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ZAKYI.ADANE EFEKTY UCZENIA SIE

Wydzial: Elektryczny
Kierunek studiéow: Automatyka przemyslowa

Poziom studiéw: studia drugiego stopnia
Profil: ogélnoakademicki

Umiejscowienie kierunku

Dziedzina nauk: inzynieryjno-technicznych
Dyscyplina/dyscypliny w przypadku kilku dyscyplin proszg¢ wskazaé dyscypling wiodacg
Automatyka, elektronika i elektrotechnika

Objasnienie oznaczen:

P7U — charakterystyki uniwersalne odpowiadajace ksztatceniu na studiach drugiego stopnia - 7 poziom PRK

P7S — charakterystyki drugiego stopnia odpowiadajace ksztatceniu na studiach drugiego stopnia/ jednolitych magisterskich — 7 poziom PRK
W — kategoria ,,wiedza”

U — kategoria ,,umiejetnosci”

K — kategoria ,.kompetencje spoteczne”

K2APR_W1, K2APR_W2, K2APR_W3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,wiedza”

K2APR_U1, K2APR_U2, K2APR_U3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,umiejetnosci”

K2APR_K1, K2APR_K2, K K2APR_K3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,kompetencje spoteczne”

Specjalnos¢ Automatyzacja maszyn, pojazdow i urzadzen
S2AMPU_W1, S2AMPU_W2, S2AMPU_W3, ...- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,,wiedza”
S2AMPU_U1, S2AMPU_U2, S2AMPU_U3...- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,,umiejetnosci”

Specjalnos¢ Automatyka i sterowanie w energetyce
S2ASE_W1, S2ASE_W2, S2ASE_W3, ...- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,,wiedza”
S2ASE_U1, S2SE_U2, S2ASE_U3.. .- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,,umiejetnosci”

..._inz — efekty uczenia si¢ umozliwiajace uzyskanie kompetencji inzynierskich



Symbol
kierunkowych
efektow
uczenia si¢

Opis efektow uczenia si¢ dla kierunku studiow Automatyka
przemystowa
Po ukonczeniu kierunku studiow
absolwent:

Odniesienie do charakterystyk PRK

Uniwersalne
charakterystyki
pierwszego
stopnia

(V)

Charakterystyki drugiego stopnia typowe dla
kwalifikacji uzyskiwanych w ramach
szkolnictwa wyzszego (S)

Charakterystyki

dla kwalifikacji

na poziomie 7
PRK

Charakterystyki dla
kwalifikacji na poziomie
7 PRK, umozliwiajacych

uzyskanie kompetenc;ji
inzynierskich

WIEDZA (W)

K2APR_W1

zna podstawowe pojecia, definicje 1 twierdzenia zwigzane
z zagadnieniem optymalizacji, posiada wiedz¢ w zakresie metod
1 algorytmoéw rozwigzywania zadan optymalizacji

P7U_W

P7S_WG

K2APR_W?2

ma wiedz¢ w zakresie metod opisu zjawisk zachodzacych
w obiektach i procesach fizycznych oraz zasad modelowania
obiektow 1 systemow dynamicznych ze szczegdlnym
uwzglednieniem ich zastosowan w elektrotechnice

posiada wiedz¢ w zakresie opisu | zastosowania modeli
dyskretnych: stochastycznych, neuronowych, rozmytych oraz
z zastosowaniem obserwatoréw stanu

P7U_W

P7S_WG

K2APR_W3

ma poszerzong wiedzg w zakresie analizy stabilno$ci liniowych
i nieliniowych uktadow sterowania, formulowania
1 rozwigzywania zadan sterowania optymalnego, rozwigzywania
liniowo - kwadratowych probleméw sterowania

P7U_W

P7S_WG

K2APR_W4

zna ogolne zasady identyfikacji modeli obiektow sterowania,
metody identyfikacji modeli statycznych i dynamicznych,
parametrycznych i nieparametrycznych,  stacjonarnych
1 niestacjonarnych, obiektdow ze sprzezeniem zwrotnym oraz
ciggow czasowych

P7U W

P7S_WG

K2APR_W5

ma wiedz¢ na temat zarzadzania, w tym zarzadzania jakoscia
1 prowadzenia dziatalnosci gospodarczej
ma podstawowa wiedz¢ na temat
przedsigbiorczosci

zasad tworzenia

P7S_WK

P7S_WK_inz




K2APR_W6

rozumie prawne i normalizacyjne uwarunkowania dziatalno$ci
inzynierskiej 1 potrzeb¢ uwzglednienia ich w praktyce
inzynierskiej

ma wiedz¢ w zakresie podstawowych zagadnien normalizacji
technicznej, odpowiedzialnosci za jako$¢ 1 bezpieczenstwo
wytwarzanych ~ wyrobow, oceny zgodno$ci  wyrobow,
sporzadzania opisOw patentowych oraz bazy informacji
patentowej

P7S_WK

osigga efekty w kategorii WIEDZA dla jednej z nastepujacych
specjalnosci:

AUTOMATYZACJA MASZYN, POJAZDOW I URZADZEN
(zatacznik 1)

AUTOMATYKA | STEROWANIE W ENERGETYCE
(zatacznik 1)

UMIEJETNOSCI (U)

K2APR_U1

potrafi sformutowaé zadanie optymalizacji oraz rozwigzaé je
stosujac dostgpne narzedzia obliczeniowe

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._inz

K2APR_U2

potrafi zamodelowa¢, korzystajac z programu MATLAB,
wybrane zjawiska zachodzace w systemach dynamicznych

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._inz

K2APR_U3

umie praktycznie rozwigzywac zadania identyfikacji modeli
obiektéw sterowania w srodowisku MATLAB

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

K2APR_U4

zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka:

ma wiedze¢, umiejetnosci 1 kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu dodatkowego B2+ ESOKJ w zakresie
jezyka naukowo-technicznego zwigzanego ze studiowang
dyscypling i pokrewnymi zagadnieniami

lub

ma wiedzg, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu dodatkowego Cl+ ESOKIJ; korzysta
samodzielnie z literatury specjalistycznej, postuguje si¢ jezykiem
naukowo-technicznym w  mowie 1 piSmie, analizuje
przedstawione tresci 1 prezentuje je w réznych formach debat
specjalistycznych

P7U_U

P7S_UK
P7S_UU




K2APR_US

zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka:

ma wiedze¢, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu Al ESOKIJ; uzywa w elementarnym
stopniu podstawowych sprawnosci jezykowych;

zna podstawowe stownictwo 1 struktury gramatyczne w zakresie
tematow zycia codziennego 1 podstawowych zachowan
interkulturowych

lub

ma wiedze, umiejetnosci 1 kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu A2 ESOKJ; stosuje $rodki leksykalno-
gramatyczne w zakresie poznanej tematyki i adekwatnie
do posiadanej wiedzy socjokulturowej

potrafi uczestniczy¢ w rozmowach na znane tematy
1 W ograniczonym stopniu wypowiada¢ si¢ na temat studiow
i pracy zawodowej

P7U_U

P7S_UK
P7S_UU

K2APR_UG6

potrafi formutowac i wyczerpujaco uzasadnia¢ opinie, wygtaszaé
prezentacje problemdéw z zakresu studiowanej dyscypliny na
tematy zwigzane ze Srodowiskiem pracy, a takze uczestniczy¢ w
dyskusjach naukowych i zawodowych

P7U_U

P7S_UW
P7S_UK

osigga efekty w kategorii UMIEJETNOSCI dla jednej
z nastepujacych specjalnosci:

AUTOMATYZACJA MASZYN, POJAZDOW 1 URZADZEN
(zatgcznik 1)

AUTOMATYKA | STEROWANIE W ENERGETYCE
(zatgcznik 1)

KOMPETENCJE SPOLE

CZNE (K)

K2APR_K1

rozumie potrzebg uczenia si¢ i podnoszenia kwalifikacji przez
cale zycie

P7S_KK

K2APR_K2

potrafi wspotpracowa¢ z zespotem przy realizacji ztozonego
zadania inzynierskiego, pelnigc powierzong role w zespole
oraz wykonujac przydzielone zadania zgodnie z harmonogramem
prac

P7U_K

K2APR_K3

ma $wiadomo$¢ wazno$ci i rozumie pozatechniczne aspekty
1 skutki dziatalno$ci inzynierskiej z uwzglednieniem jej wptywu
na $rodowisko i odpowiedzialno$ci za podejmowane decyzje

P7S_KO
P7S_KR
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K2APR_K4

prawidtlowo identyfikuje 1 rozstrzyga dylematy zwigzane
z wykonywaniem zawodu

P7U K

P7S_KK
P7S KR

K2APR_K5

ma $wiadomo$¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej
rozumie potrzebe¢ formulowania i przekazywania spoteczenstwu
informacji i opinii dotyczgcych osiggni¢¢ techniki i innych
aspektow dziatalnos$ci inzyniera potrafi przekaza¢ takg informacje
1 opinie w sposéb zrozumialy, z uzasadnieniem réznych punktow
widzenia

P7U_K

P7S_KO

K2APR_KG6

potrafi mysle¢ 1 dziata¢ w sposob kreatywny i przedsiebiorczy
potrafi okresli¢ priorytety shuzace realizacji okreslonego przez
siecbie lub  innych  zadania, uwzglgdniajac  kwestie
odpowiedzialnos$ci spotecznej

P7U_K

P7S_KO

K2APR_K7

zna zasady pracy grupowej i kierowania malym zespotem
przyjmujac odpowiedzialno$¢ za efekty jego pracy

P7U_K

P7S_KR




Zatacznik |

Specjalno$¢ AUTOMATYZACJA MASZYN, POJAZDOW I URZADZEN

Opis efektow uczenia si¢ dla specjalnosci

Odniesienie do ogo6lnych charakterystyk efektow

Charakterystyki drugiego stopnia typowe dla
kwalifikacji uzyskiwanych w ramach

_Symbol AUTOMATYZACJA MASZYN, POJAZDOW | Uniwersalna szkolnictwa wyzszego (S)
specjalnosciowych I URZADZEN charakterystyka Charaktervstvki dia
efektow uczenia ; : A ' pierwszego | Charakterystyki ararterystykl aia
. Po ukonczeniu kierunku studiow : e | kwalifikacji na poziomie
si¢ stopnia dla kwalifikacji e
absolwent: . . 7 PRK, umozhw1ajqcych
V) na poziomie 7 . o
uzyskanie kompetencji
PRK o
inzynierskich
WIEDZA (W)
S2AMPU_W1 ma poszerzong i poglebiong wiedze¢ w zakresie zastosowania | P7TU_W P7S_WG P7S WG inz
zawansowanych metod teorii sterowania w automatyce napedu
elektrycznego, w tym: sterowania  adaptacyjnego,
predykcyjnego, ze sprzezeniem od stanu, sterowania
bezczujnikowego
zna wspotczesne metody sterowania wektorowego silnikami
pradu przemiennego, metody modulacji wektorowej, metody
odtwarzania zmiennych stanu
S2AMPU_W2 posiada wiedz¢ w =zakresie budowy i charakterystyk | P7TU W P7S_ WG P7S WG inz
mikromaszyn elektrycznych stosowanych w automatyce
przemystowej
potrafi wyjasni¢ zasady ich dziatania oraz sterowania
zna podstawowe zastosowania wybranych —mikromaszyn
elektrycznych
S2AMPU_W3 ma poszerzong, pogtebiong i uporzadkowang wiedze w zakresie | P7TU_W P7S_WG P7S WG inz
inteligentnych  analogowych 1 cyfrowych przetwornikow
pomiarowych wielkosci elektrycznych 1 nieelektrycznych,
stosowanych w standaryzowanych systemach pomiarowych
S2AMPU_W4 ma wiedze w zakresie zastosowania procesoréw sygnatowych | P7TU_W P7S_WG P7S_WG_inz

w automatyce przemystowe;j
jest w stanie zaproponowa¢ odpowiedni typ procesora
do wykonania okreslonego zadania
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zna sposoby programowania procesorow sygnatlowych
jest w stanie formulowa¢ wymagania potrzebne do napisania
programu oraz wie, jak zaprogramowa¢ wybrany procesor

S2AMPU_W5

ma poszerzong wiedz¢ w zakresie zasad doboru i stosowania
robotow przemystowych W wybranych procesach
przemystowych (paletyzacja, obrébka mechaniczna, spawanie,
malowanie itp.), a takze budowy, parametrow 1 oprzyrzagdowania
typowych robotow i manipulatorow przemystowych

P7U W

P7S_WG

P7S_WG._inz

S2AMPU_W6

ma poszerzong 1 poglebiong wiedze dotyczaca praktycznych
zastosowan sztucznej inteligencji w zakresie sterowania,
estymacji zmiennych stanu oraz diagnostyki obiektow
przemystowych

zna rézne typy sieci neuronowych i ma zaawansowang wiedzg
z zakresu metod ich optymalizacji

ma zaawansowang wiedz¢ z zakresu rdznych systemow
rozmytych (Mamdaniego, TSK, Tsukamoto, z parametrycznymi
konkluzjami, ze zbiorami typu 1)

zna sprzetowe metody realizacji algorytméw  opartych
na sztucznej inteligencji (procesory sygnatowe, FPGA)

P7TU_W

P7S_WG

P7S_WG_inz

S2AMPU_W7

ma wiedz¢ w zakresie architektury systemow pomiarowych
1 testujacych w szczegolnosci warstwy sprzetowe] oraz
oprogramowania systemoéw w jezykach wysokiego poziomu

zna 1 rozumie metodyke projektowania systeméw kontrolno -
pomiarowych

P7U W

P7S_WG

P7S_WG._inz

S2AMPU_W8

ma poszerzong i poglebiong wiedz¢ z zakresu energoelektroniki
1 napedow elektrycznych,

rozumie metodyke projektowania ztozonych uktadow przy
wykorzystaniu metod komputerowego wspomagania

P7U_W

P7S_ WG

P7S_WG_inz

S2AMPU_W9

ma wiedz¢ w zakresie programowania obiektowego

jest w stanie zdefiniowa¢ problem, opisa¢ 1 zaproponowac
sposob jego realizacji

jest w stanie wybra¢ narzedzie programistyczne potrzebne
do napisania programu

P7U_W

P7S_WG

P7S_WG_inz

S2AMPU_W10

ma poszerzong 1 poglebiong wiedze z zakresu zastosowan
energoelektroniki w urzadzeniach przemystowych, szczegodlnie

P7U W

P7S_WG

P7S_WG._inz

7




w napedach przeksztaltnikowych, realizowanych zaréwno
w technice tyrystorowej jak i tranzystorowej, a takze zna
tendencje rozwojowe w tej dziedzinie

S2AMPU_W11

ma uporzadkowang wiedz¢ z zakresu bezprzewodowego
systemu przesylania danych przy wykorzystaniu technik:
GSM/GPRS, IrDA, Bluetooth i WLAN

zna zasady doboru metod bezprzewodowej transmisji danych
w zalezno$ci od wymagan

P7U W

P7S_WG

P7S_WG._inz

S2AMPU_W12

ma poszerzong wiedz¢ w zakresie przeksztattnikowych uktadow
automatyki

P7TU_W

P7S_WG

P7S_WG_inz

S2AMPU_W13

ma poszerzong wiedz¢ w zakresie analizy zakldcen i uszkodzen
w zlozonych uktadach elektrycznych

P7TU_W

P7S_WG

P7S_WG_inz

UMIEJETNOSCI (U)

S2AMPU_U1

potrafi zrealizowa¢ badania eksperymentalne zaawansowanych
struktur sterowania silnikami pradu statego 1 przemiennego,
w tym bezczujnikowych

potrafi opracowac i zinterpretowa¢ wyniki pomiarow

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2AMPU_U2

potrafi - przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan zwigzanych
z modelowaniem i projektowaniem podstawowych wirtualnych
przyrzadow 1 systemow pomiarowych - integrowaé wiedzg
z dziedziny automatyki, metrologii, elektroniki i transmisji
danych

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW inz

S2AMPU_U3

potrafi rozpoznac typ procesora sygnalowego i zastosowaé go
w uktadzie elektronicznym

potrafi dobra¢ procesor sygnatowy do realizacji zadania, umie
zaprogramowa¢ wybrany typ procesora

umie analizowac 1 testowa¢ napisany program, prowadzi¢ prace
uruchomieniowe z wykorzystaniem odpowiednich narzedzi
programistycznych i diagnostycznych

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2AMPU_U4

potrafi opracowac proste aplikacje z wykorzystaniem robotow
ramieniowych, SCARA, mobilnych oraz kartezjanskich

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2AMPU_U5

potrafi zrealizowa¢ programowo rozne struktury neuronowe
1 zastosowa¢ je jako regulatory, estymatory lub uklady
klasyfikatorow i detektoréw, w tym w zastosowaniu do napgdow
elektrycznych

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz




potrafi zaprojektowac¢ struktury sterowania z ré6znymi rodzajami
regulatorow rozmytych
potrafi w krytyczny sposob oceni¢ dziatanie uktadow
z systemami rozmytymi

S2AMPU_UG6

posiada  umiejetnosci  praktycznej realizacji  systemow
pomiarowych zarzadzanych komputerowo z wykorzystaniem
zintegrowanego Srodowiska programowego, zawierajacego
standardowe interfejsy i przyrzady pomiarowe

potrafi zaprojektowaé, oprogramowaé system pomiarowy,
z uwzglednieniem akwizycji, przetwarzania 1 wizualizacji
danych pomiarowych

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW inz

S2AMPU_U7

potrafi opracowa¢ program do symulacji zlozonych struktur
uktadow dynamicznych, w tym zawierajacych elementy
energoelektroniczne

potrafi analizowac i interpretowac otrzymane wyniki

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2AMPU_US

umie zastosowa¢ odpowiednie narzgdzie programistyczne
potrafi analizowa¢ wymagania dla programu, oceniaé
mozliwo$ci zastosowanego srodowiska programistycznego

umie napisa¢ program w wybranym jezyku programowania
obiektowego, potrafi analizowa¢ 1 ocenia¢ napisany program,
wdrozy¢ go do eksploatacji oraz modyfikowaé¢ w zaleznosci
od wymagan

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2AMPU_U9

potrafi zorganizowa¢ 1 wykona¢ badania eksperymentalne
przemystowych uktadow energoelektronicznych wykonanych
zarowno Ww technice tyrystorowej jak 1 tranzystorowej
oraz potrafi opracowac 1 zinterpretowa¢ wyniki pomiarow

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2AMPU_U10

potrafi skonfigurowac i zaprogramowac¢ ztozony sterownik PLC
potrafi rozwigza¢ problemy komunikacji kilku sterownikow
najnowszej generacji

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2AMPU_U11

potrafi modelowa¢, projektowa¢ 1 bada¢ eksperymentalnie
przeksztattnikowe uklady automatyki

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2AMPU_U12

potrafi mierzy¢ i analizowac¢ zakldcenia i uszkodzenia uktadow
elektrycznych

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz




S2AMPU_U13 potrafi przygotowac i przedstawi¢ w jezyku polskim prezentacje | P7TU_U P7S_UW P7S_UW inz
zawierajaca wyniki magisterskiej pracy dyplomowej, a takze P7S_UK
uzasadni¢ w dyskusji sposob realizacji i osiggni¢te efekty
zna reguly kreatywnej dyskusji

S2AMPU_U14 potrafi wykona¢ magisterska prace dyplomowa z obszaru | P7TU U P7S_UW P7S_UW inz
specjalnosci AUTOMATYZACJA MASZYN, POJAZDOW P7S_UK
1 URZADZEN, w tym: P7S_UO

potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych
oraz innych zrédel, integrowa¢ je, dokonywac ich
interpretacji i krytycznej oceny

potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym
pomiary i symulacje komputerowe, interpretowac
uzyskane wyniki 1 wycigga¢ wnioski

potrafi wykorzysta¢ do formulowania i rozwigzywania
probleméw metody analityczne, symulacyjne
i eksperymentalne

potrafi formutowaé¢ 1 testowa¢ hipotezy zwigzane
z problemami badawczymi

potrafi integrowa¢ wiedz¢ z réznych dziedzin i dyscyplin
oraz zastosowaC podejscie systemowe, uwzgledniajace
takze aspekty pozatechniczne

potrafi oceni¢ przydatno$¢ 1 mozliwo$¢ wykorzystania

nowych osiggniec (technik 1 technologii)
w reprezentowanej dyscyplinie
potrafi zaproponowac ulepszenia/usprawnienia

istniejgcych rozwigzan technicznych

potrafi interpretowa¢ uzyskane wyniki badan, wyciagac¢
stosowne wnioski 1 formutowa¢ rekomendacje

potrafi  zredagowa¢ prace magisterskag  zgodnie
z wymogami formalnymi
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Zatacznik Il

Specjalnos¢ AUTOMATYKA | STEROWANIE W ENERGETYCE

Opis efektow uczenia si¢ dla specjalnosci

Odniesienie do ogo6lnych charakterystyk efektow

Charakterystyki drugiego stopnia typowe dla
kwalifikacji uzyskiwanych w ramach

pecs jﬁ%ﬁ’(‘)wych AUTOMATYKA | STEROWANIE chi?;airr;ilt?/?(a szkolnictwa wyzszego (S) _
efektow uczenia W,ENERGETYCE - pierwszego | Charakterystyki Cha_rakt_e_rystyk| pHa .
si Po ukonczeniu kierunku studiow ; e o | kwalifikacji na poziomie
¢ stopnia dla kwalifikacji e
absolwent; L) na poziomie 7 7 PRK, umozliwiajacych
PRK uzyskanie kompetencji
inzynierskich
WIEDZA (W)
S2ASE_W1 ma wiedz¢ w zakresie zastosowan systemOw sterowania i | P7U_W P7S_WG P7S_WG_inz
kontroli w Krajowym Systemie Elektroenergetycznym, w tym
wiedze  niezbedng  do scharakteryzowania  systemu
elektroenergetycznego jako obiektu sterowania i kontroli,
zrozumienia i opisu funkcji automatyki i kontroli w normalnych
I awaryjnych warunkach pracy systemu elektroenergetycznego,
zrozumienia i scharakteryzowania podstawowych zasad
przesytania informacji w systemach sterowania 1 kontroli, a
takze struktury i funkcji systemoéw sterowania dyspozytorskiego
na roznych poziomach
S2ASE_W2 ma szczegotowa wiedze w zakresie podstaw dziatania systemow | P7TU_W P7S_WG
swiattowodowej telekomunikacji optycznej oraz zjawisk
wykorzystywanych w czujnikach optycznych réznych wielko$ci
fizycznych
S2ASE_W3 zna zasady programowania i projektowania algorytméw do | P7TU_W P7S_WG P7S_WG_inz

rozwigzania zadania automatyzacji

ma uporzadkowang wiedz¢ z zakresu podstaw automatyki,
pozwalajaca rozumie¢ 1 projektowaé automatyzacje proceséOw
zwigzanych z wytwarzaniem, przesylem 1 rozdzialem energii
elektrycznej
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S2ASE_W4

ma wiedze w zakresie opisu, zastosowania korekcji dynamicznej
1 wspolpracy z cyfrowymi zabezpieczeniami przektadnikow
napieciowych 1 pradowych oraz w zakresie cyfrowych
algorytméw do detekcji 1 klasyfikacji zwaré w liniach
energetycznych

P7U_W

P7S_WG

P7S_WG._inz

S2ASE_W5

zna problemy dyspozytorskiego Kkierowania  systemem
elektroenergetycznym

ma wiedze¢ w zakresie systemow komputerowych w dyspozycji
mocy oraz systemOw sterowania nadzorczego 1 akwizycji
danych

P7U W

P7S_WG

P7S_WG._inz

S2ASE_W6

ma wiedz¢ w zakresie elektromagnetycznych procesow
przejsciowych w uktadach elektrycznych do celéw automatyki
elektroenergetycznej

P7TU_W

P7S_WG

P7S_WG_inz

S2ASE_W7

ma wiedz¢ w zakresie teorii 1 przyktadéw zastosowan metod
sztucznej inteligencji w automatyce elektroenergetycznej

zna systemy ekspertowe, uklady z logika rozmyta, metody
fuzzyfikacji i defuzzyfikacji, sztuczne sieci neuronowe,
algorytmy genetyczne, hybrydowe uklady inteligentne

P7U W

P7S_WG

P7S_WG._inz

S2ASE_W8

ma wiedze w zakresie struktury sprz¢towej oraz programowej
uktadow cyfrowej automatyki elektroenergetycznej
ze szczegdlnym uwzglednieniem algorytméw cyfrowe;j filtracji,
pomiaru wielko$ci kryterialnych 1 podejmowania decyzji

P7TU_W

P7S_WG

P7S_WG_inz

S2ASE_W9

ma wiedze w zakresie planowania i projektowania instalacji
elektrycznych niskiego napigcia w budynkach, w tym przepisy
prawne i normy

zna zasady doboru elementdéw instalacji elektrycznych niskiego
napigcia

posiada wiedz¢ z zakresu jakosci energii w instalacjach
elektrycznych niskiego napigcia

zna uktady sterowania odbiornikami energii elektrycznej

P7U_W

P7S_ WG

P7S_WG_inz

S2ASE_W10

ma uporzadkowana 1 podbudowang teoretycznie wiedze
w zakresie efektywnosci dostaw 1 wuzytkowania energii
w przemysle oraz w gospodarstwach domowych

zna metody oszczedzania energii elektrycznej

jest w stanie scharakteryzowaé techniczne, ekonomiczne

P7TU_W

P7S_WG
P7S_WK

P7S_WG_inz
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1 prawne metody ksztattowania przebiegéw procesu obcigzenia
zna techniki sterowania strong popytowa (DSM)

S2ASE_W11

rozumie podstawowe pojecia dotyczace inteligentnego budynku
1 instalacji oraz roznice pomigdzy tradycyjng i inteligentna
instalacjg elektrycznag

ma wiedze¢ w zakresie ogolnej organizacji systemow automatyki
budynkowej oraz analogowych i cyfrowych ,inteligentnych”
systemoOw instalacyjnych

zna topologi¢, struktur¢ logiczng 1 sposoby realizacji
komunikacji w systemach inteligentnych instalacji

ma wiedz¢ w zakresie budowy 1 dzialania urzadzen
systemowych oraz zasad projektowania i uruchamiania
systemow instalacji inteligentnych

P7U_W

P7S_WG
P7S_WK

P7S_WG_inz

S2ASE_W12

ma poszerzong wiedz¢ w zakresie nowoczesnych aparatow
1 uktadow elektroenergetycznych

P7U W

P7S_WG

P7S_WG_inz

S2ASE_W13

ma poszerzong wiedz¢ w zakresie zastosowan nowoczesnych
metod sterowania w automatyce i informatyce przemystowe;j

P7U W

P7S_WG

P7S_WG._inz

S2ASE_W14

ma poszerzong wiedz¢ w zakresie zastosowan uktadow
przeksztaltnikowych w elektroenergetyce

P7U W

P7S_WG

P7S_WG._inz

UMIEJETNOSCI (U)

S2ASE_U1

potrafi  zainstalowaé, nastawia¢ 1 wykonywaé¢ badania
eksploatacyjne podstawowych uktadow sterowania i kontroli
stosowanych

w elektroenergetyce

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._inz

S2ASE_U2

potrafi przeprowadzi¢ analize rozktadu pola
elektromagnetycznego na podstawie znanej geometrii obwodu
potrafi  przeprowadzi¢ analiz¢ funkcjonowania systemu
elektroenergetycznego oraz wykonaé obliczenia efektywnosci
systemu w warunkach eksploatacyjnych

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2ASE_U3

potrafi rozwigzywa¢ problemy wspotpracy przektadnikéw
pradowych i napigciowych z cyfrowymi zabezpieczeniami
elektroenergetycznymi

ma umiejetnos¢ zamodelowania, przy uzyciu programu
ATPDraw oraz Matlab, cyfrowych algorytmow detekcji,
klasyfikacji oraz kierunku wystgpienia zwar¢ w liniach

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._inz
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energetycznych

S2ASE_U4

potrafi zamodelowaé przy uzyciu programu ATP/EMTP,
zlozone elementy systemu energetycznego:  generator,
transformator, linia elektroenergetyczna, obcigzenie itp.

ma umiej¢tnosci  zamodelowania, przy uzyciu programu
ATP/EMTP, elektromagnetycznych proceséw przejsciowych w
zlozonych uktadach potrafi przygotowywaé dane wejsciowe
oraz interpretowa¢ uzyskane wyniki symulacji

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz

S2ASE_U5

potrafi zaimplementowaé i przetestowa¢ wybrane metody
sztucznej inteligencji (uktady z logika rozmyta, sztuczne sieci
neuronowe, algorytmy genetyczne, itp.) do zastosowan w
automatyce elektroenergetycznej

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._inz

S2ASE_U6

potrafi samodzielnie analizowac¢ 1 zaprojektowac cyfrowe uktady
pomiarowe i decyzyjne wykorzystywane w automatyce
elektroenergetycznej

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._inz

S2ASE_U7

potrafi zaprojektowa¢ instalacje elektryczng niskiego napigcia
w obiekcie budowlanym, takze przemystowym, w tym dobrac
i zwymiarowa¢ elementy instalacji wlagcznie z zabezpieczeniami
oraz potrafi zaprojektowa¢ uktady sterowania i zabezpieczen
odbiornikow

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._inz

S2ASE_US

posiada umiej¢tno$¢ analizowania sposobu wykorzystania
energii elektrycznej

potrafi podejmowac dziatania w celu zwiekszenia efektywnos$ci
wykorzystania energii

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._inz

S2ASE_U9

potrafi stworzy¢ projekt instalacji inteligentnej w wybranym
systemie inteligentnej automatyki budynkowej, zaprogramowac,
uruchomié, przetestowa¢ instalacje 1 wprowadzi¢ zmiany w
dzialaniu uktadu

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._inz

S2ASE_U10

potrafi sformutowac¢ algorytm, napisa¢ program w jezyku
ANSI C, uruchomi¢ go i1 przetestowa¢ uzywajac sterownika
mikroprocesorowego

potrafi samodzielnie zaprojektowaé 1 oprogramowac, uzywajac
mikroprocesorowego  zestawu uruchomieniowego, proste
urzadzenie elektroniczne

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW _inz
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S2ASE_U11 potrafi projektowac 1 bada¢ eksperymentalnie ztozone uktady P7U_U P7S_UW P7S_UW _inz
energetyczne

S2ASE_U12 potrafi ~ zastosowa¢  nowoczesne  metody  sterowania | P7U_U P7S_UW P7S_UW._inz
w automatyce i informatyce przemystowej

S2ASE_U13 potrafi przygotowac i przedstawi¢ w jezyku polskim prezentacje | P7U_U P7S_UW P7S_UW inz
zawierajacg wyniki magisterskiej pracy dyplomowej, a takze P7S_UK
uzasadni¢ w dyskusji sposob realizacji i osiggni¢te efekty
zna reguly kreatywnej dyskusji

S2ASE_U14 potrafi wykona¢ magisterska prace dyplomowa z obszaru | P7TU U P7S_UW P7S_UW inz
specjalnosci AUTOMATYKA | STEROWANIE W P7S_UK
ENERGETYCE, w tym: P7S_UO

— potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych
oraz innych zrodet, integrowac je, dokonywac¢ ich
interpretacji i krytycznej oceny

— potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym
pomiary i symulacje komputerowe, interpretowaé
uzyskane wyniki 1 wycigga¢ wnioski

— potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania
probleméw metody analityczne, symulacyjne i
eksperymentalne

— potrafi formutowac i testowac hipotezy zwigzane z
problemami badawczymi

— potrafi integrowa¢ wiedz¢ z réznych dziedzin 1 dyscyplin
oraz zastosowac podejscie systemowe, uwzgledniajace
takze aspekty pozatechniczne

— potrafi oceni¢ przydatnos¢ 1 mozliwos¢ wykorzystania
nowych osiggnie¢ (technik 1 technologii) w
reprezentowanej dyscyplinie

— potrafi zaproponowac ulepszenia/usprawnienia
istniejgcych rozwigzan technicznych

— potrafi interpretowaé uzyskane wyniki badan, wyciaggaé
stosowne whnioski i formutowaé rekomendacje

— potrafi zredagowac¢ prace magisterska zgodnie z
wymogami formalnymi
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Zat. nr3 do ZW 13/2019
Zat. nr 2 do Programu studiéow

OPIS PROGRAMU STUDIOW

1. Opis ogdlny

1.1 Liczba semestrow: 3 1.2 Catkowita liczba punktow ECTS konieczna do ukoriczenia studiow na danym
poziomie: 90

1.3 tgczna liczba godzin zajec: 1.4 Wymagania wstepne (w szczegdlnosci w przypadku studiow drugiego stopnia):
1080 Ukoriczone studia | lub Il stopnia na kierunku, ktérego program nauczania zawiera tresci
z Podstaw Automatyki lub Teorii Sterowania oraz tresci co najmniej jednego z kursow:
Naped Elektryczny, Podstawy Robotyki, Technika Mikroprocesorowa, Elektrotechnika w
zakresie ,,Obwody Elektryczne i Magnetyczne”

1.5 Tytut zawodowy nadawany po zakoriczeniu studiow: 1.6 Sylwetka absolwenta, mozZliwosci zatrudnienia:

magister inzynier Absolwent studiow Il stopnia posiada zaawansowang wiedze i umiejetnosci praktyczne
potrzebne do twdrczego dziatania w zakresie analizy, projektowania i konstrukcji
uktadow i systemow automatyki, sterowania i oprogramowania systemow automatyki
przemystowej i ustugowej oraz projektowania systemow wspomagania decyzji.
Absolwent studiow Il stopnia w specjalnosci ,,Automatyzacja Maszyn, Pojazdow i
Urzqdzen”, posiada umiejetnosci teoretyczne i praktyczne w zakresie projektowania
uktadow automatyki przemystowej oraz specjalizowanych urzqdzen
mikroprocesorowych, stosowanych do sterowania elektrycznymi uktadami napedowymi
i urzgdzeniami komunalnymi oraz w zakresie systemoéw pomiarowo-kontrolnych i
diagnostycznych.

Absolwent studiow Il stopnia jest przygotowany do kierowania zespotami pracowniczymi
w jednostkach przemysfowych i projektowych oraz do pracy naukowo-badawczej. Ma
wpojone nawyki ustawicznego ksztafcenia i rozwoju zawodowego. Moze podjgc
edukacje w szkole doktorskiej.

1.7 Mozliwos¢ kontynuacji studiow: 1.8 Wskazanie zwigzku z misjg Uczelni i strategiq jej rozwoju:

Szkota doktorska Wiedza zdobyta podczas studiow ma nie tylko zaowocowac sukcesami w przysztym zyciu
zawodowym absolwenta, ale rowniez uksztattowac cztowieka ze zmystem
przedsiebiorcy, twdrczego i otwartego na nowe wyzwania.
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2. Opis szczegotowy:
2.1 Catkowita liczba efektow uczenia sie w programie studiow:
W (wiedza) = 19
U (umiejetnosci) = 20
K (kompetencje) = 7
W+U+K= 46

2.2 Dla kierunku studidéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny — liczba efektéw uczenia sie przypisana do dyscypliny:
D1 (wiodaca): 46

2.3 Dla kierunku studidéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny — procentowy udziat liczby punktéw ECTS dla kazdej z dyscyplin:
D1 100 % punktéw ECTS

2.4a. Dla kierunku studiow o profilu ogélnoakademickim — liczba punktéow ECTS przypisana zajeciom zwigzanym z prowadzong w Uczelni

dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktdorych przyporzagdkowany jest kierunek studiow:
82 ECTS

2.5. Zwiezta analiza zgodnosci zaktadanych efektow ksztatcenia z potrzebami rynku pracy:

Aktualne potrzeby rynku pracy wynikajq ze specyfiki przemystu, ktéry charakteryzuje sie obecnie duzym stopniem automatyzacji i robotyzacji.
Absolwenci studiow Il stopnia kierunku Automatyka Przemystowa sq przygotowani do projektowania i modernizowania uktadéw automatycznej
regulacji, stosowanych w réznych procesach przemystowych, ze szczegdlnym uwzglednieniem automatyzacji maszyn, pojazdow i urzqdzen oraz
systemow elektroenergetycznych. Ze wzgledu na uzyskang wiedze i umiejetnosci praktyczne w zakresie automatyki przemystowej oraz
automatyki elektroenergetycznej, absolwenci studiow Il stopnia sq przygotowani do pracy w osrodkach badawczo-rozwojowych i decyzyjnych

oraz kierowania zespotami pracowniczymi w jednostkach przemystowych i projektowych, jak rowniez do podjecia dlaszego ksztatcenia sie w
szkole doktorskiej.
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2.6. taczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyskaé na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli
akademickich i studentéw (wpisa¢ sume punktéw ECTS dla kurséw/ grup kurséw oznaczonych kodem BK)
63 ECTS

2.7. taczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktow ECTS z przedmiotéw obowigzkowych 8
Liczba punktéw ECTS z przedmiotéw wybieralnych 0
taczna liczba punktéw ECTS 8

2.8. taczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym, w tym zajec laboratoryjnych i projektowych

Liczba punktow ECTS z przedmiotéw obowigzkowych 21
Liczba punktéw ECTS z przedmiotéw wybieralnych 29
taczna liczba punktéw ECTS 50

2.9. Minimalna liczba punktéw ECTS, ktdrg student musi uzyskaé, realizujac moduty ksztatcenia oferowane na zajeciach
ogolnouczelnianych lub na innym kierunku studiow
8 ECTS

2.10. taczna liczba punktow ECTS, ktorg student moze uzyskaé, realizujac moduty wybieralne (min. 30 % catkowitej liczby punktéw ECTS)
36 ECTS

3. Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektéw uczenia sie:

Student powinien zostac¢ zaznajomiony przez nauczyciela akademickiego z wymaganiami wstepnymi do danego kursu, zaktadanymi efektami
uczenia sie oraz programem kursu, prowadzgcy powinien wskazac potrzebe systematycznej pracy wtasnej studenta i motywowac go do
samod_zielnego myslenia i wyciggania wnioskdw w trakcie zajec¢ dydaktycznych.
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4. Lista blokow zajec:

4.1. Lista blokéw zaje¢ obowigzkowych
4.1.1. Lista blokéw ksztatcenia ogdlnego
4.1.1.1. Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig L, p- .| ogélnouc o charakt.
w | p ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia . praktyczn| rodzaj | typ
zelniany
L il
4.1.1.2. Blok Jezyki obce
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig p' - | ogélnouc o charakt.
w | p ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia | praktyczn| rodzaj | typ
zelniany
ym
4.1.1.3. Blok Zajecia sportowe
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig w p- lezemene o charakt.
w | p ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia - |praktyczn| rodzaj | typ
zelniany
ym
4.1.1.4. Blok Technologie informacyjne
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie p' || et | [P LS
w | p ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |Praktyen rodzaj | typ
ym
Razem dla blokéw ksztatcenia ogélnego
L . taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w ¢ I P S zzu | cnes | Ects | BK
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4.1.2. Lista blokéw z zakresu nauk podstawowych

4.1.2.1. Blok Matematyka

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
F Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig orma p'oso' ogblnouc o charakt.
w | ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia | praktyczn| rodzaj | typ
zelniany
ym
1 APR011309W [Matematyczne metody optymalizacji 2 K2APR_W1 30 | 90 3 2,1 T E PD | OB
2 APR011309L |Matematyczne metody optymalizacji 1 K2APR_U1 K2APR_K6 15 | 60 1,4 7 p pD | OB
Razem | 2 0 1 0 0 45 | 150 3,5
4.1.2.2. Blok Fizyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
E S| 6b
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig orma p-oso‘ ogblnouc o charakt.
w ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia ) praktyczn| rodzaj | typ
zelniany
L il
1 APR012511W [ldentyfikacja obiektéw sterowania 2 K2APR_W4 K2APR_K2 30 | 60 2 1,4 pD | OB
2 APR012511L |ldentyfikacja obiektéw sterowania 1 K2APR_U3 K2APR_K2 15 | 30 0,7 Z P pD | OB
Razem | 2 0 1 0 0 45 90 3 2,1
4.1.2.3. Blok Chemia
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
E n
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig orma Sp'oso.b il o charakt.
w ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia velniany |Praktyezn| rodzai | - tvp
Y ym
Razem dla blokow z zakresu nauk podstawowych
L . taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w I P S zzu | cnes | Ects | BK
4 0 2 0 0 90 240 8 5,6
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4.1.3. Lista blokéw kierunkowych
4.1.3.1. Blok Przedmioty obowigzkowe kierunkowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ’ Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie el Sp'oso'b ogblnouc o charakt.
w | ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia seiniany |Praktvean| rodzai | - typ
ym
1 APR012111W [Podstawy modelowania systemow 1 K2APR_W2 15 | 30 1 0,7 T z K | oB
2 APR012111L |Podstawy modelowania systeméw 1 K2APR_U2 K2APR_K1 K2APR_K2 15 | 30 1 0,7 z p K | oB
. . K2APR_W2 K2APR_W1 K2APR_W3
3 APR0O12112W Teoria sterowania 2 K2APR_K1 K2APR_K2 K2APR_K3 K2APR_K4 30 90 3 2’1 T E K OB
Razem | 3 0 1]1]0]0 60 | 150] 5 3,5
Razem dla blokéw kierunkowych
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
W ¢ I p S zzu | cnps | Ects | BK |
3 0 1 0 0 60 150 5 3,5
4.1.4. Lista blokéw specjalnosciowych
4.1.4.1. Blok Przedmioty obowigzkowe specjalnosciowe
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia si Forma | Sposcb == o charakt.
> wlel 1] p]s Y ¢ 720 | cNPs |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia ‘Z‘I’::n‘;c praktyczn| rodzaj | typ
ym
1 APR013104W |[Mikromaszyny elektryczne dla automatyki przemystowe;j 2 S2AMPU_W2 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T V4 S OB
2 APR013218W |Automatyka napedu elektrycznego — zagadnienia wybrane 2 S2AMPU_W1 30 | 120 4 2,8 T E S OB
3 APR013218L |Automatyka napedu elektrycznego — zagadnienia wybrane 2 S2AMPU_U1 K2APR_K6 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T z p s | oB
4 APR013220W |Roboty w procesach przemystowych 1 S2AMPU_WS5 15 | 60 2 1,4 T z S OB
5 APR013220L |Roboty w procesach przemystowych 2 S2AMPU_U4 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T z p s | oB
6 APR0O13221W [Zastosowanie sztucznej inteligencji w sterowaniu i diagnostyce 2 S2AMPU_W6 30 | 90 3 2,1 T E S OB
7 APR013221L |Zastosowanie sztucznej inteligencji w sterowaniu i diagnostyce 1 S2AMPU_US5 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p s | oB
Komputerowo wspomagane modelowanie i projektowanie
8 APR013222W . . 2 S2AMPU_W8 K2APR_K6 30 | 30 1 0,7 T z S OB
ukfadéw sterowania
Komputerowo wspomagane modelowanie i projektowanie
9 APR013222P , . 2 S2AMPU_U7 K2APR_K6 30 | 90 3 2,1 T Z p S OB
uktaddéw sterowania
10 | APRO013223W |Programowanie obiektowe 1 S2AMPU_W9 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z S | oB
11 APR013223L |Programowanie obiektowe 1 S2AMPU_U8 K2APR_K6 15 | 60 2 1,4 T z P s | oB
12 APR013224W |Energoelektronika w automatyce przemystowej 2 S2AMPU_W10 30 | 90 3 2,1 T E S OB
13 APR013224L |Energoelektronika w automatyce przemystowej 1 S2AMPU_U9 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p s | oB
14 APR013225L |Sterowniki programowalne w automatyce przemystowej 2 S2AMPU_U10 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T z p s | oB
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15 APR0O13227W |Bezprzewodowe systemy sterowania i kontroli 2 S2AMPU_W11 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T 7 S OB
16 APR013237W |Procesory sygnatowe w automatyce przemystowej 1 S2AMPU_W4 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z S OB
17 APR013237L |Procesory sygnatowe w automatyce przemystowej 2 S2AMPU_U3 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T z p s | oB
18 APR013307W |Mikroprocesorowe przetworniki pomiarowe 2 S2AMPU_WS3 K2APR_K1 30 | 60 2 1,4 T 7 S OB
19 APR013307L |Mikroprocesorowe przetworniki pomiarowe 1 S2AMPU_U2 K2APR_K1 15 | 30 1 0,7 T z p s | oB
20 APR013308W |Komputerowe systemy sterowania pomiarami 2 S2AMPU_W7 K2APR_K7 30 | 90 3 2,1 T E S OB
21 APR013308L |Komputerowe systemy sterowania pomiarami 1 S2AMPU_U6 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z p S OB
Razem | 19 13| 2 510 |1230| 41 | 28,7
Razem dla blokéw specjalnosciowych
L . taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzm liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w ¢ I P S zzu | cnes | Ects | BK |
19 0 13 2 0 510 | 1230 | 41 |28,7
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4.2. Lista blokéw wybieralnych
4.2.1. Lista blokéw ksztatcenia ogdlnego

4.2.1.1. Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ) Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig Forma Sp'oso'b ogblnouc o charakt.
w | ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia zeiniany |Praktvean| rodzai | typ
ym
1 FLH051621S |Etyka w biznesie 1 |K2APR_U6 K2APR K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 P KO | W
2 PKH050421S |Komunikacja spoteczna 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 p Ko | w
3 PKH050521S |Sztuka wystapien publicznych 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 p KO | w
4 PRR0O51216W |Normalizacja i prawo inzynierskie 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 T z 0 KO | W
5 PRR051217W |Prawo inzynierskie 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 T z 0 KO | W
6 PRR051218W |Normalizacja techniczna 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 T z 0 KO | w
7 ZMRO052513W |Zarzadzanie przedsigebiorstwem 1 K2APR_WS5 K2APR_K3 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 KO | W
8 ZMRO052521W |Zarzadzanie w energetyce 1 K2APR_WS5 K2APR_K3 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 KO | W
Razem| 2 | 0] 0] O 1 45 | 125] 5 3,5
4.2.1.2. Blok Jezyki obce
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma | Sposcb 5 o charakt.
- wl el ] p] s 72U | cNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia ‘Z‘I’::n"c praktyczn| rodzaj | typ
Y ym
1 JZL100709BKC |Jezyk obcy B2+ lub C1+ 1 K2APR_U4 K2APR_K1 15 | 30 1 0,7 T z 0 P KO | W
2 JZL100710BKC [Jezyk obcy Al lub A2 3 K2APR_US K2APR_K1 45 | 60 2 1,4 T z 0 p ko | w
Razem| 0| 4] 0| 0| O 60 | 90 3 2,1
4.2.1.3. Blok Zajecia sportowe
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Forma | Sposéb - harakt,
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w p : 0 . Symbol efektu uczenia sie 220 | enps |tqczna | zajec 8| kursu zaticznia ‘;if::nl;c ‘;:aki;ac; rodzaj | typ
ym
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4.2.1.4. Blok Technologie informacyjne

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig p' - | ogélnouc o charakt.
w | ¢ | p s ZZU | CNPS | faczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia A raktyczn| rodzaj | typ
zelniany P! v
ym,
Razem dla blokow ksztatcenia ogélnego
L . taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzm liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
¢ I P zzu | cnps | Ects | BK
2 4 0 0 1 105 215 8 5,6
4.2.2. Lista blokow z zakresu nauk podstawowych
4.2.2.1. Blok Matematyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie p, -~ Jlogsinoue/|2icharakt.
w | ¢ | p s 7ZU | CNPS |faczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia ) raktyczn| rodzaj | typ
zelniany prakty
ym,
4.2.2.2. Blok Fizyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie p- . | ogdInouc O
w | ¢ | p | s 7zU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia solniany, |praktyczn| rodzai | -ty
Y ym
4.2.2.3. Blok Chemia
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposdb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie e e [P LR
w | ¢ | p s 7ZU | CNPS |faczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia ) raktyczn| rodzaj | typ
zelniany prakty
ym
Razem dla blokow z zakresu nauk podstawowych
L . taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w ¢ I P S zzu | cnes | Ects | BK
0 0 0 0 0 0 0 0 0
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4.2.3. Lista blokéw kierunkowych
4.2.3.1. Blok Przedmioty wybieralne kierunkowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ’ Kurs

L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig Forma Sp'oso'b ogblnouc o charakt.
w | ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia volniany |Praktyan| rodzai |ty

il
Razem dla blokéw kierunkowych
Lo : taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzm liczba liczba liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w c I P s zzu | cnps | Ects | BK |
0 0 0 0 0 0 0 0
4.2.4. Lista blokow specjalnosciowych
4.2.4.1. Blok Przedmioty specjalnosciowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs

L Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia si Forma | Sposcb == o charakt.
P wlel ol s Y ¢ 72U | cNPs |taczna | zaje¢ Bk| kursu |zalicznia ‘Z‘I’::n‘;c praktyczn| rodzaj | typ

ym
1 APR011102W [Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 1 S2AMPU_W13 K2APR_K3 15 | 30 1 0,7 T V4 S w
2 APR011102L |Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna 1 S2AMPU_U12 K2APR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P S w
3 APR011310W [Sieci teleinformatyczne w technice 1 S2AMPU_W13 15 | 30 1 0,7 T z S W
4 APR011310L [Sieci teleinformatyczne w technice 1 S2AMPU_U12 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z P S W
5 APR012316W |[Inteligentne instalacje budynkéw i obiektow 2 S2AMPU_W12 30 | 60 2 1,4 T E S W
6 APR012316P |Inteligentne instalacje budynkdw i obiektow 1 S2AMPU_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z P S w
7 APR013228W |[Sterowanie przeksztattnikow statycznych 2 S2AMPU_W12 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T E S W
8 APR013228L |Sterowanie przeksztattnikéw statycznych 1 S2AMPU_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z P S w
9 APR013229W |[Napedy elektryczne pojazdéw 2 S2AMPU_W12 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T E S w
10 APR0O13229P |Napedy elektryczne pojazdéw 1 S2AMPU_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z P S w
11 APR013230W [Badanie i diagnostyka napeddw przeksztattnikowych 1 S2AMPU_W13 15 | 30 1 0,7 T V4 S w
12 APR013230L |Badanie i diagnostyka napedow przeksztattnikowych 1 S2AMPU_U12 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z P S w
13 APR013232W |Projektowanie uktadéw przeksztattnikowych 2 S2AMPU_W12 K2APR_K1 30 | 60 2 1,4 T E S W
14 APR013232P |Projektowanie uktadéw przeksztattnikowych 1 S2AMPU_U11 K2APR_K1 15 | 30 1 0,7 T z P S w
15 APR013309W |Badanie i poprawa jakosci energii elektrycznej 1 S2AMPU_W13 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z S W
16 APR013309L |Badanie i poprawa jakosci energii elektrycznej S2AMPU_U12 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z P S w
Razem| 41 0| 3| 0| O 1051 210| 7 49
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4.2.4.2. Blok Praktyka

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
E S| 6b
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig orma p-oso‘ ogdlnouc o charakt.
w ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia ) praktyczn| rodzaj | typ
zelniany
L il
4.2.4.3. Blok Praca dyplomowa
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
F Sposdb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig orma p'oso' ogblnouc o charakt.
w | ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia | praktyczn| rodzaj | typ
zelniany
ym
APR011159D
1 APR012159D |Praca dyplomowa magisterska 12 S2AMPU_U14 K2APR_K4 K2APR_K6 180 | 540 | 18 | 12,6 T z P S w
APR013159D
2 APR013158S |Seminarium dyplomowe 2 | s2AMPU_U13 K2APR_K6 30 | 90 3 2,1 T Z P S W
Razem| 0| O | 0 | 12| 2 210 630 | 21 | 14,7
Razem dla blokéw specjalnosciowych
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w ¢ I P s zzu | cnps | Ects | BK
4 3 12 2 315 | 840 28 |19,6
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4.3, Blok praktyk (uchwata Rady Wydziatu/rekomendacja komisji programowej kierunku* nt. zasad zaliczania praktyki — zat. nr ...)
Nazwa praktyki:

Liczba punktow ECTS Liczba punktow ECTS zajec¢ BK Tryb zaliczenia praktyki Kod

Czas trwania praktyki Cel praktyki

4.4. Blok "praca dyplomowa" (o ile jest przewidywana na studiach pierwszego stopnia)

Typ pracy dyplomowej: magisterska
Liczba semestréow pracy Liczba punktéw ECTS Kod
APR013158S
APR011159D
1 21
APR012159D
APR013159D

Charakter pracy dyplomowej

Krytyczne opracowanie szczegdétowego zagadnienia z zakresu studiowanej specjalnosci, opis zagadnienia oraz model matematyczny analizowanego obiektu, symulacje
komputerowe i ich analiza, opis i projekt urzgdzenia oraz wyniki jego badania i opracowanie o charakterze dokumentacji technicznej.

Liczba punktéw ECTS BK: | 14,7

5. Sposoby weryfikacji zaktadanych efektéw uczenia sie

Typ zajec Sposoby weryfikacji zaktadanych efektow ksztatcenia
wyklad egzamin, kolokwium
¢wiczenia test, kolokwium
laboratorium wejscidwka, sprawozdanie z laboratorium
projekt obrona projektu
seminarium udziat w dyskusji, prezentacja tematu, esej
praca dyplomowa przygotowana praca dyplomowa

6. Zakres egzaminu dyplomowego

Zagadnienia na egzamin dyplomowy dostepne s3g na stronie internetowej Wydziatu.
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7. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okreslonych kursow/grup kurséw lub wszystkich kurséw w poszczegéinych blokach

BlWIN|-

8. Plan studiow (zatacznik nr 1 do Opisu programu studéw)

Zaopiniowane przez wtasciwy organ uchwatodawczy samorzadu studenckiego:

1709, 2019 ANNA .. DSTROWSKA........

Data Imig, nazwisko i podpis przedstawiciela studento

Data Podpis Dziekana

13213




Zat. nr 4 do ZW 13/2019
Zat. nr 1 do Opisu programu studiow

PLAN STUDIOW

WYDZIAL: ELEKTRYCZNY

KIERUNEK: Automatyka przemystowa

POZIOM KSZTALCENIA: Il stopien, studia magisterskie

FORMA STUDIOW: stacjonarna

PROFIL: ogolnoakademicki

SPECJALNOSC: Automatyzacja Maszyn, Pojazdéw i Urzadzen

JEZYK PROWADZENIA STUDIOW: polski

Uchwata Senatu PWr nr 745/32/2016-2020 z dnia 16 maja 2019 r.

Obowigzuje 0od 01.10.2019 r.

1z5



1. Zestaw kursdéw i grup kurséw obowigzkowych i wybieralnych w ukfadzie semestralnym

Semestr 1

Kursy obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 27

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia si Forma f Sposcb = o charakt.
P wlel|l 1] p] s Y < 72U | cNPs | taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia ‘;i:’::""‘ praktyczn| rodzaj | typ
| ym
1 APR011309W [Matematyczne metody optymalizacji 2 K2APR_W1 30 | 90 3 2,1 T E PD | OB
2 APR011309L [Matematyczne metody optymalizacji 1 K2APR_U1 K2APR_K6 15 | 60 2 1,4 T Z P pD | oB
3 APR012111W [Podstawy modelowania systemoéw 1 K2APR_W2 15 | 30 1 0,7 T Z K OB
4 APR012111L |Podstawy modelowania systemow 1 K2APR_U2 K2APR_K1 K2APR_K2 15 | 30 1 0,7 T z ) K | oB
. . K2APR_W2 K2APR_W1 K2APR_W3
5 APR012112W |Teoria sterowania 2 K2APR_K1K2APR_K2 K2APR_K3 K2APR_Ka 30 90 3 2,1 T E K OB
6 APR012511W |[ldentyfikacja obiektéw sterowania 2 K2APR_W4 K2APR_K2 30 | 60 2 1,4 T z PD | OB
7 APR012511L |ldentyfikacja obiektéw sterowania 1 K2APR_U3 K2APR_K2 15 | 30 1 0,7 T z p PD | oB
8 APR013104W [Mikromaszyny elektryczne dla automatyki przemystowe;j 2 S2AMPU_W2 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T z S oB
9 APR013218W [Automatyka napedu elektrycznego — zagadnienia wybrane 2 S2AMPU_W1 30 | 120 4 2,8 T E S OB
10 APR013218L |Automatyka napedu elektrycznego — zagadnienia wybrane 2 S2AMPU_U1 K2APR_K6 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T z p S OB
11 APR013237W |Procesory sygnatowe w automatyce przemystowej 1 S2AMPU_W4 K2APR_K6 15 30 1 0,7 T Z S OB
12 APR013237L |Procesory sygnatowe w automatyce przemystowej 2 S2AMPU_U3 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T Z P S oB
13 APR013307W [Mikroprocesorowe przetworniki pomiarowe 2 S2AMPU_WS3 K2APR_K1 30 | 60 2 1,4 T z S OB
14 APR013307L |Mikroprocesorowe przetworniki pomiarowe S2AMPU_U2 K2APR_K1 15 ] 30 1 0,7 T z P S OB
Razem | 14 8 330| 810 27 | 18,9
Kursy wybieralne minimum | 30 I godzin w semestrze, 3 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS i Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia Forma Spf)so? ogélnouc |© charakt,
w é | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu ]zalicznia zelniany praktyczn| rodzaj | typ
ym
Blok kurséw wybieralnych: Jezyk obcy ECTS 1 godz. 1
1 JZL100709BKC |Jezyk obcy B2+ lub C1+ 1 K2APR_U4 K2APR_K1 15 30 1 0,7 T Z 0 P KO | W
Blok kurséw wybieralnych: Zarzadzanie ECTS 2 godz. 1
1 ZMRO052513W |Zarzadzanie przedsiebiorstwem 1 K2APR_W5 K2APR_K3 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 z 0] KO | W
2 ZMRO052521W |Zarzadzanie w energetyce 1 K2APR_WS5 K2APR_K3 K2APR_K6 15 50 2 1,4 Z 0 KO | w
Razem w semestrze
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w ¢ I P s zzu | cnps | Ects | BK |
275 15 1 8 0 0 360 | 890 30 21




Semestr 2

Kursy obowigzkowe

liczba punktow ECTS: 27

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ) Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig Forma Sp'oso'b ogblnouc o charakt.
w | ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia selniany |Praktvean| rodzai | - typ
ym
1 APR013220W |[Roboty w procesach przemystowych 1 S2AMPU_WS5 15 | 60 2 1,4 T Z S oB
2 APR013220L |Roboty w procesach przemystowych 2 S2AMPU_U4 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T z ) S oB
3 APR013221W [Zastosowanie sztucznej inteligencji w sterowaniu i diagnostyce 2 S2AMPU_W6 30 | 90 3 2,1 T E S oB
4 APR013221L |Zastosowanie sztucznej inteligencji w sterowaniu i diagnostyce 1 S2AMPU_US5 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z ) S oB
Komputerowo wspomagane modelowanie i projektowanie
5 APR013222W , . 2 S2AMPU_W8 K2APR_K6 30 | 30 1 0,7 T z S OB
uktadéw sterowania
Komputerowo wspomagane modelowanie i projektowanie
6 APR013222P , . 2 S2AMPU_U7 K2APR_K6 30 | 90 3 2,1 T z P S OB
uktaddéw sterowania
7 APR013223W [Programowanie obiektowe 1 S2AMPU_W9 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z S OB
8 APR013223L |Programowanie obiektowe 1 S2AMPU_U8 K2APR_K6 15 | 60 2 1,4 T z ) S oB
9 APR013224W |Energoelektronika w automatyce przemystowe;j 2 S2AMPU_W10 30 | 90 3 2,1 T E S OB
10 APR013224L |Energoelektronika w automatyce przemystowej 1 S2AMPU_U9 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p s | oB
11 APR013225L |Sterowniki programowalne w automatyce przemystowej 2 S2AMPU_U10 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T z p S OB
12 APR0O13227W |Bezprzewodowe systemy sterowania i kontroli 2 S2AMPU_W11 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T V4 S oB
13 APR013308W |Komputerowe systemy sterowania pomiarami 2 S2AMPU_W7 K2APR_K7 30 | 90 3 2,1 T E S OB
14 APR013308L |Komputerowe systemy sterowania pomiarami S2AMPU_U6 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T Z > S oB
Razem | 12 81 2 330| 810 27 | 18,9
Kursy wybieralne minimum | 60 | godzin w semestrze, 3 punktow ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. . Forma | Sposéb - harakt,
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w p I 0 . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | enps |tqczna | zajec 8| kursu [zaticznia zi?::n‘;c ‘;:aki;ac; rodzaj | typ
ym
Blok kurséw wybieralnych: Jezyk obcy ECTS 2 godz. 3
1 JZL100710BKC |Jezyk obcy Al lub A2 3 K2APR_US K2APR_K1 45 | 60 2 1,4 T Z 0 > KO | W
Blok kurséw wybieralnych: Prawo ECTS 1 godz. 1
1 PRR051216W |Normalizacja i prawo inzynierskie 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 z 0 KO | W
2 PRR0O51217W |Prawo inzynierskie 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 z 0 KO | W
3 PRR051218W |Normalizacja techniczna 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 z 0 KO | W
Razem w semestrze
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w ¢ I P s zzu | cnps | Ects | BK |
375 13 3 8 2 0 390 | 895 30 21




Semestr 3

Kursy wybieralne minimum | 330 I godzin w semestrze, 30 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ) Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia Forma Sp'oso'b ogblnouc o charakt.
w ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia volniany |Praktyczn| rodzai
il
APR011159DP
1 APR012159DP |Praca dyplomowa magisterska 12 S2AMPU_U14 K2APR_K4 K2APR_K6 180 | 540 | 18 | 12,6 T Z P S
APR013159DP
2 APR013158S |Seminarium dyplomowe 2 | s2AMPU_U13 K2APR_K6 30 | 90 3 2,1 T Z > S
Blok kurséw wybieralnych: Spoteczno-etyczny ECTS 2 godz. 1
1 FLHO51621S |Etyka w biznesie 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 P KO | W
2 PKH050421S |Komunikacja spoteczna 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 0 > KO | W
3 PKH050521S |Sztuka wystgpien publicznych 1 | K2APR_UG K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 P KO | W
Blok kurséw wybieralnych: A ECTS 3 godz. 3
1 APR012316W |[Inteligentne instalacje budynkéw i obiektéw 2 S2AMPU_W12 30 | 60 2 1,4 T E S W
2 APR012316P [Inteligentne instalacje budynkow i obiektow 1 S2AMPU_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z > S W
3 APR013228W [Sterowanie przeksztattnikdw statycznych 2 S2AMPU_W12 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T E S w
4 APR013228L |Sterowanie przeksztattnikdéw statycznych 1 S2AMPU_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z > S W
5 APR013229W |[Napedy elektryczne pojazdéw 2 S2AMPU_W12 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T E S W
6 APR013229P |Napedy elektryczne pojazdédw 1 S2AMPU_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z P S w
7 APR013232W |Projektowanie uktadéw przeksztattnikowych 2 S2AMPU_W12 K2APR_K1 30 | 60 2 1,4 T E S w
8 APR013232P |Projektowanie uktadéw przeksztattnikowych 1 S2AMPU_U11 K2APR_K1 15 | 30 1 0,7 T z > S W
Blok kursow wybieralnych: B ECTS 4 godz. 4
1 APR011102W |Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 1 S2AMPU_W13 K2APR_K3 15 | 30 1 0,7 T z S w
2 APR011102L [Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna 1 S2AMPU_U12 K2APR_K3 15 | 30 1 0,7 T Z > S W
3 APR011310W |[Sieci teleinformatyczne w technice 1 S2AMPU_W13 15 | 30 1 0,7 T z S w
4 APR011310L |Sieci teleinformatyczne w technice 1 S2AMPU_U12 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z P S w
5 APR013230W |Badanie i diagnostyka napeddw przeksztattnikowych 1 S2AMPU_W13 15 | 30 1 0,7 T z S W
6 APR013230L [Badanie i diagnostyka napedow przeksztattnikowych 1 S2AMPU_U12 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T Z > S W
7 APR0O13309W |Badanie i poprawa jakosci energii elektrycznej 1 S2AMPU_W13 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z S W
8 APR013309L |Badanie i poprawa jakosci energii elektrycznej 1 S2AMPU_U12 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z ] S w
Razem w semestrze
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w ¢ I P s zzu | cnps | Ects | BK |
4 0 3 12 3 330 | 890 30 21




2. Zestaw egzaminow w uktadzie semestralnym

[Kod kursu i — Nazwy kursow konczacych sig egzaminem [ Semestr
APR0O11309W Matematyczne metody optymalizacji 1
APRO12112W Teoria sterowania 1
APR013218W Automatyka napedu elektrycznego — zagadnienia wybrane 1
APRO13221W Z?stosowanie sztucznej inteligencji w sterowaniu i )

diagnostyce
APR013224W Energoelektronika w automatyce przemystowe;j
APR0O13308W Komputerowe systemy sterowania pomiarami
1 egzamin z bloku kurséw wybieralnych A

3. Liczby dopuszczalnego deficytu punktow ECTS po poszczegdlnych semestrach

Semestr T Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS po semestrze
1 5
2 5

Opinia wydziatowego organu uchwatodawczego samorzadu studenckiego

17.05.2009

Data Podpis Dziekana




Zat. nr 3 do ZW 13/2019
Zat. nr 2 do Programu studiéw

OPIS PROGRAMU STUDIOW

1. Opis ogdlny

1.1 Liczba semestréow: 3 1.2 Catkowita liczba punktow ECTS konieczna do ukoriczenia studiow na danym
poziomie: 90

1.3 tgczna liczba godzin zajec: 1.4 Wymagania wstepne (w szczegdlnosci w przypadku studiow drugiego stopnia):
1080 Ukoriczone studia I lub Il stopnia na kierunku, ktérego program nauczania zawiera tresci
z Podstaw Automatyki lub Teorii Sterowania oraz tresci co najmniej jednego z kursow:
Naped Elektryczny, Podstawy Robotyki, Technika Mikroprocesorowa, Elektrotechnika w
zakresie ,,Obwody Elektryczne i Magnetyczne”

1.5 Tytut zawodowy nadawany po zakoriczeniu studiow: 1.6 Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia:

magister inzynier Absolwent studiow Il stopnia posiada zaawansowanq wiedze i umiejetnosci praktyczne
potrzebne do twdrczego dziatania w zakresie analizy, projektowania i konstrukcji
uktadow i systemow automatyki, sterowania i oprogramowania systemow automatyki
przemystowej i ustugowej oraz projektowania systemow wspomagania decyzji.
Absolwent studidw Il stopnia w specjalnosci ,,Automatyka i Sterowanie w Energetyce”
jest w szczegdlnosci przygotowany do projektowania i eksploatacji systemow
automatyki w energetyce, przy wykorzystaniu nowoczesnych technik cyfrowych z
uwzglednieniem uktaddw inteligentnych.

Absolwent studiow Il stopnia jest przygotowany do kierowania zespotami pracowniczymi
w jednostkach przemystowych i projektowych oraz do pracy naukowo-badawczej. Ma
wpojone nawyki ustawicznego ksztatcenia i rozwoju zawodowego. Moze podjgc
edukacje w szkole doktorskiej.

1.7 Mozliwos¢ kontynuacji studiow: 1.8 Wskazanie zwigzku z misjg Uczelni i strategiq jej rozwoju:
Szkota doktorska Wiedza zdobyta podczas studiow ma nie tylko zaowocowac sukcesami w przysztym zyciu
zawodowym absolwenta, ale rowniez uksztattowac cztowieka ze zmystem
przedsiebiorcy, twdrczego i otwartego na nowe wyzwania.
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2. Opis szczegotowy:
2.1 Catkowita liczba efektow uczenia sie w programie studiow:
W (wiedza) = 20
U (umiejetnosci) = 20
K (kompetencje) = 7
W+U+K= 47

2.2 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny — liczba efektow uczenia sie przypisana do dyscypliny:
D1 (wiodaca): 47

2.3 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny — procentowy udziat liczby punktéw ECTS dla kazdej z dyscyplin:
D1 100 % punktow ECTS

2.4a. Dla kierunku studiow o profilu ogélnoakademickim — liczba punktédw ECTS przypisana zajeciom zwigzanym z prowadzong w Uczelni

dziatalnosciag naukowga w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych przyporzagdkowany jest kierunek studidow:
82 ECTS

2.5. Zwiezta analiza zgodnosci zaktadanych efektow ksztatcenia z potrzebami rynku pracy:

Aktualne potrzeby rynku pracy wynikajq ze specyfiki przemystu, ktory charakteryzuje sie obecnie duzym stopniem automatyzacji i robotyzacji.
Absolwenci studiow Il stopnia kierunku Automatyka Przemysfowa sqg przygotowani do projektowania i modernizowania uktadéw automatycznej
regulacji, stosowanych w réznych procesach przemystowych, ze szczegélnym uwzglednieniem automatyzacji maszyn, pojazdoéw i urzgdzen oraz
systemow elektroenergetycznych. Ze wzgledu na uzyskanqg wiedze i umiejetnosci praktyczne w zakresie automatyki przemystowej oraz
automatyki elektroenergetycznej, absolwenci studiow Il stopnia sq przygotowani do pracy w osrodkach badawczo-rozwojowych i decyzyjnych

oraz kierowania zespotami pracowniczymi w jednostkach przemystowych i projektowych, jak rowniez do podjecia dlaszego ksztatcenia sie w
szkole doktorskiej.

2.6. taczna liczba punktéw ECTS, ktorg student musi uzyskaé na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli
akademickich i studentéw (wpisa¢ sume punktow ECTS dla kurséw/ grup kurséw oznaczonych kodem BK)
63 ECTS
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2.7. taczna liczba punktéw ECTS, ktérg student musi uzyskaé w ramach zaje¢ z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktéow ECTS z przedmiotéw obowigzkowych 8
Liczba punktow ECTS z przedmiotéw wybieralnych 0
taczna liczba punktow ECTS 8

2.8. taczna liczba punktéw ECTS, ktérg student musi uzyskaé¢ w ramach zajec o charakterze praktycznym, w tym zaje¢ laboratoryjnych i projektowych

Liczba punktow ECTS z przedmiotéw obowigzkowych 19
Liczba punktow ECTS z przedmiotéw wybieralnych 28
taczna liczba punktow ECTS 47

2.9. Minimalna liczba punktow ECTS, ktora student musi uzyskag, realizujagc moduty ksztatcenia oferowane na zajeciach
ogdlnouczelnianych lub na innym kierunku studiéw
8 ECTS

2.10. taczna liczba punktow ECTS, ktorg student moze uzyskaé, realizujac moduty wybieralne (min. 30 % catkowitej liczby punktéw ECTS)
36 ECTS

3. Opis procesu prowadzgcego do uzyskania efektow uczenia sie:

Student powinien zostac zaznajomiony przez nauczyciela akademickiego z wymaganiami wstepnymi do danego kursu, zaktadanymi efektami
uczenia sie oraz programem kursu, prowadzgcy powinien wskazac potrzebe systematycznej pracy wtasnej studenta i motywowac go do
samodzielnego myslenia i wyciggania wnioskow w trakcie zajec¢ dydaktycznych.
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4. Lista blokow zajec:

4.1. Lista blokoéw zaje¢ obowigzkowych
4.1.1. Lista blokéw ksztatcenia ogdlnego
4.1.1.1. Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
F S Ob
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie orma pAOSOA ogdlnouc o
w | ¢ | p | s 72U | CNPS | faczna |zaje¢ BK| kursu [zalicznia zeiniany | charake. [ rodzai | - tvp
praktyczn
4.1.1.2. Blok Jezyki obce
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
F 5 6b
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie orma p.oso‘ ogélnouc o
w € | p s ZZU | CNPS | taczna |zaje¢ BK| kursu |zalicznia zeiniany | charakt rodzaj | typ
praktyczn
4.1.1.3. Blok Zajecia sportowe
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L. Forma | Sposob
M Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie .| ogélnouc (-
w | ¢ | p s 7ZU | CNPS |taczna |zaje¢ BK| kursu |zalicznia zeiniany | charakt. [ rodzai [ typ
praktyczn
4.1.1.4. Blok Technologie informacyjne
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Forma | Sposdéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie pA .| ogélnouc o
w ¢ | p s ZZU | CNPS | taczna |zaje¢ BK| kursu |zalicznia zeliniany charakt. | rodzaj | typ
praktyczn
Razem dla blokéw ksztatcenia ogélnego
Lo ) taczna | taczna | taczna [taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
W S ! P S Zzu | cnps | ECTS | BK
0 0 0 0 0 0 0 0 0
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4.1.2. Lista blokéw z zakresu nauk podstawowych
4.1.2.1. Blok Matematyka

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma Sp.osoF) ogblnouc o
w | ¢ | p s ZZU | CNPS | taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia volniany | charakt. | rodzai |ty
v praktyczn
1 APR011309W [Matematyczne metody optymalizacji 2 K2APR_W1 30 | 90 3 2,1 E PD | OB
2 APR011309L |Matematyczne metody optymalizacji 1 K2APR_U1 K2APR_K6 15 | 60 2 1,4 z P pD | OB
Razem | 2 0 1 0 0 45 | 150 5 3,5
4.1.2.2. Blok Fizyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma Spf’so,b ogdlnouc o
w | ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna |zaje¢ BK| kursu |zalicznia wotniany | charakt. | rodzai |ty
Y praktyczn
1 APR012511W [ldentyfikacja obiektéw sterowania 2 K2APR_W4 K2APR_K2 30 | 60 2 1,4 z pD | OB
2 APR012511L |[ldentyfikacja obiektédw sterowania 1 K2APR_U3 K2APR_K2 15 | 30 1 0,7 z ) pD | OB
Razem| 2| 0| 1] 0] O 45 | 90 3 2,1
4.1.2.3. Blok Chemia
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma Sp'oso.b ogblnouc o
w ¢ | p s 77U | CNPS | taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia volniany | charakt. | rodzai |ty
v praktyczn
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w | ¢ I P s zzu | cnes | Ects | Bk
4 0 2 0 0 90 240 8 5,6
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4.1.3. Lista blokéw kierunkowych
4.1.3.1. Blok Przedmioty obowigzkowe kierunkowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma Sp.osoF) ogblnouc o
w ¢ | p s 77U | CNPS | taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia volniany | charakt. | rodzai |ty
i praktyczn
1 APR012111W |Podstawy modelowania systemow 1 K2APR_W2 15 | 30 1 0,7 z K OB
2 APR012111L |Podstawy modelowania systemdw 1 K2APR_U2 K2APR_K1 K2APR_K2 15 | 30 1 0,7 z p K OB
. . K2APR_W2 K2APR_W1 K2APR_W3
3 APR012112W [Teoria sterowania 2 KIAPR_K1 K2APR_K2 K2APR_K3 K2APR_Kd 30 90 3 2,1 T E K OB
Razem| 3] 0| 1] 0] O 60 | 150| 5 3,5
Razem dla blokéw kierunkowych
L ) taczna | taczna | taczna [taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w | c ! P s zzu | cnes | Ecrs | B
3 0 1 0 0 60 150 5 3,5
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4.1.4. Lista blokéw specjalnosciowych
4.1.4.1. Blok Przedmioty obowigzkowe specjalnosciowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. Forma | Sposéb "
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w : : 0 . Symbol efektu uczenia sie 720 | onps |taczna | zajec Bi| kursu |zalicznia z;i::ri\::c chal:akt. rodzaj |ty
v praktyczn
1 | APRO12113W |Techniki cyfrowe w automatyce elektroenergetycznej 1 SSZZ:SSEE—\AVIV: K2APR_W4 K2APR_W2 15]130)| 1] 07 T z s | oB
2 APR012113P |Techniki cyfrowe w automatyce elektroenergetycznej 1 g::: _Kuezkszz:;s; —;73 SAASELGIAAPRZ | 95 | 30 1 0,7 T z P S OB
3 APR012115W |[Sztuczna inteligencja w automatyce elektroenergetycznej 2 S2ASE_W7 30 | 120 4 2,8 T E S OB
4 APR012115P |Sztuczna inteligencja w automatyce elektroenergetycznej 1 S2ASE_US K2APR_K6 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z ) S OB
5 APR012116W |Podstawy cyfrowej automatyki elektroenergetycznej 2 S2ASE_WS8 30 | 120 4 2,8 T E S OB
6 APR012116L |Podstawy cyfrowej automatyki elektroenergetycznej 2 S2ASE_U6 K2APR_K2 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T z P S OB
7 APR012117L |Sterowniki mikroprocesorowe w energetyce 2 S2ASE_U10 K2APR_K6 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T z P S OB
8 APR012118W [Symulacja elektromagnetycznych stanéw przejSciowych 1 K2APR_W2 K2APR_W3 S2ASE_W6 15 | 30 1 0,7 T z S 0oB
9 APR012118P |Symulacja elektromagnetycznych stanéw przejsciowych 1 K2APR_U2 K2APR_U3 S2ASE_Uak2aPR K2 | 15 | 30 1 0,7 T z p s | oB
10 APR012211W |[Systemy sterowania i kontroli w elektroenergetyce 2 S2ASE_W1 30 | 60 2 1,4 T z S oB
11 APR012211L |Systemy sterowania i kontroli w elektroenergetyce 1 S2ASE_U1 K2APR_K2 15 | 30 1 0,7 T z p S OB
12 APR012214W [Technika swiattowodowa 2 S2ASE_W2 K2APR_K6 30 | 30 1 0,7 T z s | oB
13 APR012311W |Urzadzenia i standardy sterowania instalacjami elektrycznymi 2 S2ASE_W9 K2APR_K6 30 | 120 4 2,8 T E S OB
14 APR012311C |Urzadzenia i standardy sterowania instalacjami elektrycznymi 2 S2ASE_U7 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T z ) S OB
15 APR012312W |Automatyka inteligentnego budynku 1 S2ASE_W11 15 | 30 1 0,7 T z S OB
16 APR012312L |Automatyka inteligentnego budynku 1 S2ASE_U9 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z P S OB
17 APR012312P |Automatyka inteligentnego budynku 2 S2ASE_U7 S2ASE_U9 30 | 60 2 1,4 T z P S OB
18 APR012512W |Automatyzacja systemdw elektroenergetycznych 2 S2ASE_W1 S2ASE_W3 30 | 120 4 2,8 T E S OB
19 APR012512L |Automatyzacja systeméw elektroenergetycznych 1 S2ASE_U2 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S 0oB
20 APR012513W [Sterowanie komputerowe systemami elektroenergetycznymi 2 S2ASE_WS 30 | 60 2 1,4 T z S oB
21 APR012513S |Sterowanie komputerowe systemami elektroenergetycznymi 1 | S2ASE_U1 S2ASE_U8 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S oB
22 APR012514W |Sterowanie obcigzeniami elektrycznymi 2 S2ASE_W10 K2APR_K4 30 | 60 2 1,4 T 7 S OB
Razem | 19| 2 7 5 1 510 )1230| 41 | 28,7
Razem dla blokéw specjalnosciowych
Lo ) taczna | taczna | taczna [taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
w | c ! P S | zzu | cps | Ecrs | BK |
19 2 7 5 1 510 | 1230 | 41 |28,7
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4.2. Lista blokéw wybieralnych
4.2.1. Lista blokéw ksztatcenia ogélnego

4.2.1.1. Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. Forma | Sposéb -
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w . ! o . Symbol efektu uczenia sie 720 | enps [1aczna |zajec | Kursu [zalicania Z:::?::c cha:akt. rodzai | typ
v praktyczn
1 FLHO51621S |Etyka w biznesie 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 ) kKo | w
2 PKH050421S |Komunikacja spofeczna 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 p Ko | w
3 PKH050521S |Sztuka wystapier publicznych 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 p kKo | w
4 PRR051216W |Normalizacja i prawo inzynierskie 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 T z 0 KO | W
5 PRR051217W |Prawo inzynierskie 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 T z 0 KO | w
6 PRR051218W |Normalizacja techniczna 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 T z 0 KO | w
7 ZMRO052513W |Zarzadzanie przedsiebiorstwem 1 K2APR_W5 K2APR_K3 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T Z 0 Ko | w
8 ZMRO052521W |Zarzadzanie w energetyce 1 K2APR_WS5 K2APR_K3 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 KO | W
Razem| 2| 0| O] O 1 45 | 125 5 3,5
4.2.1.2. Blok Jezyki obce
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia si Forma  Spos6b ' o
P wle¢l it ]p]s Y ¢ 72U | cNPs |taczna | zaje¢ Bk| kursu |zalicznia "Zi‘l’r"'l‘::c charakt, | rodzaj | typ
v praktyczn
1 JZL100709BKC [Jezyk obcy B2+ lub C1+ 1 K2APR_U4 K2APR_K1 15 | 30 1 0,7 T z 0 p KO | W
2 JZL100710BKC |Jezyk obcy Al lub A2 3 K2APR_US5 K2APR_K1 45 | 60 2 1,4 T z 0 P KO | W
Razem| 0| 4| 0] 0] O 60 | 90 3 2,1
4.2.1.3. Blok Zajecia sportowe
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lp Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma | Spos6b 5 o
i wlelir | o] s Y 72U | cNPs |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia ‘:i:’:::‘ charakt. | rodzaj | typ
Y praktyczn
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4.2.1.4. Blok Technologie informacyjne

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
F Sposdb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie orma p.oso. ogélnouc o
w I p 22U | CNPS |taczna | zajeé BK| kursu |zalicznial = o " charake. | rodzaj | -ty
v praktyczn
Razem dla blokéw ksztatcenia ogélnego
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
< I P s zzu | cnes | Ecrs | Bk
2 4 0 0 1 105 215 8 5,6
4.2.2. Lista blokéw z zakresu nauk podstawowych
4.2.2.1. Blok Matematyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
E S 6b
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie orma p.oso‘ ogélnouc o
w 1| p 7zU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia zeiniany | charakt. | rodzai | tvp
praktyczn
4.2.2.2. Blok Fizyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
F Sposdb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie orma p.oso. GG o
w I p ZZU | CNPS |taczna | zajeé BK| kursu fzalicznial = o " charake. | rodzaj | -ty
i praktyczn
4.2.2.3. Blok Chemia
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Forma | Sposdb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie .. | ogélnouc o
w [ 7zU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia zeiniany | charakt. | rodzai [ typ
praktyczn
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
W g ' P S Zzu | cNps | ECTS | BK
0 0 0 0 0 0 0 0 0
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4.2.3. Lista blokéw kierunkowych
4.2.3.1. Blok Przedmioty wybieralne kierunkowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. Forma | Sposéb "
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w . ! o . Symbol efektu uczenia sie 720 | enps [1aczna |ajec | Kursu [zalicania ‘;i::?::c cha:akt. rodzai | typ
v praktyczn
Razem dla blokéw kierunkowych
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
7 © I [ S zzu | cnps | Ects | BK
0 0 0 0 0 0 0 0 0
4.2.4. Lista blokéw specjalnosciowych
4.2.4.1. Blok Przedmioty specjalnosciowe
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs

L Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia si Forma | Spos6b 5 o

i w é | p s Y ¢ ZZU | CNPS |taczna |zaje¢ BK| kursu |zalicznia :i::?::c charakt. | rodzaj | typ

v praktyczn

1 APR011101W |Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 2 S2ASE_W12 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T E S W
2 APR011101L |Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna 1 S2ASE_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S w
3 APR011310W |[Sieci teleinformatyczne w technice 1 S2ASE_W13 15 | 30 1 0,7 T z S w
4 APR011310L |[Sieci teleinformatyczne w technice 1 S2ASE_U12 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S w
5 APR012119W |[Sterowniki programowalne w automatyce 1 S2ASE_W13 15 | 30 1 0,7 T V4 S W
6 APR012119L |Sterowniki programowalne w automatyce 1 S2ASE_U12 K2APR_K6 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z P S w
7 APR012213W |Automatyka elektroenergetyczna 2 S2ASE_W12 30 | 60 2 1,4 T E S w
8 APR012213L |Automatyka elektroenergetyczna 1 S2ASE_U11 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z P S w
9 APR012313W [Metody optymalizacji w elektroenergetyce przemystowej 2 S2ASE_W14 K2APR_K1 30 | 60 2 1,4 T z S W
10 APR012314W |Przeksztattniki energoelektroniczne w przemysle 2 S2ASE_W14 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T z S W
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11 APR012315W |Uktady przeksztattnikowe- zastosowania S2ASE_W14 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T z S W
12 APR012411W |[Instalacje elektryczne w obiektach energetyki S2ASE_W12 30 | 60 2 1,4 T E S W
13 APR012411C |[Instalacje elektryczne w obiektach energetyki S2ASE_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z S w
14 APR012412W [Nowoczesne aparaty elektryczne S2ASE_W12 30 | 60 2 1,4 T z S w
15 APR012412L |Nowoczesne aparaty elektryczne S2ASE_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z S W
16 APR0O12517W [Wytwarzanie energii elektrycznej S2ASE_W12 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T E S W
17 APR012517C |Wytwarzanie energii elektrycznej S2ASE_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z S w
18 APR013226W [Systemy monitorowania i diagnostyki w przemysle S2ASE_W12 30 | 60 2 1,4 T E S w
19 APR013226L |Systemy monitorowania i diagnostyki w przemysle S2ASE_U11 K2APR_K6 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z S w
20 APR013234W |[Sieci neuronowe w automatyce S2ASE_W13 15 | 30 1 0,7 T z S w
21 APR013234L |Sieci neuronowe w automatyce S2ASE_U12 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z S w
22 APR013235W |Sterowanie rozmyte S2ASE_W13 15 | 30 1 0,7 T VA S W
23 APR013235L |Sterowanie rozmyte S2ASE_U12 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z S w
Razem 0 1051210 7 4,9
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4.2.4.2. Blok Praktyka

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma Sp.osoP ogblnouc o
w ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia volniany | charakt. | rodzai |ty
Y praktyczn
4.2.4.3. Blok Praca dyplomowa
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie i i | 0g6Inouc °
w | ¢ | p s 7ZU | CNPS |taczna |zaje¢ BK| kursu |zalicznia solniany | charakt. | rodzai |ty
Y praktyczn
APR011159D
1 APR012159D [Praca dyplomowa magisterska 12 S2ASE_U14 K2APR_K4 K2APR_K6 180|540 | 18 | 12,6 T z P S w
APR013159D
2 APR012158S |Seminarium dyplomowe S2ASE_U13 K2APR_K6 30 | 90 3 2,1 T z P S w
Razem| O | O | O | 12| 2 210 | 630 21 | 14,7
Razem dla blokéw specjalnosciowych

Lo ) taczna | taczna | taczna [taczna

tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba

godzin | godzin pkt. pkt.

W S ! [ S Zzu | cNps | ECTS | BK
5 0 2 12 2 315 | 840 28 19,6
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4.3. Blok praktyk (uchwata Rady Wydziatu/rekomendacja komisji programowej kierunku* nt. zasad zaliczania praktyki — zat. nr ...)

Nazwa praktyki:

Liczba punktéw ECTS

Liczba punktow ECTS zaje¢ BK

Tryb zaliczenia praktyki

Kod

Czas trwania praktyki

Cel praktyki

4.4. Blok "praca dyplomowa" (o ile jest przewidywana na studiach pierwszego stopnia)

Typ pracy dyplomowej: magisterska
Liczba semestréow pracy Liczba punktéw ECTS Kod
APR012158S
APR011159D
1 21 APR012159D
APR013159D

Charakter pracy dyplomowej

Krytyczne opracowanie szczegétowego zagadnienia z zakresu studiowanej specjalnosci, opis zagadnienia oraz model matematyczny analizowanego obiektu, symulacje

komputerowe i ich analiza, opis i projekt urzgdzenia oraz wyniki jego badania i opracowanie o charakterze dokumentacji techniczne;j.

Liczba punktéw ECTS BK:

14,7

5. Sposoby weryfikacji zaktadanych efektéw uczenia sie

Typ zajec Sposoby weryfikacji zaktadanych efektow ksztatcenia
wyklad egzamin, kolokwium
¢wiczenia test, kolokwium
laboratorium wejscidwka, sprawozdanie z laboratorium
projekt obrona projektu
seminarium udziat w dyskusji, prezentacja tematu, esej

praca dyplomowa

przygotowana praca dyplomowa

6. Zakres egzaminu dyplomowego

Zagadnienia na egzamin dyplomowy dostepne sg na stronie internetowej Wydziatu.
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7. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okreslonych kurséw/grup kursow lub wszystkich kurséw w poszczegélnych blokach
; SR g

BlWIN |-

8. Plan studiow (zatacznik nr 1 do Opisu programu studéw)

Zaopiniowane przez wtasciwy organ uchwatodawczy samorzadu studenckiego:

N035.2019 DNNAL OSTRONSKA.... ...
Data Imie, nazwisko i podpis przedstawiciela studentd

L SN Nl Sl S
Data : Podpis -Dziekana
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WYDZIAL:
KIERUNEK:

POZIOM KSZTALCENIA:
FORMA STUDIOW:
PROFIL:

SPECJALNOSC:

JEZYK PROWADZENIA STUDIOW:

PLAN STUDIOW

ELEKTRYCZNY

Automatyka przemystowa

Il stopien, studia magisterskie
stacjonarna

ogdlnoakademicki

Automatyka i Sterowanie w Energetyce

polski

126

Zat. nr 4 do ZW 13/2019
Zat. nr 1 do Opisu programu studiow

Uchwata Senatu PWr nr 745/32/2016-2020 z dnia 16 maja 2019 .

Obowiazuje od 01.10.2019 r.



1. Zestaw kursow i grup kursow obowigzkowych i wybieralnych w uktadzie semestralnym

Semestr 1

Kursy obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 27

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ) Kurs
Lp. Kod kursu Nazwa kursu deT.T, Symbol efektu uczenia sie B N Fk‘:r’:j zsarl’fc’i‘:]:; ZT:::; 0 e | oo
praktyczn
1 APR011309W |Matematyczne metody optymalizacji 2 K2APR_W1 30 | 90 3 2,1 T E PD | OB
2 APR011309L |Matematyczne metody optymalizacji 1 K2APR_U1 K2APR_K6 15 | 60 2 1,4 T Z P PD | OB
3 APR012111W |Podstawy modelowania systemoéw 1 K2APR_W2 15 | 30 1 0,7 T Z K OB
4 APR012111L |Podstawy modelowania systemow 1 K2APR_U2 K2APR_K1 K2APR_K2 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
5 | Apror2112w  [reorasteromani z e |00 3 2| | e ¢ | o8
6 APR012113W |[Techniki cyfrowe w automatyce elektroenergetycznej 1 5522 :SSEE‘V\:/V: K2APR WA K2APR W2 15 | 30 1 0,7 T z S OB
7 APR012113P |Techniki cyfrowe w automatyce elektroenergetycznej 1 ;;::::KUSZKZ?:_‘S SHSELBIAPR | 95 | 30 1 0,7 T z P S (0]:}
8 APR012211W |Systemy sterowania i kontroli w elektroenergetyce 2 S2ASE_W1 30 | 60 2 1,4 T Z S OB
9 APR012211L |Systemy sterowania i kontroli w elektroenergetyce 1 S2ASE_U1 K2APR_K2 15 | 30 1 0,7 T YA P S OB
10 APR012214W [Technika swiatfowodowa 2 S2ASE_W2 K2APR_K6 30 | 30 1 0,7 T z S OB
11 APR012511W |[ldentyfikacja obiektéw sterowania 2 K2APR_W4 K2APR_K2 30 | 60 2 1,4 T z PD | OB
12 APR012511L |[ldentyfikacja obiektéw sterowania 1 K2APR_U3 K2APR_K2 15 | 30 1 0,7 T z p PD | OB
13 APR012512W |Automatyzacja systemow elektroenergetycznych 2 S2ASE_W1 S2ASE_W3 30 | 120] 4 2,8 T E S [o]:]
14 APR012512L |Automatyzacja systemoéw elektroenergetycznych 1 S2ASE_U2 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S oB
15 APR012513W [Sterowanie komputerowe systemami elektroenergetycznymi 2 S2ASE_W5 30 | 60 2 1,4 T Z S OB
16 APR012513S |Sterowanie komputerowe systemami elektroenergetycznymi 1 | S2ASE_U1S2ASE_U8 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S OB
Razem | 16 5 1 1 3451 810 | 27 | 18,9

226




30

Kursy wybieralne minimum godzin w semestrze, 3 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia Forma Sp'oso.b ogblnouc o
w é | p s 77U | CNPS | taczna |zaje¢ BK| kursu |zalicznia rolniany | charakt. | rodzai |ty
v praktyczn
Blok kurséw wybieralnych: Jezyk obcy ECTS 1 godz. 1
1 JZL100709BKC |Jezyk obcy B2+ lub C1+ 1 K2APR_U4 K2APR_K1 15 | 30 1 0,7 T z 0 P KO | W
Blok kurséw wybieralnych: Zarzadzanie ECTS 2 godz. 1
1 ZMRO052513W |Zarzadzanie przedsiebiorstwem 1 K2APR_W5 K2APR_K3 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T Z 0 KO | W
2 ZMR052521W |Zarzadzanie w energetyce 1 K2APR_WS5 K2APR_K3 K2APR_K6 15 50 2 1,4 Z 0 KO | W
Razem w semestrze
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba [ liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
W G ! P S Zzu | cNps | ECTs | BK
17 1 5 1 1 375 | 890 30 21
Semestr 2
Kursy obowigzkowe liczba punktéw ECTS: 27
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lp Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma | Spos6b 5 o
i wlelir o] s Y 72U | cNPs |taczna | zaje¢ BK| kursu |zalicznia ZT:::C charakt. | rodzaj | typ
Y praktyczn
1 APR012115W |[Sztuczna inteligencja w automatyce elektroenergetycznej 2 S2ASE_W7 30 | 120 4 2,8 T E S OB
2 APR012115P |Sztuczna inteligencja w automatyce elektroenergetycznej 1 S2ASE_US K2APR_K6 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z p S OB
3 APR012116W |Podstawy cyfrowej automatyki elektroenergetycznej 2 S2ASE_WS8 30 | 120]| 4 2,8 T E S OB
4 APR012116L |Podstawy cyfrowej automatyki elektroenergetycznej 2 S2ASE_U6 K2APR_K2 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T z p s | oB
5 APR012117L |Sterowniki mikroprocesorowe w energetyce 2 S2ASE_U10 K2APR_K6 K2APR_K7 30 | 60 2 1,4 T 7 p S oB
6 APR012118W |Symulacja elektromagnetycznych stanéw przejsciowych 1 K2APR_W2 K2APR_W3 S2ASE_W6 15 | 30 1 0,7 T z S OB
7 APR012118P |Symulacja elektromagnetycznych standw przejsciowych 1 K2APR_U2 K2APR_U3 S2ASE_U4k2aPR_K2 | 15 | 30 1 0,7 T z p S OB
8 APR012311W [|Urzadzenia i standardy sterowania instalacjami elektrycznymi 2 S2ASE_W9 K2APR_K6 30 | 120] 4 2,8 T E S OB
9 APR012311C |Urzadzenia i standardy sterowania instalacjami elektrycznymi 2 S2ASE_U7 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T z p S oB
10 APR012312W |Automatyka inteligentnego budynku 1 S2ASE_W11 15 | 30 1 0,7 T z S oB
11 APR012312L |Automatyka inteligentnego budynku 1 S2ASE_U9 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z p S oB
12 APR012312P |Automatyka inteligentnego budynku 2 S2ASE_U7 S2ASE_U9 30 | 60 2 1,4 T z p S oB
13 APR012514W |Sterowanie obcigzeniami elektrycznymi 2 S2ASE_W10 K2APR_K4 30 | 60 2 1,4 T Z S OB
Razem| 10| 2 [ 5| 4 315|810 | 27 | 18,9
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Kurs

y wybieralne

minimum | 60 godzin w semestrze, 3 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia Forma Sp'oso.b ogblnouc o
w é | p s 77U | CNPS | taczna |zaje¢ BK| kursu |zalicznia rolniany | charakt. | rodzai |ty
v praktyczn
Blok kurséw wybieralnych: Jezyk obcy ECTS 2 godz. 3
1 JZL100710BKC |Jezyk obcy Al lub A2 3 K2APR_US5 K2APR_K1 45 | 60 2 1,4 T z 0 P KO | W
Blok kurséw wybieralnych: Prawo ECTS 1 godz. 1
1 PRRO51216W |Normalizacja i prawo inzynierskie 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 T z 0 KO | W
2 PRR051217W |Prawo inzynierskie 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 z 0 KO | W
3 PRR051218W |Normalizacja techniczna 1 K2APR_W6 K2APR_K3 K2APR_K5 15 | 25 1 0,7 z 0] KO | W
Razem w semestrze
Lo ) taczna | taczna | taczna |taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | liczba | liczba
godzin | godzin pkt. pkt.
W g ' P S Zzu | cNps | ECTs | BK
11 5 5 4 0 375 | 895 30 21
Semestr 3
Kursy wybieralne minimum | 330 godzin w semestrze, 30 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ) Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol kierunk. efektu ksztatcenia Forma Sp'oso.b ogblnouc o
w ¢ | p s 7ZU | CNPS | taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia volniany | charakt. | rodzai |ty
v praktyczn
APR011159DP
1 APR012159DP |Praca dyplomowa magisterska 12 S2ASE_U14 K2APR_K4 K2APR_K6 180 | 540 18 | 12,6 T z P S w
APR013159DP
2 APR012158S |Seminarium dyplomowe 2 | S2ASE_U13 K2APR_K6 30 | 90 3 2,1 T z P S W
Blok kurséw wybieralnych: Spoteczno-etyczny ECTS 2 godz. 1
1 FLHO51621S |Etyka w biznesie 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 z 0 P KO | W
2 PKH050421S |Komunikacja spoteczna 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 z 0 p Ko | w
3 PKH050521S |Sztuka wystgpien publicznych 1 | K2APR_U6 K2APR_K6 15 | 50 2 1,4 T z 0 p Ko | w




Blok kurséw wybieralnych: A ECTS 3 godz. 3
1 APR011101W |Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna S2ASE_W12 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T E S W
2 APR011101L |Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna S2ASE_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z P S w
3 APR012213W [Automatyka elektroenergetyczna S2ASE_W12 30 | 60 2 1,4 T E S Y,
4 APR012213L |Automatyka elektroenergetyczna S2ASE_U11 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z 3 S W
5 APR012411W |[Instalacje elektryczne w obiektach energetyki S2ASE_W12 30 | 60 2 1,4 T E S W
6 APR012411C |Instalacje elektryczne w obiektach energetyki S2ASE_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S W
7 APR012412W [Nowoczesne aparaty elektryczne S2ASE_W12 30 | 60 2 1,4 T z S W
8 APR012412L |Nowoczesne aparaty elektryczne S2ASE_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S W
9 APR012517W [Wytwarzanie energii elektrycznej S2ASE_W12 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T E S w
10 APR012517C |Wytwarzanie energii elektrycznej S2ASE_U11 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T V4 P S W
11 APR013226W [Systemy monitorowania i diagnostyki w przemysle S2ASE_W12 30 | 60 2 1,4 T E S w
12 APR013226L |Systemy monitorowania i diagnostyki w przemysle S2ASE_U11 K2APR_K6 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z P S w
Blok kurséw wybieralnych: B ECTS 2 godz. 2
1 APR011310W |[Sieci teleinformatyczne w technice S2ASE_W13 15 | 30 1 0,7 T z S W
2 APR011310L |[Sieci teleinformatyczne w technice S2ASE_U12 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T Z P S W
3 APR012119W |[Sterowniki programowalne w automatyce S2ASE_W13 15 | 30 1 0,7 T z S W
4 APR012119L |Sterowniki programowalne w automatyce S2ASE_U12 K2APR_K6 K2APR_K7 15 | 30 1 0,7 T z P S W
5 APR013234W |[Sieci neuronowe w automatyce S2ASE_W13 15 | 30 1 0,7 T z S W
6 APR013234L |Sieci neuronowe w automatyce S2ASE_U12 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S W
7 APR013235W |Sterowanie rozmyte S2ASE_W13 15 | 30 1 0,7 T z S wW
8 APR013235L |Sterowanie rozmyte S2ASE_U12 K2APR_K6 15 | 30 1 0,7 T z p S W
Blok kurséw wybieralnych: C ECTS 2 godz. 2
1 APR012313W |Metody optymalizacji w elektroenergetyce przemystowej S2ASE_W14 K2APR_K1 30 | 60 2 1,4 T Z S W
2 APR012314W |Przeksztattniki energoelektroniczne w przemysle S2ASE_W14 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T z S W
3 APR012315W |Uktady przeksztattnikowe- zastosowania S2ASE_W14 K2APR_K6 30 | 60 2 1,4 T V4 S W
Razem w semestrze
taczna | taczna | taczna [taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | ticzba | liczba
godzin | godzin | pkt. | pkt.
w | ¢ I P s zzu | cnes | Ecrs | Bk |
5 1 1 12 3 330 | 890 30 21

5z6




2. Zestaw egzaminow w ukfadzie semestralnym

Kod kursu : | Nazwy kurséw koriczacych sie gzamW . Semeswr
APRO11309W Matematyczne metody optymalizacji 1
APR012112W Teoria sterowania 1
APR012512W Automatyzacja systemow elektroenergetycznych 1l
APR0O12115W Sztuczna inteligencja w automatyce elektroenergetycznej 2
APR012116W Podstawy cyfrowej automatyki elektroenergetycznej 2
APRO12311W Urzadzenia i standardy sterowania instalacjami elektrycznymi 2

1 egzamin z bloku kurséw wybieralnych A 3

3. Liczby dopuszczalnego deficytu punktow ECTS po poszczegolnych semestrach

Semestr Dopuszczalny deficyt punktow ECTS po semestrze
i 5
2 5

Opinia wydziatowego organu uchwatodawczego samorzadu studenckiego
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