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RECENZJA

osiagnigcia naukowego bedacego podstawa ubiegania si¢ o nadanie stopnia doktora habilitowanego:

1. Jedno zrealizowane oryginalne osiagnigcie projektowe, konstrukecyjne, technologiczne pt.
Wektorowa regulacja pradow silnika PMSM z uwzglednieniem glgbokiego nasycenia magnetycznego
oraz rezystancji stojana w obydwoch strefach regulacji predkosci obrotowej;

2. Jedno zrealizowane oryginalne osiagnigcie projektowe, konstrukcyjne, technologiczne pt. Regulacja
cykl-po-cyklu napigcia wyjsciowego przetwornicy typu Flyback w stanach przewodzenia cigglego i
przerywanego;
opracowana na podstawie zlecenia Rady Dyscypliny Naukowej Automatyka, Elektronika,
Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne Politechniki Wroctawskiej

1. INFORMACJE OGOLNE

Recenzja zostala przygotowana na zlecenie Rady Dyscypliny Naukowej Automatyka,
Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne Politechniki Wroctawskiej, w zwiazku
z powolaniem mnie na recenzenta przez komisj¢ habilitacyjna w dniu 25 marca 2024 r. w postgpowaniu
w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych
w dyscyplinie automatyka, elektronika i elektrotechnika i technologie kosmiczne dr inz. Radostawowi
Nalepie.

Podstawg opracowania recenzji jest dokumentacja postgpowania habilitacyjnego przekazana
przez Rad¢ Dyscypliny Naukowej Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne
Politechniki Wroctawskiej. Zawiera ona nastepujgce elementy:

- Wniosek z dnia 27.09.2023 o przeprowadzenie postgpowania.
- Kopig dyplomu doktora nauk technicznych.

- Autoreferat zawierajacy: podstawowe informacje o kandydacie, opisy dwéch osiagnieé¢ projektowo,
konstrukcyjne, technologiczne, informacja o wykazywaniu si¢ istotna aktywnoscia naukowg
realizowang w wigcej niz jednej uczelni, instytucji naukowej, w szczegdlnosci zagranicznej, informacja
o osiggnigciach dydaktycznych, organizacyjnych oraz popularyzujacych nauke, opis innych informacji,
ktore zdaniem Kandydata sg istotne i dotycza Jego kariery zawodowej.

- Protokot z posiedzenia Komisji ds. Nauki i Rozwoju Kadry Naukowej w sprawie okreslenia dyscypliny
naukowej, w ktérej nadano stopien doktora na uniwersytetach zagranicznych z dnia 26 lutego 2018 r.
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-




- Wykaz osiagnie¢ naukowych albo artystycznych, stanowiacych znaczny wkiad w rozwdj okreslonej
dyscypliny.

- Publikacja naukowa pt. ,,Optimum Trajectory Control of the Current Vector of a Nonsalient-Pole
PMSM in the Field-Weakening Region™.

- Praca doktorska Kandydata pt. ,, Analysis and Synthesis of Primary Side Cycle by Cycle Control of
Isolated Flyback Converters” w j. angielskim.

- Wykaz publikacji z Bazy DONA - Bibliografia dorobku Politechniki Wroctawskiej.
- Analiza cytowan za lata 1999 — 2023 wedlug bazy Web of Science bez autocytowan.

- Potwierdzenie pracy w Moog Ltd. wydane przez Pana Ernesta Keeffe menadzera inZynierii
i programéw w Moog Ltd.

- Potwierdzenia pracy w Moog Ltd. wydanego przez Pania Charlotte Krautter, Kierownika kadr.

- Wybrane prace/zadania wykonywane przez dr Radostawa Nalepa w KGHM HMG w okresie 06.2013-
12-2016.

- Wniosek o powolanie do Zespotu Programu Rozwoju Hutnictwa Podprojekt Instalacja do prazenia
koncentratu Cu w HM Glogéw na stanowisku Gléwny Specjalista ds. HAZOP.

-CV.

- Dyplom ukonczenia studiéw magisterskich.

2. SKROCONY PRZEBIEG PRACY ZAWODOWEJ KANDYDATA

Pan Radostaw Nalepa otrzymat dyplom ukoriczenia studiéw magisterskich w roku 1997 na
Wydziale Elektrycznym Politechniki Wroctawskiej, kierunku Elektrotechnika, specjalnosé Maszyny
i Napedy Elektryczne. Od 7 paZzdziernika 1997 r. do 17 sierpnia 1998 r. byt doktorantem i asystentem
naukowo dydaktyczny w Instytucie Energoelektryki Politechniki Wroctawskiej. Od 30 wrzesnia 1998
r. do 31 maja 2001 r. byt doktorantem i pracownikiem dydaktycznym w Cork Institute of Technology,
Cork, Irlandia, gdzie uzyskat w 20.12.2001 r. stopien doktora nauk technicznych w dziedzinie nauk
technicznych w dyscyplinie naukowej elektrotechnika w specjalnosci naukowej energoelektronika, The
Cork Institute of Technology, Cork, Irlandia; Wydzial Elektroniki, we wspoipracy z firmg Artesyn
Technologies Ltd, Youghal, Co. Cork, Irlandia z rozprawe doktorska: ,,Analysis and Synthesis of
Primary Side Cycle by Cycle Control of Isolated Flyback Converters”, promotorem by} dr Noel Barry.
W dniu 26 lutego 2018 r. na posiedzeniu Komisji ds. Nauki i Rozwoju Kadry Naukowej w sprawie
okreslenia dyscypliny naukowej otrzymal stopiefi doktora na uniwersytetach zagranicznych. Od
01.10.2009 r. do 16.02.2011 r. byt adiunktem badawczo-dydaktyczny w Instytucie Maszyn, Napedéw
i Pomiaréw Elektrycznych Wydziatu Elektrycznego Politechniki Wroctawskiej. Nastepnie od
15.02.2011 r. do 31.05.2013 r. zostal zatrudniony w ABB Sp. z 0.0., Korporacyjne Centrum Badawcze,
Krakéw, Polska, jako Pracownik Naukowo-Badawczy, a od 02/2012 na stanowisku Glowny
Naukowiec. Od 1 lutego 2017 r. do chwili obecnej jest adiunktem badawczo-dydaktycznym w Instytucie
Energoelektryki Wydziatu Elektrycznego Politechniki Wroctawskiej. Nalezy podkreslié, ze Kandydat
posiada duze doswiadczenie zawodowe w tym wspolprace z osrodkami zagranicznymi.



3. OCENA OSIAGNIEC NAUKOWYCH

Dr inz. Radostaw Nalepa przedstawit do oceny pierwsze osiagnigcie projektowe, konstrukcyjne,
technologiczne pt.:

Wektorowa regulacja pradéw silnika PMSM z uwzglednieniem glebokiego nasycenia
magnetycznego oraz rezystancji stojana w obydwoch strefach regulacji predkosci obrotowej

Zgodnie z tytulem, osiagniecie projektowe, konstrukeyjne, technologiczne dotyczyto
wektorowej regulacji pradéw silnika z magnesami trwatymi PMSM z uwzglednieniem glebokiego
nasycenia magnetycznego oraz rezystancji stojana dla dwéch stref regulacji predkosci katowej wirnika.
W pkt. 4.2 Opis osiagnigcia pierwszego, Kandydat podaje, ze (...) soryginalne osiagnigcie projektowe,
dotyczy powstalego w 2007 roku rozwiazania dla potrzeb regulacji pradow silnika PMSM?”, nastepnie
odnosi si¢ do opisu dziatalnosci firmy Moog Ltd. wraz ze wskazaniem na rozwigzanie, ktére nadal
znajduje si¢ w ofercie firmy na stronie (https://www.moogsoftwaredownload.com/ msd.html). W opisie
Kandydat przedstawia sposob sterowania silnikiem PMSM oparty na znanej z literatury metodzie
orientacji wzgledem wektora strumienia magneséw trwatych, w ktérym w nadrzednym regulatorze
polozenia okreslana jest warto$¢ zadanej predkosci katowej wirnika, a w rezultacie zastosowania
regulatoréw proporcjonalno-catkowych do regulacji pradow, odpowiedzialnych za generowanie
momentu elektromagnetycznego i ksztaltowanie strumienia stojana, otrzymano skiadowe napigcia
stojana w ukladzie d-q. Kandydat pracowat w zespole wraz z trzema os$rodkami badawczymi: 1) Moog
GmbH, reprezentowany przeze mnie; 2) Technische Universitit Darmstad oraz 3) LTi DRiVES GmbH,
przy czym sam Kandydat zajmowal si¢ tylko przygotowaniem modelu matematycznego
w Matlab/Simulink w ktérym uwzgledniono efekt nasycenia magnetycznego w stanach dynamicznych
w ktorych uzyskiwano do 4-krotno$é pradu znamionowego silnika. W takiej sytuacji pojawialy sig
niettumione oscylacje w przebiegach skladowych pradéw stojana, co przedstawiono na Rys. 2
w Autoreferacie. Kandydat pracujac w zespole dokonal wyboru silnikéw do przeprowadzenia testow
z okreslong charakterystyka momentu (nieliniowa zalezna od wartosci pradu stojana), a wybrane wyniki
badan zaprezentowal w artykule konferencyjnym z Z3, 11, 7.11, ktérego jednakze nie dofaczyt do
dokumentacji. Na podstawie przeprowadzonych badan eksperymentalnych zaproponowat
zamodelowanie silnika PMSM w ktérym uwzgledniono nieliniowos¢ indukcyjnosci uzwojenia stojana
w funkcji pradu. Model stanowig trzy réwnania rézniczkowe w ukladzie tréjfazowym (A, B, C)
w ktérym uwzgledniono zmiang indukcyjnosci uzwojenia stojana w funkeji pradu stojana. Model ten
nie stanowi osiagniecia naukowego, gdyz podobny byt juz wezesniej przedstawiony w literaturze (np.
K. Zawirski, Sterowanie silnikiem synchronicznym o magnesach trwalych, Wydawnictwo Politechniki
Poznanskiej, Poznan 2005). Natomiast Kandydat w Autoreferacie stwierdzit, ze (...) .,Zaproponowana
koncepcja rozszerzenia klasycznych modeli silnika PMSM zostata poddana weryfikacji przez grono

eksperckie w amerykanskim oddziale Firmy. Okre$lono ja jako istotne usprawnienie dotychczas
stosowanych modeli”.

Nastepnie Kandydat podaje, ze (...) ,,W kolejnym kroku, bazujagc na wypracowanym przeze mnie
zrozumieniu zZrodla oscylacji pradow, zaproponowatem rozszerzenie struktury regulacji pokazanej na
Rys. 1 o predykcyjny dyskretny obserwator pradow ia oraz if. Ostatecznie, po dyskusji z zespotem
projektowym, przyje¢to do implementacji obserwator we wspélrzednych d q...”. Nalezy zauwazy¢, ze
dyskretny obserwator pragdow w ukladzie d-q nie uwzglednial w swojej strukturze modelu
z uwzglednieniem zmiennosci indukcyjnosci stojana. Kandydat na Rys. 10 przedstawit jeden przebieg
z eksperymentu na ktérym zaprezentowano skiadowe pradow stojana w d-q, jednoczesnie podajac, ze
zastosowanie obserwatora predykcyjnego pradéw wplynglo na ilos¢ oscylacji w przebiegach
sktadowych pradéw stojana. Niemniej jednak nie przedstawiono adekwatnej analizy potwierdzajace;j,
Ze zastosowanie tego rozwigzania ograniczylo opisywany efekt. Kandydat sam stwierdza, ze (...)




»Pomimo widocznej poprawy jakosci regulacji zastosowanie predykcyjnego obserwatora pradéw nie
stanowilo wystarczajacego rozwiazania”. Naturalng reakcja na oscylacyjny charakter przebiegéw jest
zmniejszenie/ograniczenie wptywu czgéei catkujacej regulatora Pl pradu isq (...) ,W zwiazku z tym
zaproponowatem zastosowanie adaptacji wzmocnien liniowego regulatora (typu PI) pradu iq w czasie
rzeczywistym (ang.: Gain Sheduling)”. Kandydat dalej opisuje sposob zmiany adaptacji wzmocnienia
regulatora, ktéry zastosowano na zasadzie ,sprawdz w tabeli”. Niemniej jednak i ten sposéb
nie prowadzit do znacznej redukcji oscylacji przebiegébw skladowych pradéw stojana. Na rys. 16
pokazano rozszerzony uklad regulacji w ktorym zastosowano adaptacje wzmocnien wraz
z predykeyjnym obserwatorem pradéw stojana. W autoreferacie Kandydat stwierdza, ze (...) .Dopiero
taki uktad regulacji zapewnit akceptowalne wyniki regulacji pradéw silnika PMSM. Efekty jego pracy,
pokazane na Rys. 17, okre$litem w tamtym czasie mianem ~akceptowalne”. Wystepuje tam pierwsze
przeregulowanie na poziomie okolo 2% w polaczeniu z pierwszym czasem ustalenia mniejszym niz
0.001s. Oscylacie w dalszym przedziale czasowym weciaz wystepuja, ale ich amplituda jest
ustabilizowana. Przebieg skladowej id réwniez jest unormowany. To oznacza, ze ukiad regulacji jest
stabilny w takim punkcie pracy serwonapedu”. Natomiast na Rys. 17 nadal widoczne sa wyzsze
harmoniczne w przebiegu pradu stojana isq, pojawiajace si¢ w pierwszej strefie regulacji. Zatem nie jest
zasadne, aby uzna¢, ze problem zostal rozwiazany, a zjawisko za zminimalizowane (amplituda to ponad
17 A, gdzie $rednig warto$¢ okreslono na poziomie 13 A). Ponadto Kandydat stwierdza, ze w danym
obszarze mozna by zrobi¢ wigcej np. (...) ,Mozna bylo pracowa¢ na przykiad nad adaptacjg wzmocnien
regulatora pradu id czy nawet adaptacja wzmocnien regulatoréw obserwatora predykcyjnego pradow
w oparciu o logike rozmyta [Z3, 11, 4.9]. Bez watpienia, takie rozwiazania moglyby powstaé i zostaé
zaimplementowane juz w tamtym czasie, ale ich zastosowanie zwigkszyloby zlozono$é¢ struktury
regulacji niewspotmiernie do osiagnietych korzysci”, a nastepnie, ze (...) »~Zapewnienie osiggnietej
jakosci regulacji w takich warunkach bylo wystarczajace. Oprocz tego, proponujac rozwiazanie,
nalezato pamigtac o tym, ze zaawansowane serwonapedy obstuguja zazwyczaj zaawansowane aplikacje,
do ktorych inzynier aplikacji musi je indywidualnie ,.dostroi¢”. To wymaga znalezienia zlotego $rodka
pomigdzy zlozonoscig rozwigzania a tatwoscia jego obstugi”, co wskazuje na to, ze postawiony problem
badawczy/technologiczny w zasadzie moze zostaé pominigty, bo (...) ,.Serwonaped przy przeciazeniu
na poziomie 3 lub wigcej razy prad znamionowy pracuje tylko chwilowo — to zaréwno ze wzgledu na
sam silnik jak i straty mocy w ukladzie energoelektronicznym”. Ponadto na przedstawionych rysunkach
nie podano, czy skladowe pradéw stojana byly okreslone z pomiaru, czy przy wykorzystaniu
obserwatora predykcyjnego, co ma réwniez wplyw na widoczne oscylacje i przeregulowania. Warto
podkresli¢, ze w autoreferacie nie przedstawiono analizy ilo§ciowej/jako$ciowej uzyskanych rezultatow
z zaproponowanym rozwigzaniem oraz nie dofaczono do dokumentacji, publikacji, w ktérych taka
analiza zostataby zaprezentowana. Ponadto w dokumentacji nie zatagczono pisemnych poswiadczen
potwierdzajacych wklad Kandydata w rozwiazanie zgloszone jako osiagniecie.

W opisie osiggnigcia Kandydat przedstawil schemat sterowania dla silnika PMSM w zakresie
drugie strefy regulacji (ze stala mocg). Informacje przedstawione w autoreferacie o zaproponowanych
usprawnieniach zostaly zaczerpnigte z publikacji Z4. Optimum Trajectory Control of the Current Vector
of a Nonsalient-Pole PMSM in the Field-Weakening Region (dotaczono do dokumentacji). Jest to
publikacja wspétautorska z 2012 r. opublikowana w IEEE Trans. on Ind. Electronics. Nalezy zauwazy¢,
ze publikacja ta zostata opublikowana 11 lat przed ztozeniem wniosku o przeprowadzenie postepowania
w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego. Sam Kandydat w autoreferacie podaje, ze (...) ,,Na
podstawie przegladu literatury i dyskusji z projektantami nasunal mi si¢ wniosek, ze rozwigzania
dedykowane ostabianiu pola silnika PMSM (do roku 2009) mozna byto podzieli¢ na cztery nastepujace
grupy...” oraz ,,.Bylo to jednak w tamtym czasie tylko moje przypuszczenie na podstawie kilku trudnych
dla mnie do wyjasnienia wynikéw eksperymentalnych. Wymagato to dalszych szczegdtowych badan,
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ktorych pod tym katem juz nie kontynuowatem™ oraz ,,Samo rozwigzanie T3D, Rys. 24, oferowalo bez
watpienia najlepsze na rynku osiagi (stan na 2008/2009) ukfadu regulacji pokazanego na Rys. 21 — to
jednak pod warunkiem, ze dostgpne byly wiarygodne parametry silnika PMSM. Rozwigzanie T3D
zalecane bylo dla najbardziej wymagajacych aplikacji, gdzie wymagane byly szybkie i precyzyjne
zmiany predkosci, czy tez polozenia, w najszerszym z mozliwych zakresow danej konfiguracji
serwonapedu. Takie osiagi osiggnigto dzieki doktadniejszemu wyznaczaniu dynamicznego ograniczenia
napieciowego silnika PMSM poprzez uwzglednienie przeze mnie w obliczeniach rezystancji jego
stojana — a to z kolei mialo bezposredni wplyw na trajektori¢ wektora pradu. Innymi stowy,
zrezygnowalem z powszechnie stosowanego zalozenia, ze Rs = 0 — zalozenia poczynionego
w przesziosci, kiedy osiagi serwonapedéw byly ograniczane przez inne czynniki niz same algorytm™
oraz ,,Wykazalem rowniez, ze jest tak nie tylko w I-strefie regulacji ale i w Il-strefie przy zastosowaniu
najlepszych udokumentowanych (stanowigcych stan techniki w roku 2006 w tym obszarze) rozwiazan
oslabiania pola”, co potwierdza, ze aktualnos¢ osiagniecia projektowego, konstrukcyjnego,
technologicznego zgltoszonego do oceny zostato odniesione do lat przed 2010 r. (a nawet przed 2006 r.),
a nie do aktualnych rozwigzan, ktére mozna znalez¢ w literaturze tematu (np. z ostatnich czterech lat).

Kandydat podaje rowniez, ze (...) ,,Takie rozwiazanie w polaczeniu z usprawniona struktura FOVC
przyczynito si¢ do powstania algorytmu regulacji dla serwonapeddéw nowej generacji bedgcych w stanie
zaspokoi¢ wymagania najbardziej wymagajacych aplikacji — to zaréwno w stanach statycznych jak i
dynamicznych. Takie rozwigzanie ustalito nowy stan techniki udokumentowany miedzy innymi
publikacjg w IEEE Transactions on Industrial Electronics [Z4][Z3, 11, 4.10]. Artykut do dnia 22.09.2023
byl cytowany 79 razy, z tego 32 razy w latach 2018-2023. Artykul jest pobierany z bazy IEEE Explore
$rednio okoto 175 razy rocznie w latach 2011-2023 nie liczac 509 pobrafi w roku 20127, nalezy
zauwazy¢, ze artykul ten wg WoS zostal zacytowany 77 razy, a liczba pobran nie $wiadczy w tym
przypadku o jego (...) ,,niestabnacej aktualnosci”, gdyz na calym $wiecie realizowane sg liczne prace
naukowe, projektowe, eksperymentalne w ktorych wykorzystywane lub sprawdzane, weryfikowane lub
poréwnywane sg rézne inne rozwigzania z zaproponowanym przez Kandydata. Na podstawie bazy WoS
i stéw kluczowych ,,PMSM”&”weakening” sprawdzilem, ze od 2012 r. pojawito si¢ 74 nowych
publikacji naukowych, a od 2006 r. jest ich 84. Natomiast w samej bazie IEEE Explore wyszukujac
tylko po tych samych stowach kluczowych znalaziem 326 publikacji konferencyjnych, 109
w czasopismach i 8 posiadajacych status ,.early access”. [los¢ uzyskanych wynikéw zaréwno w WoS,
Jak i IEEE Explore potwierdza, Ze tematyka, ktora Kandydat zajmowat si¢ w latach 2006 — 2012 jest
aktualna i nadal podejmowana. Stad nie mozna uzna¢, ze zgloszone do oceny rozwiazanie projektowe,
konstrukcyjne, technologiczne stanowi ,.aktualne” i ,,na czasie” (bo od 2012 pojawito si¢ 326 publikacji
konferencyjnych, 109 w czasopismach) osiagnigcie o ktérym mowa w ust. 1 ustawy z dnia 14 marca
2003 r. o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki. Ponadto
w ustawie tej zdefiniowano, ze osiagnigcie moze stanowié ,zrealizowane oryginalne osiagniecie
projektowe, konstrukcyjne, technologiczne lub artystyczne”, ktére posiada istotny wkilad w rozwaj
dyscypliny naukowej. W tym kontekécie nie mozna uznaé, ze zgloszone osiggniecie stanowi istotny
wkiad w rozwéj dyscypliny. W autoreferacie Kandydat nie podjal réwniez préby poréwnania
zaproponowanego rozwiazania projektowego, konstrukcyjnego, technologicznego, opisanego
wartykule Z4 zpublikacjami, ktore ukazaly si¢ od roku 2012 do pazdziernika 2023 w celu
zweryfikowania jego oryginalnosci oraz ,,nieslabnacej aktualnosci”. Warto nadmieni¢ rowniez, ze
w przypadku prac wspétautorskich, konieczne jest wyodrebnienie indywidualnego, merytorycznego
udziatu kazdego ze wspétautoréw w powstanie danej pracy. Nalezy potwierdzi¢, ze Kandydat nie
dolaczyl do zlozonej dokumentacji, oswiadczen wspélautorow publikacji wraz z zaznaczonym
wkladem kazdego z nich w jej powstanie. W $wietle ww. jest to gléwne zaniedbanie Kandydata, ktore
uniemozliwia oceng wkiadu w przygotowanie publikacji. Kandydat bedac pracownikiem Moog Ltd.




uczestniczyl w zespole badawczo-projektowym realizujagcym opisywane prace. W zwiazku z tym
wymagane jest rowniez poSwiadczenie, przez Moog Ltd. oraz z innymi zespolami z ktérymi
Kandydat wspélpracowal, szczegélowego wkladu Kandydata w rozwéj wskazanego do oceny
osiggnigcia technologicznego. Natomiast Kandydat przedtozyt Opinie od Moog Ltd. podpisang przez
Kierownika Andreasa Noll i Kierownika kadr Charlotte Krautter z dnia 30 wrzesnia 2009 r. w ktorej
znajduja si¢ bardzo ogélne informacje na temat zadan, ktdre realizowat (...):

-~ Kierownictwo techniczne przy tworzeniu specyfikacji wymagan technicznych dla nowej generacji
uzywanych na calym $wiecie, wieloosiowych — serwonapedéw, opracowanie planéw projektow,
przeprowadzenie analiz konkurencji, analiz kosztéw, planowanie testéw i certyfikowanie,

- opracowanie nowych technologii, udoskonalanie jak i analiza wysoce wydajnych metod sterowania
dla regulatora pradu stopnia wzmacniacza mocy za pomoca oprogramowania Matlab Simulink,

- kierownictwo projektu w zakresie energoelektroniki i sterowania wysoko wydajnymi napedami,
realizacja w kooperacji z partnerami rozwojowymi z zewnatrz,

- ekspert techniczny w projektach migdzynarodowych dot. energoelektroniki, testow kwalifikacyjnych,
systeméw napedowych o wbudowanym bezpieczenstwie,

- tworzenie i zatwierdzanie technicznej dokumentacji szkoleniowe;j”.

W zwigzku z tym nie mozna jednoznacznie okresli¢ wkladu Kandydata w rozwéj osiagniecia
projektowego, konstrukeyjnego, technologicznego.

Dr inz. Radostaw Nalepa przedstawit do oceny drugie osiagnigcie projektowe, konstrukcyijne,
technologiczne pt.:

Regulacja cykl-po-cyklu napiecia wyjsciowego przetwornicy typu Flyback w stanach
przewodzenia ciaglego i przerywanego

Zgodnie z tytulem, rozwigzanie powstalo w ramach prac nad pracg doktorska w latach 1998 — 2001
i stanowito wtedy oryginalne rozwiazanie potwierdzone wnioskiem patentowym Z3, 111, 3.4, Radostaw
Nalepa, Michael Noel. Barry, Peter Meaney: A DC to DC flyback converter. Zgloszenie patentowe nr
WOO01/97371A1: Int. Cl. HO2M3/335. Zglosz. nr PCT/IE01/00085 z 18.06.2001. Opubl. 20.12.2001.
Nazwa zgtaszajacego: Artesyn Technologies, Springfield Industrial Estate, Youghal, County Cork (IE).
Nalezy zauwazy¢, ze rozwigzanie zgloszone jako osiagnigcie projektowe, konstrukcyjne,
technologiczne zostato opublikowane w formie rozprawy doktorskiej dotaczonej do dokumentacji Z12.

Kandydat w 20.12.2001 r. w Cork Institute of Technology, Wydzial Elektroniki, Cork, Irlandia
uzyskat stopien doktora nauk technicznych w dziedzinie nauk technicznych w dyscyplinie naukowej
elektrotechnika w specjalnosci naukowej energoelektronika, (we wspolpracy z firma Artesyn
Technologies Ltd, Youghal, Co. Cork, Irlandia) za rozprawe doktorska: ,,Analysis and Synthesis of
Primary Side Cycle by Cycle Control of Isolated Flyback Converters”, promotorem byt dr Noel Barry.
W zwigzku z powyzszym nie jest uzasadnione zgloszenie do ponownej oceny osiagnigcia tj.
regulacji cykl-po-cyklu napigcia wyjsciowego przetwornicy typu Flyback, bo zostalo ono juz
ocenione, a Kandytat uzyskal za rozprawe stopien naukowy doktora nauk technicznych, uznany
rowniez w Polsce w dniu 26 lutego 2018 r. Nalezy jednoczesnie podkresli¢, ze nie wykazano
wdrozenia tej technologii do rozwigzan przemyslowych — w Z3. [I1.4 brakuje informacji o
przeprowadzonym wdrozeniu, ktére mogloby stanowi¢ podstawe do oceny osiagniecia
technologicznego. Stad nie mozna uznac, ze zgloszone do oceny osiagnigcie pt. ,,Regulacja cykl-po-
cyklu napiecia wyjsciowego przetwornicy typu Flyback w stanach przewodzenia ciaglego



i przerywanego” jest oryginalnym osiggnieciem projektowym, konstrukcyjnym, technologicznym
o ktorym mowa w ust. 1 ustawy z dnia 14 marca 2003 r. o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz
o stopniach i tytule w zakresie sztuki. Ponadto w przypadku prac wspotautorskich, konieczne jest
wyodrebnienie indywidualnego, merytorycznego udzialu Kandydata w powstanie wniosku
patentowego Z3, Ill, 3.4, co jest warunkiem dokonania oceny osobistych osiagnie¢ stanowiacych
znaczny wklad w rozwdj dyscypliny.

Podsumowujgc, uwazam, ze zgloszone do oceny, przez dr inz. Radostawa Nalepa, dwa
osiggnigcia projektowe, konstrukcyjne, technologiczne nie stanowia znacznego wkiadu w rozwdj
dyscypliny naukowej. Ponadto nie mozna jednoznacznie okresli¢ wkladu Kandydata w rozwdj
zgloszonych do oceny osiagnig¢, gdyz nie przedstawil o§wiadczen wspotautoréw publikacji i patentu.
Kandydat nie wykazal rowniez, ze drugie osiggnigcie zostalo wdrozone i odnosi si¢ do rozwiazania,
ktore przedstawiono w rozprawie doktorskiej.

4. OCENA ISTOTNEJ AKTYWNOSCI NAUKOWEJ

Ocenie podlegaja inne osiagnigcia niz wskazane w punkcie trzecim.

Pan dr inz. Radoslaw Nalepa opublikowat 14 publikacji po uzyskaniu stopnia naukowego
doktora nauk technicznych. Najwazniejsze parametry bibliograficzne Kandydata, sprawdzone przeze
mnie w bazie Web of Science s3 nastgpujace: laczna liczba publikacji to 17, liczba cytowan to 142,
liczba cytowan bez autocytowan to 127, indeks H to 5. Nalezy zauwazy¢, ze Kandydat po uzyskaniu
stopnia doktora tj. w okresie 12 lat opublikowat 17 publikacji naukowych, co daje 1,4 publikacji na rok.
Publikacje te sa publikacjami wieloautorskimi w ktorych w wiekszosci kandydat znajduje si¢ na drugiej
lub dalszej pozycji. Natomiast Kandydat posiada jedna autorska publikacje wygloszona na konferencji.
Jedna z publikacji posiada 77 cytowan i zostata dotaczona do dokumentacji do opisu osiggniecia nr 1,
natomiast druga publikacja posiada 33 cytowania i nie jest zwigzana ze zgloszonymi osiggnieciami.
Pozostate 12 publikacji posiada ponizej 9 cytowan (publikacje te nie dotycza zgloszonych do oceny
osiagnig¢ Kandydata). Po analizie stwierdzilem, Zze dorobek publikacyjny jest niewielki, jak na okres 12
lat po uzyskaniu stopnia doktora oraz sa to gléwnie publikacje wspétautorskie. Ponadto Kandydat
nie dolgczyl do dokumentacji oswiadczen wspoélautorskich potwierdzajacych wkiad kazdego ze
wspolautorow w dang publikacjg, przez co nie mozna ocenié¢ realnego udzialu w ich powstanie.

Pan dr inz. Radostaw Nalepa posiada duze doswiadczenie wynikajace z szerokiej wspétpracy
z przemystem. Wspotpracowal m.in. z:

- KGHM Polska Miedz S.A. w Programie Modernizacji Pirometalurgii, PMP, z siedzibg w HMGI jako
Gioéwny Specjalista ds. Elektrycznych, potwierdzenie w Z8.

- Artesyn Technologies, Springfield Industrial Estate, Youghal, County Cork,
- Moog Ltd., Irlandia — 2002 — 2006 r.

- Korporacyjne Centrum Badawcze ABB, PLCRC,

- Centrum Innowacji Opartych o Dane w KGHM Centrum Analityki Sp. z 0.0.

W latach 1998-2022 brat udziat w ponad pi¢tnastu miedzynarodowych zespotach badawczych,
ktore zrealizowaly wigcej niz dwadziescia projektow przemystowych.
Jest wspotautorem czterech wnioskéw patentowych:

a




- Panagiotis Bakas, Sara Ahmed, Michal Lazarczyk, Radostaw Nalepa, Antonis Marinopoulos,
Dimitrios Doukas, Jyoti Sastry: Patent aktywny w: Europa EP2957014B1, USA US9748772B2, Chiny
CN105144530B. Method of controlling a solar power plant, a power conversion system, a DC/AC

inverter and a solar plant : Int. Cl. H02J 3/38. Zgtosz. Nr 13704117.4 z 14.02.2013. Opubl. 7.12.2016.
ABB Schweiz AG.

- Wojciech Piasecki, Marcin Szewczyk, Radostaw Nalepa, Brice Jamieson: A modular subsea power
distribution system : Int. Cl. E21B33/038, HO1F27/40, HO1F30/04, HO1F38/14, HOIR13/523,
H02J5/00, HOZM7/00. Zgtosz. pat. nr WO 2015/090502 A1 z 18.11.2014. Opubl. 25.06.2015. Nazwa
zglaszajacego: ABB Technology AG Ziirich.

- Wojciech Piasecki, Marcin Szewczyk, Mariusz Stosur, Radostaw Nalepa, Jan Wiik, Eiril Bjornstad: A
modular electric system located under water : Int. Cl. E21B33/035, E21B33/037, E21B41/00,
E21B47/01, H02J3/36, HOSK5/06. Zgtosz. pat. nr EP 2666956 Al z 21.05.2012. Opubl. 27.11.2013.
Nazwa zglaszajacego: ABB Technology AG Ziirich.

- Radostaw Nalepa, Michael Noel. Barry, Peter Meaney: A DC to DC flyback converter. Zgloszenie
patentowe nr WO01/97371A1: Int. Cl. HO2M3/335. Zgtosz. nr PCT/IE01/00085 z 18.06.2001. Opubl.
20.12.2001. Nazwa zglaszajacego: Artesyn Technologies, Springfield Industrial Estate, Youghal,
County Cork (IE).

Do kazdego z ww. wskazano wktad Kandydata, jednakze nie dolaczono o$wiadczen wspélautoréw
uwiarygadniajacych podane informacje. Natomiast nalezy uznaé, ze Kandydat posiada cztery wnioski
patentowe (brak podania, czy zostaly opublikowane w ostatecznej formie jako patenty) i sa to wnioski
o patenty miedzynarodowe. Stad dorobek w tym zakresie jest duzy.

Kandydat byt wspétautorem jednej ekspertyzy. Jest recenzentem publikacji w czasopismach
IEEE Transactions on Industrial Electronics, IEEE Access, IET Electric Power Applications, Electric
Power Research Journal oraz migdzynarodowej konferencji ISIE (IEEE International Symposium on
Industrial Electronics). Od Grudnia 2022 jest Redaktorem Goszczacy (ang. Guest Editor) w czasopismie
branzowym MDPI, Energies. W latach 2003-2013 i 2018 byt cztonkiem IEEE.

W latach 2012-2013 odbyt pobyty (staze) w SECRC, Visteras, Szwecja (4 tyg.) i w USCRC,
Raleigh, USA (3 tyg.).

Dziafalnos¢ dydaktyczna Kandydata obejmowata zajecia laboratoryjne na Politechnice
Wroctawskiej w latach 1997-1998. W 1998-2001 w Cork Institute of Technology (CIT) w Irlandii
prowadzit zajecia laboratoryjne i wykiady z elektrotechniki, symulacji komputerowej i projektowania
plytek PCB. Byl wspétopiekunem pracy magisterskiej w CIT Pat’a Cronnin’a pt.”Field oriented vector
control of an induction motor”, 2001-2002. Prowadzit konsultacje merytoryczne dla Moog Ltd.,
wprowadzatl i utrzymywal metod¢ zarzadzania Lean w laboratoriach badawczo rozwojowych w Moog
Ltd. W latach 2009-2011 przygotowatl wyktady dla studentéw. Od 2017 r. prowadzi trzy wyk{ady, cztery
zajecia laboratoryjne i jedne projektowe. Byl opiekunem dwoch prac magisterskich. Byt opiekunem
migdzywydziatowego Stowarzyszenia Naukowego Studentéw o nazwie Delta Power, SNS DP.

Podsumowujac, osiagnigcia naukowe dr inz. Radostawa Nalepa oceniam jako spelnione
w dostatecznym stopniu. Natomiast osiagnigcia badawczo-dydaktyczne oceniam wysoko.

5. WNIOSEK KONCOWY

Na podstawie dokonanej oceny przedstawionych dwéch osiagnigé z zakresu projektowego,
konstrukcyjnego, technologicznego, stwierdzam, ze nie stanowig one znacznego wkiadu w rozwoj



dyscypliny naukowej Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne. Nie mozna
jednoznacznie okre$li¢ wkladu Kandydata w rozwdj zgloszonych do oceny osiagnigé, gdyz nie
przedstawit oswiadczen wspotautorow publikacji i patentu. Kandydat nie wykazal, ze drugie osiagnigcie
zostalo wdrozone, a odnosi si¢ ono do rozwigzania, ktére przedstawiono w rozprawie doktorskiej.

Nie popieram wniosku o nadanie dr inz. Radostawowi Nalepa stopnia naukowego doktora
habilitowanego w dziedzinie Nauk Technicznych w dyscyplinie Automatyka, Elektronika,

Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne.
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