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ZAKL.ADANE EFEKTY UCZENIA SIE

Wydzial: Elektryczny
Kierunek studiow: Elektromechatronika

Poziom studiéw: studia pierwszego stopnia
Profil: ogélnoakademicki

Umiejscowienie kierunku

Dziedzina nauk: inzynieryjno-technicznych
Dyscyplina/dyscypliny w przypadku kilku dyscyplin prosz¢ wskazaé dyscypling wiodacg
Automatyka, elektronika i elektrotechnika (wiodaca), Inzynieria mechaniczna

Objasnienie oznaczen:

P6U — charakterystyki uniwersalne odpowiadajace ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia - 6 poziom PRK

P6S — charakterystyki drugiego stopnia odpowiadajace ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia studiow - 6 poziom PRK
W — kategoria ,,wiedza”

U — kategoria ,,umiejetnosci”

K — kategoria ,,kompetencje spoteczne”

K1IEMR_W1, KIEMR_W?2, KIEMR_W3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,wiedza”

K1EMR_Ul, KIEMR U2, KIEMR _U3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,umiejetnosci”

K1EMR _K1, KIEMR _K2, KIEMR _K3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,kompetencje spoteczne”

..._inz — efekty uczenia si¢ umozliwiajace uzyskanie kompetencji inzynierskich



Odniesienie do charakterystyk PRK

Charakterystyki drugiego stopnia typowe
dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach

svmbol Opis efektow uczenia si¢ dla kierunku studiow Uniwersalne szkolnictwa wyzszego (S)
oY ELEKTROMECHATRONIKA charakterystyki YZ5Zeg :
kierunkowych P . . . . : Charakterystyki dla
. o o ukonczeniu kierunku studiow pierwszego | Charakterystyki I o
efektoOw uczenia si¢ _ : o 2 .. | kwalifikacji na poziomie
absolwent: stopnia dla kwalifikacji L
. 6 PRK, umozliwiajacych
(8)] na poziomie 6 . .
uzyskanie kompetencji
PRK o
inzynierskich
WIEDZA (W)
ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujaca algebre, analize, | PEU_W P6S_WG
K1EMR_W1 statystyke, w tym metody matematyczne i metody numeryczne,
niezbg¢dne do opisu zagadnien mechanicznych i elektrycznych
ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujaca mechanike, | PEU_W P6S_WG
termodynamike, optyke, elektryczno$¢ i magnetyzm, fizyke
K1EMR_W?2 jadrowa oraz fizyke ciata statego, w tym wiedz¢ niezbgdng do
zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych wystepujacych
w elementach i uktadach elektronicznych oraz w ich otoczeniu
ma podstawowa wiedze z zakresu metrologii i systemow | PEU_W P6S_WG P6S_WG_inz
pomiarowych, niepewno$ci pomiardw oraz opracowywania
wynikow; zna 1 rozumie metody pomiaru podstawowych
K1EMR_Ws3 ; L : d
- wielkosci elektrycznych i mechanicznych oraz zna zasady
doboru aparatury 1 systemow pomiarowych do pomiarow
wielkosci elektrycznych i mechanicznych
ma podstawowa wiedze w zakresie inzynierii produkcji, ze | PEBU_W P6S_WG P6S_WG_inz
K1EMR_W4 szczegdlnym uwzglednieniem podstaw zarzadzania jakos$cia P6S_WK P6S_WK_inz
1 form prowadzenia dziatalno$ci gospodarcze;j
ma podstawowa wiedze niezbedng do zrozumienia prawnych P6U_W P6S_WK
uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej; zna i rozumie
K1EMR_WS5 podstawowe pojecia z zakresu wlasno$ci przemystowej i prawa
autorskiego; zna zasady sporzadzania opiséw patentowych i
korzystania z baz patentowych
K1IEMR W6 posiada podstawowa wiedze z geometrii wykreslnej w zakresie | PEU_W P6S_WG

rzutowania figur i1 bryl geometrycznych oraz zapisu
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graficznego konstrukcji  w  $Srodowisku komputerowego
wspomagania projektowania

K1EMR_W7

ma wiedze z zakresu podstaw chemii, a w szczegdlnosci
w tematyce krystalografii oraz wtasciwosci fizykochemicznych
materiatow nieorganicznych i organicznych, z uwzglednieniem
zalezno$ci migdzy ich wtasciwo$ciami i budowa,

ma uporzadkowang wiedz¢ o materiatlach technicznych
stosowanych w mechatronice, ich strukturze, wlasciwosciach i
zastosowaniach; ma wiedze 2z =zakresu wytrzymato$ci
materialdw, niezbedng do wymiarowania wytrzymalosciowego
w prostych 1 ztozonych stanach obcigzen i1 uktadow

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG inz

KIEMR_W8

ma uporzadkowang 1 podbudowang teoretycznie wiedze
z zakresu mechaniki, a w szczegolnos$ci: statyki i geometrii mas,
kinematyki punktu materialnego, reakcji ukladoéw statycznie
wyznaczalnych, srodkoéw ciezkosci i momentéw bezwladnos$ci

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W9

ma wiedz¢ dotyczaca budowy, analizy kinematycznej
1 dynamicznej oraz projektowania uktadéw kinematycznych
maszyn, urzadzen i robotow, rozumie proces projektowania
konstrukcyjnego;

ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie budowy, eksploatacji
elementow, zespotow i uktadow mechanicznych stosowanych w
systemach mechatronicznych oraz w zakresie tworzenia modeli
1 metod obliczeniowych takich uktadow

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_W10

ma podstawowa, uporzadkowang wiedze z zakresu
elektromechanicznego przetwarzania energii;

zna zasady budowy, dziatania i1 eksploatacji podstawowych
maszyn elektrycznych i innych elektromechanicznych
przetwornikow energii  stosowanych w mechatronicznych
systemach

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_W11

ma uporzadkowang 1 podbudowang teoretycznie wiedze
w zakresie zasad dzialania elektrycznych ukladéw napedowych
oraz ukladow sterowania maszynami 1 urzadzeniami
mechatronicznymi

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz




K1EMR_W12

ma uporzadkowang i1 podbudowang teoretycznie wiedzg w
zakresie zasad budowy, dziatania i doboru czgsci sktadowych
instalacji elektrycznych oraz warunkéw ich pracy normalnej 1
zakloceniowej

P6U_W

P6S_WG

P6S_ WG inz

K1EMR_W13

posiada podstawowg wiedz¢ z zakresu metod analizy liniowych
obwoddéw elektrycznych

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W14

posiada rozszerzong wiedze z zakresu metod analizy liniowych
obwodow elektrycznych w stanach nieustalonych

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W15

ma uporzagdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w
zakresie zasad dziatania potprzewodnikowych elementow
elektronicznych

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W16

ma uporzadkowang, podstawowa wiedze o dziataniu, budowie,
wlasciwosciach 1 parametrach  sensorow i systemow
sensorowych (w tym inteligentnych i mikrosensorow) dla
roéznych zastosowan np.: motoryzacja, medycyna, wytwarzanie,
AGD, rozrywka, etc.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_W17

ma uporzagdkowana wiedze¢ w zakresie architektury systemow
mikroprocesorowych, trybow adresowania, kodéw liczbowych,
rodzajow  pamigci, typowych ukladow  wewngtrznych
mikroprocesorow (przetwornikow AC, licznikow, systemow
przerwan), ma wiedz¢ w zakresie samodzielnego formutowania
algorytméw oraz ich implementacji programowe;j

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG _inz

K1EMR_W18

posiada podstawowag wiedz¢ z zakresu analizy 1 syntezy
ciggtych ukladéw regulacji automatycznej;

posiada podstawowa wiedz¢ z zakresu analizy 1 syntezy
impulsowych uktadéw regulacji automatyczne;j

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W19

ma podstawowg, uporzadkowang i podbudowang teoretycznie
wiedz¢ w zakresie informatyki i inzynierii oprogramowania
oraz architektury komputerowej, w szczegolnosci w warstwie
sprzetowej; ponadto ma wiedz¢ z zakresu implementowania i
testowania programéw komputerowych oraz tworzenia
I zapisywania dokumentacji oprogramowania komputerowego

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz




KIEMR_W20

ma podstawowg, uporzadkowang i podbudowang teoretycznie
wiedz¢ w zakresie sieci 1 magistrali komputerowych oraz
przemystowych

P6U_W

P6S_WG

P6S_ WG inz

K1EMR_W?21

posiada wiedz¢ w zakresie metod cyfrowego przetwarzania
sygnatow niezbedng do projektowania i analizy podstawowych
systemow cyfrowych

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

KIEMR_ W22

ma wiedze w zakresie funkcjonalnego opisu uktadéw
mechatronicznych  oraz  metod integracji  poduktadow
mechanicznych, hydraulicznych, elektrycznych
i informatycznych w zlozone systemy mechatroniczne;
orientuje si¢ w obecnym stanie oraz najnowszych trendach
rozwojowych mechatroniki

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG inz

KIEMR_W23

ma szczegdtowa wiedze dotyczaca wybranych zagadnien
z zakresu projektowania 1  modelowania  uktadow
mechatronicznych

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG _inz

K1EMR_W24

zna podstawowe metody wnioskowania (indukcja, dedukcja,
abdukcja); ma podstawowa wiedze niezbedng do rozumienia
spotecznych 1 filozoficznych uwarunkowan dziatalno$ci
inzynierskiej

P6S_WK

K1EMR_W25

zna metody statystycznej obrobki danych inzynierskich

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

KIMTR_W26

zna zasady budowy, dzialania oraz eksploatacji urzadzen,
instalacji i sieci elektroenergetycznych; zna formalno-prawne
wymagania zwigzane z bezpieczenstwem pracy oraz ochrong
przeciwpozarowa

P6U_W

P6S_WG
P6S_WK

P6S_WG._inz

K1EMR_W27

ma podstawowg teoretyczng wiedze¢ w zakresie zarzadzania; ma
elementarng wiedz¢ z zakresu organizacji i1 zarzadzania
przedsigbiorstwem oraz podstawowych modeli, metod 1 funkcji
zarzadzania; zna funkcje zarzadzania, strategie organizacyjne
i poziomy planowania w przedsi¢biorstwie; rozumie trendy
rozwojowe zarzadzania w kontekscie rozwoju gospodarczego

P6S_WK

P6S_WK inz

K1EMR_W?28

ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie zasady dzialania
biernych 1 czynnych elementow elektronicznych; zna ich
parametry i charakterystyki; zna zasady wlasciwego stosowania

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz
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elementow

KIEMR_W29

ma uporzadkowang wiedze teoretyczng w zakresie fotoniki, w
tym wiedz¢ niezbedng do zrozumienia fizycznych podstaw
dziatania elementoéw optycznego toru telekomunikacyjnego oraz
zna obszary zastosowan systemoéw  fotonicznych, w
szczegdlnos$ci w motoryzacji, energetyce i mikrosystemach

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_W30

posiada wiedze dotyczacg paradygmatu programowania
obiektowego 1 zapisu w jezyku UML

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W31

posiada  podstawowa wiedz¢ w  zakresie dziatania
1 programowania uktadéw sterowania rozproszonego PLC, ma
podstawowg wiedze 0 przemystowych sieciach
komunikacyjnych stosowanych w technice PLC

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W32

ma wiedz¢ na temat wptywu pol elektromagnetycznych na
dziatanie urzadzen energoelektronicznych oraz zasad ochrony
przed ich oddziatywaniem

P6U_W

P6S_WG
P6S_WK

K1EMR_W33

ma podstawowa wiedze w zakresie funkcjonowania sieci
1 systemow teleinformatycznych, w szczego6lnosci: topologii
logicznych,  mediéw  transmisji ~ danych,  protokolow
komunikacyjnych oraz adresacji interfejséw sieciowych;

ma podstawowg wiedz¢ w zakresie rozwigzan technicznych
1 programowych pozwalajacych na wzrost cyberbezpieczenstwa
1 poprawe niezawodnos$ci systemow 1 sieci teleinformatycznych

P6U_W

P6S_WG
P6S_WK

P6S_WG._inz

K1EMR_W34

ma wiedz¢ o budowie 1 dziataniu obrabiarek, ksztaltowaniu
przedmiotdw 1 powierzchni, narzedziach obrobkowych oraz
glownych parametrach procesow technologicznych, metodach
laczenia (spawanie, lutowanie, zgrzewanie) oraz przerobce
plastycznej i odlewaniu

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_WS35

ma uporzadkowang wiedz¢ w =zakresie zasad dziatania
1 sterowania uktadami energoelektronicznymi

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_WS36

ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie materiatow aktywnych
I inteligentnych stosowanych w przetwornikach w systemach
mechatronicznych

P6U_W

P6S_WG




K1EMR_W37

ma uporzagdkowang wiedze w =zakresie tworzenia modeli
matematycznych elektrycznych uktadéw dynamicznych

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W38

ma uporzagdkowana wiedz¢ w zakresie projektowania
i uzytkowania instalacji inteligentnych w budynkach

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W39

ma wiedz¢ w zakresie metod otrzymywania materiatow
cienkowarstwowych  (parowanie  prézniowe, rozpylanie
magnetronowe, polimeryzacja plazmowa) stosowanych w
uktadach mechatronicznych

P6U_W

P6S_WG

UMIEJETNOSCI (U)

K1EMR_U1

potrafi zastosowaé aparat matematyczny do rozwigzywania
elementarnych problemow inzynierskich

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U2

potrafi zidentyfikowa¢ i opisa¢ zjawiska fizyczne zwigzane z
zagadnieniami mechanicznymi, elektrycznymi i
elektronicznymi

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_US3

potrafi zaplanowaé eksperyment pomiarowy, poshuzyé sie
wilasciwie dobranymi przyrzadami i systemami pomiarowymi,
umozliwiajacymi pomiary podstawowych wielkosci
elektrycznych i mechanicznych, w tym geometrycznych oraz
charakteryzujacych ~ elementy = mechatroniczne;  potrafi
oszacowa¢ niepewnos$¢ pomiard6w 1 opracowa¢ wyniki
pomiarow

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U4

potrafi wykonywac¢ rysunki techniczne w postaci szkicu oraz z
wykorzystaniem  graficznego  programu  komputerowego
AutoCAD, potrafi tworzy¢ i czyta¢ dokumentacj¢ techniczna
obejmujaca rysunki wykonawcze 1 zlozeniowe konstrukcji
elektromechanicznych w rzutach europejskich i w izometrii,
przedstawionych za pomoca widokow, przekrojow i1 ktadow,
zawierajagce wymiary 1 tolerancje oraz znormalizowane
elementy potaczen

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_US

zaleznie od wybranego poziomu studiowanego je¢zyka: ma
wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu B2 ESOKIJ; pozyskuje, rozumie i
interpretuje teksty specjalistyczne; stosuje w mowie i pi$mie
srodki jezykowe typowe dla jezyka akademickiego oraz

P6U_U

P6S_UK
P6S_UU
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srodowiska pracy inzyniera

lub

ma wiedze, umiejetnosci 1 kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu C1 ESOKJ; $ledzi ze zrozumieniem i
formutuje wypowiedzi na tematy zwigzane ze studiowang
dyscypling oraz pracg zawodowa, stosujac srodki adekwatne do
sytuacji; czyta, interpretuje, ocenia i tworzy teksty o tematyce
specjalistycznej; wykorzystuje sprawno$ci  jezykowe @ w
kontaktach interpersonalnych i w komunikacji w
mig¢dzynarodowym $rodowisku akademickim i zawodowym

K1EMR_U6

potrafi dobra¢ odpowiednie materiaty do zastosowan,
przeprowadzi¢ podstawowe badania materialowe, ocenic¢
podstawowe witasciwosci materiatéw (makro 1 mikroskopowo);
umie  wykona¢  badania  podstawowych  wlasciwosci
wytrzymalo$ciowych oraz wykona¢ pomiary przemieszczen i
odksztalcen

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U7

potrafi dokona¢ redukcji ukladu sit, obliczy¢ reakcje w
uktadach statycznie wyznaczalnych, wyznaczy¢ charakterystyki
momentéw gnacych, sit tnagcych, normalnych dla belek i ram,
wyznacza¢ $rodki mas oraz momenty bezwtadnos$ci; potrafi
wyznacza¢ predkosci i przyspieszenia w kinematyce punktu
materialnego

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_US8

potrafi analizowa¢ dziatanie podstawowych mechanizmow
metodami analitycznymi 1 za pomocg oprogramowania;

potrafi wykorzystywa¢ modele obliczeniowe do doboru cech
konstrukcyjnych elementéw 1 zespotow mechanicznych oraz
potrafi przedstawia¢ graficznie konstruowane uktady

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U9

potrafi wykona¢ pomiar charakterystyk i parametrow silnikow
elektrycznych pradu statego i1 przemiennego oraz innych
elektromechanicznych przemiennikow energii

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW inz

K1EMR_U10

potrafi okresli¢ i zmierzy¢ elektryczne i elektromechaniczne
parametry ukladu napedowego oraz zdefiniowal sposéb
regulacji zadanych parametrow uktadu napedowego

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U11

potrafi okresli¢ narazenia pradowe i na ich podstawie dobra¢

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz
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elementy instalacji elektrycznej niskiego napigcia do zasilania
réoznych odbiornikéw energii elektrycznej, w tym dobrac
przekroje kabli 1 przewodow elektrycznych oraz dobraé
odpowiednie zabezpieczenia

K1EMR_U12

potrafi wykorzysta¢ podstawy teoretyczne do prowadzenia
analiz obliczeniowych w zakresie liniowych obwodow
elektrycznych

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U13

potrafi wykorzysta¢ podstawy teoretyczne do prowadzenia
eksperymentéw  laboratoryjnych ~w  zakresie liniowych
obwodow elektrycznych

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U14

potrafi dobra¢ 1 zastosowa¢ wlasciwe sensory do pomiarow
réznych wielkosci fizycznych i uzytkowaé je w systemach
pomiarowych, monitoringu, sterowania, potrafi zbadaé
podstawowe charakterystyki sensorow

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U15

potrafi postugiwaé si¢ oprogramowaniem przeznaczonym do
programowania  ukladow  mikroprocesorowych,  potrafi
sformutowac¢ algorytm i1 napisa¢ program realizujacy wybrane
zadania sterowania uktadami wewnetrznymi i zewngtrznymi
systemu mikroprocesorowego

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U16

potrafi wykorzysta¢ podstawy teoretyczne do matematycznej
analizy oraz syntezy ciagtych i impulsowych ukladéw regulacji
automatycznej

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U17

potrafi  dobra¢  odpowiednie narzgdzia  informatyczne
1 sprzetowe do realizacji zadanego problemu z zakresu
informatyki, opracowaé¢ dokumentacj¢ algorytmu, postugiwaé
si¢ odpowiednim jezykiem programowania, narzedziami
1 sprzetem informatycznym do modelowania procesOw
inzynierskich

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U18

posiada umiejetnos¢ analizowania zasad funkcjonowania
protokotow 1 interfejsow sieciowych oraz projektowania
prostych sieci komunikacyjnych; potrafi zastosowac¢ w praktyce
stosowane rozwigzania i konfiguracje sieci w zalezno$ci od

wybranej specyfiki problemu

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW inz




K1EMR_U19

potrafi wykorzysta¢ teori¢ cyfrowego przetwarzania sygnatow
do projektowania, programowania i analizy podstawowych
systemow cyfrowych

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U20

potrafi dobra¢ odpowiednie narzedzia do wspomagania prac
inzynierskich i zastosowa¢ w sposob praktyczny w programach
inzynierskich (np. Matlab/Simulink, LabView, Modelowanie
3D, MES);

analizuje 1 interpretuje otrzymane wyniki, postugujac si¢
odpowiednimi  metodami  planowania  eksperymentow,
optymalizacji, modelowania numerycznego, symulacji, analizy i
weryfikacji wynikow

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U21

potrafi zaprojektowac, zintegrowac i zamodelowaé prosty uktad
mechatroniczny, a nast¢gpnie zweryfikowaé¢ poprawnos$¢ jego
dziatania

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

KIEMR_U22

potrafi wyjasni¢ 1 uzasadni¢ podjety problem inzynierski,
zidentyfikowaé¢ problemy czastkowe, zaplanowa¢ pracg nad
projektem oraz zaprezentowal przebieg i wyniki w formie
prezentacji ustnej i dokumentaciji;

analizuje ztozono$¢ problemu oraz szereguje priorytety shuzace
do realizacji okreslonego przez siebie zadania z zastosowaniem
wybranych metod i narzgdzi

P6U_U

P6S_UW
P6S_UK
P6S_UO

P6S_UW_inz

K1EMR_U23

ma umiejetnos¢ przygotowywania i1 prezentowania wystapien
ustnych z zakresu dyscypliny naukowej witasciwej dla
studiowanego  kierunku z  wykorzystaniem  narzedzi
audiowizualnych 1 z uwzglednieniem psychologicznej wiedzy
na temat porozumiewania si¢ z innymi

P6U_U

P6S_UW
P6S_UK

K1EMR_U24

potrafi korzysta¢ z kodekséw prawa oraz aplikowaé przepisy
prawa do typowych sytuacji w praktyce zawodowej

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U25

ma przygotowanie niezbedne do pracy w Srodowisku
przemystowym oraz znajomo$¢ zasad bezpieczenstwa,
zwigzanych ze stanowiskiem pracy

P6S_UW
P6S_UK
P6S_UO

P6S_UW _inz

K1EMR_U26

potrafi wykorzysta¢ metody statystyczne w zagadnieniach
mechanicznych i elektrycznych

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz
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K1EMR_U27

potrafi  wykona¢ podstawowe badania  odbiorcze i
eksploatacyjne instalacji elektrycznych niskiego napigcia;
potrafi wlasciwie postepowaé wrazie awarii urzadzen
elektrycznych skutkujacych zagrozeniem zycia, zdrowia i
srodowiska

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U28

potrafi wykorzysta¢ poznane elementy optoelektroniczne oraz
proste systemy $wiattowodowe w praktyce inzynierskiej

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U29

potrafi zastosowa¢ podejScie obiektowo zorientowane do
projektowania i programowania; zna jezyk wysokiego poziomu
do programowania obiektowego

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U30

posiada  umiejetnosci  wyboru  konfiguracji = systemow
sterownikow PLC do realizacji okreslonego zadania, potrafi
zaprogramowa¢ sterownik PLC zgodnie z opracowanym
algorytmem sterowania lokalnego i rozproszonego

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U31

potrafi okresli¢ poziom zagrozen od pol elektromagnetycznych
oraz okresli¢ sposob ochrony przed ich wystgpowaniem

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U32

potrafi postugiwaé¢ si¢ katalogami elementow; potrafi
wykorzysta¢ poznane elementy do budowy prostych uktadow
elektronicznych

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U33

potrafi dobra¢ technologie, uwzgledniajac postawione zadanie i
parametry materialowe oraz metody pomiaru uzyskanych
efektow; potrafi oceni¢ wptyw podstawowych parametrow na
wyniki odlewania, obrébki ubytkowej 1 bez ubytkowej, spajania
oraz wskaza¢ wptyw czynnikow zaktocajacych (np.
odksztatcenia)

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U34

potrafi przeprowadzi¢ pomiary charakterystyk i podstawowych
parametrow opisujacych prace przeksztattnikow
energoelektronicznych

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_US35

potrafi  dobra¢  materiat
wykorzystujacy  taki
mechatronicznego

aktywny lub  przetwornik
materiat do  wymagan ukladu

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW inz

K1EMR_U36

potrafi zastosowa¢ podstawowe narzedzia modelowania
komputerowego do wykonania prototypu wbudowanego uktadu

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz
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nap¢dowego wraz z algorytmem sterowania

potrafi dobra¢ algorytm rozwigzywania modeli | P6U_U P6S_UW P6S_UW _inz
K1EMR_U37 matematycznych stanow dynamicznych liniowych
i nieliniowych
potrafi zastosowa¢ nowoczesne narzedzia komputerowe do | P6U_U P6S_UW P6S_UW inz
K1EMR_U38 projektowania instalacji zasilania i sterowania urzadzeniami w
budynku
potrafi  otrzymywa¢  cienkie = warstwy o  zadanych | P6U_U P6S_UW P6S_UW _inz
K1EMR_U39 wlasciwos$ciach elektrycznych oraz oceni¢ wptyw parametrow
technologicznych na ich wartosci
K1EMR U40 potrafi zastosowac metody numeryczne do rozwigzywania | P6U_U P6S_UW P6S_UW inz
- elementarnych problemow inzynierskich
potrafi przygotowal prezentacj¢ zawierajaca wyniki pracy | P6U_U P6S_UW P6S UW inz
K1EMR_U41 dyplomowej, uzasadni¢ w dyskusji sposob realizacji i osiggnicte P6S_UK
efekty P6S_UO
potrafi wykona¢ inzynierska prace dyplomowa, w tym: P6U_U P6S_UW P6S UW inz
- potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych P6S_UK
oraz innych zrodet, P6S_UO
- potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania
zadan metody analityczne, symulacyjne
KLEMR_U42 | eksperymentalne, .
- - potrafi oceni¢ przydatnos¢ i mozliwos¢ wykorzystania
nowych technik i technologii,
- potrafi  dokona¢ identyfikacji 1  sformulowac
specyfikacje zadan, w tym zadan nietypowych,
- potrafi zgodnie z zadang specyfikacja zaprojektowac
oraz zrealizowac urzadzenie, obiekt, system lub proces
KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)
rozumie potrzebg 1 zna mozliwosci cigglego doksztatcania sie¢ P6S_KK
K1IEMR K1 (studia II_ il stopniai_ studia podyplomowe, _kursy) -
- podnoszenia  kompetencji  zawodowych,  osobistych i
spotecznych
ma $wiadomo$¢ wazno$ci 1 rozumie pozatechniczne aspekty PEU_K P6S_KO
K1EMR_K2

1 skutki dziatalno$ci inzyniera, w tym jej wptyw na $rodowisko
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1 zwigzang z tym odpowiedzialnos$¢ za podejmowane decyzje

KIEMR_K3

potrafi wspoldziata¢ 1 pracowaé w grupie, przyjmujac w niej
rozne role oraz potrafi mysle¢ krytycznie 1 argumentowac swoje
stanowisko, dzigki czemu moze odpowiednio dobra¢ priorytety
i srodki stuzgce realizacji okre$lonego przez siebie lub innych
zadania

P6U_K

K1EMR_K4

prawidlowo identyfikuje 1 rozstrzyga dylematy zwigzane z
wykonywaniem zawodu

P6S_KK

K1EMR_K5

potrafi mysle¢ 1 dziata¢ w sposob przedsigbiorczy

P6S_KO

K1EMR_K6

ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej
rozumie potrzeb¢ formutowania i przekazywania spoteczenstwu
informacji i opinii dotyczacych osiggni¢¢ techniki i innych
aspektow dziatalno$ci inzyniera

potrafi przekazac¢ taka informacj¢ i opinie w sposéb zrozumiaty,
z uzasadnieniem réznych punktow widzenia

P6U_K

P6S_KO
P6S_KR

K1EMR_KY7

rozumie prawne aspekty i skutki dziatalno$ci inzynierskiej

P6U_K

KIEMR_K8

ma $wiadomo$¢ odpowiedzialno$ci za prace wlasng oraz
gotowo$¢ podporzadkowania si¢ zasadom pracy w zespole i
ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane
dziatania

P6U_K

K1EMR_K9

ma przekonanie, ze $wiadome 1 systematyczne uprawianie
r6znych form aktywnosci ruchowych, w czasie studiow oraz po
ich zakonczeniu, prowadzi do poprawy jakosci zycia

P6U_K
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Zat. nr 3 do ZW 13/2019
Zat. nr 2 do Programu studiow

OPIS PROGRAMU STUDIOW

1. Opis ogdlny

1.1 Liczba semestréw: 7 1.2 Catkowita liczba punktéw ECTS konieczna do ukonczenia studiéw na danym poziomie:
210
1.3 taczna liczba godzin zajeé: 2520 1.4 Wymagania wstepne (w szczegdlnosci w przypadku studiéw drugiego stopnia):

Podstawg decyzji o przyjeciu na studia jest wskaznik rekrutacyjny. O jego wartosci decyduja
wybrane wyniki egzaminu maturalnego. WskaZznik rekrutacyjny jest suma punktéw
z przedmiotéw kwalifikacyjnych (matematyka, fizyka, jezyk polski, jezyk obcy nowozytny).
Obliczany jest zgodnie z uchwalonymi przez Senat zasadami przyje¢ kandydatéw. Wartos$¢
progowa wskaznika rekrutacyjnego ustalana jest w zaleznosci od liczby kandydatéw.

1.5 Tytut zawodowy nadawany po zakonczeniu studiéw: 1.6 Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia:

tytut zawodowy: inzynier, kwalifikacje | stopnia Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia: Absolwent studiéw | stopnia kierunku
Elektromechatronika posiada umiejetnosci: korzystania z nabytej wiedzy w Zyciu
zawodowym, komunikowania sie z otoczeniem w miejscu pracy, aktywnego uczestniczenia w
pracy grupowej, kierowania podlegtymi sobie pracownikami, podejmowania samodzielnej
dziaftalnosci gospodarczej oraz radzenia sobie z problematyka prawng i ekonomiczna.
Absolwent kierunku Elektromechatronika posiada wiedze z zakresu elektrotechniki,
elektroniki, kompatybilnosci elektromagnetycznej, mechaniki, informatyki, metrologii,
automatyki i robotyki, regulacji automatycznej. Tak szeroki, specyficzny dla kierunku
Elektromechatronika obszar ksztatcenia, tworzy unikatowg w skali kraju sylwetke
absolwenta, inzyniera wszechstronnie wyksztatconego, przygotowanego do podjecia
wyzwan w kazdej praktycznie dziedzinie wspodtczesnej nauki i techniki. Absolwent posiada
umiejetnos¢  wykorzystania zdobytej wiedzy przy projektowaniu, wytwarzaniu,
wdrazaniu i eksploatacji urzadzen mechatronicznych. Absolwent jest przygotowany do pracy
w: e przemysle elektromaszynowym, motoryzacyjnym, obrabiarkowym, produkcji i
eksploatacji urzadzen automatyki, sprzetu gospodarstwa domowego, sprzetu medycznego,
¢ instytucjach naukowo — badawczych i osrodkach badawczo- rozwojowych, ¢ osrodkach
projektowo — konstrukcyjnych, e placowkach stuzby zdrowia przy eksploatacji urzadzen
medycznych i aparatury diagnostycznej,® stacjach serwisowych i diagnostycznych.
Absolwent jest przygotowany do podjecia studiow Il stopnia

1.7 Mozliwos¢ kontynuacji studiow: 1.8 Wskazanie zwigzku z misjg Uczelni i strategig jej rozwoju:

studia Il stopnia Wiedza zdobyta podczas studidow ma nie tylko zaowocowac sukcesami w przysztym zyciu
zawodowym absolwenta, ale rdwniez uksztattowac cztowieka ze zmystem przedsiebiorcy,
tworczego i otwartego na nowe wyzwania.
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2. Opis szczego6towy:
2.1 Catkowita liczba efektéw uczenia sie w programie studiow:
W (wiedza) = 39
U (umiejetnosci) = 42
K (kompetencje) = 9
W+U+K= 90

2.2 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny — liczba efektdw uczenia sie przypisana do dyscypliny:
D1 (wiod3aca): 79
D2: 11

2.3 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny — procentowy udziat liczby punktéw ECTS dla kazdej z dyscyplin:
D1: 75 % punktéw ECTS
D2: 25 % punktow ECTS

2.4a. Dla kierunku studiow o profilu ogélnoakademickim — liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom zwigzanym z prowadzong w Uczelni
dziatalnosciag naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych przyporzagdkowany jest kierunek studiow:

146 ECTS

2.5. Zwiezta analiza zgodnosci zaktadanych efektow ksztatcenia z potrzebami rynku pracy:

Kierunek studiéw Elektromechatronika przyporzagdkowany jest do dwdch dyscyplin naukowych: Automatyka, elektronika, elektrotechnika
(wiodaca) i Inzynieria mechaniczna. Uzyskiwane w czasie studiéw efekty uczenia sie odnoszg sie nie tylko do szeroko pojmowanej elektrotechniki,
elektroniki, automatyki i robotyki, kompatybilnosci elektromagnetycznej, metrologii, ale takze mechaniki, wytrzymatosci materiatow i analizy i
syntezy uktadéw kinematycznych. Program studiéw wzbogacony jest ponadto blokami kurséow wybieralnych z zakresu szeroko pojetej informatyki.
Tak szeroki, specyficzny dla kierunku Elektromechatronika obszar ksztatcenia, tworzy unikatowg w skali kraju sylwetke absolwenta, inzyniera
wszechstronnie wyksztatconego, przygotowanego do podjecia wyzwan w kazdej praktycznie dziedzinie wspotczesnej nauki i techniki. Uzyskanie
zaktadanych efektéw uczenia sie pozwoli absolwentowi na znalezienie ciekawej pracy we wszystkich gateziach przemystu, jak réwniez na
uruchomienie wtasnej firmy. Prace nad efektami uczenia sie byly dyskutowane na zebraniach Konwentu Wydziatu Elektrycznego, w sktad ktérego
wchodzg miedzy innymi przedstawiciele zaktadéw przemystowych z terenu Polski. Na zebraniach tych byty zgtaszane i wyjasniane potrzeby rynku

pracy.
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2.6. taczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyskaé na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli
akademickich i studentéw (wpisaé sume punktéw ECTS dla kurséw/ grup kurséw oznaczonych kodem BK)
143,5 ECTS

2.7. taczna liczba punktow ECTS, ktérg student musi uzyska¢ w ramach zajec z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktow ECTS z przedmiotow obowigzkowych 43
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 11
taczna liczba punktow ECTS 54

2.8. taczna liczba punktow ECTS, ktorg student musi uzyska¢ w ramach zajec o charakterze praktycznym, w tym zajeé laboratoryjnych i projektowych

Liczba punktéw ECTS z przedmiotéw obowigzkowych 63
Liczba punktéw ECTS z przedmiotéw wybieralnych 53
taczna liczba punktow ECTS 116

2.9. Minimalna liczba punktéw ECTS , ktora student musi uzyskaé, realizujac moduty ksztatcenia oferowane na zajeciach
ogdlnouczelnianych lub na innym kierunku studiow
43 ECTS

2.10. taczna liczba punktow ECTS, ktdrg student moze uzyskac, realizujgc moduty wybieralne (min. 30 % catkowitej liczby punktéw ECTS)
64 ECTS

3. Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektéw uczenia sie:

Prowadzgcy poszczegdlne kursy na pierwszych zajeciach przedstawiajg cele i tresci programowe danego kursu oraz zaktadane przedmiotowe
efekty uczenia sie. Wskazujg potrzebe systematycznej pracy wiasnej studenta oraz objasniajg sposdb korzystania z literatury podstawowe; i
dodatkowej dla danego kursu. Motywujg do regularnej obecnosci na zajeciach i korzystania z konsultacji.
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4. Lista blokdéw zajec:

4.1. Lista blokéw zaje¢ obowigzkowych
4.1.1. Lista blokéw ksztatcenia ogolnego

4.1.1.1. Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie . |ogsinouc| o charakt.
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycanym rodzaj typ
1 MCMO036006W |Zarzadzanie projektami 1 K1EMR_W27 15 | 30 1 0,6 T z KO OB
Razem| 1 15 | 30 1 0,6
4.1.1.2. Blok Jezyki obce
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie . |ogsinouc| o charakt.
w ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycznym rodzaj typ
4.1.1.3. Blok Zajecia sportowe
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma | Sposch 5
o w ¢é | p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia :i?.:?:nu; p:’ai:::::;'m rodzaj typ
4.1.1.4. Blok Technologie informacyjne
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie .. | ogélnouc| o charakt.
w ¢ | p s ZZU | CNPS [taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycznym rodzaj typ
1 INRO52501W |Technologie informacyjne 1 K1EMR_W19 15 | 30 1 0,6 z KO OB
2 INR052501L |Technologie informacyjne 1 K1EMR_U17, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P KO OB
Razem| 1| O 1101]O0 30 | 60 2 1,3
Razem dla blokéw ksztatcenia ogdlnego
taczna | taczna t taczna
. . aczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba liczba pkt liczba
godzin | godzin ECTS pkt.
w ¢ I p S zzu | cnps BK
2 0 1 0 0 45 90 3 1,9
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4.1.2. Lista blokow z zakresu nauk podstawowych

4.1.2.1. Blok Matematyka

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin

Licz. pkt. ECTS

Kurs

L.p. Kod kursu Nazwa kursu ) Symbol efektu uczenia sie - Forma SpF)SéP ogélnouc| o charakt. .
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycanym rodzaj typ
1 MAP001156W |Analiza matematyczna 2.1 A 2 K1EMR_W1 30 (120 4 2,4 T E 0 PD OB
2 MAP001156C |Analiza matematyczna 2.1 A 2 K1EMR_U1, KIEMR_K1 30 | 90 3 2,1 T z (6] P PD OB
3 MAP003062W |RAwnania rézniczkowe zwyczajne 1 K1EMR_W1 15 60 2 1,4 T YA (6] PD OB
4 MAPO003062C |RAOwnania rézniczkowe zwyczajne 1 K1EMR_U1, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z (e} P PD OB
5 MAT001402W |Algebra z geometrig analityczna 2 K1EMR_W1 30 | 60 2 1,2 T E 0 PD OB
6 MAT001402C |Algebra z geometrig analityczna 1 K1EMR_U1, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z 0 P PD OB
7 MAT001412W |Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1EMR_W1 30 1150 | 5 3 T E (6] PD OB
8 MAT001412C |Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1EMR_U1, KIEMR_K1 30 | 90 3 2,1 T Z (0] P PD OB
9 MID010301W |Statystyka inzynierska 1 K1EMR_W25 15 | 60 2 1,4 T z PD OB
10 MID010301C |Statystyka inzynierska 1 K1EMR_U26, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z P PD OB
Razem| 8 | 7] 0] 0] O 225 | 810 27 | 17,8
4.1.2.2. Blok Fizyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu ) Symbol efektu uczenia sie - Forma SpF)SéP ogélnouc| o charakt. .
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycanym rodzaj typ
1 FZP001058W |Fizyka 1.2 2 K1EMR_W2 30 (120 4 4 T E 0 PD OB
2 FZP001058C |Fizyka 1.2 2 K1EMR_U2, KIEMR_K1 30 | 60 2 2 T z (0] P PD OB
3 FZPO03002W |Fizyka 2.8 1 K1EMR_W2 15 | 60 2 2 T E (0] PD OB
4 FZP003002L |Fizyka 2.8 1 K1EMR_U2, KIEMR_K3 15 | 60 2 2 T z 0] P PD OB
Razem| 3| 2] 1] 0] 0 90 | 300 | 10 10
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4.1.2.3. Blok Chemia

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia si Forma f Spos6b 5
P w ¢ I p s v ¢ ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia ogolv.wuc o charakt. rodzaj typ
zelniany |praktycznym
1 MID010100W |Chemia K1EMR_W7 30 | 60 1,4 T z PD OB
Razem 30 | 60 1,4
4.1.2.4. Blok Informatyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie . . |ogsinouc| o charakt.
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia ) rodzaj typ
zelniany |praktycznym
1 EMR012251W |Wprowadzenie do programowania 2 K1EMR_W19 30 | 60 2 1,2 z PD OB
2 EMR012251L |Wprowadzenie do programowania 2 K1EMR_U17, KIEMR_K3 30 | 30 1 0,7 z P PD OB
3 MCMO033005W |[Inzynieria programowania i UML 1 K1EMR_W30 15 | 30 1 0,6 z PD OB
Razem| 3| 0] 2] 0] O 75 1120 4 2,5
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
L. ) taczna | taczna L taczna
tacznie liczba godzin "C:ba "C:ba “cic:';t. “Ciba
godzin | godzin ECTS pkt.
w ¢ I p S zzu | cnps BK |
16 9 3 0 0 420 | 1290 43 31,7
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4.1.3. Lista blokow kierunkowych
4.1.3.1. Blok Przedmioty obowigzkowe kierunkowe

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin

Licz. pkt. ECTS

Kurs

Lp. Kod kursu Nazwa kursu , Symbol efektu uczenia sie — | Forma | Sposéb [Pt T o charaie, _
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycanym rodzaj typ
1 EMR011101W |Podstawy metrologii 1 K1EMR_W3 15 | 30 1 0,6 T z K OB
2 EMR012102W |Podstawy elektrotechniki 1 2 K1EMR_W13 30 | 90 3 1,8 T E K OB
3 | EMR012102C |Podstawy elektrotechniki 1 1 K1EMR_U12, K1IEMR_K1 15130 1| o7 T z P K 0B
4 EMRO013102W |Materiatoznawstwo 2 1 K1EMR_W7 15 | 60 2 14 T E K OB
5 EMRO013102L |Materiatoznawstwo 2 1 K1EMR_U6, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
6 EMRO013110W |Podstawy elektrotechniki 2 1 K1EMR_W14 15 | 60 2 1,2 T z K OB
7 EMRO013110L |Podstawy elektrotechniki 2 1 K1EMR_U13, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
8 EMRO013231W |[Instalacje elektryczne i uktady zasilania 1 K1EMR_W12 15 | 30 1 0,6 T z K OB
9 EMRO013231C [Instalacje elektryczne i uktady zasilania 1 K1EMR_U11, KIEMR_K1 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
10 EMR014105W [Metrologia elektryczna 1 K1EMR_W3 15 | 60 2 1,2 T z K (0]}
11 EMRO014105L |Metrologia elektryczna 1 K1EMR_U3, KIEMR_K3 15 | 60 2 14 T z P K OB
12 | EMRO014301W [Aktuatory elektromechaniczne 2 K1EMR_W10 30 | 60 2 1,2 T z K OB
13 EMR014301L |Aktuatory elektromechaniczne 1 K1EMR_U9, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
14 | EMRO014305W |Podstawy techniki mikroprocesorowe;j 1 K1EMR_W17 15 | 60 2 1,2 T z K OB
15 EMR014305L |Podstawy techniki mikroprocesorowej 2 K1EMR_U15, KIEMR_K3 30 | 60 2 14 T z P K OB
16 | EMR015130W |Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 2 K1EMR_W32 30 | 60 2 1,2 T z K OB
17 EMRO015130L |Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna 1 K1EMR_U31, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
18 EMR015211W [Podstawy automatyki 2 1 K1EMR_W18 15 | 60 2 1,2 T E K OB
19 EMR015211C |Podstawy automatyki 2 1 K1EMR_U16, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z P K OB
20 | EMRO15211L [Podstawy automatyki2 1 K1EMR_U16, KIEMR_K3 15130 1| o7 T z P K 0B
21 | EMRO015241W |Bezpieczeristwo w elektrotechnice 1 K1EMR_W?26 15 | 30 1 0,6 T z K OB
22 EMRO015241L |Bezpieczeristwo w elektrotechnice 1 K1EMR_U27, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
23 EMRO015301W |Napedy elektryczne 2 K1EMR_W11 30 | 90 3 1,8 T E K OB
24 EMRO015301L |Napedy elektryczne 2 K1EMR_U10, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
25 EMRO015302W |Energoelektronika 2 K1EMR_W35 30 | 60 2 1,2 T z K OB
26 EMRO015302P |Energoelektronika 1 K1EMR_U34, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
27 | EMR016210W |[Systemy teleinformatyczne 2 K1EMR_W31, KIEMR_W33 30 | 30 1 0,6 T z K OB
28 EMR016211W |[Modelowanie cyfrowe 1 K1EMR_W37 15 | 30 1 0,6 T z K OB
29 EMR016211L |Modelowanie cyfrowe 1 K1EMR_U37, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
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30 EMR016301L |Prototypowanie systemdw sterowania 1 K1EMR_U36, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
31 EMRO034211W |Podstawy automatyki 1 2 K1EMR_W18 30 | 90 3 1,8 T E K OB
32 GFR053101W |Grafika inzynierska 1 K1EMR_W6 15 | 30 1 0,6 T z K OB
33 GFR053101L |Grafika inzynierska 2 K1EMR_U4, KIEMR_K8 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
34 | MCM031008W |Wstep do mechatroniki 2 K1EMR_W22 30 | 60 2 1,2 T z K OB
35 | MCMO032004W |Materiatoznawstwo 1 2 K1EMR_W7 30 | 60 2 14 T z K OB
36 MCMO032004L |Materiatoznawstwo 1 1 K1EMR_U6, KIEMR_K8 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
37 | MCM032007W |Mechanika 1 (Statyka) 2 K1EMR_WS8 30 | 90 3 1,8 T z K OB
38 | MCMO032007C |Mechanika 1 (Statyka) K1EMR_U7, KIEMR_K1 30 | 60 2 1,4 T z P K 0oB
39 | MCM033010W [Mechanika 2 (Dynamika) 2 K1EMR_W9 30 | 60 2 1,2 T E K OB
40 | MCMO033010C |Mechanika 2 (Dynamika) K1EMR_U7, KIEMR_K1 15|60 2 | 1,4 T z P K OB
41 | MCMO033011W |Wytrzymatos¢ materiatow 2 K1EMR_W?7 30 | 60 2 1,2 T z K (0]}
42 | MCMO033011C |Wytrzymatos¢ materiatow K1EMR_US8, KIEMR_K1 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
43 | MCMO033011L |Wytrzymatoé¢ materiatéw 1 K1EMR_US, KIEMR_K3 153 1] 07 T z P K OB
44 | MCMO034005W |Analiza i synteza uktadéw kinematycznych 2 K1EMR_W9 30 | 60 2 1,2 T E K OB
45 | MCMO034005P |Analiza i synteza uktadéw kinematycznych K1EMR_US8, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
46 | MCMO034006W |Podstawy technik wytwarzania 2 K1EMR_W4, KIEMR_W34 30 | 30 1 0,6 T z K OB
a7 MCMO034006L |Podstawy technik wytwarzania 3 K1EMR_U33, KIEMR_K3 45 | 90 3 2,1 T z P K OB
48 | MCMO035003W |Podstawy projektowania zespotéw mechanicznych 2 K1EMR_W9 30 | 60 2 1,2 T z K OB
49 | MCMO035003P |Podstawy projektowania zespotdw mechanicznych K1EMR_US8, KIEMR_U21, KIEMR_K3 | 30 | 90 3 2,1 T z p K OB
50 | MCMO036004W |Projektowanie uktadéw mechatronicznych 1 K1EMR_W?23 15 | 60 2 1,2 T z K OB
51 | MCMO036004P |Projektowanie uktadéw mechatronicznych K1EMR_U21, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
52 | MCMO036005W |Roboty przemystowe 2 K1EMR_W22 30 | 30 1 0,6 T E K OB
53 MCMO036005L |Roboty przemystowe 1 K1EMR_US8, KIEMR_K3 15 60 2 1,4 T YA P K OB
54 MID010200W |Elementy i uktady elektroniczne 2 K1EMR_W15, KIEMR_W28 30 | 60 2 1,4 T z K OB
55 MID010300L |Elementy i uktady elektroniczne 2 K1EMR_U32, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
56 MID010503W |Zastosowanie optoelektroniki 1 K1EMR_W?29 15 | 30 1 0,7 T z K OB
57 MID010503L |Zastosowanie optoelektroniki 2 K1EMR_U28, KIEMR_K3 30 | 30 1 0,7 T z P K OB
58 MID010602W |Mikrosystemy (MEMS) 2 K1EMR_W16 30 | 60 2 1,4 T E K OB
59 | MID010602L |Mikrosystemy (MEMS) 1 K1EMR_U14, KIEMR_K3 1560 2 | 1,4 T z P K 0B
Razem | 48 26 1320]3000| 100 | 65,4
Razem dla blokéw kierunkowych

tacznie liczba godzin L,?;Z:: L,?;z:: Ii:zic:';it. t,?:zz::

o e e e K v R

48 7 26 7 0 1320 | 3000| 100 |65,4
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4.2, Lista blokéw wybieralnych
4.2.1. Lista blokéw ksztatcenia ogélnego
4.2.1.1. Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin

Licz. pkt. ECTS

Kurs

L Forma | Sposdb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu i Symbol efektu uczenia sie - . |ogsinouc| o charakt. .
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycznym rodzaj typ
1 FLHO50811W |Etyka inZzynierska 1 K1EMR_W?24, KIEMR_K2 15 | 30 1 0,6 T z (e} KO w
2 FLHO51511W |Filozofia nauki i techniki 1 K1EMR_W24, KIEMR_K2 15 | 30 1 0,6 T z (0] KO w
3 FLHO052011W |Filozofia 1 K1EMR_W?24, KIEMR_K2 15 | 30 1 0,6 T z 0 KO w
4 FLH052111W |Teoria wiedzy 1 K1EMR_W?24, K1IEMR_K2 15 | 30 1 0,6 T z o KO W
5 PRH051311W |Prawne i etyczne aspekty pracy inzyniera 1 K1EMR_WS5, K1IEMR_K7 15 | 30 1 0,6 T YA (6] KO W
6 PRH051911W |Prawo wtasnosci intelektualnej 1 K1EMR_WS5, KIEMR_K7 15 | 30 1 0,6 T z (e} KO w
7 PRR051206W |Ochrona wtasnosci intelektualnej 1 K1EMR_WS5, KIEMR_K7 15 | 30 1 0,6 T z (0] KO W
8 PRR051207W |Ochrona wtasnosci intelektualnej w dziatalnosci inzynierskiej 1 K1EMR_W5, KIEMR_K7 15 | 30 1 0,6 T YA 0 KO W
9 PRR051208W |Prawo wynalazcze i autorskie 1 K1EMR_WS5, KIEMR_K7 15 | 30 1 0,6 T z o KO W
10 PSH050611S |Podstawy negocjacji 1 |K1EMR_U23, KIEMR_K6 15 60 2 1,4 T Z (0] P KO W
11 PSH050711S |Autoprezentacja 1 |K1EMR_U23, KIEMR_K6 15 | 60 2 1,4 T z (6] P KO W
12 PSH050911S |Ja, posréd innych 1 |K1EMR_U23, KIEMR_K6 15 | 60 2 1,4 T z (0] P KO W
. K1EMR_W4, KIEMR_W27
13 | ZMR052507W |Podstawy zarzadzania 1 - - 15 (30| 1 0,6 T z (0] KO W
K1EMR_K5
. . K1EMR_W4, KIEMR_W27,
14 ZMR052508W |Zarzadzanie marketingowe 1 K1EMR_K5 - 15 30 1 0,6 T YA (0] KO W
15 | ZMR052509W |Zarzadzanie w warunkach globalizacji i regionalizacji 1 Eiimi_\é\? KIEMR_W27, 15 | 30 1 0,6 T z 0 KO W
Razem| 3 1 60 | 150| 5 3,2
4.2.1.2. Blok Jezyki obce
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma f Sposéb 5
P w ¢ I p s v ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia Zz‘l’::nu; p:ai:::::;% rodzaj typ
1 JZL100707BKC |Jezyk obcy B2 lub C1 4 K1EMR_US5, KIEMR_K1 60 | 60 2 15 T z (0] P KO W
2 JZL100708BKC |Jezyk obcy B2 lub C1 4 K1EMR_US5, KIEMR_K1 60 | 90 3 2,5 T z (0] P KO w
Razem 8 120 | 150 5 4
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4.2.1.3. Blok Zajecia sportowe

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma | Sposch 5
o w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia ogOI'_wuc o charakt. rodzaj typ
zelniany |praktycznym
1 | WFWOO0OOOOBKC |Zajecia sportowe 2 K1EMR_K9 30 | 30 0 0 T YA (0] P KO W
2 | WFWOO0OOOOBKC |Zajecia sportowe 2 K1EMR_K9 30 | 30 0 0 T z (0] P KO W
Razem| 0| 4] 0] 0] O 60 | 60 0 0
4.2.1.4. Blok Technologie informacyjne
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie . |ogsinouc| o charakt.
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia ) rodzaj typ
zelniany |praktycznym
Razem dla blokéw ksztatcenia ogélnego
taczna | taczna t taczna
. . aczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba | pa oie. | liczba

odzin | godzin pkt.

¢ I p S gzzu gcN,ps ECTS BK

3 12 0 0 1 240 | 360 10 7,2
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4.2.2. Lista blokow z zakresu nauk podstawowych
4.2.2.1. Blok Matematyka

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ) Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sig Forma SpPSOP ogdlnouc| o charakt.
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycanym rodzaj typ
1 EMR017114P |Metody numeryczne w technice 1 K1EMR_U40, KIEMR_K8 15 | 60 2 1,4 T z P PD w
2 EMRO017115P |Techniki obliczeniowe dla inzynieréw 1 K1EMR_U40, KIEMR_K8 15 | 60 2 1,4 z P PD w
Razem 1 15 | 60 2 1,4
4.2.2.2. Blok Fizyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ) Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu ) Symbol efektu uczenia sie o Forma Sp}':so? ogélnouc| o charakt. .
w ¢ I p s 7ZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycanym rodzaj typ
4.2.2.3. Blok Chemia
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ) Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu i Symbol efektu uczenia sie . Forma Sp'oso!;) ogélnouc| o charakt. .
w ¢ | p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycznym rodzaj typ
4.2.2.4. Blok Informatyka
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS ) Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia sie Forma Sp_oso,b ogélnouc| o charakt.
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycanym rodzaj typ
1 EMR013250L |Programowanie w C 2 K1EMR_U17, KIEMR_K3 30 90 3 2,1 T YA P PD W
2 EMRO013251L |Programowanie w MATLABIE 2 K1EMR_U17, KIEMR_K3 30 90 3 2,1 T z P PD W
3 EMR014104W |Elementy sieci komputerowych 1 K1EMR_W20 15 | 60 2 14 T z PD W
4 EMR014104L |Elementy sieci komputerowych 1 K1EMR_U18, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T YA P PD W
5 EMR014111W [Programowanie komunikacji internetowe;j 1 K1EMR_W20 15 | 60 2 1,4 T z PD w
6 EMRO014111L |Programowanie komunikacji internetowe;j 1 K1EMR_U18, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P PD w
7 EMRO014251L |Programowanie obiektowe w Matlabie 2 K1EMR_U29, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P PD w
8 EMR014252L |Programowanie w C++ 2 K1EMR_U29, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T YA P PD W
Razem| 1 5 90 | 270 9 6,3
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
. : taczna | taczna t taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba Iiczicazr;it. liczba
godzin | godzin ECTS pkt.
w ¢ I p S zzu | cnps BK |
1 0 5 1 0 105 330 11 7,7
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4.2.3. Lista blokow kierunkowych
4.2.3.1. Blok Przedmioty wybieralne kierunkowe

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin

Licz. pkt. ECTS

Kurs

Lp. Kod kursu Nazwa kursu , Symbol efektu uczenia sie — | Forma | Sposéb [Pt T o charaie, _
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia zelniany |praktycanym rodzaj typ
1 EMR 016112P |Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 K1EMR_U22, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P K w
2 EMR 016230P |Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 K1EMR_U22, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P K w
3 EMR 016302P |Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 K1EMR_U22, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P K w
4 EMR014120W [Materiaty inteligentne w zastosowaniach 1 K1EMR_W36, KIEMR_W39 15 | 30 1 0,6 T z K w
5 EMRO014120L |Materiaty inteligentne w zastosowaniach 1 K1EMR_U35, KIEMR_U39, 15130 ] 1] 07 T z P K w
6 EMRO014121W |Materiaty aktywne i funkcjonalne 1 K1EMR_W36, KIEMR_W39 15 | 30 1 0,6 T z K w
7 EMR014121L |Materiaty aktywne i funkcjonalne 1 K1EMR_U35, KIEMR_U39, 15|30 ] 1| 07 T z P K w
8 EMRO015103W [Sensory - wtasciwosci i zastosowania 1 K1EMR_W16 15 | 30 1 0,6 T z K w
9 EMRO015103L |Sensory - wiasciwosci i zastosowania 2 K1EMR_U14, KIEMR_K3 30 | 30 1 0,7 T z P K w
10 | EMRO15122W |Technologia wytwarzania i zastosowanie czujnikow 1 K1EMR_W16 15 | 30 1 0,6 T z K w
11 EMRO015122L |Technologia wytwarzania i zastosowanie czujnikdw K1EMR_U14, KIEMR_K3 30 | 30 1 0,7 T z K W
12 EMRO015304L |Programowanie sterownikéw przemystowych K1EMR_U30, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K W
13 EMRO15303L IIz[cc)gramowanle systemdéw rozproszonych na bazie sterownikéw ) KIEMR_U30, KIEMR_K3 30 | 60 ) 14 T 7 p K W
14 | EMRO016106W |Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw 1 K1EMR_W21 15 | 30 1 0,6 T z K W
15 EMR016106L |Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw 1 K1EMR_U19, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K w
16 EMR016113W |Algorytmy analizy sygnatow 1 K1EMR_W21 15 | 30 1 0,6 T z K W
17 EMRO016113L |Algorytmy analizy sygnatéw 1 K1EMR_U19, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K %
18 EMR016303L |Projektowanie MES w mechatronice 2 K1EMR_U20, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K W
19 | EMRO016304W |Mikrosystemy w pomiarach 1 K1EMR_W17 15 | 30 1 0,6 T z K w
20 EMR016304L |Mikrosystemy w pomiarach 1 K1EMR_U15, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K W
21 EMR016305W [Mikrosystemy w sterowaniu 1 K1EMR_W17 15 | 30 1 0,6 T z K W
22 EMRO016305L |Mikrosystemy w sterowaniu 1 K1EMR_U15, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T YA P K W
23 EMRO16306L Oblif:zanie maszyn i urzadzen elektrycznych metodg elementéw ) KLEMR_U20, KLEMR_K3 30 | 60 ) 14 T , b p W

skoriczonych
24 | EMR017231W [Systemy sterowania w budynku 1 K1EMR_W38 15 | 30 1 0,6 T z K w
25 EMR017231C |Systemy sterowania w budynku 1 K1EMR_U38, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z P K W
26 EMR017231L |Systemy sterowania w budynku 1 K1EMR_U38, KIEMR_KS8 15 | 30 1 0,7 T z P K w
27 | EMRO017232W [Instalacje inteligentne 1 K1EMR_W38 15 | 30 1 0,6 T z K w
28 EMR017232C [Instalacje inteligentne 1 K1EMR_U38, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z P K W
29 EMRO017232L |Instalacje inteligentne 1 K1EMR_U38, KIEMR_K8 15 | 30 1 0,7 T z P K w
Razem| 5 11101 2|0 270 570| 19 | 12,8
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4.2.3.4. Blok Praktyka

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L Kod kursu Nazwa kursu Symbol efektu uczenia si Forma f Spos6b 5
P w ¢ I p s v ¢ ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia ogolv.wuc o charakt. rodzaj typ
zelniany |praktycznym
1 EMR050055Q |Praktyka zawodowa (wakacyjna 4-tygodniowa) K1EMR_U24, KIEMR_U25, KIEMR_K4 180 4,2 T z P K w
Razem| 0| 0| O 0 0 | 180 4,2
4.2.3.5. Blok Praca dyplomowa
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu i Symbol efektu uczenia sie - . |ogsinouc| o charakt. .
w ¢ I p s ZZU | CNPS |taczna|zaje¢ BK| kursu |zalicznia ) rodzaj typ
zelniany |praktycznym
EMR051058S
1 EMR052058S |Seminarium dyplomowe 2 |K1EMR_UA41, KIEMR_K6 30 | 90 3 2,1 T z P K W
EMR053058S
EMR051055DP K1EMR_U24, KIEMR_U42
2 EMR052059DP |Inzynierska praca dyplomowa 6 KlEMR_K4 ! - 90 |450| 15 | 10,5 T z [ K W
EMRO053059DP -
Razem| 0| O] 0] 6] 2 120 540 | 18 | 12,6
Razem dla blokéw kierunkowych
Lo : taczna | taczna taczna taczna
tacznie liczba godzin "c;b.a "c;b.a "czi:pkt “ciba
godzin | godzin ECTS pkt.
w c I p S zzu | cnps BK |
5 1 10 8 2 390 | 1290 43 29,6
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4.3. Blok praktyk (uchwata Rady Wydziatu/rekomendacja komisji programowej kierunku* nt. zasad zaliczania praktyki
— zat. nr 2 do Opisu programu studiow)

Nazwa praktyki: Praktyka zawodowa (wakacyjna 4-tygodniowa)
Liczba punktéw ECTS Liczba punktéw ECTS zajec¢ BK Tryb zaliczenia praktyki Kod
6 4,2 raport z praktyki EMR050055Q
Czas trwania praktyki Cel praktyki

Podstawowym celem jest konfrontacja teoretycznej wiedzy, zdobytej podczas zaje¢ dydaktycznych objetych planem
studidw, z rzeczywistymi wymogami stawianymi przez pracodawcédw. W trakcie praktyki student zdobywa
doswiadczenie przemystowe, zapoznaje sie z podstawowym wyposazeniem technicznym i technologicznym
zaktadow, poznaje specyfike pracy wyzszego dozoru technicznego zaktadu, a w szczegdlnosci:

® poszerza wiedze zdobytg na studiach i rozwija umiejetnosci jej wykorzystania,

® zapoznaje sie ze specyfika Srodowiska zawodowego,

o ksztattuje konkretne umiejetnosci zawodowe zwigzane bezposrednio z miejscem odbywania praktyki,

o ksztattuje umiejetnosci skutecznego komunikowania sie,

¢ poznaje funkcjonowanie struktury organizacyjnej, zasady organizacji pracy i podziatu kompetencji, procedury,
proces planowania pracy, kontroli,

¢ doskonali umiejetnosci organizacji pracy wtasnej, pracy zespotowej, efektywnego zarzadzania czasem,
sumiennosci, odpowiedzialnosci za powierzone zadania,

¢ doskonali umiejetnosci postugiwania sie jezykiem obcym w sytuacjach zawodowych.

Poprzez swobodny wybor miejsca odbywania praktyki, tj. przez wiasny wybor , firmy” lub wybér z wydziatowej listy
jednostek i zaktadow, student moze realizowac swoje zainteresowania zawodowe. Wynikiem tego moze by¢
okreslenie tematyki przysztej pracy dyplomowej inzynierskiej i sformutowanie indywidualnego tematu pracy
dyplomowej inzynierskiej, ktéry na ogét - po konsultacji z opiekunem naukowym - jest przez Rade Wydziatu
zatwierdzany do realizacji. Praktyka jest czesto poczatkiem pierwszej pracy zawodowej.

4 tygodnie

4.4. Blok "praca dyplomowa" (o ile jest przewidywana na studiach pierwszego stopnia)

Typ pracy dyplomowej: inzynierska
Liczba semestrow pracy Liczba punktéw ECTS Kod
EMRO051058S
EMRO052058S
1 18 EMRO053058S
EMR051059D
EMR052059D

Charakter pracy dyplomowej

Praca dyplomowa inzynierska ma charakter uzyteczny dla praktyki inzynierskiej. Jej przedmiotem jest w szczegdlnosci rozwigzanie zadania z zakresu: projektowania,
eksperymentu pomiarowego, opracowania programu komputerowego oraz analizy czesci lub catosci proceséw i obiektow o charakterze technicznym (szczegdlnie
elektrotechnicznym), organizacyjno-technicznym, ekonomiczno-technicznym. Nie ma ona wytgcznie charakteru opisowego, a jest w niej widoczna czes¢ bedaca
wkfadem wtasnym studenta.

Liczba punktéw ECTS BK: 12,6
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5. Sposoby weryfikacji zaktadanych efektéw uczenia sie

Typ zajec Sposoby weryfikacji zaktadanych efektéw ksztatcenia
wyklad egzamin, kolokwium
¢wiczenia test, kolokwium
laboratorium wejscidowka, sprawozdanie z laboratorium
projekt obrona projektu
seminarium udziat w dyskusji, prezentacja tematu, esej
praktyka raport z praktyki
praca dyplomowa przygotowana praca dyplomowa

6. Zakres egzaminu dyplomowego
Zagadnienia na egzamin dyplomowy dostepne sg na stronie internetowej Wydziatu.

7. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okreslonych kurséw/grup kurséw lub wszystkich kursow w poszczegélnych blokach
L.p. Kod kursu Nazwa kursu Termin zaliczenia do... (humer semestru)

1

2
3
4

8. Plan studiéw (zatacznik nr 1 do Opisu programu studow)

Zaopiniowane przez wtasciwy organ uchwatodawczy samorzadu studenckiego:

Data Podpis Dziekana
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Zat. nr 4 do ZW 13/2019
Zat. nr 1 do Opisu programu studiéw

PLAN STUDIOW
WYDZIAL: ELEKTRYCZNY
KIERUNEK: Elektromechatronika
POZIOM KSZTALCENIA: | stopien, studia inzynierskie
FORMA STUDIOW: stacjonarna
PROFIL: ogolnoakademicki
SPECJALNOSC:

JEZYK PROWADZENIA STUDIOW:  polski

Uchwata Senatu PWr nr 745/32/2016-2020 z dnia 16 maja 2019 .

Obowigzuje od 01.10.2019 r.
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1. Zestaw kursow i grup kursow obowigzkowych i wybieralnych w uktadzie semestralnym

Semestr 1

Kursy obowigzkowe

liczba punktow ECTS: 28

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs

Lp. Kod kursu Nazwa kursu , Symbol efektu uczenia sie | Forma | Sposéb ogéinouc| o charakt. _
wl ¢l 1| oe]s 7zU | CNPS |taczna |zaje¢ BK| kursu | zalicznia seimiany |praktyeanym| 0% | ®
1 EMR011101W |Podstawy metrologii 1 K1EMR_W3 15 30 1 0,6 T Z K OB
2 FZP001058W |Fizyka 1.2 2 K1EMR_W2 30 | 120 4 4 T E (0] PD | OB
3 FZP001058C |Fizyka 1.2 2 K1EMR_U2, KIEMR_K1 30 | 60 2 2 T z (0] P PD | OB
4 GFR053101W |Grafika inzynierska 1 K1EMR_W6 15 | 30 1 0,6 T z K OB
5 GFR053101L |Grafika inzynierska 2 K1EMR_U4, KIEMR_K8 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
6 INR0O52501W |Technologie informacyjne 1 K1EMR_W19 15 | 30 1 0,6 T z KO | OB
7 INRO52501L [Technologie informacyjne 1 K1EMR_U17, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P KO | OB
8 MAT001402W |Algebra z geometrig analityczng 2 K1EMR_W1 30 | 60 2 1,2 T E 0 PD | OB
9 MAT001402C |Algebra z geometrig analityczng 1 K1EMR_U1, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z 0 P PD | OB
10 MAT001412W |Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1EMR_W1 30 | 150 5 3 T E o PD | OB
11 MAT001412C |Analiza matematyczna 1.1 A 2 K1EMR_U1, KIEMR_K1 30 | 90 3 2,1 T z O P PD | OB
12 | MCMO031008W |Wstep do mechatroniki 2 K1EMR_W22 30 | 60 2 1,2 T z K OB
13 MID010100W |Chemia 2 K1EMR_W7 30 | 60 2 1,4 T z PD | OB

Razem| 13| 5 | 3 315 840 | 28 | 20,2
Kursy wybieralne minimum T‘ godzin w semestrze, 1 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lp. Kod kursu Nazwa kursu d00T.T, Symbol kierunk. efektu ksztatcenia [ T ncana v ¢ szr:j Z‘Z‘l’fz:f’a ii?:::; proai't]ya:za:;m e | e
Blok kurséw wybieralnych: Filozoficzno-etyczny ECTS 1 godz. 1
1 FLHO50811W |Etyka inzynierska 1 K1EMR_W?24, KIEMR_K2 15 | 30 1 0,6 T z KO | W
2 FLHO51511W [Filozofia nauki i techniki 1 K1EMR_W?24, KIEMR_K2 15 | 30 1 0,6 T z 0] KO | W
3 FLH052011W |Filozofia 1 K1EMR_W24, KIEMR_K2 15 | 30 1 0,6 T z (0] KO| W
4 FLHO52111W |Teoria wiedzy 1 K1EMR_W24, KIEMR_K2 15 | 30 1 0,6 T z (0] KO | W
Razem w semestrze

tacznie liczba godzin ﬁ?::bn: ﬁ?::bn: "c"zic:';it ﬁ?::::

o o e el e Bl

2/14 14| 5| 3 0 0 330 [ 870 | 29 [208




Semestr 2

Kursy obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 28

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lp. Kod kursu Nazwa kursu , Symbol efektu uczenia sie | o | Seosb [ oue] o charak, '
w | ¢ | p s 7ZU | CNPS |taczna |zaje¢ BK| kursu | zalicznia zeiniany |praktycznym| %% [ P
1 EMR012102W |Podstawy elektrotechniki 1 2 K1EMR_W13 30 | 90 3 1,8 T E K OB
2 EMR012102C |Podstawy elektrotechniki 1 1 K1EMR_U12, K1EMR_K1 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
3 EMR012251W |Wprowadzenie do programowania 2 K1EMR_W19 30 | 60 2 1,2 T z PD | OB
4 EMR012251L |Wprowadzenie do programowania 2 K1EMR_U17, K1IEMR_K3 30 | 30 1 0,7 T z P PD | OB
5 FZP003002W |Fizyka 2.8 1 K1EMR_W2 15 | 60 2 2 T E o PD | OB
6 FZP003002L |Fizyka 2.8 1 K1EMR_U2, K1IEMR_K3 15 | 60 2 2 T z o P PD | OB
7 MAP001156W |Analiza matematyczna 2.1 A 2 K1EMR_W1 30 | 1201 4 2,4 T E (0] PD | OB
8 MAP001156C |Analiza matematyczna 2.1 A 2 K1EMR_U1, KIEMR_K1 30 | 90 3 2,1 T z 0] P PD | OB
9 MCMO032004W |Materiatoznawstwo 1 2 K1EMR_W7 30 | 60 2 14 T z K OB
10 MCMO032004L |Materiatoznawstwo 1 1 K1EMR_U6, KIEMR_K8 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
11 | MCMO032007W |Mechanika 1 (Statyka) 2 K1EMR_W8 30 | 90 3 1,8 T z K OB
12 | MCcMO032007C |Mechanika 1 (Statyka) 2 K1EMR_U7, KIEMR_K1 30|60] 2| 14 T z p K | oB
13 MID010200W |[Elementy i uktady elektroniczne 2 K1EMR_W15, KIEMR_W28 30 | 60 2 1,4 T z K OB
Razem | 13| 5 | 4 330 | 840 )| 28 | 19,6
Kursy wybieralne minimum 1_5| godzin w semestrze, 1 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
Lp. Kod kursu Nazwa kursu el 10T, symbol kierunk. efektu ksztatcenia [ T tncana | e o Fk‘::j ;‘l’zjzz ogotnouc ocharae. [ T
zelniany |praktycznym
Blok kurséw wybieralnych: Prawo ECTS 1 godz. 1
1 PRH051311W |Prawne i etyczne aspekty pracy inzyniera 1 K1EMR_WS5, K1IEMR_K7 15 30 1 0,6 YA (6] KO | W
2 PRH051911W |Prawo wiasnosci intelektualnej 1 K1EMR_WS5, KIEMR_K7 15 | 30 1 0,6 z 0 KOl W
3 PRR051206W |Ochrona wtasnosci intelektualnej 1 K1EMR_WS5, KIEMR_K7 15 | 30 1 0,6 T z 0] KO| W
4 PRR0O51207W |Ochrona wtasnosci intelektualnej w dziatalnosci inzynierskiej 1 K1EMR_WS5, KIEMR_K7 15 | 30 1 0,6 T z (0] KO | W
5 PRR051208W |Prawo wynalazcze i autorskie 1 K1EMR_WS5, KIEMR_K7 15 | 30 1 0,6 T z (6] KOl W
Razem w semestrze
tacznie liczba godzin ﬁ?:::: ﬁ?;z;: "c"lcaz';it ﬁ?::::
N I I e il v Bl e
14 5 4 0 0 345 870 29 20,2
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Semestr 3

Kursy obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 27

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs

Lp. Kod kursu Nazwa kursu , Symbol efektu uczenia sie | o | Seosb [ oue] o charak, '
w ¢ | p s 77U | CNPS |taczna |zaje¢ BK| kursu | zalicznia zeiniany | praktycznym rodzaj | typ
1 EMR013102W [Materiatoznawstwo 2 1 K1EMR_W?7 15 | 60 2 1,4 T E K OB
2 EMR013102L |Materiatoznawstwo 2 1 K1EMR_U6, KIEMR_K3 15 30 1 0,7 T Z P K OB
3 EMR013110W |Podstawy elektrotechniki 2 1 K1EMR_W14 15 | 60 2 1,2 T z K OB
4 EMR013110L |Podstawy elektrotechniki 2 1 K1EMR_U13, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T zZ P K OB
5 EMR013231W [Instalacje elektryczne i uktady zasilania 1 K1EMR_W12 15 | 30 1 0,6 T z K OB
6 EMR013231C [Instalacje elektryczne i uktady zasilania 1 K1EMR_U11, KIEMR_K1 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
7 MAP003062W |Réwnania rdzniczkowe zwyczajne 1 K1EMR_W1 15 | 60 2 1,4 T z (0] PD | OB
8 MAP003062C |ROwnania rdzniczkowe zwyczajne 1 K1EMR_U1, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z 0] P PD | OB
9 MCMO033005W |Inzynieria programowania i UML 1 K1EMR_W30 15 | 30 1 0,6 T z PD | OB
10 | MCMO033010W [Mechanika 2 (Dynamika) 2 K1EMR_W9 30 | 60 2 1,2 T E K OB
11 | MCcMO033010C |Mechanika 2 (Dynamika) 1 K1EMR_U7, KIEMR_K1 15160| 2| 1,4 T z p K | oB
12 | MCM033011W |Wytrzymatoéé materiatéw 2 K1EMR_W7 30|60 2| 1,2 T z K | oB
13 MCMO033011C |Wytrzymatos¢ materiatéw 1 K1EMR_U8, KIEMR_K1 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
14 MCMO033011L |Wytrzymatosé materiatéw 1 K1EMR_U8, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T zZ P K OB
15 MID010300L |Elementy i ukfady elektroniczne 2 K1EMR_U32, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
16 MID010301W |[Statystyka inzynierska 1 K1EMR_W25 15 | 60 2 1,4 T z PD | OB
17 MID010301C |[Statystyka inzynierska 1 K1EMR_U26, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z P PD | OB

Razem| 10| 5[ 5[ 0] O 300 | 810 | 27 | 18,1
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Kursy wybieralne minimum | 90 godzin w semestrze, 5 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. . Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w ¢ | o . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | enps |taczna | zajec ak| Kkursu | zaticznia ogolr.mouc o charakt. rodzsi | typ
zelniany | praktycznym
Blok kurséw wybieralnych: Jezyk obcy ECTS 2 godz. 4
1 JZL100707BKC [Jezyk obcy B2 lub C1 4 K1EMR_US5, KIEMR_K1 60 | 60 2 1,5 T z 0] P KO| W
Blok kurséw wybieralnych: Programowanie proceduralne ECTS 3 godz. 2
1 EMRO013250L |Programowanie w C 2 K1EMR_U17, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P PD | W
2 EMRO013251L |Programowanie w MATLABIE 2 K1EMR_U17, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P PD | W
Razem w semestrze
Lo ) taczna | taczna ¢ taczna
tacznie liczba godzin Iic;b.a Iic(z’b_a Iiczic:l::(t. Iic;ba
godzin | godzin ECTS pkt.
w | ¢ ! J s zzu | cnps BK |
10 9 7 0 0 390 960 32 21,7
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Semestr 4

Kursy obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 22

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin

Licz. pkt. ECTS

Forma

Sposéb

Kurs

Lp. Kod kursu Nazwa kursu wleli o] symbol efektu uczenia sig 720 | onps |taczna | zajec BK| kursu | zalicznia [o8Stnoue [ ocharakt. 1
zelniany |praktycznym
1 EMRO014105W [Metrologia elektryczna 1 K1EMR_W3 15 | 60 2 1,2 T z K OB
2 EMR014105L |Metrologia elektryczna 1 K1EMR_U3, KIEMR_K3 15 | 60 2 1,4 T z P K OB
3 EMRO014301W |Aktuatory elektromechaniczne 2 K1EMR_W10 30 | 60 2 1,2 T z K OB
4 EMRO014301L |Aktuatory elektromechaniczne 1 K1EMR_U9, K1IEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K | OB
5 EMRO014305W |Podstawy techniki mikroprocesorowej 1 K1EMR_W17 15 | 60 2 1,2 T z K OB
6 EMRO014305L |Podstawy techniki mikroprocesorowej 2 K1EMR_U15, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
7 EMR034211W |Podstawy automatyki 1 2 K1EMR_W18 30 | 90 3 1,8 T E K OB
8 MCMO034005W |Analiza i synteza uktadéw kinematycznych 2 K1EMR_W9 30 | 60 2 1,2 T E K 0oB
9 MCMO034005P |Analiza i synteza uktadow kinematycznych 2 K1EMR_US8, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
10 | MCMO034006W [Podstawy technik wytwarzania 2 K1EMR_W4, KIEMR_W34 30 | 30 1 0,6 T z K (0]:}
11 MCMO034006L |Podstawy technik wytwarzania K1EMR_U33, KIEMR_K3 45 | 90 3 2,1 T z P K OB
Razem| 10 2 285|660 )| 22 | 14,2
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Kursy wybieralne minimum | 150 I godzin w semestrze, 11 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. . Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w ¢ | o S Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | onps | taczna |zajec | kursu | zalicznia :i:,r:,:::; p:a;::::;m rodzai | typ
Blok kurséw wybieralnych: Jezyk obcy ECTS 3 godz. 4
1 JZL100708BKC [Jezyk obcy B2 lub C1 4 K1EMR_US5, KIEMR_K1 60 | 90 3 2,5 T z 0 P KO | W
Blok kurséw wybieralnych: Komunikacja sieciowa ECTS 3 godz. 2
1 EMR014104W |Elementy sieci komputerowych 1 K1EMR_W20 15 | 60 2 1,4 T z PD | W
2 EMR014104L |Elementy sieci komputerowych 1 K1EMR_U18, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P PD | W
3 EMRO014111W |Programowanie komunikacji internetowej 1 K1EMR_W20 15 60 2 1,4 T YA PD | W
4 EMR014111L |Programowanie komunikacji internetowej 1 K1EMR_U18, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P PD | W
Blok kurséw wybieralnych: Programowanie obiektowe ECTS 3 godz. 2
1 EMR014251L |Programowanie obiektowe w Matlabie 2 K1EMR_U29, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P PD | W
2 EMRO014252L |Programowanie w C++ 2 K1EMR_U29, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P PD | W
Blok kurséw wybieralnych: Materiaty aktywne ECTS 2 godz. 2
1 EMRO014120W [Materiaty inteligentne w zastosowaniach 1 K1EMR_W36, KIEMR_W39 15 | 30 1 0,6 T z K w
2 EMR014120L |Materiaty inteligentne w zastosowaniach 1 K1EMR_U35, KIEMR_U39, KIEMR_K3| 15 | 30 1 0,7 T z P K w
3 EMRO014121W |Materiaty aktywne i funkcjonalne 1 K1EMR_W36, KIEMR_W39 15 | 30 1 0,6 T z K w
4 EMR014121L |Materiaty aktywne i funkcjonalne 1 K1EMR_U35, KIEMR_U39, KIEMR_K3| 15 | 30 1 0,7 T z P K W
Razem w semestrze
- ) taczna | taczna L taczna
tacznie liczba godzin liczba | liczba Iiczicaz::(t. liczba
godzin | godzin ECTS pkt.
w ¢ I [ S 77y CNPS BK
12 4 11 2 0 435 990 33 22,2
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Semestr 5

Kursy obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 25

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin

Licz. pkt. ECTS

Forma

Sposéb

Kurs

Lp. Kod kursu Nazwa kursu wleli o] symbol efektu uczenia sig 720 | onps |taczna | zajec BK| kursu | zalicznia [o8Stnoue [ ocharakt. 1
zelniany |praktycznym
1 EMRO015130W |Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna 2 K1EMR_W32 30 | 60 2 1,2 T z K OB
2 EMR015130L |Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna 1 K1EMR_U31, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
3 EMR015211W |Podstawy automatyki 2 1 K1EMR_W18 15 | 60 2 1,2 T E K OB
4 EMR015211C |Podstawy automatyki 2 1 K1EMR_U16, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T zZ P K OB
5 EMR015211L |Podstawy automatyki 2 1 K1EMR_U16, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T zZ P K OB
6 EMRO015241W |Bezpieczenstwo w elektrotechnice 1 K1EMR_W?26 15 | 30 1 0,6 T z K OB
7 EMRO015241L |Bezpieczeristwo w elektrotechnice 1 K1EMR_U27, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
8 EMR015301W |Napedy elektryczne 2 K1EMR_W11 30 | 90 3 1,8 T E K OB
9 EMRO015301L |Napedy elektryczne 2 K1EMR_U10, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
10 EMR015302W |Energoelektronika 2 K1EMR_W35 30 | 60 2 1,2 T z K OB
11 | EMRO015302P |Energoelektronika 1 K1EMR_U34, KIEMR_K3 15130 | 1] 07 T z p K | oB
12 | MCMO035003W [Podstawy projektowania zespotéw mechanicznych 2 K1EMR_W9 30 | 60 2 1,2 T z K OB
13 MCMO035003P |Podstawy projektowania zespotéw mechanicznych 2 K1EMR_U8, KIEMR_U21, KIEMR_K3 | 30 | 90 3 2,1 T z p K | oB
14 MID010503W |Zastosowanie optoelektroniki 1 K1EMR_W29 15 | 30 1 0,7 T z K | OB
15 MID010503L |Zastosowanie optoelektroniki K1EMR_U28, KIEMR_K3 30 | 30 1 0,7 T z P K OB
Razem| 11| 1 | 7 | 3 330 750 | 25 | 16,3
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Kursy wybieralne minimum TOI godzin w semestrze, 5 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w ¢ | o S Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | nps [ tacna |zajec B E‘:j ;Fl)itiiik; 0g6||:|ouc o charakt. rodzai | typ
zelniany | praktycznym
Blok kurséw wybieralnych: Zajecia sportowe ECTS 0 godz. 2
1 | WFWOO00O00O0BKC [Zajecia sportowe 2 K1EMR_K9 30 | 30 0 0 T z o P KOl W
Blok kurséw wybieralnych: Zarzadzanie ECTS 1 godz.
1 ZMR052507W |Podstawy zarzadzania 1 K1EMR_W4, KIEMR_W27, K1IEMR_K5 | 15 30 1 0,6 T Z 0 KO | W
2 ZMRO052508W |Zarzadzanie marketingowe 1 K1EMR_W4, KIEMR_W27,K1EMR_K5| 15 | 30 1 0,6 T z 0 KOl W
3 ZMR052509W |Zarzadzanie w warunkach globalizacji i regionalizacji 1 K1EMR_W4, KIEMR_W27, KIEMR_K5 | 15 | 30 1 0,6 T z 0 KO | W
Blok kurséw wybieralnych: Sensoryka ECTS 2 godz. 3
1 EMR015103W |[Sensory - wiasciwosci i zastosowania 1 K1EMR_W16 15 | 30 1 0,6 T z K w
2 EMRO015103L [Sensory - wiasciwosci i zastosowania 2 K1EMR_U14, KIEMR_K3 30 | 30 1 0,7 T z P K w
3 EMRO015122W |Technologia wytwarzania i zastosowanie czujnikéw 1 K1EMR_W16 15 | 30 1 0,6 T z K w
4 EMR015122L |Technologia wytwarzania i zastosowanie czujnikow 2 K1EMR_U14, KIEMR_K3 30 | 30 1 0,7 T z K w
Blok kurséw wybieralnych: Uktady programowalne ECTS 2 godz. 2
1 EMRO015304L |Programowanie sterownikéw przemystowych 2 K1EMR_U30, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K w
2 EMRO15303L |Programowanie systemdw rozproszonych na bazie sterownikow 2 K1EMR_U30, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K W
Razem w semestrze
tacznie liczba godzin ﬁ?::;: ﬁ?::;: ":ic:';it. ﬁ?:;;:
o I e e el v I Bl
13 3 11 3 0 450 930 30 19,6
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Semestr 6

Kursy obowigzkowe

liczba punktéw ECTS: 16

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin

Licz. pkt. ECTS

Forma

Sposéb

Kurs

Lp. Kod kursu Nazwa kursu wleli o] symbol efektu uczenia sig 720 | onps |taczna | zajec BK| kursu | zalicznia [o8Stnoue [ ocharakt. 1
zelniany |praktycznym
1 EMRO016210W |Systemy teleinformatyczne 2 K1EMR_W33 30 | 30 1 0,6 T z K OB
2 EMR016211W |Modelowanie cyfrowe 1 K1EMR_W37 15 | 30 1 0,6 T z K oB
3 EMR016211L |Modelowanie cyfrowe 1 K1EMR_U37, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K oB
4 EMR016301L |Prototypowanie systeméw sterowania 1 K1EMR_U36, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K OB
5 MCMO036004W |Projektowanie uktadéw mechatronicznych 1 K1EMR_W?23 15 | 60 2 1,2 T z K OB
6 MCMO036004P |Projektowanie uktadéw mechatronicznych 2 K1EMR_U21, KIEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K OB
7 MCMO036005W |Roboty przemystowe 2 K1EMR_W22 30 | 30 1 0,6 T E K OB
8 MCMO036005L |Roboty przemystowe 1 K1EMR_US8, KIEMR_K3 15 60 2 1,4 T YA P K OB
9 MCMO036006W |Zarzadzanie projektami 1 K1EMR_W27 15 | 30 1 0,6 T z KO | OB
10 MID010602W |Mikrosystemy (MEMS) 2 K1EMR_W16 30 | 60 2 1,4 T E K OB
11 MID010602L |Mikrosystemy (MEMS) K1EMR_U14, KIEMR_K3 15 | 60 2 1,4 T z P K OB
Razem| 9 41 2 2251480 16 | 10,6
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Kursy wybieralne minimum | 150 | godzin w semestrze, 14 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w ¢ | o . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | enps [taczna | zajet B I:err:j zSa’IJi:::)a ogo’h.‘ouc o charakt. rodzsi | typ
zelniany |praktycznym
1 EMR050055Q, |Praktyka zawodowa (wakacyjna 4-tygodniowa) 0 K1EMR_U24, KIEMR_U25,KIEMR_K4| O | 180 | 6 4,2 T z p K w
Blok kurséw wybieralnych: Zajecia sportowe ECTS 0 godz. 2
1 | WFWOOOOOOBKC |Zajecia sportowe 2 K1EMR_K9 30 | 30 0 0 T YA 0 P KO | W
Blok kurséw wybieralnych: CAD 3D-MES ECTS 2 godz. 2
1 EMR016303L [Projektowanie MES w mechatronice 2 K1EMR_U20, K1IEMR_K3 30 | 60 2 1,4 T z P K
) EMROL6306L Oinannie maszyn i urzadzen elektrycznych metoda elementéw 5 KLEMR_U20, K1EMR_K3 30 | 60 ) 14 T . p «
skonczonych
Blok kurséw wybieralnych: Przetwarzanie sygnatéw ECTS 2 godz. 2
1 EMRO016106W |Cyfrowe przetwarzanie sygnatow 1 K1EMR_W?21 15 | 30 1 0,6 T z K w
2 EMR016106L |Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw 1 K1EMR_U19, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K w
3 EMRO016113W |Algorytmy analizy sygnatow 1 K1EMR_W21 15 30 1 0,6 T YA K W
4 EMRO016113L |Algorytmy analizy sygnatow 1 K1EMR_U19, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K w
Blok kurséw wybieralnych: Zastowanie mikrosystemow ECTS 2 godz. 2
1 EMR016304W |Mikrosystemy w pomiarach 1 K1EMR_W17 15 | 30 1 0,6 T z K W
2 EMRO016304L |Mikrosystemy w pomiarach 1 K1EMR_U15, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K w
3 EMRO016305W |Mikrosystemy w sterowaniu 1 K1EMR_W17 15 | 30 1 0,6 T z K \W
4 EMRO016305L |Mikrosystemy w sterowaniu 1 K1EMR_U15, KIEMR_K3 15 | 30 1 0,7 T z P K w
Blok kurséw wybieralnych: Interdyscyplinarny projekt zespotowy ECTS 2 godz. 2
1 EMR 016112P |Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 K1EMR_U22, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P K w
2 EMR 016230P |Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 K1EMR_U22, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P K w
3 EMR 016302P |Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 K1EMR_U22, KIEMR_K3 30 | 90 3 2,1 T z P K w
Razem w semestrze
tacznie liczba godzin t,?:;:: ﬁ?;z;: ":'zic:';it. ﬁ?::;:
I I el v Bl ol
11 2 8 4 0 375 960 31 20,9
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Semestr 7

Kursy wybieralne minimum | 195 godzin w semestrze, 26 punktéw ECTS
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Licz. pkt. ECTS Kurs
. i Forma | Sposéb
L.p. Kod kursu Nazwa kursu w ¢ | o . Symbol kierunk. efektu ksztatcenia 220 | enps |taczna | zajec 8| Kkursu | zaticznia ogolr.mouc o charakt. odzai | typ
zelniany | praktycznym
EMR051058S
1 EMR052058S |Seminarium dyplomowe 2 |K1EMR_U41, KIEMR_K6 30 | 90 3 2,1 T z P K w
EMR053058S
EMR0510590P K1EMR_U24, KIEMR_U42
2 EMR052059DP |Inzynierska praca dyplomowa 6 K1EMR_K4 ’ - 90 | 450 15 | 10,5 T z P K W
EMR053059DP -
Blok kurséw wybieralnych: Spoteczny ECTS 2 godz. 1
1 PSH050611S |Podstawy negocjacji 1 [K1EMR_U23, KIEMR_K6 15 | 60 2 1,4 z (6} P KOl W
2 PSHO50711S |Autoprezentacja 1 |K1IEMR_U23, KIEMR_K6 15 60 2 1,4 YA (6] P KO | W
3 PSH050911S |Ja, posréd innych 1 |K1EMR_U23, KIEMR_K6 15 | 60 2 1,4 T z 0 P KO | W
Blok kurséw wybieralnych: Metody numeryczne ECTS 2 godz. 1
1 EMR017114P |Metody numeryczne w technice 1 K1EMR_U40, KIEMR_K8 15 | 60 2 1,4 z P PD | W
2 EMRO017115P |Techniki obliczeniowe dla inzynierow 1 K1EMR_U40, KIEMR_K8 15 | 60 2 1,4 T z P PD | W
Blok kurséw wybieralnych: Automatyka budynkowa ECTS 4 godz. 3
1 EMR017231W |Systemy sterowania w budynku 1 K1EMR_W38 15 | 30 1 0,6 T z K W
2 EMR017231C |[Systemy sterowania w budynku 1 K1EMR_U38, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z P K w
3 EMR017231L |[Systemy sterowania w budynku 1 K1EMR_U38, KIEMR_K8 15 | 30 1 0,7 T z P K w
4 EMRO017232W [Instalacje inteligentne 1 K1EMR_W38 15 | 30 1 0,6 T z K w
5 EMR017232C [Instalacje inteligentne 1 K1EMR_U38, KIEMR_K1 15 | 60 2 1,4 T z P K W
6 EMR017232L |Instalacje inteligentne 1 K1EMR_U38, KIEMR_K8 15 | 30 1 0,7 T z P K w
Razem w semestrze
Lo ) taczna | taczna t taczna
tacznie liczba godzin “c;b.a "c;b.a "cz?::';it "c;ba
godzin godzin ECTS pkt.
w ¢ I p S 77y CNPS BK
1 1 1 7 3 195 780 26 18,1
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2. Zestaw egzaminow w uktadzie semestralnym

Kod kursu Nazwy kurséw koriczacych sie egzaminem Semestr
FZP001058W Fizyka 1.2 1
MAT001402W Algebra z geometrig analityczng 1
MAT001412W Analiza matematyczna 1.1 A 1
EMR012102W Podstawy elektrotechniki 1 2
FZP003002W Fizyka 2.8 2
MAPO001156W Analiza matematyczna 2.1 A 2
EMRO013102W Materiatoznawstwo 2 3
MCMO033006W Mechanika 2 (Dynamika) 3
EMR034211W Podstawy automatyki 1 4
MCMO034005W Analiza i synteza uktadéw kinematycznych 4
EMR015211W Podstawy automatyki 2 5
EMR015301W Napedy elektryczne 5

MCMO036005W Roboty przemystowe 6
MID010602W Mikrosystemy (MEMS) 6
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3. Liczby dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS po poszczegdlnych semestrach

Semestr Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS po semestrze
11
13
12
9
6
0

AN IWIN]|-

Opinia wydziatowego organu uchwatodawczego samorzgdu studenckiego

Data Imie, nazwisko i podpis przedstawiciela studentéw

Data Podpis Dziekana
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