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RECENZJA
osiggni¢c i dorobku naukowego dra inz. Mateusza Bociana
adiunkta w Katedrze Drog, Mostow, Kolei i Lotnisk
Politechniki Wroclawskiej
w zwigzku z wystapieniem o nadanie stopnia doktora habilitowanego

nauk inzynieryjno-technicznych

1. Podstawa formalna

Niniejsza recenzja zostala opracowana na podstawie pisma z dnia 05.03.2022r.,
podpisanego przez przewodniczacego Rady Dyscypliny Naukowej Inzynieria Ladowa
i Transport w Politechnice Wroctawskiej prof. Wojciecha Pulg, w ktérym zostalem
poinformowany o powolaniu mnie przez Rad¢ Doskonalo$ci Naukowej na recenzenta w
postepowaniu habilitacyjnym dra inz. Mateusza Bociana. Postgpowanie zostalo wszczete w
dniu 22 listopada 2021 r., w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie
inzynieria lgdowa i transport.

Podstawe merytoryczng opracowania opinii stanowi dolaczona do pisma dokumentacja
zwigzana z postegpowaniem habilitacyjnym w formie papierowej i na nosniku pendrive
zawierajaca:

— kopi¢ dokumentu stwierdzajacego nadanie stopnia Doctor of Philosophy przez University
of Bristol w Wielkiej Brytanii wraz z poswiadczeniem wydanym przez Narodowa Agencje
Wymiany Akademickiej (NAWA) o rownowaznosci tego stopnia z odpowiednim stopniem
naukowym w Polsce oraz o prawie ubiegania si¢ o nadanie stopnia doktora
habilitowanego;

— autoreferat w jezyku polskim i angielskim;

— wykaz osiagni¢¢ w jezyku polskim i angielskim;
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— o$wiadczenia wspdtautoréw wraz z wykazem wkladu autorskiego w odniesieniu do kazdej
publikacji wchodzacej w sktad cyklu powigzanych tematycznie artykutow;

— o$wiadczenia dotyczace zatrudnienia w zagranicznych jednostkach badawczych;

— kopie publikacji wchodzacych w sklad cyklu powiazanych tematycznie artykutéw (wersja

elektroniaczna).

Dodatkowo, w dniu 29 marca 2022 r., zgodnie z sugestig Przewodniczacego Komisji, na
prosbe Sekretarza, Habilitant przestal uzupelniajace informacje dotyczace ,.drugiego

osiggnigcia”, co zostalo uwzglednione w niniejszej opinii.

2. Sylwetka Habilitanta

Dr inz. Mateusz Bocian ukonczyl studia w Heriot-Watt University (Edynburg, Wielka
Brytania) w roku 2009 uzyskujac stopien Bachelor of Engineering in Civil Engineering with
Honours of the First Class. Temat pracy dyplomowej dot. interakcji pomigdzy pieszym i
lekkim mostem dla pieszych. Promotorem pracy byt prof. Ian Grant.

W roku 2014 Kandydat uzyskat stopien naukowy doktora (Doctor of Phylosophy) nadany
przez University of Bristol (Wielka Brytania) na podstawie rozprawy doktorskiej nt.
identyfikacji sit samowzbudnych dziatajacych na konstrukcje wskutek ruchu pieszych z
uwzglednieniem czynnikdéw biologicznych. Promotorami rozprawy byli: prof. John H.G.
Macdonald (Wydzial Budownictwa Ladowego) oraz dr Jeremy F. Burn (Wydzial Mechaniki).

Dodatkowo, w roku 2018, Kandydat uzyskal dyplom Postgraduate Certificate in
Academic and Professional Practice nadany przez University of Leicester (Wielka Brytania).

Od wrzesnia 2020 roku dr inz. Mateusz Bocian jest zatrudniony na stanowisku adiunkta
badawczego w Katedrze Drég, Mostow, Kolei i Lotnisk na Wydziale Budownictwa
Ladowego i Wodnego Politechniki Wroctawskiej.

Wezesniejsze zatrudnienia Kandydata sa zwigzane z réznymi jednostkami naukowymi w
Wielkiej Brytanii. Wérod krotkoterminowych okresow zatrudniania (nie przekraczajacych
1 roku) wymieniono:

— stanowisko pracownika dydaktycznego, Department of Mechanical Engineering,
Unieversity of Bristol (10.2021-06.2013);

— pracownika naukowego na stazu podoktorskim, Vibration Engineering Section, University
of Exeter (03.2014-11.2014) oraz Department of Civil and Structural Engineering,
University of Sheffield (12.2014-09.2015);
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— dyrektora Laboratorium Dynamiki, Wibracji i Akustyki, School of Engineering, University
of Leicester (08.2019-08.2020).

Diuzsze okresy zatrudnienia Habilitanta w Wielkiej Brytanii zwigzane byly z praca na

nastepujacych stanowiskach:

— inzyniera projektu, Full Scale Dynamics Limited (03.2014-09.2015);

— honorowego cztonka wizytujacego, Department of Civil Engineering, University of Bristol
(09.2014-obecnie);

— adiunkta badawczo-dydaktycznego, School of Engineering, University of Leicester
(09.2015-08.2020);

— wizytujacego wykladowcy, School of Civil Engineering, University of Leeds (10.2015-
06.2018);

— doradcy naukowego, ASDEC — Advenced Structural Dynamics Evaluation Centre
(10.2015-07.2018);

— dyrektora Laboratorium Biomechaniki i Technologii Immersyjnych, School of
Engineering, University of Leicester (04.2018-08.2020).

3. Tematyka badan naukowych Habilitanta

Aktywnos$¢ naukowo-badawcza dra inz. Mateusza Bociana, zwiagzana byla glownie z
osrodkami uniwersyteckimi w Wielkiej Brytanii, a od 2020 r. jest kontynuowana w Polsce na
Wydziale Budownictwa Ladowego i Wodnego Politechniki Wroctawskiej. Zainteresowania
badawcze Kandydata, w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, dotycza szeroko
rozumianej problematyki drgan mostow wywotanych ruchem pieszych, w tym analizy
mechanizmow oddzialywania pieszego na konstrukcjg, generowania obcigzen dynamicznych
oraz interakcji pomigdzy pieszymi w trakcie ruchu na moscie.

Kolejne obszary zainteresowan badawczych dot. pomiaréw drgan mechanicznych,
analizy modalnej konstrukcji budowlanych i inzynierskich, zastosowan wirtualnej
rzeczywistosci w budownictwie, psychologii kognitywnej oraz biomechaniki (zagadnienia

stabilno$ci cztowieka podczas chodu).

4. Ocena osiggni¢¢ naukowych

Jako gldwne osiggniecie naukowe, stanowiace znaczny wklad w rozwdj dyscypliny
inzynieria lgdowa i transport, ktérego wykazanie wynika z art. 219 ust. 1. pkt. 2 Ustawy z
dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2018 r. poz. 1668 ze
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zm.), Kandydat przedstawit cykl o$miu powigzanych tematycznie artykutow naukowych pn.:

.Identyfikacja i modelowanie obcigzen mostow ruchem pieszych”. Wskazany cykl publikacji

obejmuje nastgpujgce prace (w wykazie uwzgledniono wklad wspotautorski Kandydata oraz

wskazniki naukometryczne publikacji):

[P1]

[P2]

[P3]

[P4]

[P5]

[P6]

[P7]

[P8]

Bocian, M., Macdonald, J.H.G., Burn, J.F., Redmill, D., Experimental identification of the behaviour of
and lateral forces from freely-walking pedestrians on laterally oscillating structures in a virtual reality
environment. Engineering Structures, 105 (2015), 62-76. JCR IF: 1,893; MNiSW 2015: 35/50. Wkiad:
zapewnienie finansowania badan, koncepcja, stanowisko eksperymentalne, badania, algorytmy,
weryfikacja algorytmow, oprogramowanie, analiza danych, manuskrypt, rewizja i edycja; 70%.

Bocian, M., Brownjohn, J.M.W., Racic, V., Hester, D., Quattrone, A., Monnickendam, R., A framework
for experimental determination of localised vertical pedestrian forces on fullscale structures using
wireless attitude and heading reference systems. Journal of Sound and Vibration, 376 (2016), 217-243.
JCR IF: 2,593; MNiSW 2016: 35/50. Wkiad: koncepcja, stanowisko eksperymentalne, badania,
algorytmy, weryfikacja algorytméw, oprogramowanie, analiza danych, manuskrypt, rewizja i edycja;
70%.

Brownjohn, J.M.W., Bocian, M., Hester, D., Quattrone, A., Hudson, W., Moore, D., Goh, S., Lim, M.S.,
Footbridge system identification using wireless inertial measurement units for force and response
measurements. Journal of Sound and Vibration, 384 (2016), 339-355. JCR IF: 2,593; MNiSW 2016:
35/50. Wkiad: koncepcja, stanowisko eksperymentalne, badania, algorytmy, weryfikacja algorytmow,
oprogramowanie, analiza danych, manuskrypt, rewizja i edycja; 40%.

Bocian, M., Burn, J.F., Macdonald, J.H.G., Brownjohn, J.M.W., From phase drift to synchronisation —
pedestrian stepping behaviour on laterally oscillating structures and consequences for dynamic stability.
Journal of Sound and Vibration, 392 (2017), 382-399. JCR IF: 2,618; MNiSW 2017: 35/50. Wkiad:
koncepcja, stanowisko eksperymentalne, badania, algorytmy, weryfikacja algorytméw, oprogramowanie,
analiza danych, manuskrypt, rewizja i edycja; 70%.

Bocian, M., Brownjohn, J.M.W., Racic, V., Hester, D., Quattrone, A., Gilbert, L., Beasley, R., Time-
dependent spectral analysis of interactions within groups of walking pedestrians and vertical structural
motion using wavelets. Mechanical Systems and Signal Processing, 105 (2018), 502-523. JCR IF: 5,005;
MNISW 2017: 45/50. Wklad: koncepcja, stanowisko eksperymentalne, badania, algorytmy, weryfikacja
algorytmow, oprogramowanie, analiza danych, manuskrypt, rewizja i edycja; 70%.

Brownjohn, J.M.W., Chen, J., Bocian, M., Racic, V., Shahabpoor, E., Using inertial measurement units to
identify medio-lateral ground reaction forces due to walking and swaying. Journal of Sound and
Vibration, 426 (2018), 90-110. JCR IF: 3,123; MNiSW 2019: 35/50. Wktad: badania, oprogramowanie,
analiza danych, rewizja i edycja; 20%.

Soczawa-Stronczyk, A.A., Bocian, M., Wdowicka, H., Malin, J., Topological assessment of gait
synchronisation in overground walking groups. Human Movement Science, 66 (2019), 541-553. JCR IF:
2,096; MNiSW 2019: 100/200. Wklad: zapewnienie finansowania badan, koncepcja, stanowisko
eksperymentalne, badania, algorytmy, weryfikacja algorytméw, manuskrypt, rewizja i edycja; 46%.
Soczawa-Stronczyk, A.A., Bocian, M., Gait coordination in overground walking with a virtual reality

avatar, Royal Society Open Science, 7 (2020), 200622. JCR IF: 2,647; MNiSW 2019: 100/200. Wkiad:
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zapewnienie finansowania badan, koncepcja, stanowisko eksperymentalne, badania, algorytmy,

weryfikacja algorytmow, manuskrypt, rewizja i edycja; 50%.

Prace skladajace sie na wskazany cykl stanowigcy glowne osiggnigcie naukowe zostaty
opublikowane w renomowanych czasopismach (Journal of Sound and Vibration; Engineering
Structures; Mechanical Systems and Signal Processing; Human Movement Science; Royal
Society Open Science). Sumaryczny Impact Factor tych o$miu publikacji wynosi 22,568.
Wsrod wskazanych artykulow nie ma opracowan jednoautorskich. Sa to najczegsciej prace
zespolowe, 4-8 autorow (wyjatek [P8] praca dwuautorska), przy czym udzial Kandydata w
ich opracowanie jest wysoki i zwykle wynosi 70% (wyjatki: [P3] 40%, [P6] 20%, [P7] 46%,
[P8] 50’%). Wskazane prace zostaty opublikowane w latach 2015-2020, po uzyskaniu stopnia
naukowego doktora (2014).

Glownym celem podjetych badan w ramach przedmiotowego cyklu publikacji byto
poszerzenie wiedzy w zakresie modelowania obciazen generowanych przez ruch pieszych na
moscie oraz odpowiedzi dynamicznej konstrukcji. Habilitant rewiduje i poddaje krytycznej
ocenie dwa gléwne mechanizmy, ktore sa prezentowane w literaturze jako przyczyniajgce si¢
do nadmiernych drgan konstrukcji, czyli interakcjg pieszy-konstrukcja (IPK) oraz interakcje
pieszy-pieszy (IPP).

Jedng z kluczowych kwestii w ramach zrealizowanych badan byla odpowiedZ na pytanie
czy piesi maja naturalng tendencj¢ do synchronizowania czgstotliwosci chodu z
czestotliwo$cia drgan mostu (tzw. zjawisko usidlenia, ang. lock-in). Probe zdefiniowania sit
oddzialywania pieszego na most podjgto w pracach [P1], [P2], [P4] i [P5], natomiast w
pracach [P2], [P3] i [P6] przedstawiono nowa metodyke identyfikacji tych sit. Dodatkowo,
prace [P5], [P7] i [P8] podejmuja zagadnienie zdefiniowania efektu dostosowania chodu
pieszego wynikajace z obecnosci innych pieszych, np. poprzez zmiang trajektorii chodu lub
szybkosci krokow.

W ramach zbudowanego — jeszcze przed uzyskaniem stopnia doktora — stanowiska
do$wiadczalnego do badan nad chodem pieszego po mostach drgajacych w osi poziomej-
poprzecznej dokonano analiz wynikow testow z udziatem szesciu pieszych. Wykazano m.in.,
7e widmo amplitudowe transformaty Fouriera sit reakcji podloza (SRP) zawiera skladowe
samowzbudne, zgodnie z przewidywaniami tzw. modelu odwréconego wahadta (MOW).
Stwierdzono réwniez, ze otrzymane wartosci sil samowzbudnych wyrazonych za pomocg

wspotczynnikow thumienia i masy maja znacznie mniejsze zréznicowanie niz to wynika z
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przestanek literaturowych co oznacza, ze zachowanie pieszych w obecnos$ci drgan mostow w
osi poziomej-poprzecznej jest bardziej przewidywalne.

Znacznie szersze badania dot. zjawiska IPK przeprowadzono przy udziale pigtnastu
pieszych (137 testow). Podczas testow zmieniano czgstotliwo$¢ i amplitudg mono-
harmonicznych oscylacji bocznych biezni w zakresie, odpowiednio od 0,54 Hz do 1,1 Hz oraz
od 5 mm do 15 mm. Najistotniejszym wynikiem testow bylo odkrycie efektu przyciggania
fazowego (w przypadku 5 testow), powodujacego nierownomierny lecz systematyczny
rozklad roznicy fazowej, ktory jest konsekwencja modulacji czasu kroku wywolanej przez
ruch podloza.

Habilitant zwraca uwage w autoreferacie na niski stan wiedzy na temat zjawiska IPP oraz
niedociagniecia metodyczne zwiazane z przetwarzaniem zmierzonych sygnatow. W zwiazku
z tym w pracy [P5] przedstawiono nowa metodyke kwantyfikacji IPP, ktérg wykorzystano do
oszacowania koordynacji ruchu w ukladzie grupa pieszych-most, bazujagc na testach
przeprowadzonych na Baker Bridge w Exeter (Wielka Brytania). Przedmiotowa metodyka
byta rowniez wykorzystana w pracy [P7] w celu zdefiniowania podstawowych charakterystyk
chodu w grupie po nieruchomym podiozu. Ustalono m.in. liniowg zaleznos¢ pomigdzy
predkoscig i czestotliwoscia chodu w odniesieniu do testow przeprowadzonych bez instrukcji
aby synchronizowaé kroki. Zalezno$¢ ta znacznie roznita si¢ od zaleznosci obowigzujacej w
przypadku chodu pojedynczego pieszego.

Ciekawym watkiem badan zjawiska IPP byly pomiary koordynacji ruchu pieszych z
wykorzystaniem wirtualnej rzeczywistosci (VR). Metodyke badan nad IPP przedstawiono w
[P8]. Zbudowano stanowisko do$wiadczalne umozliwiajace nieskregpowany ruch pieszego w
obecnoéci awatarow (wirtualnych pieszych) sterowanych przez algorytm sztucznej
inteligencji. Pomimo réznic natury ilosciowej pomigdzy rezultatami otrzymanymi z testow w
srodowisku rzeczywistym i wirtualnym, roznice natury jakosciowej okazaly si¢ stosunkowo
mate w kontekscie IPP, co stwarza podstawy do dalszych badan nad zachowaniem tlumu z
wykorzystaniem technologii VR.

Drugie osiggniecie naukowe wskazane przez dra inz. Mateusza Bociana w uzupelnionej
dokumentacji wniosku obejmuje pomiary dynamiki konstrukcji oraz analiz¢ modalng. Jako
rezultat tej aktywnosci, realizowanej od 2015 r. do chwili obecnej, Habilitant przedstawit cykl

czterech publikacji wspotautorskich w wysokopunktowanych czasopismach:
[A1] Hester, D., Brownjohn, ].M.W., Bocian, M., Xu, Y., Low cost bridge load test: calculating bridge
displacement from acceleration for load assessment calculations. Engineering Structures 143 (2017) 358—

374. JCR IF: 2,755; MEIN 2013-2018: 40/50.
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[A2] Hester, D., Brownjohn, J.M.W., Bocian, M., Xu, Y., Quattrone, A., Using inertial measurements units
originally developed for biomechanics for modal testing of civil engineering structures. Mechanical
Systems and Signal Processing 104 (2018) 776-798. JCR IF: 5,005; MEiN 2013-2018: 45/50.

[A3] Kalybek, M., Bocian, M., Nikitas, N., Performance of optical structural vibration monitoring systems in
experimental modal analysis. Sensors 21 (2021) 1239. JCR IF: 3,576; MEIN 2019: 100/200.

[A4] Kalybek, M., Bocian, M., Pakos, W., Grosel, J., Nikitas, N., Performance of camera-based vibration
monitoring systems in input-output modal identification using shaker excitation. Remote Sensing 13/17

(2021) 3471. JCR IF: 4,848; MEIN 2019: 100/200.

Prace skladajace si¢ na cykl stanowiacy drugie osiagniecie naukowe zostaly
opublikowane w latach 2017-2021 w renomowanych czasopismach (Engineering Structures,
Mechar;ical Systems and Signal Processing; Sensors; Remote Sensing). Sumaryczny Impact
Factor tych czterech publikacji wynosi 16,184. Wszystkie artykuty opublikowano jako
opracowania wspoétatorskie (3-5 autorow).

Przedstawione prace obejmuja m.in. problematyk¢ wyznaczania przemieszczen
konstrukcji pod wptywem kontrolowanych obciazen dynamicznych [Al] co jest istotne w
kontekécie testow  obcigzeniowych nosnosci mostow. Tematyka wykorzystania
bezprzewodowych inercyjnych systeméw pomiaru ruchu (pierwotnie przeznaczonych do
pomiaréw biomechaniki) w eksperymentalnej analizie modalnej byla podjeta w artykule [A2].
Publikacje [A3] i [A4] powstaly w ramach projektu doktorskiego dra Maksata Kalybeka
(University of Leicester), w ktorym Habilitant pelnit funkcje gléwnego promotora. Prace
dotycza zagadnien analizy modalnej oraz kalibracji modelu MES konstrukcji budowlanych i
inzynierskich przy wykorzystaniu narzedzi do pomiaru drgaf opartych na kamerach.
W ramach przedmiotowego projektu zrealizowano ambitny program badan obejmujgcy m.in.
testy dynamiczne modelu mostu podwieszonego, pobudzanego do drgan za pomocg
wzbudnika elektromechanicznego. Jako kontynuacje tematyki przedstawionej w pracach [3] i
[4] Habilitant podaje badania dynamiczne mostu Redzifiskiego nad Odrag we Wroctawiu przy
wykorzystaniu  systeméw  optycznych. Wyniki badan  zostaly przedstawione — we
wspolautorskim artykule zlozonym do publikacji w czasopiSmie Archives of Civil and
Mechanical Engineering.

Wysoko oceniam przedmiotowe osiagniecia naukowe. Wskazane dwa cykle publikacji
[P1-P8] oraz [A1-A4] prezentuja wyniki badan realizowanych przez Habilitanta w ramach
prestizowych grantow i projektow przy wykorzystaniu zaawansowanych narzedzi
wspomagajacych procesy modelowania mechanicznego, symulacji wirtualnych, sztucznej

inteligencji i pomiaréw wibracji. Kandydat twérczo rozwija algorytmy, metody i koncepcje
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opisywane w $wiatowej literaturze. Aktualno$¢ tematyczna, znaczenie poznawcze i

aplikacyjne oraz elementy oryginalne jednoznacznie przesadzaja, ze recenzowane osiggnigcia

naukowe stanowig powazny wklad w rozwdj zagadnien dynamiki obiektow mostowych

obcigzonych ruchem pieszych oraz metod pomiarow wibracji obiektow budowlanych i

inzynierskich.

W szczegblnosci stwierdzam, ze gléwne osiggnigeia naukowe Habilitanta, w postaci

dwoch cykli publikacji [P1-P8] oraz [Al-A4], stanowigce znaczny wklad w rozwoj

dyscypliny naukowej inzynieria lgdowa i transport, dotycza:

propozycji nowego podejscia do badan laboratoryjnych nad interakcjg most-pieszy z
wykorzystaniem biezni oraz srodowiska wirtualnej rzeczywistosci;

weryfikacji modelu odwroconego wahadta zaproponowanego przez Macdonalda w celu
predykcji zachowania sie pieszego na mostach drgajacych w kierunku poziomym-
poprzecznym;

wykrycia mechanizmu przyciagania fazowego podczas marszu na podlozu drgajacym w
kierunku poziomym-poprzecznym;

opracowania metodyki stuzacej wyznaczaniu umiejscowionych przestrzennie pionowych
sktadowych sit reakcji podloza na mostach, przy uzyciu bezprzewodowych czujnikow
ruchu;

opracowania metodyki shuzacej kwantyfikacji koordynacji ruchu w systemie pieszy-
pieszy i pieszy-konstrukcja z wykorzystaniem transformaty falkowej;

opracowania bogatej bazy danych dotyczacych koordynacji ruchu pieszych podczas
marszu w grupie po nieruchomym- i ruchomym podlozu oraz przedstawienia rezultatow
analiz koordynacji ruchu pieszych z uwzglednieniem ich rozmieszczenia przestrzennego
W grupie;

oryginalnych badan koordynacji ruchu podczas marszu po nieruchomym podlozu z
awatarem pieszego w Srodowisku wirtualnej rzeczywistosci;

zastosowan bezprzewodowych czujnikow ruchu do eksperymentalnej analizy modalnej
przy wykorzystaniu oprzyrzadowanego cztowieka (lub ludzkiego wzbudnika) do analizy
uzytkowalnosci mostow podatnych na drgania wywolane ruchem pieszych;

propozycji metodyki wyznaczania przemieszczen obiektow mostowych  przy
wykorzystaniu akcelerometrow i kamery optycznej;

walidacji uzyteczno$ci bezprzewodowych czujnikow inercyjnych w analizie modalne;j

konstrukcji budowlanych i inzynierskich;
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e propozycji wykorzystania optycznych systeméw pomiaru drgan w eksperymentalne;

analizie modalne;.

5. Ocena dorobku i istotnej aktywnos$ci naukowej
Dorobek naukowy dra inz. Mateusza Bociana po uzyskaniu stopnia doktora,

z wylaczeniem dwoch cykléw publikacii stanowiacych najwazniejsze osiagnigcia naukowe

(tacznie 12 publikacji), obejmuje dodatkowo 15 prac recenzowanych, w tym 10 rozdziatow w

monografiach oraz 5 artykulow opublikowanych w czasopismach naukowych (/EEE
Transactions on Neural Systems and Rehabilitation Engineering; Engineering Structures;
Journal, of Sport Sciences; Structures). W dokumentacji wniosku Habilitant przedstawit
rowniez informacje nt. wystapien na konferencjach naukowych — 12 wystapien po uzyskaniu
stopnia doktora, w tym jedno wystapienie plenarne (Footbridge 2017, Berlin).

Sumaryczny Impact Factor wszystkich prac Habilitanta, tacznie z dwoma cyklami
publikacji zgloszonych jako najwazniejsze osiggnigcia naukowe, wynosi 58,449 (stan na
30.10.2021). Statystyka cytowan prac Kandydata jest nastgpujaca (stan na 30.10.2021): baza
Web of Science — 21 prac o tgcznej liczbie cytowan 298, h-index 10; baza Scopus — 31 prac o
facznej liczbie cytowan 358, h-index 11.

Habilitant wykazuje rowniez aktywno$¢ w zakresie kierowania 1 uczestnictwa w
realizacji projektow badawczych. Dokumentacja wniosku obejmuje liste 11 projektow, w tym
7 projektéw, w ktorych Kandydat petnit funkcje kierownika badz kierownika w instytucji.
Projekty badawcze obejmowaly zagadnienia zastosowan VR do wizualizacji dynamiki
konstrukcji, symulacji numerycznych rzeczywistego obcigzenia thumu, interakcji pomigdzy
pieszymi, pomiarow wibracji systemami optycznymi oraz modelowania obcigzen konstrukeji
w oparciu o dane z pomiardw in situ.

Reasumujac, nalezy stwierdzi¢, ze dorobek naukowy dra inz. Mateusza Bociana spetnia
warunki stawiane osobom ubiegajacym si¢ o stopien naukowy doktora habilitowanego nauk
inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria Ilgdowa i transport. Zawartos¢
merytoryczna oraz ranga mig¢dzynarodowa publikacji i dzialalno$ci naukowej Habilitanta,
pozwala postrzega¢ go jako w pelni dojrzalego naukowca. Dane statystyczne i wskazniki
oceny dorobku wskazujg na istotng aktywnos$¢ naukowa Habilitanta. Publikuje on wyniki
swoich prac w uznanych czasopismach. Doktadna analiza dokumentacji wniosku pokazuje, ze
Kandydat sukcesywnie rozszerza obszar badan naukowych, dbajac przy tym o wysoki poziom

merytoryczny publikacji. Zdaniem recenzenta, dorobek i istotna aktywno$¢ naukowa
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dr. inz. Mateusza Bociana stanowig znaczny wklad w rozwdj dyscypliny naukowej inzynieria

lgdowa i transport.

6. Wniosek koncowy

Stwierdzam, ze przedstawiona do recenzji dokumentacja wniosku o nadanie
dr. inz. Mateuszowi Bocianowi stopnia doktora habilitowanego pokazuje istotny i wazny
wklad jego badan w rozwéj nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria lgdowa
i transport. Cykl o$miu publikacji wskazanych jako najwazniejsze osiggnigcie naukowe
Habilitanta pt.: ,Jdentyfikacja i modelowanie obciazen mostéw ruchem pieszych”, a takze
drugie osiagnigcie obejmujace cykl czterech publikacji dot. pomiaréw dynamiki konstrukeji
oraz analizy modalnej, stanowa powazny wklad w rozwdj dynamiki obiektéw mostowych
obcigzonych ruchem pieszych oraz metod pomiaréw wibracji obiektow budowlanych
i inzynierskich.

Stwierdzam réwniez, ze dorobek naukowy dr. inz. Mateusza Bociana jest oryginalny,
znaczacy i reprezentowany przez wiele publikacji zamieszczonych w czasopismach o
wysokim wspétezynniku IF i miedzynarodowym zasiggu. Recenzowany dorobek naukowy
ma istotne znaczenie dla nauki i realnych zastosowan praktycznych, co pozwala postrzega¢
Habilitanta jako uznanego specjaliste w zakresie reprezentowanej przez niego dyscypliny.

Uwzgledniajac ocene osiggnie¢ naukowych, a ponadto biorgc pod uwage wartos¢
merytoryczng dzialalnosci naukowo-badawczej stwierdzam, ze zostaly spetnione wymagania
stawiane kandydatom do stopnia naukowego doktora habilitowanego, zgodnie z Ustawg z
dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2018 r. poz. 1668 ze
zm.). Na tej podstawie stawiam wniosek o nadanie dr. inz. Mateuszowi Bocianowi stopnia
doktora habilitowanego nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria lgdowa

i transport.
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