ZAKL.ADANE EFEKTY UCZENIA SIE

Wydzial: Elektryczny
Kierunek studiow: Elektromechatronika

Poziom studiéw: studia pierwszego stopnia
Profil: ogélnoakademicki

Umiejscowienie kierunku

Dziedzina nauk: inzynieryjno-technicznych
Dyscyplina/dyscypliny w przypadku kilku dyscyplin prosz¢ wskazaé dyscypling wiodacg
Automatyka, elektronika i elektrotechnika (wiodaca), Inzynieria mechaniczna

Objasnienie oznaczen:

P6U — charakterystyki uniwersalne odpowiadajace ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia - 6 poziom PRK

P6S — charakterystyki drugiego stopnia odpowiadajace ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia studiow - 6 poziom PRK
W — kategoria ,,wiedza”

U — kategoria ,,umiejetnosci”

K — kategoria ,,kompetencje spoteczne”

K1IEMR_W1, KIEMR_W?2, KIEMR_W3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,wiedza”

K1EMR_Ul, KIEMR U2, KIEMR _U3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,umiejetnosci”

K1EMR _K1, KIEMR _K2, KIEMR _K3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,kompetencje spoteczne”

..._inz — efekty uczenia si¢ umozliwiajace uzyskanie kompetencji inzynierskich



Odniesienie do charakterystyk PRK

Charakterystyki drugiego stopnia typowe
dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach

svmbol Opis efektow uczenia si¢ dla kierunku studiow Uniwersalne szkolnictwa wyzszego (S)
oY ELEKTROMECHATRONIKA charakterystyki YZ5Zeg :
kierunkowych P . . . . : Charakterystyki dla
. o o ukonczeniu kierunku studiow pierwszego | Charakterystyki I o
efektoOw uczenia si¢ _ : o 2 .. | kwalifikacji na poziomie
absolwent: stopnia dla kwalifikacji L
. 6 PRK, umozliwiajacych
(8)] na poziomie 6 . .
uzyskanie kompetencji
PRK o
inzynierskich
WIEDZA (W)
ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujaca algebre, analize, | PEU_W P6S_WG
K1EMR_W1 statystyke, w tym metody matematyczne i metody numeryczne,
niezbg¢dne do opisu zagadnien mechanicznych i elektrycznych
ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujaca mechanike, | PEU_W P6S_WG
termodynamike, optyke, elektryczno$¢ i magnetyzm, fizyke
K1EMR_W?2 jadrowa oraz fizyke ciata statego, w tym wiedz¢ niezbgdng do
zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych wystepujacych
w elementach i uktadach elektronicznych oraz w ich otoczeniu
ma podstawowa wiedze z zakresu metrologii i systemow | PEU_W P6S_WG P6S_WG_inz
pomiarowych, niepewno$ci pomiardw oraz opracowywania
wynikow; zna 1 rozumie metody pomiaru podstawowych
K1EMR_Ws3 ; L : d
- wielkosci elektrycznych i mechanicznych oraz zna zasady
doboru aparatury 1 systemow pomiarowych do pomiarow
wielkosci elektrycznych i mechanicznych
ma podstawowa wiedze w zakresie inzynierii produkcji, ze | PEBU_W P6S_WG P6S_WG_inz
K1EMR_W4 szczegdlnym uwzglednieniem podstaw zarzadzania jakos$cia P6S_WK P6S_WK_inz
1 form prowadzenia dziatalno$ci gospodarcze;j
ma podstawowa wiedze niezbedng do zrozumienia prawnych P6U_W P6S_WK
uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej; zna i rozumie
K1EMR_WS5 podstawowe pojecia z zakresu wlasno$ci przemystowej i prawa
autorskiego; zna zasady sporzadzania opiséw patentowych i
korzystania z baz patentowych
K1IEMR W6 posiada podstawowa wiedze z geometrii wykreslnej w zakresie | PEU_W P6S_WG

rzutowania figur i1 bryl geometrycznych oraz zapisu
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graficznego konstrukcji  w  $Srodowisku komputerowego
wspomagania projektowania

K1EMR_W7

ma wiedze z zakresu podstaw chemii, a w szczegdlnosci
w tematyce krystalografii oraz wtasciwosci fizykochemicznych
materiatow nieorganicznych i organicznych, z uwzglednieniem
zalezno$ci migdzy ich wtasciwo$ciami i budowa,

ma uporzadkowang wiedz¢ o materiatlach technicznych
stosowanych w mechatronice, ich strukturze, wlasciwosciach i
zastosowaniach; ma wiedze 2z =zakresu wytrzymato$ci
materialdw, niezbedng do wymiarowania wytrzymalosciowego
w prostych 1 ztozonych stanach obcigzen i1 uktadow

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG inz

KIEMR_W8

ma uporzadkowang 1 podbudowang teoretycznie wiedze
z zakresu mechaniki, a w szczegolnos$ci: statyki i geometrii mas,
kinematyki punktu materialnego, reakcji ukladoéw statycznie
wyznaczalnych, srodkoéw ciezkosci i momentéw bezwladnos$ci

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W9

ma wiedz¢ dotyczaca budowy, analizy kinematycznej
1 dynamicznej oraz projektowania uktadéw kinematycznych
maszyn, urzadzen i robotow, rozumie proces projektowania
konstrukcyjnego;

ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie budowy, eksploatacji
elementow, zespotow i uktadow mechanicznych stosowanych w
systemach mechatronicznych oraz w zakresie tworzenia modeli
1 metod obliczeniowych takich uktadow

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_W10

ma podstawowa, uporzadkowang wiedze z zakresu
elektromechanicznego przetwarzania energii;

zna zasady budowy, dziatania i1 eksploatacji podstawowych
maszyn elektrycznych i innych elektromechanicznych
przetwornikow energii  stosowanych w mechatronicznych
systemach

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_W11

ma uporzadkowang 1 podbudowang teoretycznie wiedze
w zakresie zasad dzialania elektrycznych ukladéw napedowych
oraz ukladow sterowania maszynami 1 urzadzeniami
mechatronicznymi

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz




K1EMR_W12

ma uporzadkowang i1 podbudowang teoretycznie wiedzg w
zakresie zasad budowy, dziatania i doboru czgsci sktadowych
instalacji elektrycznych oraz warunkéw ich pracy normalnej 1
zakloceniowej

P6U_W

P6S_WG

P6S_ WG inz

K1EMR_W13

posiada podstawowg wiedz¢ z zakresu metod analizy liniowych
obwoddéw elektrycznych

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W14

posiada rozszerzong wiedze z zakresu metod analizy liniowych
obwodow elektrycznych w stanach nieustalonych

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W15

ma uporzagdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w
zakresie zasad dziatania potprzewodnikowych elementow
elektronicznych

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W16

ma uporzadkowang, podstawowa wiedze o dziataniu, budowie,
wlasciwosciach 1 parametrach  sensorow i systemow
sensorowych (w tym inteligentnych i mikrosensorow) dla
roéznych zastosowan np.: motoryzacja, medycyna, wytwarzanie,
AGD, rozrywka, etc.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_W17

ma uporzagdkowana wiedze¢ w zakresie architektury systemow
mikroprocesorowych, trybow adresowania, kodéw liczbowych,
rodzajow  pamigci, typowych ukladow  wewngtrznych
mikroprocesorow (przetwornikow AC, licznikow, systemow
przerwan), ma wiedz¢ w zakresie samodzielnego formutowania
algorytméw oraz ich implementacji programowe;j

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG _inz

K1EMR_W18

posiada podstawowag wiedz¢ z zakresu analizy 1 syntezy
ciggtych ukladéw regulacji automatycznej;

posiada podstawowa wiedz¢ z zakresu analizy 1 syntezy
impulsowych uktadéw regulacji automatyczne;j

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W19

ma podstawowg, uporzadkowang i podbudowang teoretycznie
wiedz¢ w zakresie informatyki i inzynierii oprogramowania
oraz architektury komputerowej, w szczegolnosci w warstwie
sprzetowej; ponadto ma wiedz¢ z zakresu implementowania i
testowania programéw komputerowych oraz tworzenia
I zapisywania dokumentacji oprogramowania komputerowego

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz




KIEMR_W20

ma podstawowg, uporzadkowang i podbudowang teoretycznie
wiedz¢ w zakresie sieci 1 magistrali komputerowych oraz
przemystowych

P6U_W

P6S_WG

P6S_ WG inz

K1EMR_W?21

posiada wiedz¢ w zakresie metod cyfrowego przetwarzania
sygnatow niezbedng do projektowania i analizy podstawowych
systemow cyfrowych

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

KIEMR_ W22

ma wiedze w zakresie funkcjonalnego opisu uktadéw
mechatronicznych  oraz  metod integracji  poduktadow
mechanicznych, hydraulicznych, elektrycznych
i informatycznych w zlozone systemy mechatroniczne;
orientuje si¢ w obecnym stanie oraz najnowszych trendach
rozwojowych mechatroniki

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG inz

KIEMR_W23

ma szczegdtowa wiedze dotyczaca wybranych zagadnien
z zakresu projektowania 1  modelowania  uktadow
mechatronicznych

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG _inz

K1EMR_W24

zna podstawowe metody wnioskowania (indukcja, dedukcja,
abdukcja); ma podstawowa wiedze niezbedng do rozumienia
spotecznych 1 filozoficznych uwarunkowan dziatalno$ci
inzynierskiej

P6S_WK

K1EMR_W25

zna metody statystycznej obrobki danych inzynierskich

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

KIMTR_W26

zna zasady budowy, dzialania oraz eksploatacji urzadzen,
instalacji i sieci elektroenergetycznych; zna formalno-prawne
wymagania zwigzane z bezpieczenstwem pracy oraz ochrong
przeciwpozarowa

P6U_W

P6S_WG
P6S_WK

P6S_WG._inz

K1EMR_W27

ma podstawowg teoretyczng wiedze¢ w zakresie zarzadzania; ma
elementarng wiedz¢ z zakresu organizacji i1 zarzadzania
przedsigbiorstwem oraz podstawowych modeli, metod 1 funkcji
zarzadzania; zna funkcje zarzadzania, strategie organizacyjne
i poziomy planowania w przedsi¢biorstwie; rozumie trendy
rozwojowe zarzadzania w kontekscie rozwoju gospodarczego

P6S_WK

P6S_WK inz

K1EMR_W?28

ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie zasady dzialania
biernych 1 czynnych elementow elektronicznych; zna ich
parametry i charakterystyki; zna zasady wlasciwego stosowania

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz
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elementow

KIEMR_W29

ma uporzadkowang wiedze teoretyczng w zakresie fotoniki, w
tym wiedz¢ niezbedng do zrozumienia fizycznych podstaw
dziatania elementoéw optycznego toru telekomunikacyjnego oraz
zna obszary zastosowan systemoéw  fotonicznych, w
szczegdlnos$ci w motoryzacji, energetyce i mikrosystemach

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_W30

posiada wiedze dotyczacg paradygmatu programowania
obiektowego 1 zapisu w jezyku UML

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W31

posiada  podstawowa wiedz¢ w  zakresie dziatania
1 programowania uktadéw sterowania rozproszonego PLC, ma
podstawowg wiedze 0 przemystowych sieciach
komunikacyjnych stosowanych w technice PLC

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W32

ma wiedz¢ na temat wptywu pol elektromagnetycznych na
dziatanie urzadzen energoelektronicznych oraz zasad ochrony
przed ich oddziatywaniem

P6U_W

P6S_WG
P6S_WK

K1EMR_W33

ma podstawowa wiedze w zakresie funkcjonowania sieci
1 systemow teleinformatycznych, w szczego6lnosci: topologii
logicznych,  mediéw  transmisji ~ danych,  protokolow
komunikacyjnych oraz adresacji interfejséw sieciowych;

ma podstawowg wiedz¢ w zakresie rozwigzan technicznych
1 programowych pozwalajacych na wzrost cyberbezpieczenstwa
1 poprawe niezawodnos$ci systemow 1 sieci teleinformatycznych

P6U_W

P6S_WG
P6S_WK

P6S_WG._inz

K1EMR_W34

ma wiedz¢ o budowie 1 dziataniu obrabiarek, ksztaltowaniu
przedmiotdw 1 powierzchni, narzedziach obrobkowych oraz
glownych parametrach procesow technologicznych, metodach
laczenia (spawanie, lutowanie, zgrzewanie) oraz przerobce
plastycznej i odlewaniu

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG._inz

K1EMR_WS35

ma uporzadkowang wiedz¢ w =zakresie zasad dziatania
1 sterowania uktadami energoelektronicznymi

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_WS36

ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie materiatow aktywnych
I inteligentnych stosowanych w przetwornikach w systemach
mechatronicznych

P6U_W

P6S_WG




K1EMR_W37

ma uporzagdkowang wiedze w =zakresie tworzenia modeli
matematycznych elektrycznych uktadéw dynamicznych

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W38

ma uporzagdkowana wiedz¢ w zakresie projektowania
i uzytkowania instalacji inteligentnych w budynkach

P6U_W

P6S_WG

K1EMR_W39

ma wiedz¢ w zakresie metod otrzymywania materiatow
cienkowarstwowych  (parowanie  prézniowe, rozpylanie
magnetronowe, polimeryzacja plazmowa) stosowanych w
uktadach mechatronicznych

P6U_W

P6S_WG

UMIEJETNOSCI (U)

K1EMR_U1

potrafi zastosowaé aparat matematyczny do rozwigzywania
elementarnych problemow inzynierskich

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U2

potrafi zidentyfikowa¢ i opisa¢ zjawiska fizyczne zwigzane z
zagadnieniami mechanicznymi, elektrycznymi i
elektronicznymi

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_US3

potrafi zaplanowaé eksperyment pomiarowy, poshuzyé sie
wilasciwie dobranymi przyrzadami i systemami pomiarowymi,
umozliwiajacymi pomiary podstawowych wielkosci
elektrycznych i mechanicznych, w tym geometrycznych oraz
charakteryzujacych ~ elementy = mechatroniczne;  potrafi
oszacowa¢ niepewnos$¢ pomiard6w 1 opracowa¢ wyniki
pomiarow

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U4

potrafi wykonywac¢ rysunki techniczne w postaci szkicu oraz z
wykorzystaniem  graficznego  programu  komputerowego
AutoCAD, potrafi tworzy¢ i czyta¢ dokumentacj¢ techniczna
obejmujaca rysunki wykonawcze 1 zlozeniowe konstrukcji
elektromechanicznych w rzutach europejskich i w izometrii,
przedstawionych za pomoca widokow, przekrojow i1 ktadow,
zawierajagce wymiary 1 tolerancje oraz znormalizowane
elementy potaczen

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_US

zaleznie od wybranego poziomu studiowanego je¢zyka: ma
wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu B2 ESOKIJ; pozyskuje, rozumie i
interpretuje teksty specjalistyczne; stosuje w mowie i pi$mie
srodki jezykowe typowe dla jezyka akademickiego oraz

P6U_U

P6S_UK
P6S_UU
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srodowiska pracy inzyniera

lub

ma wiedze, umiejetnosci 1 kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu C1 ESOKJ; $ledzi ze zrozumieniem i
formutuje wypowiedzi na tematy zwigzane ze studiowang
dyscypling oraz pracg zawodowa, stosujac srodki adekwatne do
sytuacji; czyta, interpretuje, ocenia i tworzy teksty o tematyce
specjalistycznej; wykorzystuje sprawno$ci  jezykowe @ w
kontaktach interpersonalnych i w komunikacji w
mig¢dzynarodowym $rodowisku akademickim i zawodowym

K1EMR_U6

potrafi dobra¢ odpowiednie materiaty do zastosowan,
przeprowadzi¢ podstawowe badania materialowe, ocenic¢
podstawowe witasciwosci materiatéw (makro 1 mikroskopowo);
umie  wykona¢  badania  podstawowych  wlasciwosci
wytrzymalo$ciowych oraz wykona¢ pomiary przemieszczen i
odksztalcen

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U7

potrafi dokona¢ redukcji ukladu sit, obliczy¢ reakcje w
uktadach statycznie wyznaczalnych, wyznaczy¢ charakterystyki
momentéw gnacych, sit tnagcych, normalnych dla belek i ram,
wyznacza¢ $rodki mas oraz momenty bezwtadnos$ci; potrafi
wyznacza¢ predkosci i przyspieszenia w kinematyce punktu
materialnego

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_US8

potrafi analizowa¢ dziatanie podstawowych mechanizmow
metodami analitycznymi 1 za pomocg oprogramowania;

potrafi wykorzystywa¢ modele obliczeniowe do doboru cech
konstrukcyjnych elementéw 1 zespotow mechanicznych oraz
potrafi przedstawia¢ graficznie konstruowane uktady

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U9

potrafi wykona¢ pomiar charakterystyk i parametrow silnikow
elektrycznych pradu statego i1 przemiennego oraz innych
elektromechanicznych przemiennikow energii

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW inz

K1EMR_U10

potrafi okresli¢ i zmierzy¢ elektryczne i elektromechaniczne
parametry ukladu napedowego oraz zdefiniowal sposéb
regulacji zadanych parametrow uktadu napedowego

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U11

potrafi okresli¢ narazenia pradowe i na ich podstawie dobra¢

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz
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elementy instalacji elektrycznej niskiego napigcia do zasilania
réoznych odbiornikéw energii elektrycznej, w tym dobrac
przekroje kabli 1 przewodow elektrycznych oraz dobraé
odpowiednie zabezpieczenia

K1EMR_U12

potrafi wykorzysta¢ podstawy teoretyczne do prowadzenia
analiz obliczeniowych w zakresie liniowych obwodow
elektrycznych

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U13

potrafi wykorzysta¢ podstawy teoretyczne do prowadzenia
eksperymentéw  laboratoryjnych ~w  zakresie liniowych
obwodow elektrycznych

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U14

potrafi dobra¢ 1 zastosowa¢ wlasciwe sensory do pomiarow
réznych wielkosci fizycznych i uzytkowaé je w systemach
pomiarowych, monitoringu, sterowania, potrafi zbadaé
podstawowe charakterystyki sensorow

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U15

potrafi postugiwaé si¢ oprogramowaniem przeznaczonym do
programowania  ukladow  mikroprocesorowych,  potrafi
sformutowac¢ algorytm i1 napisa¢ program realizujacy wybrane
zadania sterowania uktadami wewnetrznymi i zewngtrznymi
systemu mikroprocesorowego

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U16

potrafi wykorzysta¢ podstawy teoretyczne do matematycznej
analizy oraz syntezy ciagtych i impulsowych ukladéw regulacji
automatycznej

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U17

potrafi  dobra¢  odpowiednie narzgdzia  informatyczne
1 sprzetowe do realizacji zadanego problemu z zakresu
informatyki, opracowaé¢ dokumentacj¢ algorytmu, postugiwaé
si¢ odpowiednim jezykiem programowania, narzedziami
1 sprzetem informatycznym do modelowania procesOw
inzynierskich

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U18

posiada umiejetnos¢ analizowania zasad funkcjonowania
protokotow 1 interfejsow sieciowych oraz projektowania
prostych sieci komunikacyjnych; potrafi zastosowac¢ w praktyce
stosowane rozwigzania i konfiguracje sieci w zalezno$ci od

wybranej specyfiki problemu

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW inz




K1EMR_U19

potrafi wykorzysta¢ teori¢ cyfrowego przetwarzania sygnatow
do projektowania, programowania i analizy podstawowych
systemow cyfrowych

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U20

potrafi dobra¢ odpowiednie narzedzia do wspomagania prac
inzynierskich i zastosowa¢ w sposob praktyczny w programach
inzynierskich (np. Matlab/Simulink, LabView, Modelowanie
3D, MES);

analizuje 1 interpretuje otrzymane wyniki, postugujac si¢
odpowiednimi  metodami  planowania  eksperymentow,
optymalizacji, modelowania numerycznego, symulacji, analizy i
weryfikacji wynikow

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U21

potrafi zaprojektowac, zintegrowac i zamodelowaé prosty uktad
mechatroniczny, a nast¢gpnie zweryfikowaé¢ poprawnos$¢ jego
dziatania

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

KIEMR_U22

potrafi wyjasni¢ 1 uzasadni¢ podjety problem inzynierski,
zidentyfikowaé¢ problemy czastkowe, zaplanowa¢ pracg nad
projektem oraz zaprezentowal przebieg i wyniki w formie
prezentacji ustnej i dokumentaciji;

analizuje ztozono$¢ problemu oraz szereguje priorytety shuzace
do realizacji okreslonego przez siebie zadania z zastosowaniem
wybranych metod i narzgdzi

P6U_U

P6S_UW
P6S_UK
P6S_UO

P6S_UW_inz

K1EMR_U23

ma umiejetnos¢ przygotowywania i1 prezentowania wystapien
ustnych z zakresu dyscypliny naukowej witasciwej dla
studiowanego  kierunku z  wykorzystaniem  narzedzi
audiowizualnych 1 z uwzglednieniem psychologicznej wiedzy
na temat porozumiewania si¢ z innymi

P6U_U

P6S_UW
P6S_UK

K1EMR_U24

potrafi korzysta¢ z kodekséw prawa oraz aplikowaé przepisy
prawa do typowych sytuacji w praktyce zawodowej

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U25

ma przygotowanie niezbedne do pracy w Srodowisku
przemystowym oraz znajomo$¢ zasad bezpieczenstwa,
zwigzanych ze stanowiskiem pracy

P6S_UW
P6S_UK
P6S_UO

P6S_UW _inz

K1EMR_U26

potrafi wykorzysta¢ metody statystyczne w zagadnieniach
mechanicznych i elektrycznych

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz
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K1EMR_U27

potrafi  wykona¢ podstawowe badania  odbiorcze i
eksploatacyjne instalacji elektrycznych niskiego napigcia;
potrafi wlasciwie postepowaé wrazie awarii urzadzen
elektrycznych skutkujacych zagrozeniem zycia, zdrowia i
srodowiska

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U28

potrafi wykorzysta¢ poznane elementy optoelektroniczne oraz
proste systemy $wiattowodowe w praktyce inzynierskiej

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U29

potrafi zastosowa¢ podejScie obiektowo zorientowane do
projektowania i programowania; zna jezyk wysokiego poziomu
do programowania obiektowego

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz

K1EMR_U30

posiada  umiejetnosci  wyboru  konfiguracji = systemow
sterownikow PLC do realizacji okreslonego zadania, potrafi
zaprogramowa¢ sterownik PLC zgodnie z opracowanym
algorytmem sterowania lokalnego i rozproszonego

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U31

potrafi okresli¢ poziom zagrozen od pol elektromagnetycznych
oraz okresli¢ sposob ochrony przed ich wystgpowaniem

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U32

potrafi postugiwaé¢ si¢ katalogami elementow; potrafi
wykorzysta¢ poznane elementy do budowy prostych uktadow
elektronicznych

P6U_U

P6S_UW

K1EMR_U33

potrafi dobra¢ technologie, uwzgledniajac postawione zadanie i
parametry materialowe oraz metody pomiaru uzyskanych
efektow; potrafi oceni¢ wptyw podstawowych parametrow na
wyniki odlewania, obrébki ubytkowej 1 bez ubytkowej, spajania
oraz wskaza¢ wptyw czynnikow zaktocajacych (np.
odksztatcenia)

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_U34

potrafi przeprowadzi¢ pomiary charakterystyk i podstawowych
parametrow opisujacych prace przeksztattnikow
energoelektronicznych

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW_inz

K1EMR_US35

potrafi  dobra¢  materiat
wykorzystujacy  taki
mechatronicznego

aktywny lub  przetwornik
materiat do  wymagan ukladu

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW inz

K1EMR_U36

potrafi zastosowa¢ podstawowe narzedzia modelowania
komputerowego do wykonania prototypu wbudowanego uktadu

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW _inz
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nap¢dowego wraz z algorytmem sterowania

potrafi dobra¢ algorytm rozwigzywania modeli | P6U_U P6S_UW P6S_UW _inz
K1EMR_U37 matematycznych stanow dynamicznych liniowych
i nieliniowych
potrafi zastosowa¢ nowoczesne narzedzia komputerowe do | P6U_U P6S_UW P6S_UW inz
K1EMR_U38 projektowania instalacji zasilania i sterowania urzadzeniami w
budynku
potrafi  otrzymywa¢  cienkie = warstwy o  zadanych | P6U_U P6S_UW P6S_UW _inz
K1EMR_U39 wlasciwos$ciach elektrycznych oraz oceni¢ wptyw parametrow
technologicznych na ich wartosci
K1EMR U40 potrafi zastosowac metody numeryczne do rozwigzywania | P6U_U P6S_UW P6S_UW inz
- elementarnych problemow inzynierskich
potrafi przygotowal prezentacj¢ zawierajaca wyniki pracy | P6U_U P6S_UW P6S UW inz
K1EMR_U41 dyplomowej, uzasadni¢ w dyskusji sposob realizacji i osiggnicte P6S_UK
efekty P6S_UO
potrafi wykona¢ inzynierska prace dyplomowa, w tym: P6U_U P6S_UW P6S UW inz
- potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych P6S_UK
oraz innych zrodet, P6S_UO
- potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania
zadan metody analityczne, symulacyjne
KLEMR_U42 | eksperymentalne, .
- - potrafi oceni¢ przydatnos¢ i mozliwos¢ wykorzystania
nowych technik i technologii,
- potrafi  dokona¢ identyfikacji 1  sformulowac
specyfikacje zadan, w tym zadan nietypowych,
- potrafi zgodnie z zadang specyfikacja zaprojektowac
oraz zrealizowac urzadzenie, obiekt, system lub proces
KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)
rozumie potrzebg 1 zna mozliwosci cigglego doksztatcania sie¢ P6S_KK
K1IEMR K1 (studia II_ il stopniai_ studia podyplomowe, _kursy) -
- podnoszenia  kompetencji  zawodowych,  osobistych i
spotecznych
ma $wiadomo$¢ wazno$ci 1 rozumie pozatechniczne aspekty PEU_K P6S_KO
K1EMR_K2

1 skutki dziatalno$ci inzyniera, w tym jej wptyw na $rodowisko

12




1 zwigzang z tym odpowiedzialnos$¢ za podejmowane decyzje

KIEMR_K3

potrafi wspoldziata¢ 1 pracowaé w grupie, przyjmujac w niej
rozne role oraz potrafi mysle¢ krytycznie 1 argumentowac swoje
stanowisko, dzigki czemu moze odpowiednio dobra¢ priorytety
i srodki stuzgce realizacji okre$lonego przez siebie lub innych
zadania

P6U_K

K1EMR_K4

prawidlowo identyfikuje 1 rozstrzyga dylematy zwigzane z
wykonywaniem zawodu

P6S_KK

K1EMR_K5

potrafi mysle¢ 1 dziata¢ w sposob przedsigbiorczy

P6S_KO

K1EMR_K6

ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej
rozumie potrzeb¢ formutowania i przekazywania spoteczenstwu
informacji i opinii dotyczacych osiggni¢¢ techniki i innych
aspektow dziatalno$ci inzyniera

potrafi przekazac¢ taka informacj¢ i opinie w sposéb zrozumiaty,
z uzasadnieniem réznych punktow widzenia

P6U_K

P6S_KO
P6S_KR

K1EMR_KY7

rozumie prawne aspekty i skutki dziatalno$ci inzynierskiej

P6U_K

KIEMR_K8

ma $wiadomo$¢ odpowiedzialno$ci za prace wlasng oraz
gotowo$¢ podporzadkowania si¢ zasadom pracy w zespole i
ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane
dziatania

P6U_K

K1EMR_K9

ma przekonanie, ze $wiadome 1 systematyczne uprawianie
r6znych form aktywnosci ruchowych, w czasie studiow oraz po
ich zakonczeniu, prowadzi do poprawy jakosci zycia

P6U_K
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