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ZAKLADANE EFEKTY UCZENIA SIE

Wydziak: Mechaniczny
Kierunek studiow: = MECHATRONIKA
Poziom studiow: studia | stopnia
Profil: ogolnoakademicki

Umiejscowienie kierunku

Dziedzina nauki: nauki inzynieryjno - techniczne

Dyscyplina: inzynieria mechaniczna (dyscyplina wiodaca), automatyka, elektronika i elektrotechnika

Objasnienie oznaczen:

P6U- charakterystyki uniwersalne odpowiadajace ksztalceniu na studiach pierwszego stopnia — 6 poziom PRK

P6S— charakterystyki drugiego stopnia odpowiadajgce ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia — 6 poziom PRK

W — kategoria ,,wiedza”
U — kategoria ,,umiejetnosci”

K - kategoria ,.kompetencje spoteczne”

KMTR_W...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,wiedza”
KMTR _U...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,umiejetnosci”
KMTR_K...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,kompetencje spoteczne”

..._inz. — efekty uczenia si¢ umozliwiajace uzyskanie kompetencji inzynierskich



Odhniesienie do charakterystyk PRK

Opis efektow uczenia si¢ dla kierunku studiow: Charakterystyki drugiego stopnia typowe dia

Mechatronika kwalifikacji uzyskiwanych w ramach
szkolnictwa wyzszego (S)

Symbol
kierunkowych Uniwersalne )
efektéw charakterystyki Chlivrv al|<.tfe.Lyst_¥kl dla
ia si pierwszego stopnia | charakterystyki dla xwalitikacyl na
uczenia si¢
Po ukonczeniu kierunku studiéw absolwent: C) kwalifikacji na pozioma .Ch.G ! 7 PRE,
poziomie 6 PRK “moz.hw'amcym .
uzyskanie kompetencji
inzynierskich
WIEDZA (W)
ma wiedz¢ w zakresie matematyki, obejmujacg algebre, analizg, statystyke, w tym metody
KMTR_W01 matematyczne i metody numeryczne, niezbedne do opisu zagadnien mechanicznych i P6U_W P6S_WG
elektrycznych
ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujaca mechanike, termodynamike, optyke, elektrycznosé
KMTR W02 1 magnetyzm, ﬁz.yke;. jadrowa oraz fizyke cia}ia statego, w tym wie.dze; niezbedng do z.rozumienia P6U_W P6S_ WG
- podstawowych zjawisk fizycznych wystepujacych w elementach i uktadach elektronicznych oraz
w ich otoczeniu
ma podstawowa wiedz¢ z zakresu metrologii i systemow pomiarowych, niepewnosci pomiaréw
KMTR_ W03 oraz opracowania W}TIlik(’)W; zna i rozumie metody pomiaru podstawowych wielkosci . P6U_W P6S_ WG P6S WG inz.
elektrycznych i mechanicznych, w tym geometrycznych oraz zna zasady doboru aparatury i
systemow pomiarowych do pomiaréw wielkosci elektrycznych i mechanicznych
KMTR W04 ma podsta.wqwq \'Vl.ed.ZG; w zakresie inZynierii prodl}k.031, ze szczeg(?lnym uwzglednieniem podstaw P6U_W P6S_WK P6S_WG_%n%.
- zarzadzania jakoscig i form prowadzenia dzialalno$ci gospodarczej P6S WK inz.

ma podstawowag wiedze niezbedng do zrozumienia prawnych uwarunkowan dziatalno$ci
KMTR_WO05 inzynierskiej; zna i rozumie podstawowe pojecia z zakresu wilasno$ci przemystowej i prawa P6S_WK
autorskiego; zna zasady sporzadzania opisOw patentowych i korzystania z baz patentowych

ma wiedze¢ dotyczacg zasad zapisu konstrukeji (rzuty, widoki, przekroje, uktady), wymiarowania
KMTR_W06 oraz zagadnien normalizacji w zapisie konstrukcji, metody zapisu wykreslnego tworow P6S_WG P6S_WG _inz.
geometrycznych oraz w zakresie schematow elektrycznych

ma wiedz¢ z zakresu podstaw chemii, a w szczegdlnosci w tematyce krystalografii oraz
wiasciwosci fizykochemicznych materiatéw nieorganicznych i organicznych, z uwzglednieniem
zalezno$ci migdzy ich wlasciwosciami i budowa, z punktu widzenia szeroko rozumianej inzynierii
KMTR_W07 materialowej; ma uporzadkowana wiedz¢ 0 materiatach technicznych stosowanych w P6U_W P6S_WG
mechatronice (mechanice, elektrotechnice i elektronice), ich strukturze, wiasciwosciach i
zastosowaniach; ma wiedz¢ z zakresu wytrzymatosci materialow, niezbgdng do wymiarowania
wytrzymato§ciowego w prostych i zlozonych stanach obciazen i uktadow

ma uporzadkowana i podbudowanag teoretycznie wiedz¢ z zakresu mechaniki, a w szczegdlnosci:

KMTR_W08 statyki i geometrii mas, kinematyki punktu materialnego, reakcji uktadow statycznie

P6U_W P6S_WG




KMTR_W09

ma wiedze dotyczaca budowy, analizy kinematycznej i dynamicznej oraz projektowania uktadow
kinematycznych maszyn, urzadzen i robotow, rozumie proces projektowania konstrukcyjnego; ma
uporzadkowang wiedz¢ w zakresie budowy, eksploatacji elementow, zespotow i uktadow|
mechanicznych stosowanych w systemach mechatronicznych oraz w zakresie tworzenia modeli i
metod obliczeniowych takich uktadéw

P6S_WG

P6S WG inz.

KMTR_W10

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie zasad dziatania elektrycznych
uktadow napedowych oraz uktadéw sterowania maszyn i urzadzen mechatronicznych; mal
podstawowg wiedze z zakresu hydraulicznych i pneumatycznych elementéw i uktadow,
napedowych

P6S_WG

P6S_WG _inz.

KMTR_W11

ma wiedze o budowie i dziataniu obrabiarek, ksztattowaniu przedmiotéw i powierzchni,
narze¢dziach obrobkowych oraz gldwnych parametrach procesow technologicznych, metodach
faczenia (spawanie, lutowanie, zgrzewanie) oraz przerobce plastycznej i odlewaniu

P6S_WG

P6S_WG _inz.

KMTR_W12

zna pierwsza i druga zasad¢ termodynamiki dla analizy procesow cieplno-mechanicznych,
ma podstawowa wiedze 0 procesach przekazywania ciepta oraz obiegdéw silnikow i sprezarek; mal
podstawowg wiedze z zakresu mechaniki przepltywu cieczy i gazow

P6U_W

P6S_WG

KMTR_W13

ma podstawowg wiedzg¢ o polu elektromagnetycznym, obwodach elektrycznych jedno- i
trojfazowych, wytwarzaniu i przetwarzaniu energii elektrycznej

P6U_W

P6S_WG

KMTR_W14

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedz¢ w zakresie zasad dziatania
potprzewodnikowych elementow elektronicznych

P6U_W

P6S_WG

KMTR_W15

ma uporzadkowang, podstawowa wiedz¢ 0 dziataniu, budowie, wiasciwosciach i parametrach
sensorow i systemoéw sensorowych (w tym inteligentnych i mikrosensorow) dla roznych
zastosowan np.: motoryzacja, medycyna, wytwarzanie, AGD, rozrywka, etc.; ma uporzadkowang i
podbudowang teoretycznie wiedz¢ w zakresie dziatania, budowy oraz podstawowych parametrow,
mikromechanicznych aktuatoré6w i wybranych mechaniczno-elektrycznych mikrosystemow

P6S_WG

KMTR_W16

ma uporzadkowana elementarng wiedz¢ w zakresie struktury uktadu mikroprocesorowego,
sterowania uktadami we/wy, algorytmdéw sterowania, przetwarzania A/C oraz C/A oraz techniki
programowania mikroprocesorow w jezyku maszynowym i C

P6S_WG

P6S_WG inz.

KMTR_W17

ma wiedze z zakresu automatyki przemystowej, a W szczegdlnosci: analizy uktadow w dziedzinie
czasu i czestotliwosei, opisu ukladow ciagtych i dyskretnych, transmitancji operatorowej,
stabilnosci uktadow oraz sterowania i regulacji; ma podstawowa, uporzadkowang i praktyczng
wiedze W zakresie stosowanych algorytmow sterowania, w tym neuronowych i rozmytych, w|
typowych zagadnieniach inzynierskich, ze szczegdlnym uwzglednieniem parametrycznych i
nieparametrycznych metod przetwarzania danych; ma podstawowa wiedze dotyczaca budowy i
dziatania robotoéw przemystowych

P6S_WG

P6S WG _inz.

KMTR_W18

ma podstawowa wiedz¢ w zakresie technik i materiatéw stosowanych w montazu elektronicznym

P6S_WG

KMTR_W19

ma podstawowa, uporzadkowana i podbudowanga teoretycznie wiedz¢ w zakresie informatyki i
inzynierii oprogramowania oraz architektury komputerowej, w szczegélno$ci w warstwie
sprzetowej; ponadto ma wiedzg¢ z zakresu implementowania i testowania programow

P6U_ W

P6S_WG

KMTR_W20

ma podstawowa, uporzadkowana i podbudowana teoretycznie wiedz¢ w zakresie sieci i magistral
komputerowych oraz przemystowych

P6S_WG

P6S WG _inz.




ma podstawowa, uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedz¢ w zakresie metod
cyfrowego przetwarzania sygnatdéw i obrazdéw; charakteryzuje podstawowe narzedzia

KMTR_W21 matematyczne, niezbedne przy projektowaniu systemow cyfrowego przetwarzania sygnatéw, po P6S_WG
ktorych nastgpuje prezentacja algorytméw do postaci umozliwiajacej ich efektywna
implementacj¢
ma podstawows, uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedz¢ w zakresie technik, metod
KMTR W22 i narze;qm n,ur.nery.cznych. do wspomagania pracy inZyniera na etaplle’prOJektowama; w P6U W PES WG P6S WG ing.
- szczegolnosci posiada wiedze z zakresu planowania i analizy wynikéw eksperymentu oraz - - - -
modelowania i symulacji numerycznych w zakresie interdyscyplinarnym
KMTR W23 ma Wiedz? w zakresif: funkcjonalneg(.) opisu uktadow mechat.r(h)nicznych oraz metod i%ltegracj i PES WG P6S WG inz.
- poduktadéw mechanicznych, hydraulicznych, elektrycznych i informatycznych w ztozone systemy - - -
KMTR W24 ma sz?zegoiowq w1e;dzq dotyczacg wybranych zagadnien z zakresu projektowania i modelowania P6S WG P6S WG inz.
- uktadéw mechatronicznych - - -
KMTR W25 zna podstawowe metody wnioskowania (indukcja, dedukcja, abdukcja); ma podstawowa wiedze P6U W P6S_WG
- niezbg¢dna do rozumienia spotecznych i filozoficznych uwarunkowan dziatalno$ci inzynierskiej - P6S_WK
KMTR_W26 zna metody statystycznej obrobki danych inzynierskich P6U_W P6S_WG
ma wiedze na temat zagrozen wynikajacych z dziatalnosci przemystowe;j i z eksploatacji maszyn, P6S WK
KMTR_W27 zna konwencje miedzynarodowe i polskie akty prawne w dziedzinie ochrony §rodowiska oraz P6U_W PES WG
ekologiczne aspekty konstruowania, uzytkowania i modernizacji maszyn -
ma podstawowa teoretyczng wiedz¢ W zakresie zarzadzania; ma elementarng wiedzg z zakresu
KMTR W28 organlzaq.l i zarzqd.zanla pr;ed51¢blorstwem oraz podstaV\_lowy(_:h r_nodel_l, metod i fur_1kc1| PEU W PES WK P6S WK inz.
- zarzadzania; zna takze funkcje zarzadzania, strategie organizacyjne i poziomy planowania w| - - - =
przedsiebiorstwie; rozumie trendy rozwojowe zarzadzania w kontekscie rozwoju gospodarczego
ma uporzadkowang wiedz¢ w zakresie zasady dziatania biernych i czynnych elementéw
KMTR_W29 elektronicznych; zna ich parametry i charakterystyki; zna zasady wlasciwego stosowania P6S_WG P6S WG inz.
elementow
ma uporzadkowang wiedz¢ teoretyczng w zakresie fotoniki, w tym wiedze¢ niezbgdng do
KMTR W30 zrozumienia ﬁzycznycl} podstavY dzmlan.la elementow opty’czne’gf) toru telekom_quacyjnego oraz P6S_ WG P6S WG inz.
- zna obszary zastosowan systemow fotonicznych, w szczegdlnosci w motoryzacji, energetyce i - -
mikrosystemach
KMTR W31 ma uporzadkowang i podbudgwana, teoretyczme, wiedze w ?akresw budowy i dziatania P6S_ WG P6S WG inz.
- podstawowych analogowych i cyfrowych uktadow elektronicznych -~
KMTR_W32 posiada wiedze¢ dotyczaca paradygmatu programowania obiektowego i zapisu w jezyku UML P6S_WG
KMTR_W33 posiada podstawowa wiedzg¢ w zakresie dziatania i programowania uktadéw sterowania PLC P6S_WG
KMTR_W34 ma opanowane zasady oceny efektywnosci stosowania elastycznej automatyzacji wytwarzania P6S_WG




KMTR_W35

zna struktury procesu wytworczego i jego elementow, charakterystyki technik wytwarzania, dobor
materiatow i postaci potwyrobow; zna dokumentacje¢ technologiczng i procesy technologiczne
przedmiotow réznych klas

P6S_WG

P6S_WG_inz.

KMTR_W36

posiada wiedze w zakresie przegladu i systematyki uktadow napgdowych - w tym hybrydowych,
zrodta energii, zasady sterowania, odbiorniki energii

P6S_WG

KMTR_Wa37

posiada podstawowg wiedz¢ W zakresie dziatania i programowania uktadéw sterowania ruchem
obrabiarek CNC

P6S_WG

UMIEJETNOSCI (U)

KMTR_U01

potrafi zastosowaé aparat matematyczny do opisu zagadnien mechanicznych i elektronicznych,
sterowania i przetwarzania sygnatow; potrafi zastosowa¢ metody numeryczne do rozwiazywania
elementarnych problemoéw inzynierskich

P6U_U

P6S_UW

P6S UW inz.

KMTR_U02

potrafi zidentyfikowac i opisa¢ zjawiska fizyczne zwigzane z zagadnieniami mechanicznymi,
elektrycznymi i elektronicznymi

P6U_U

P6S_UW

P6S UW inz.

KMTR_U03

potrafi zaplanowa¢ eksperyment pomiarowy, postuzy¢ si¢ wlasciwie dobranymi przyrzadami
1 systemami pomiarowymi umozliwiajacymi pomiary podstawowych wielkos$ci elektrycznych
i mechanicznych, w tym geometrycznych oraz charakteryzujacych elementy mechatroniczne;
potrafi oszacowa¢ niepewnos$¢ pomiar6w i opracowaé wyniki pomiaréw

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW inz.

KMTR_U04

potrafi zastosowa¢ odpowiednie metody i narzgdzia w celu poprawy jakosci; ponadto potrafi
oceni¢ rozne formy prowadzenia dziatalnosci gospodarczej pod katem aktualnych potrzeb i
wymagan rynkowych; ma $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wilasng oraz gotowos$¢ do
podporzadkowania si¢ zasadom pracy w zespole i ciggltego podnoszenia kwalifikacji zawodowych,
stosuje zasady bezpieczefistwa ihigieny pracy oraz zna zasady pracy w $rodowisku
laboratoryjnym i przemystowym

P6U_U

P6S_UW
P6S_UO
P6S_UU

KMTR_U05

potrafi przedstawia¢ przestrzenne elementy geometryczne z wykorzystaniem tradycyjnej techniki
rysunkowej (szkic techniczny) i techniki komputerowej (2D i 3D) oraz potrafi sporzadzac i czytaé
dokumentacj¢ techniczng rysunkowa; potrafi czytaé i interpretowaé rysunki i schematy stosowane
w dokumentacji technicznej (maszynowej i elektrotechnicznej)

P6U_U

P6S_UW
P6S_UK

KMTR_U06

zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka: ma wiedze, umiejetnoscei i kompetencje
zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu B2 ESOKJ; pozyskuje, rozumie i interpretuje
teksty specjalistyczne; stosuje w mowie i pismie S$rodki jezykowe typowe dla jezyka
akademickiego oraz srodowiska pracy inzyniera lub ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje
zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu C1 ESOKJ; §ledzi ze zrozumieniem i formutuje
wypowiedzi na tematy zwigzane ze studiowang dyscypling oraz pracg zawodowa, stosujgc Srodki
adekwatne do sytuacji; czyta, interpretuje, ocenia i tworzy teksty o tematyce specjalistycznej;
wykorzystuje sprawnosci jezykowe w Kkontaktach interpersonalnych iw komunikacji w|
mi¢dzynarodowym $rodowisku akademickim i zawodowym

P6U_U

P6S_UK

KMTR_U07

potrafi dobra¢ odpowiednie materiaty do zastosowan, przeprowadzi¢ podstawowe badania
materiatowe, oceni¢ podstawowe wlasciwo$ci materialow (makro i mikroskopowo); umie
wykona¢ badania podstawowych wlasciwosci wytrzymatosciowych oraz wykona¢ pomiary

przemieszczen i odksztatcen

P6U_U

P6S_UW

P6S UW inz.




KMTR_U08

potrafi dokona¢ redukcji uktadu sit, obliczy¢ reakcje w uktadach statycznie wyznaczalnych,
wyznaczy¢ charakterystyki momentéw gnacych, sit tnacych, normalnych dla belek i ram,
wyznacza¢ $rodki mas oraz momenty bezwladnosci; potrafi wyznacza¢ predkosci i przyspieszenia
w kinematyce pkt. materialnego

P6U_U

P6S_UW

P6S UW inz.

KMTR_U09

potrafi analizowa¢ dziatanie podstawowych mechanizméw metodami analitycznymi i za pomoca
oprogramowania; potrafi wykorzystywa¢ modele obliczeniowe do doboru cech konstrukcyjnych
elementdw i zespolow mechanicznych oraz potrafi przedstawia¢ graficznie konstruowane uktady

P6U_U

P6S_UW

P6S_UW inz.

KMTR_U10

potrafi okresli¢ i zmierzy¢ elektryczne i elektromechaniczne parametry uktadu napgdowego oraz
zdefiniowac sposob regulacji zadanych parametréw uktadu napgdowego; potrafi analizowac i
dobiera¢ komponenty uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych

P6S_UW inz.

KMTR_U11

potrafi dobra¢ technologig, uwzglgdniajac postawione zadanie i parametry materialowe oraz
metody pomiaru uzyskanych efektow; potrafi oceni¢ wptyw podstawowych parametréw na wyniki
odlewania, obrobki ubytkowej i bez ubytkowej, spajania oraz wskazaé¢ wptyw czynnikow
zaklocajacych (np. odksztatcenia)

P6U_U

P6S_UW

P6S UW inz.

KMTR_U12

potrafi wyznacza¢ ciepto wtasciwe gazu, sprawno$¢ wolumetryczng sprezarek oraz przeprowadzic¢
badanie przekazywania ciepta; potrafi dokona¢ obliczen przeptywow (przewody, rurociagi i
szczeliny) oraz oceni¢ i wyznaczy¢ charakterystyki rurociggdw

P6U_U

P6S_UW

P6S UW inz.

KMTR_U13

potrafi rozwigzac statyczne i dynamiczne zadania dotyczace pola i obwodow elektrycznych,
potrafi okresli¢ i zastosowaé zasady doboru elementdéw obwodow zasilajacych odbiorniki
elektryczne

P6U_U

P6S_UW

P6S UW inz.

KMTR_U14

potrafi wykorzysta¢ poznane metody i modele matematyczne, symulacje komputerowe do analizy
i oceny dziatania elementow elektronicznych oraz prostych analogowych uktadéw elektronicznych

P6U_U

P6S_UW

P6S UW inz.

KMTR_U15

potrafi dobra¢ i zastosowaé wiasciwe sensory do pomiarow réznych wielkosci fizycznych i
uzytkowa¢ je w systemach pomiarowych, monitoringu, sterowania, potrafi zbada¢ podstawowe
charakterystyki sensoréw; potrafi sformutowaé zasade dziatania wybranych mikrosystemow,
potrafi eksploatowa¢ wybrane mikrosystemy oraz ocenia¢ poprawno$¢ ich dziatania poprzez
opracowanie i wykonanie odpowiednich testow

P6S_UW

P6S_UW inz.

KMTR_U16

potrafi okresli¢ ogdlne wymagania dotyczace uktadu mikroprocesorowego do zadanego
zastosowania, zaprojektowac strukture uktadu, dobra¢ oprogramowanie, napisa¢ program zgodnie
z algorytmem sterowania w jezyku niskiego poziomu

P6S_UW

P6S_UW inz.

KMTR_U17

potrafi okresli¢ dynamiczne modele obiektow, sformutowaé warunki i cele regulacji, okresli¢
strukture sterowania, przeprowadzi¢ analiz¢ isynteze ukladow automatyki oraz strojenie
regulatoréw PID; posiada umieje¢tnosé prawidtowego postugiwania si¢ podstawowymi technikami
oraz algorytmami sterowania, zastosowa¢ odpowiednie techniki modelowania, aproksymacji i
klasyfikacji z zastosowaniem algorytmow neuronowych i rozmytych; stosuje w praktyce
odpowiednie metody uczenia sieci oraz potrafi interpretowaé zwiazki miedzy wejsciami i
wyjS$ciami obiektu; potrafi programowac roboty przemystowe

P6U_U

P6S_UW

P6S UW inz.

KMTR_U18

potrafi zaprojektowac¢ proces technologiczny stuzacy wytworzeniu elementu elektronicznego
z uwzglednieniem zadanych kryteriow uzytkowych i ekonomicznych, uzywajac wiasciwych
metod, technik, narzedzi i materialow

P6U_U

P6S_UW

P6S UW _inz.




potrafi dobra¢ odpowiednie narz¢dzia informatyczne i sprzgtowe do realizacji zadanego problemu
z zakresu informatyki, opracowa¢ dokumentacje algorytmu, postugiwac si¢ odpowiednim

KMTR_U19 jezykiem programowania, narz¢dziami i sprz¢tem informatycznym do opracowania, P6U_U P6S_UW P6S UW _inz.
implementacji i testowania programéw komputerowych oraz opracowac¢ dokumentacj¢
oprogramowania komputerowego
posiada umiej¢tno$¢ analizowania zasad funkcjonowania protokotdéw i interfejsow sieciowych
KMTR_U20 oraz projektowania prostych sieci komunikacyjnych; potrafi zastosowaé w praktyce stosowane P6S_UW P6S_UW _inz.
rozwiazania i konfiguracje sieci w zaleznosci od wybranej specyfiki problemu
dobiera odpowiednie metody, algorytmy i narzedzia niezb¢dne do cyfrowego przetwarzania
KMTR_U21 sygnalow i obrazow, projektuje i implementuje algorytmy oraz potrafi poprawne interpretowaé P6S_UW P6S_UW _inz.
wyniki przeprowadzonych analiz
potrafi dobra¢ odpowiednie narzedzia do wspomagania prac inzynierskich i zastosowa¢ W sposob
praktyczny w programach inzynierskich (np. Matlab/Simulink, LabView, Modelowanie 3D,
KMTR_U22 MES); analizuje i interpretuje otrzymane wyniki, postugujac si¢ odpowiednimi metodami P6S_UW P6S _UW inz.
planowania eksperymentow, optymalizacji, modelowania numerycznego, symulacji, analizy i
weryfikacji wynikow
KMTR U23 potrafi zaprojf:ktowaé, ziflrte.growaéj i zar_nodelowaé prosty uktad mechatroniczny, a nastgpnie P6S UW P6S UW inz.
- zweryfikowaé poprawno$¢ jego dziatania - -~
potrafi wyjasni¢ i uzasadni¢ podje¢ty problem inzynierski, zidentyfikowa¢ problemy czastkowe, PES UW
zaplanowa¢ prace nad projektem oraz zaprezentowaé przebieg i wyniki w formie prezentacji -
KMTR_U24 o .. A . . . . P6U_U P6S_UK
- ustnej i dokumentacji; analizuje ztozono$¢ problemu oraz szereguje priorytety stuzace do
N . e . . . . P6S_UO
realizacji okre$lonego przez siebie zadania z zastosowaniem wybranych metod i narzedzi -
ma umiej¢tnos$é przygotowywania i prezentowania wystapien ustnych z zakresu dyscyplin P6S UW
KMTR_U25 naukowych wtasciwych dla studiowanego kierunku z wykorzystaniem narzedzi audiowizualnych i P6U_U P6S UK
z uwzglednieniem psychologicznej wiedzy na temat porozumiewania si¢ z innymi -
KMTR U2 pof[rafi. pozysk.i\.)va.é i_nformgcje z literatury, integrowaé oraz interpretowa¢ naukowe teksty z P6S_UW
— dziedziny etyki inzynierskiej
potrafi korzysta¢ z kodeksow prawa oraz aplikowac przepisy prawa do typowych sytuacji w P6S_UW
KMTR_U27 .
- praktyce zawodowej P6S_UK
potrafi stosowaé specjalistyczne stownictwo z obszaru zarzadzania jako$cig, czytac tre§é P6S UW
KMTR_U28 podstawowych norm ISO serii 9000 ze zrozumieniem oraz podawac przyktady rozwigzan P6 S_UK
organizacyjnych, spetniajacych wymagania i wytyczne tych norm -
KMTR U29 ma pvrzygortowanie 1'1iezqune do pracy w érodowisku przemystowym oraz znajomos¢ zasad P6S UO P6S UW inz.
- bezpieczenstwa zwiazanych ze stanowiskiem pracy - -
KMTR_U30 potrafi wykorzysta¢ metody statystyczne w zagadnieniach mechanicznych i elektrycznych P6S_UW P6S _UW inz.
potrafi zaprojektowac ztozony zesp6t mechaniczny z uwzglednieniem zadanych kryteriow
KMTR_U31 uzytkowych i ekonomicznych, uzywajac do tego celu wlasciwych metod, technik i narzedzi wraz z P6S_UW P6S _UW inz.

obliczeniami ich elementow, przy wykorzystaniu programu do wspomagania komputerowego




potrafi postugiwac si¢ katalogami elementow; potrafi wykorzysta¢ poznane elementy do budowy

KMTR _Us2 prostych uktadow elektronicznych P6S_UW_inZ.
KMTR U33 potrafi W}/k.orzystac. poznane elementy optoelektroniczne oraz proste systemy §wiattowodowe w P6S UW inz.
- praktyce inzynierskiej -~
potrafi zaprojektowac uklady elektroniczne odpowiedzialne za pomiar i przetwarzanie sygnatow
KMTR U34 cz.u]nlkowych, a w zaleznosci od s’topma ziozonosq wykonaé, uruchomic i zmierzy¢ wiascmfos.m P6S UW P6S UW inz.
- uzytkowe skonstruowanych uktadéw analogowych i cyfrowych przeznaczonych do sterowania i - - -
pomiaru (detekcji)
KMTR U35 potraﬁ zastosowac p(?dej $cie obiektowo zor?entoyvane do projektowania i programowania; zna P6S UW inz.
- jezyk wysokiego poziomu do programowania obiektowego -~
KMTR U36 p051a4a umleje;tn(_)sc_l wyboru konﬁ_guraql systemow s_terowmkow PLC do realizacji okre§lonego P6S UW inz.
- zadania sterowania i nadzoru oraz J€gO programowania - -
KMTR U37 potraﬁ prOJek,towac proste zesPoly maszynowe z wykorzystaplem me’tod syntezy; potrafi P6S UW P6S UW inz.
- identyfikowac eksperymentalnie podstawowe charakterystyki zespotéw mechanicznych - -~
KMTR_U38 potrafi zaprqektqwac, ocenlcll wybrac strukt}m; elastycz.ne’go systerpu wytworczego na podstawie P6U_U P6S_UW P6S UW inz.
danych technologicznych obejmujacych rodzing przedmiotdw obrabianych -~
KMTR_U39 potrafi zaprojektowac proces technologiczny wskazanych czgsci maszyn P6S _UW inz.
KMTR_U40 potrafi eksperymentalnie identyfikowa¢ parametry réznych uktadow napedowych i ich obcigzen P6S _UW inz.
KMTR U4l potraf_“l opracowacé algorytm sterowania ruchem oraz jego implementacje dla sterownikow CNC P6S UW P6S UW inz.
- obrabiarek - - -
KMTR_UA42 potrafi zaprojektowac proces technologiczny wskazanych czgsci maszyn P6S _UW inz.
KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)
KMTR KO1 rozumie potrzebe i zna mozhwo§c1 ciggltego .qoksztaicama sie (St.udla I_I i 1l stopnia, studial P6S KK
- podyplomowe, kursy) — podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych -
ma $wiadomo$¢ waznosci 1 zrozumienie pozatechnicznych aspektéw i skutkéw dziatalnosci P6S KO
KMTR_K02 inzyniera-mechatronika, w tym jej wptywu na $rodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialno$ci za P6U_K P6 S_KR
podejmowane decyzje -
KMTR_KO03 potrafi wspotdziataé i pracowaé w grupie, przyjmujac w niej rdézne role P6U_K P6S_KO
KMTR K04 potraf_l odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego przez siebie lub innych PEU K
- zadania -
. . . . . P6S_KO
KMTR_KO05 prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu P6U_K P6S KR
KMTR_KO06 potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob przedsigbiorczy P6S_KO
KMTR_KO07 ma $§wiadomo$¢ waznosci i zrozumienie humanistycznych aspektow i skutkow dziatalno$ci P6U_K P6S_KO

inzynierskiej; poznaje skutki wptywu dzialalnosci technicznej na §rodowisko, i zwigzanej z tym




KMTR_KO08

prawidlowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu; ma
$wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej; rozumie potrzebe formutowania i
przekazywania spoteczenstwu informacji i opinii dotyczacych osiagnig¢ techniki i innych
aspektow dziatalnosci inzyniera; potrafi przekazaé taka informacje i opinie w sposob zrozumiaty,
z uzasadnieniem réznych punktéw widzenia

P6U_K

P6S_KK
P6S_KO
P6S_KR

KMTR_KO09

rozumie prawne aspekty i skutki dziatalnos$ci inzynierskiej

P6U_K

P6S_KO

KMTR_K10

rozumie idee normalizacji, certyfikacji i integracji systemow zarzadzania jakoscia, ochrona
srodowiska, bezpieczenstwem pracy i bezpieczenstwem informacji; rozumie koncepcje
zarzadzania przez jakos¢; identyfikuje podstawowe problemy zarzadzania jako$cia, w tym
kosztow jakosci oraz zasady ich rozwigzywania; zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form
indywidualnej przedsigbiorczo$ci

P6U_K

P6S_KK
P6S_KO

KMTR_K11

ma $wiadomo$¢ niezbgdnosci aktywnoS$ci indywidualnych i zespotowych wykraczajacych poza
dziatalno$¢ inzynierska

P6U_K

P6S_KO

KMTR_K12

ma $wiadomosc¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwlaszcza rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoteczenstwu — m.in. poprzez srodki masowego przekazu —
informacji i opinii dotyczacych osiagnie¢ mechatroniki i innych aspektow dziatalnosci inzyniera-
mechatronika; podejmuje starania, aby przekazaé takie informacje i opnie w sposob powszechnie
zrozumiaty

P6U_K

P6S_KO

KMTR_K13

ma $wiadomo$¢ odpowiedzialnosci za pracg wlasng oraz gotowo$¢ podporzadkowania si¢
zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialno$ci za wspoélnie realizowane dziatania

P6U_K

P6S_KR

KMTR_K14

ma przekonanie, ze swiadome i systematyczne uprawianie réznych form aktywnosci ruchowych,
w czasie studiow oraz po ich zakonczeniu, prowadzi do poprawy jakosci Zycia

P6U_K

KMTR_K15

potrafi wspotdziataé i pracowaé w grupie, przyjmujac w niej rézne role oraz potrafi mysle¢
krytycznie i argumentowac swoje stanowisko, dzigki czemu moze odpowiednio dobraé priorytety i
$rodki stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania

P6U_K

P6S_KO




Zal. nr 2 do Programu ksztalcenia
OPIS PROGRAMU STUDIOW

Opis ogdlny

1.2 Catkowita liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow na danym poziomie:

1.1 Liczba semestrow: 7 210

1.4 Wymagania wstepne (w szczegolnosci w przypadku studiow drugiego stopnia):

Podstawq decyzji o przyjeciu na studia jest WSKAZNIK REKRUTACYJNY. O jego wartosci decydujq
wybrane wyniki egzaminu dojrzatosci. WSKAZNIK REKRUTACYJNY jest sumg punktéw z

1.3 Lgczna liczba godzin zajgé: 2550 |przedmiotow kwalifikacyjnych (matematyka, fizyka, jezyk polski, jezyk obcy nowozytny), obliczanym
zgodnie z uchwalonymi przez Senat zasadami przyjec¢ kandydatow.

Wartos¢ progowa wskaznika rekrutacyjnego ustalana jest w zaleznosci od liczby kandydatow.

1.6 Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia: Absolwent studiow I stopnia kierunku
\Mechatronika posiada umiejetnosci: korzystania z nabytej wiedzy w Zyciu zawodowym,
komunikowania sig z otoczeniem w miejscu pracy, aktywnego uczestniczenia w pracy grupowej,
kierowania podleglymi sobie pracownikami, podejmowania samodzielnej dziatalnosci gospodarczej
oraz radzenia sobie z problematykq prawng i ekonomiczng. Absolwent kierunku Mechatronika
posiada wiedze z zakresu mechaniki, elektrotechniki i elektroniki, informatyki, metrologii, automatyki
i robotyki, teorii i techniki sterowania. Tak szeroki, specyficzny dla kierunku Mechatronika obszar
ksztatcenia, tworzy unikatowg w skali kraju sylwetke absolwenta, inZyniera wszechstronnie
wyksztatconego, przygotowanego do podjecia wyzwan w kazdej praktycznie dziedzinie wspotczesnej
1.5 Tytul zawodowy nadawany po zakonczeniu studiow: inZynier nauki i techniki. Absolwent posiada umiejetnosé wykorzystania zdobytej wiedzy przy projektowaniu,
wytwarzaniu, wdrazaniu i eksploatacji urzgdzen mechatronicznych. Absolwent jest przygotowany do
pracy w:

« przemysle elektromaszynowym, motoryzacyjnym, lotniczym, obrabiarkowym, sprzetu gospodarstwa
domowego, sprzetu medycznego,

* instytucjach naukowo — badawczych i osrodkach badawczo- rozwojowych,

* osrodkach projektowo — konstrukcyjnych,

* placowkach stuzby zdrowia przy eksploatacji urzqdzen medycznych i aparatury diagnostycznej,

* stacjach serwisowych i diagnostycznych.

[Absolwent jest przygotowany do podjecia studiow Il stopnia.

1.8 Wskazanie zwigzku z misjq Uczelni i strategia jej rozwoju:

L, B ., X . Wiedza zdobyta podczas studiow ma nie tylko zaowocowacé sukcesami w przysztym zyciu

1.7 Mozliwos¢ kontynuacji studiow: studia 11 stopnia viap ... Y , . Py y ,y
zawodowym absolwenta, ale rowniez uksztattowaé czlowieka ze zmystem przedsigbiorcy,

tworczego i otwartego na nowe wyzwania.




2. Opis szczegolowy
2.1 Catkowita liczba efektow uczenia si¢ w programie studiow: W (wiedza)=...37.., U (umiejetnosci)=...42.., K (kompetencje)=...15.., W+U+K=...94...
2.2 Dla kierunku studiow przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - liczba efektow uczenia si¢ przypisana do dyscypliny:D1 (wiodaca)...88., D2...54.., D3....., D4.....
2.3 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - procentowy udziat liczby punktéw ECTS dla kazdej z dyscyplin:
D1...85..% punktéw ECTS, D2...15..% punktéw ECTS, D3.....% punktéw ECTS, D4.....% punktow ECTS,
2.4a. Dla kierunku studiow o profilu ogélnoakademickim - liczba punktow ECTS przypisana zajgciom zwigzanym z prowadzona w Uczelni dziatalno$cig naukowa w dyscyplinie
lub dyscyplinach, do ktorych przyporzadkowany jest kierunek studiow (musi by¢ wigksza niz 50% catkowitej liczby punktow ECTS z p.1.1)...115..
2.4b. Dla kierunku studiow o profilu praktycznym - liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom ksztaltujacym umiejetnosci praktyczne (musi by¢ wieksza niz 50% catkowitej liczby
punktow ECTS z p.1.1).....

2.5 Zwigzla analiza zgodnoSci zakladanych efektéw uczenia si¢ z potrzebami rynku pracy

Efekty uczenia si¢ odnoszq sig nie tylko do szeroko pojmowanej mechaniki, elektrotechniki i elektroniki, automatyki i robotyki, lecz — ze wzgledu na wymagania nowoczesnej
techniki i technologii, stosowanej obecnie w przemysle — rowniez do techniki mikroprocesorowej, teorii i techniki sterowania, informatyki oraz technik zarzqdzania i marketingu.
Uzyskanie zakladanych efektow ksztatcenia pozwoli absolwentowi na znalezienie atrakcyjnej i ciekawej pracy we wszystkich gateziach przemystu, jak rowniez na uruchomienie
wlasnej dzialalnosci gospodarczej.

Prace nad efektami uczenia si¢ byly referowane i dyskutowane na zebraniach Konwentu Wydziatu Elektrycznego, w skiad ktorego wchodzq miedzy innymi przedstawiciele
zakladéw przemystowych z terenu Polski, ze szczegdlnym uwzglednieniem Dolnego Slgska i wojewddztw sqgsiednich.

2.6 Laczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyskaé na zajeciach wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich lub innych oséb
prowadzacych zajecia i studentow (wpisa¢ sume punktow ECTS dla kurséw/ grup kurséw oznaczonych kodem BKl)

146,5 ECTS

2.7 Laczna liczba punktow ECTS, ktéra student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktow ECTS z przedmiotéw obowigzkowych 46
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 15
Yaczna liczba punktow ECTS 61

2.8 Laczna liczba punktow ECTS, ktéra student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym, w tym zajeé laboratoryjnych i projektowych (wpisaé
sume punktéw ECTS kurséw/grup kurséw oznaczonych kodem P)

Liczba punktow ECTS z przedmiotow obowigzkowych 62
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 51
Laczna liczba punktow ECTS 113

2.9 Minimalna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyskaé, realizujac bloki ksztalcenia oferowane na zajeciach ogélnouczelnianych lub na innym

kierunku studiow (wpisa¢ sume punktow ECTS kurséw/grup kurséw oznaczonych kodem O)
| 38 ECTS

2.10 Li czna liczba i unktéw ECTS, ktora student moze uzyskaé, realizujac bloki wybieralne (min. 30 % calkowitej liczby punktow ECTS)

ECTS
3. Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektow uczenia sie:

Proces ksztatcenia na kierunku Mechatronika przebiega wedtug nastepujgcego modelu, na poczatku nacisk potozony jest na kursy podstawowe ogdinotechniczne: matematyka, fizyka, chemia, dodatkowo
w celu utatwienia orientacji i wyborze specjalizacji pomaga wstep do mechatroniki. Nastepnie wprowadzane sg kursy podstawowe stanowigce trzy podstawowe filary mechatroniki: mechanika wraz z
materiatoznawstwem, elektronika i informatyka. Na kolejnych semestrach wprowadzane sg coraz to bardziej specjalistyczne kursy, z mozliwoscig profilowania. W koncowej czesci studiow inzynierskich
wprowadzane sg kursy integrujgce specjalistyczne kompetencje, ktérych przyktadem jest interdyscyplinarny projekt zespotowy oraz praca dyplomowa - ktéra musi zawiera¢ elementy interdyscyplinarnosci.



4. Lista blokow ksztalcenia:

4.1. Lista blokéw obowiazkowych:
4.1.1 Lista blokow ksztalcenia ogélnego

4.1.1.1 Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. 2 pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma? [ Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
N , ¢ bolem GK i ajeé | grupy |zalicze-| ogsino-| , °
grupy kursow ommaczyé symbolem GK) wlel|lt|p]s e 220 |ONPS taczna| ‘T | oo ia | ens | [ rodzai®| o
) Prakt.
1. |[MCMO031006W Podstawy zarzadzania 1 KMTR_W04, KMTR_W28 15 30 1 0,6 T Z KO Ob.
2. |MCMO036006W Zarzadzanie projektami 1 KMTR_W28 15 30 1 0,6 T Z KO Ob.
Razem| 2 | 0 | O | O | O 30 60 1,2
4.1.1.2 Blok Jezyki obce (min. ..... pkt. ECTS):
. . . . . | Liczba pkt. 2{ Sposeb \
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma“ | Sposo Kurs/grupa kurséw
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
A , oznaczy¢ symbolem GK si zaje¢ | grupy |zalicze-| ogommo-| . °
grupy kursow Znaczyc sym ) wleé¢| I ]|p]|s € ZZU [CNPS |taczna ng k?lrsgzv nia 080" | charakt. | rodzaj® | typ”
BK UCZ | prat.®
Razem| 0 | O | O | O | O 0 0 0 0
4.1.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt Forma® | Sposob Kurs/grupa kursow
Lp Kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
- , ¢ bolem GK i ajeé | grupy |zalicze-| ogotno-| , °
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | p|s SIe ZZU [ CNPS |tgczna z Jql k?lrszzv nia O8O1Y" | charakt. rodzaj®| typ’
BK UCZ | prakt.®
Razem| 0 | 0 | O | O | O 0 0 0 0
4.1.1.4  Technologie informacyjne (min. 2 pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | po e Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
A , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogommo-| . °
grupy kursow naczye sym ) w | ¢ | p| s ¢ ZZU [ CNPS |faczna BJIEI k?lrszi; nia Oﬁzznf charak;. rodzai® | typ”
' Prakt.
1. |MCMO031007W Technologie informacyjne 1 KMTR_WO01, KMTR_W02 15 30 1 0,6 T Y4 KO Ob.
2. |MCM031007L Technologie informacyjne 1 KMTR_U19 15 30 1 0,7 T 4 P KO Ob.
Razem| 1 | 0 110(|0 30 60 1,3
Razem dla blokow ksztalcenia ogélnego
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin qur}a lgé]?[as ECTS zajeé
77U cnps [PV BK1
¢ |
- L 60 120 4 25
3 0 1 0 0




4.1.2 Lista blokow z zakresu nauk podstawowych

4.1.2.1 Blok Matematyka

Liczba pkt.

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma? [ Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
’ , oznaczy¢ symbolem GK si zaje¢ | gru zalicze-| ogélno- °
grupy kursow e sy ) wle| T |[p]s ¢ ZZU | CNPS |taczna szl k?lrsz)\:v nia oizznf charak:. rodzaj®| typ’
) Prakt.
1. |MATO001402W Algebra z geometrig analityczna 2 KMTR_WO01 30 60 2 15 T E O PD Ob.
2. |MAT001402C Algebra z geometrig analityczna 1 KMTR_U01, KMTR_K01 15 60 2 1,0 T Z O P PD Ob.
3. |[MAT001412W Analiza matematyczna 1.1 A 2 KMTR_WO01 30 150 5 3,0 T E 0 PD Ob.
4. |MAT001412C Analiza matematyczna 1.1 A 2 KMTR_U01 30 90 3 2,0 T Z 0 P PD Ob.
5. [MAT001422W Analiza matematyczna 2.1 A 2 KMTR_WO01 30 120 4 3 T E 0 PD Ob.
6. |[MATO001422C Analiza matematyczna 2.1 A 2 KMTR_U01 30 90 3 2 T Z 0 P PD Ob.
7. |MCMO033012W Rownania rozniczkowe zwyczajne 1 KMTR_WO01 15 60 2 1,2 T Z PD Ob.
8. |MCMO033012C Rownania rozniczkowe zwyczajne 1 KMTR_U01, KMTR_KO1 15 60 2 1,4 T Z P PD Ob.
9. |MCMO033013W Statystyka inzynierska 1 KMTR_W26 15 60 2 1,2 T Z PD Ob.
10. |MCMO033013P Statystyka inzynierska 1 KMTR_U30 15 60 2 1,4 T Z P PD Ob.
Razem| 8 6 0 1 0 225 | 810 27 17,7
4.1.2.2 Blok Fizyka
. . . . .| Licz kt. .
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin czba pkt Forma?| Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
A , oznaczy¢ symbolem GK si zaje¢ | grupy |zalicze-| ogommo-| . °
grupy kursow Yo sy ) wlel|l|[p]s ¢ ZZU | CNPS |tgczna BJqu k?lrszi; nia oﬁzzn:) charak;_ rodzaj®| typ’
' Prakt.
KMTR_WO01, KMTR_WO02,
. KMTR_W12, KMTR_KO1,
1. |FZP001058W Fizyka 1.2 2 KMTR_K02, KMTR_K07, 30 120 4 4 T E o PD Ob.
KMTR_K12
KMTR_U01, KMTR_U02,
. KMTR_U12, KMTR_U24,
2. |FZP001058C Fizyka 1.2 2 KMTR_KOL, KMTR_K02, 30 60 2 2 T z o P PD Ob.
KMTR_K07, KMTR_K12
KMTR_WO01, KMTR_WO02,
3. |FZP003002W Fizyka 2.8 1 KMTR_WO07, KMTR_W13, 15 60 2 2 T E o PD Ob.
KMTR_W14, KMTR_W25
KMTR_UO01, KMTR_U24,
4. |FZP003002L Fizyka 2.8 1 KMTR_U25, KMTR_K02, 15 60 2 2 T z o} P PD Ob.
KMTR_K11
Razem| 3 | 2 | 1| 0| O 90 300 10 10
4.1.2.3Blok Chemia
. . . . .| Liczba pkt. : .
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin P Forma® | Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp Kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | °
A , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogoino-| . °
grupy kursow yesy ) w | ¢ | p|s ¢ ZZU | CNPS [1gczna B':El k?lrszzv nia olgjzznf charak:. rodzaj®| typ’
) Prakt.
1. |[MCMO031009W Chemia 2 KMTR_WO07 30 60 2 1,2 T Z PD Ob.
Razem| 2 | 0O | O | O | O 30 60 2 1,2




4.1.2.4 Blok Informatyka
. . . - .| Liczba pkt. : .
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin P Forma? [ Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
A , oznaczy¢ symbolem GK si zaje¢ | grupy |zalicze-| ogommo-| . °
grupy kurséw ye sym ) wle¢| I ]|p]|s ¢ ZZU [CNPS |taczna BJqu kirsgzv nia Oﬁ(c)zn:) Charak:‘ rodzaj®| typ’
' Prakt.
1. |MCMO033005W Inzynieria programowania i UML 1 KMTR_W19, KMTR_W32 15 30 1 0,6 T Z PD Ob.
Razem| 1 | 0 | O | O | O 15 30 1 0,6
4.1.25Blok Przedmioty podstawowe
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma? [ Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
N , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogéino-| , °
grupy kursow Yo sy ) w | ¢ | p | s ¢ ZZU [ CNPS |taczna BJIZ k?;rszzv nia oi(c)znf charak: rodzaj®| typ’
' Prakt.
1. |MCMO032004W Materialoznawstwo I 2 KMTR_W02, KMTR_WO07 30 60 2 1,2 T V4 PD Ob.
2. |IMCMO032004L Materialoznawstwo I 1 KMTR_U07 15 30 1 0,7 T V4 P PD Ob.
3. |[MCMO033009W Materialoznawstwo I1 1 KMTR_W07 15 60 2 1,2 T E PD Ob.
4, |MCMO033009L Materialoznawstwo I1 1 KMTR_U03 15 30 1 0,7 T V4 P PD Ob.
Razem| 3 | 0 | 2 | 0 | O 75 180 6 3,8
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
Laczna Laczna Laczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin i X ECTS zajeé
punktow ECTS
ZZU CNPS BK1
w ¢ | S
- s 435 1380 46 33,3
17| 8 3 1 0
4.1.3 Lista blokéw kierunkowych
4.1.3.1 Blok Przedmioty obowigzkowe kierunkowe
. . . . .| Licz kt. .
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin czba pkt Forma?| Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
A , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogommo-| . °
grupy kursow ve sym ) w | ¢ | p | s ¢ ZZU [ CNPS |faczna BJIEI k?lrszi; nia Oﬁzznf charak;. rodzai® | typ”
' Prakt.
1. |[MCMO031005W Grafika inzynierska 1 KMTR_WO06 15 30 1 0,6 T Y4 K Ob.
2. |[McM031005L  |Grafika inzynierska 2 mlgﬁgg KMTR_U0S, 30 | 60 2 14 | T z p K | on
KMTR_W10, KMTR_W15,
_ KMTR_W16, KMTR_W19,
3. |MCMO031008W Wstep do mechatroniki 2 KMTR_ W22, KMTR_W23, 30 60 2 1,2 T z K Ob.
KMTR_W26
4, |MCR032102W Podstawy elektrotechniki 2 KMTR_W13 30 90 3 1,8 T E K Ob.
5. |MCR032102C Podstawy elektrotechniki 1 KMTR_U13 15 30 1 0,7 T Z P K Ob.
) KMTR_WOL, KMTR_W02,
6. [MCM032007W  |Mechanika | 2 KMTR W08 30 [0 | 3 | 18| T z K | ob.
7. |MCM032007C Mechanika | 2 KMTR_U08 30 60 2 1,4 T Y4 P K Ob.
8. [MCD032001W Elementy i ukfady elektroniczne 2 KMTR_W14, KMTR_W29 30 60 2 12 T Y4 K Ob.
9. [MCRO033231W Instalacje elektryczne i uktady zasilania 1 KMTR_W10 15 30 1 0,6 T Y4 K Ob.




KMTR_U01, KMTR_U02,

10. |MCRO033231C Instalacje elektryczne i uktady zasilania KMTR_U03, KMTR_U04, 15 30 1 0,7 T z K Ob.
KMTR_U05, KMTR_KO01
11. |MCMO033010W Mechanika Il KMTR_W09 30 90 3 1,8 T E K Ob.
12. |MCMO033010C Mechanika Il KMTR_U01, KMTR_U02 30 60 2 14 T Z K Ob.
13. |MCMO033011W Wytrzymato$¢ materiatow KMTR_W07 30 60 2 1,2 T Z K Ob.
14. |MCMO33011C  |Wytrzymalos¢ materialow T g, TR-U02 15 30 | 1 |o7 | T z K | ob
2 Y KMTR_U01, KMTR_U02,
15. |MCMO033011L Wytrzymato$¢ materiatow KMTR_U09 15 30 1 0,7 T A K Ob.
16. |MCMO034006W Podstawy technik wytwarzania KMTR_W04 30 30 1 0,6 T Y4 K Ob.
17. |[MCDO033001L Elementy i ukfady elektroniczne KMTR_U32, KMTR_KO03 30 60 2 14 T Y4 K Ob.
18. |[MCR034105W Metrologia elektryczna KMTR_W03 15 60 2 1,2 T Y4 K Ob.
19. |MCR034105L Metrologia elektryczna KMTR_U03 15 60 2 1,4 T Y4 K Ob.
20. |MCM034008W Podstawy automatyki KMTR_W17 30 90 3 1,8 T E K Ob.
21. |MCM034005W Analiza i synteza uktadow kinematycznych KMTR_W09 30 60 2 1,2 T E K Ob.
22. |MCMO034005P Analiza i synteza uktadow kinematycznych KMTR_U09 30 60 2 14 T Y4 K Ob.
23. |MCM032006W Metrologia wielko$ci geometrycznych KMTR_W03 15 30 1 0,6 T Y4 K Ob.
24. |MCM032006L  [Metrologia wielkosci geometrycznych imiﬁgi E?ﬂ?;igi 15 | 30 1 o7 | 7 z K | ob.
KMTR_U03, KMTR_U11,
25. |MCM034006L Podstawy technik wytwarzania KMTR_U29, KMTR_KO1, 45 90 3 2,1 T z K Ob.
KMTR_K05, KMTR_K08
.. . KMTR_W08, KMTR_W11,
26. |[MCMO034007W Systemy wytwarzania i montazu KMTR W18 30 60 2 12 T E K Ob.
KMTR_U11, KMTR_U18,
27. |MCMO034007L Systemy wytwarzania i montazu KMTR_K03, KMTR_K04, 15 30 1 0,7 T z K Ob.
KMTR_KO06
28. |MCM034009W Podstawy techniki mikroprocesorowej KMTR_W16 15 60 2 1,2 T Y4 K Ob.
29. [MCMO034009L Podstawy techniki mikroprocesorowej KMTR_U16 30 60 2 14 T Y4 K Ob.
30. |MCM035204W Projektowanie procesow technologicznych KMTR_W06, KMTR_W11 15 30 1 0,6 T Y4 K Ob.
31. |MCM035204P Projektowanie procesow technologicznych KMTR_U39, KMTR_U42 15 30 1 0,7 T Y4 K Ob.
32. |[MCR035301W Napedy elektryczne KMTR_W10 30 90 3 1,8 T E K Ob.
33. |MCRO035301L Napedy elektryczne KMTR_U02, KMTR_U10 30 60 2 14 T Y4 K Ob.
34. |MCMO035005L Podstawy automatyki KMTR_U17, KMTR_K03 15 30 1 0,7 T Y4 K Ob.
35. |MCR035212W Elementy techniki sterowania KMTR_W17 15 60 2 1,2 T Z K Ob.
36. |MCR035212L Elementy techniki sterowania KMTR_U17, KMTR_KO01 15 30 1 0,7 T Z K Ob.
37. |MCMO035003W Podstawy projektowania zespotéw mechanicznych im;?x% KMTR_WOS, 30 60 2 12 T z K Ob.
KMTR_U05, KMTR_U09,
38. |MCMO035003P Podstawy projektowania zespotéw mechanicznych KMTR_U23, KMTR_K02, 30 90 3 2,1 T z K Ob.
KMTR_KO04
39. |McMo3s00aw Uktady napedowe elementy hydrauliczne i elementy KMTR W10, KMTR W24 30 60 2 12 T E K Ob.
pneumatyczne
0. |McMozs00aL Uktady napgdowe elementy hydrauliczne i elementy KMTR_U10, KMTR_U23, 15 30 1 07 T 7 K Ob.
pneumatyczne KMTR_K04
41. |MCD035001W Podstawy projektowania uktadow elektronicznych KMTR_W31 15 30 1 0,6 T z K Ob.
42. |MCD035002W Zastosowanie optoelektroniki KMTR_W30 15 30 1 0,6 T 4 K Ob.
43. |[MCD035002L Zastosowanie optoelektroniki KMTR_U33 30 30 1 0,7 T 4 K Ob.
44. |IMCMO036004W Projektowanie uktadow mechatronicznych KMTR_W24 15 60 2 12 T Y4 K Ob.
45. |[MCMO036004P Projektowanie uktadow mechatronicznych KMTR_U23, KMTR_K02 30 60 2 14 T Y4 K Ob.




KMTR_WO09, IMTR_W10,

46. |MCMO036005W Roboty przemystowe 2 IMTR WIS, KMTR W23 30 30 1 0,6 T E K Ob.
47. [MCM036005L  |Roboty przemystowe 1 T g, TR-U24 15 | 60 2 14 | T z p K | ob.
43. [MCD03600IW __|Mikrosystemy (MEMS) 2 KMTR_W15 30 | 60 2 12 T E K | ob.
49. |MCDO036001L Mikrosystemy (MEMS) 1 KMTR_U15, KMTR_K03 15 60 2 14 T Z P K | ob
50. |MCM036203W Automatyzacja wytwarzania 2 KMTR_W34, KMTR_W35 30 60 2 1,2 T Z K Ob.
51. |MCMO036203L Automatyzacja wytwarzania 1 KMTR_U38 15 30 1 0,7 T Z P K Ob.
52. |[MCMO037205W Monitorowanie maszyn i procesoOw 1 EmIFRe_VW\/(l)g Emlg‘\%ﬁ 15 60 2 1,2 T z K Ob.
KMTR_U02, KMTR_U03,
KMTR_U17, KMTR_U21,
KMTR_U19, KMTR_KO01,
53. |MCMO037205L Monitorowanie maszyn i procesoOw 1 KMTR_K02, KMTR_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KMTR_K05, KMTR_KO6,
KMTR_KO07, KMTR_K08,
KMTR_K09
54. |[MCMO037208W SCADA i HMI 1 KMTR_W19 15 30 1 0,6 T Z K Ob.
55. |[MCM036204W  |Projektowanie zespotow mechanicznych 1 T, (TRW0S. 15 | 30 1 [os | 7T z K | ob.
KMTR_U37, KMTR_U09,
56. |MCMO036204P Projektowanie zespotéw mechanicznych 1 Emlg‘ﬂii Emlz‘%g 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KMTR_KO04 N
57. |MCDO036002P Podstawy projektowania uktadow elektronicznych 2 Emlg‘ﬁgg Emlg‘igi' 30 30 1 0,7 T z P K Ob.
Razem| 45| 7 | 24|10 | O 1290 | 2880 | 96 | 61,9
Razem dla blokéw kierunkowych
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin chzr}a liczba ECTS zajeé
punktow ECTS
ZZU CNPS BK1
w ¢ | S
- P 1290 2880 96 61,9
45| 7 (241 10| O
4.1.4 Lista blokow specjalno$ciowych
4.1.4.1 Blok Przedmioty obowigzkowe specjalno$ciowe
. . . . .| Licz kt. .
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin czba pkt Forma?| Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
e i oznaczy¢ symbolem GK) sie zajec | grupy |zalicze-| ogslno- ° .
grupy kursow w | ¢ | p| s ZZU [ CNPS |faczna BK! |kursow| nia | uez! charak;. rodzai® | typ”
Prakt.
Razem| 0 | O | O | O | O 0 0 0 0
Razem dla blokoéw specjalnosciowych
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin chzr}a liczba ECTS zajeé
punktow ECTS
ZZU CNPS BK1
w | S
- P 0 0 0 0




4.2. Lista blokoéw wybieralnych:
4.2.1 Lista blokow ksztalcenia ogélnego

4.2.1.1 Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. 4 pkt. ECTS):

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. o o2 Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
A , oznaczy¢ symbolem GK si zaje¢ | grupy |zalicze-| ogélno-| . °
grupy kursow e sy ) wle| T |[p]s ¢ ZZU | CNPS |taczna szl k?lrs?’)zv nia Oizznf charak:. rodzaj®| typ’
) Prakt.
1. [HMH100035BK  |Przedmiot HUMANISTYCZNY 1 e (MTR K02, 5 |3 | 1 |os| T |z ]| o Ko | w
2. |HMH100035BK Przedmiot HUMANISTYCZNY 1 KMTR_WO05, KMTR_K09 15 30 1 0,6 T Y4 0 KO W
3. |HMH100035BK Przedmiot HUMANISTYCZNY 1 |KMTR_U25 KMTR_K15 15 60 2 1,4 T Y4 0 P KO W
Razem|{ 2 | O [ O | O 1 45 120 4 2,6
4.2.1.2 Blok Jezyki obce (min. 5 pkt. ECTS):
. . . . .| Liczba pkt. 2| Spossb i
Kod Tygodniowa liczba godzin _|Liczba godzin ECTS Forma“ | Sposol Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia kursu/ | 3
A , oznaczy¢ symbolem GK si zaje¢ | grupy |zalicze-| ogélno- °
grupy kursow YOSy ) wlelt]p]s ¢ 22U |CNPS |taczna | “20%7 | 3B 12TEEE7 OO0 charala | roqae | yp?
BK UCZ | prat
1. |JZL100707BK Jezyk obey poziom B2 lub C1 4 KMTR_U06, KMTR_K01 60 60 2 1,5 T Z ¢} P KO W
2. [JZL100708BK Jezyk obcy poziom B2 lub C1 4 KMTR_U06, KMTR_K01 60 90 3 2,5 T Z O P KO W
Razem{ 0 | 8 | O | 0| O 120 | 150 5 4
4.2.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. 1 pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | po e Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
A , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogommo-| . °
grupy kurséw ve sym ) wleé¢| I ]p]|s ¢ ZZU | CNPS |taczna BJKQI k?lrs?)i’lv nin Oﬁzznf c:ar:k;- rodzaj®| typ’
) rakt.
1. |WFWO000000BK  |Zajecia sportowe 2 vl 30 0 T z 0 P | ko | w
Razem| 0 | 2 | 0] 0| O 30 0 0 0
4.2.1.4  Technologie informacyjne (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma’ [ Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
A , oznaczy¢ symbolem GK) ) sie zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno-| . ° .
grupy kursow w | ¢ | p|s ZZU | CNPS [taczna BK! |kursow| nia | uce c::;:tk;- rodza®| typ’
Razem| 0 | 0 | O | O | O 0 0 0 0
Razem dla blokow ksztalcenia ogélnego
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin LQCZI,Ia liczba ECTS zajeé
77U CNPS punktow ECTS BK1
¢ |
b L 195 270 9 6.6
2 1

10| O




4.2.2 Lista blokéw z zakresu nauk podstawowych

4.2.2.1Blok Matematyka (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma?| Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 3
A i oznaczy¢ symbolem GK) ) sie zajeé | grupy | zalicze |ogélnou 0 o ;
grupy kursow w| ¢ | p| s ZZU [ CNPS |taczna BK! |kursow| nia . F(’::]:Iita;ct.z rodzaj’ | typ
Razem| 0 | 0 | O | O | O 0 0 0 0
4.2.2.2 Blok Fizyka (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt Forma® | Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
e , oznaczy¢ symbolem GK) ) si¢ zajeé | grupy |zalicze-| ogélno- N ° K " ;
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS |taczna 5Kk [kursow| nia tez CPZEL: rodzaj’ | typ
Razem| 0 | 0 | 0 | 0 | O 0 0 0 0
4.2.2.3 Blok Chemia (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma?| Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
o , oznaczy¢ symbolem GK) ) sie zajeé | grupy | zalicze | ogotnou| . ° -e ;
grupy kursow w | ¢ | p| s ZZU [ CNPS |faczna BK! [kursow| nia - ;r:lifﬁ.z rodzaj’ | typ
Razem| 0 | 0 | O | O | O 0 0 0 0
4.2.2.4Blok Informatyka (min. 15 pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | poz2 Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
" , oznaczy¢ symbolem GK) ) sie zajec | grupy |zalicze-| ogélno- h ° K . ;
grupy kursow w | ¢ | p|s ZZU | CNPS [taczna BK! |kursow| nia | uez! cPra;:t.;- rodzaj’ | typ
Blok wybieralny: 2 30 30 1 0,6 T z PD W
MCMO032101B8K INFORMATYKA 2 30 30 1 0,7 T Y4 P PD W
1. |MCR032251W Wprowadzenie do programowania 2 KMTR_W19
2. |[MCR032251L Wprowadzenie do programowania 2 KMTR_U19
3. [MCMO032102W Wprowadzenie do informatyki 2 KMTR_W19
4. |MCMO032102L Wprowadzenie do informatyki 2 KMTR_U19, KMTR_K03
5. [MCD032101W Podstawy informatyki 2 KMTR_W19
6. [MCD032101L Podstawy informatyki 2 KMTR_U19




Blok wybieralny:
MCMO33101BK PROGRAMOWANIE PROCEDURALNE 2 30 %0 3 21 T z PD w
7. |[MCR033251L Programowanie w Matlabie 2 KMTR_U19
8. |MCMO033102L Programowanie w C 2 KMTR_U19, KMTR_KO01
9. [McDo33101L Praktyka programowania w jezyku C 2 ?EIE:EE? KMTR_KO3,
Blok wybieralny: 1 15 60 2 1,2 T Z PD W
MCMO034101BK :
KOMUNIKACJA SIECIOWA 1 15 30 1 0,7 T 4 PD W
10. |MCR034104W Elementy sieci komputerowych 1 KMTR_W19, KMTR_W20
11. |MCR034104L Elementy sieci komputerowych 1 KMTR_U19, KMTR_U20
12. |[MCMO034103W Sieci przemystowe 1 KMTR_W20
13. |MCMO034103L Sieci przemystowe 1 KMTR_U20
14. |[MCD034103W Whprowadzenie do sieci komputerowych 1 KMTR_W20
15. |[MCD034103L Whprowadzenie do sieci komputerowych 1 KMTR_U20
Blok wybieralny:
MCMO034102BK PROGRAMOWANIE OBIEKTOWE 2 30 90 3 2,1 T 4 PD w
16. |MCR034251L Programowanie obiektowe w Matlabie 2 imlgﬂ;i KMTR_U3S,
17. |MCMO034104L Programowanie w C++ 2 mlg—%i KMTR_U3s,
18. |MCD034102L Programowanie obiektowe 2 imlgﬂ;i KMTR_U35,
Blok wybieralny:
CAD 2 30 60 2 14 T 4 PD w
19. |[MCMO035107P Projektowanie parametryczne 3D 2 KMTR_U31
20. |[MCMO035108P Modelowanie 3D 2 KMTR_U31
Blok wybiealny:
MCMO036101BK CAD 3D-MES 2 30 60 2 14 T z PD w
. . . KMTR_U01, KMTR_U02,
21. |MCR036303L Projektowanie MES w mechatronice 2 KMTR_U13 , KMTR_K03
22. [MCMO036106L CAD/MES 2 KMTR_U22
Projektowanie numeryczne konstrukcji KMTR_U22, KMTR_KO04,
23. |MCDO36101L mikroelektronicznych 2 KMTR_K05
Razem| 12 | 0 | 36 | 6 210 | 450 15 | 10,2

Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych

Laczna Laczna . Liczba punktow
. . . . . . Laczna liczba R
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin unktow ECTS ECTS zajec
yodl cnes P BK1
w |
- P 210 450 15 10,2
12 36| 6




4.2.3 Lista blokéw kierunkowych

4.2.3.1 Blok Przedmioty wybieralne kierunkowe

Liczba pkt.

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma?| Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 3
L-p. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) i je¢ li °
) si¢ zajec | grupy |zalicze-| ogolno- .
rupy kursé ) harakt. 6 7
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS [taczna 5Kk [kursow| nia .y Cp:l;:t . rodzaj” | typ
MCRO35101BK Blok wybieralny: 1 15 30 1 0,6 T Z K W
SENSORYKA 2 30 30 1 0,7 T Y4 P K W
1. |MCR035103W Sensory - wlasciwosci i zastosowania 1 KMTR_W15
2. |MCR035103L Sensory - wlasciwosci i zastosowania 2 KMTR_U15
P KMTR_W03, KMTR_W15,
3. |MCMO035105W Sensory w systemacha wytworczych 1 KMTR W16
4, |MCMO035105L Sensory w systemacha wytworczych 2 imlg:ﬂgg KMTR_U10,
. : . . KMTR_WO03, KMTR_W15,
5. |[MCM035106W Sensory w budowie maszyn i pojazdow 1 KMTR W16
. L KMTR_U03, KMTR_U10,
6. |[MCMO035106L Sensory w budowie maszyn i pojazdow 2 KMTR_U15
7. |MCDO035101W Sensory i aktuatory 1 KMTR_W15
8. |MCDO035101L Sensory i aktuatory 2 KMTR_U15
Blok wybieralny:
EKOLOGIA 1 15 30 1 0,6 T z K W
9. [MCMO035203W Ekologia w produkcji przemystowej KMTR_W27
10. |MCMO032103W Ekologia KMTR_W27
MCMO35102BK Blok wybieralny: 1 15 30 1 0,6 T Y4 K W
UKEADY LOGICZNE 1 15 60 2 1,4 T Y4 P K W
Programowanie systemow rozproszonych na bazie KMTR_W10, KMTR_W17,
11 IMCRO35303W sterownikow PLC ! KMTR W33
Programowanie systemow rozproszonych na bazie KMTR_U15, KMTR_UZ20,
12. |MCRO - -
35303L sterownikow PLC ! KMTR_U36
13. |MCMO035104W Sterowniki PLC 1 KMTR_W10, KMTR_W33
14. |MCMO035104L Sterowniki PLC 1 KMTR_U16, KMTR_U36
15. |[MCD035102W Modelowanie uktadow logicznych 1 KMTR_W16, KMTR_W19
16. |MCD035102L Modelowanie uktadow logicznych 1 KMTR_U19, KMTR_U22
Blok wybieralny: INTERDYSCYPLINARNY
MCMO036102BK PROJEKT ZESPOLOWY 2 30 90 3 2,1 T z P K W
MCRO036103P, . . KMTR_U04, KMTR_U30,
17. 6231, 6302 Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 KMTR_K03, KMTR_K06
. . KMTR_U04, KMTR_U30,
18. |MCMO036107P Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 KMTR_K03, KMTR_K06
. . KMTR_U04, KMTR_U30,
19. |MCDO036102P Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 KMTR_K03, KMTR_K06
MCMO36103BK Blok wybieralny: ) 1 15 30 1 0,6 T Y4 K W
PRZETWARZANIE SYGNALOW 1 15 60 2 1,4 T Y4 P K W
20. |[MCR036106W Cyfrowe przetwarzanie sygnatlow 1 KMTR_W21
21. |MCRO036106L Cyfrowe przetwarzanie sygnatlow 1 KMTR_U21, KMTR_U22
22. |[MCMO036108W Przetwarzanie sygnatow 1 KMTR_W16
23. |MCM036108L Przetwarzanie sygnatow 1 KMTR_U19, KMTR_U21
24. |[MCDO036103W Metody przetwarzania sygnatow 1 KMTR_W21
25. |MCD036103L Metody przetwarzania sygnatow 1 KMTR_U01, KMTR_K06




MCMO36104BK Blok wybieralny: ) 2 30 60 2 1,2 T Y4 K W
ZASTOSOWANIE MIKROSYSTEMOW 2 30 60 2 14 T Z K W
26. |MCR036304W Mikrosystemy w pomiarach 1 KMTR_W16
27. |MCR036304L Mikrosystemy w pomiarach 1 KMTR_U15, KMTR_U16
28. |MCR036305W Mikrosystemy w sterowaniu 1 KMTR_W21
29. |MCR036305L Mikrosystemy w sterowaniu 1 KMTR_U15, KMTR_U16
KMTR_W36, KMTR_W08,
30. |MCMO036109W Mechatronika w medycynie 1 KMTR_W23, KMTR_W09,
KMTR_W26
KMTR_U02, KMTR_U03,
31. [MCMO036109L Mechatronika w medycynie 1 KMTR_U21, KMTR_U40,
KMTR_K01, KMTR_KO07
Systemy mechatroniczne w technologiach KMTR_W09, KMTR_W15,
32. [MCMO036110W wytwérezych 1 KMTR_ W23
33 |MCMO36110L Systemy mechatroniczne w technologiach 1 KMTR_U03, KMTR_U11,
wytworczych KMTR_U15
34. [MCD036104W Mikrosystemy w medycynie 1 KMTR_W15
35. [MCD036104L Mikrosystemy w medycynie 1 KMTR_U15, KMTR_K03
36. |MCD036105W Mikrosystemy w motoryzacji 1 KMTR_W15
37. |MCDO036105L Mikrosystemy w motoryzacji 1 KMTR_U15, KMTR_KO03
ST IE 1 15 |60 | 2 | 14| T z | w
Metody numeryczne
KMTR_U21, KMTR_U03,
38. |MCMO037206P Metody numeryczne 1 KMTR_KO3, KMTR_K04
. KMTR_U21, KMTR_U03,
39. |MCMO037209P Wstep do uczenia maszynowego 1 KMTR_K03, KMTR_K04
Blok wybieralny: 2 30 60 2 1,2 T Z K W
Programowanie OSN 1 15 60 2 1,4 T Z K W
40. |MCMO037207W Programowanie OSN 2 KMTR_W37, KMTR_W11
. KMTR_U41, KMTR_U42,
41. |MCMO037207P Programowanie OSN 1 KMTR U24
42. IMCM037210W Programowanie obrabiarek CNC 2 KMTR_W37, KMTR_W11
. . KMTR_U41, KMTR_U42,
43. |MCMO037210P Programowanie obrabiarek CNC 1 KMTR_U24
KMTR_U24, KMTR_KOL,
44, |MCMO037001S Seminarium dyplomowe 2 |KMTR_KO03, KMTR_KO04, 30 60 2 1,4 T Z K w
KMTR_KO06
Razem| 8 | 0 | 6 | 4 | 2 300 | 720 24 16
Razem dla blokéw kierunkowych
Laczna Laczna . Liczba punktow
. . . . . . Laczna liczba .
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin unktow ECTS ECTS zajec
77U cnes [P BK1
w ¢ |
- P 300 720 24 16
8 0 6 | 4 2




4.2.4 Lista blokow specjalno$ciowych

4.2.4.1 Blok Przedmioty specjalnosciowe (min. ...pkt ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt Forma’ [ Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 8
e i oznaczy¢ symbolem GK) sie zajec | grupy |zalicze-| ogélno- ° o ;
grupy kursow w | ¢ | p | s ZZU | CNPS [taczna BK! |kursow| nia | uezt c;:;riﬁ- rodzaj’| typ
Razem| 0 | 0 | O | O | O 0 0 0 0
4.2.4.2 Blok Przedmioty wybieralne specjalnosciowe (min. ...pkt ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin | Liczba godzin Liczba PRt omg?| sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
e i oznaczy¢ symbolem GK) sie zajec | grupy |zalicze-| ogélno- ° o ;
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS [taczna Bk |Kursow| nia ) Cs::itk: rodzaj’| typ
Razem| 0 | 0 | 0| O | O 0 0 0 0
Razem dla blokéw specjalnosciowych
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin iizz:vlgét,}as ECTS zajeé
77U cnes [P BK1
¢ |
i T P 0 0 0 0
0 0 0 0




4.3  Blok praktyk - zasady zaliczania praktyki — zal. Nr 2b

Nazwa praktyki praktyka zawodowa
Liczba 1 . . .
i i jeé Tryb zaliczenia praktyki Kod
punktéw ECTS Liczba punktéow ECTS zaje¢ BK y p y
4 4 Raport z praktyki
Czas trwania .
Cel praktyki
praktyki praxty

Celem praktyki jest zdobycie doswiadczenia przemystowego, zapoznanie sie z podstawowym wyposazeniem technicznym i
technologicznym zakladow, zapoznanie sig z pracq wyzszego dozoru technicznego zakladu, a w szczegolnosci:

* poszerzenie wiedzy zdobytej na studiach i rozwijanie umiejetnosci jej wykorzystania,

* zapoznanie sig ze specyfikq srodowiska zawodowego,

* ksztaltowanie konkretnych umiejetnosci zawodowych zwigzanych bezposrednio z miejscem odbywania praktyki,

* ksztaltowanie umiejetnosci skutecznego komunikowania sie,

* poznanie zasad organizacji pracy i podziatu kompetencji, procedur, procesu planowania pracy, kontroli,

* doskonalenie umiejetnosci organizacji pracy wiasnej, pracy zespolowej, efektywnego zarzqdzania czasem, sumiennosci,
odpowiedzialnosci za powierzone zadania,

* doskonalenie umiejetnosci postugiwania sig jezykiem obcym w sytuacjach zawodowych.

Poprzez swobodny wybor miejsca odbywania praktyki, m. in. przez wlasny wybor ,,firmy”, student moze realizowac swoje
zainteresowania zawodowe. Wynikiem tego moze by¢ sformutowanie indywidualnego tematu pracy dyplomowej inzynierskiej.
Pierwsza praca zawodowa odbywa sie czesto w miejscu praktyki.

160 godz./4 tygodnie

4.4 Blok praca dyplomowa

Typ pracy dyplomowej licencjacka / inzynierska / magisterska
Liczba semestréw pracy dyplomowej Liczba punktéw ECTS kod
1 12 MCMO037002

Charakter pracy dyplomowej

Praca dyplomowa inzynierska ma charakter uzyteczny dla praktyki inzynierskiej. Jej przedmiotem jest w szczegolnosci rozwiqzanie zadania z zakresu:
|projektowania, eksperymentu pomiarowego, opracowania programu komputerowego oraz analizy czesci lub calosci procesow o charakterze technicznym,
organizacyjno-technicznym, ekonomiczno-technicznym. Nie ma ona wylqcznie charakteru opisowego, a jest w niej widoczna czes¢ bedgca wktadem wiasnym
studenta.

Liczba punktow ECTS BK' 12




5. Sposoby weryfikacji zakladanych efektéw uczenia sie

Typ zajeé Sposoby weryfikacji zakladanych efektow uczenia sie
wyktad egzamin, kolokwium, kartkowka, odpowiedz ustna, obecnos¢, sprawdzian, test, zaliczenie pisemne
¢wiczenia kolokwium, kartkowka, odpowiedz ustna, udzial w dyskusjach problemowych, sprawdzian, raport, aktywnosé

kartkowka, odpowiedz ustna, udzial w dyskusjach problemowych, sprawozdanie, wejsciowka, aktywnos¢, srednia ocen z lab., raport,

laboratorium
referat

kolokwium, kartkowka, odpowiedz ustna, udziat w dyskusjach problemowych, sprawozdanie, wejsciowka, aktywnos¢, ocena

rojekt . . - . .
proJ przygotowania projektu, raport, obrona projektu, frekwencja, prezentacja
seminarium odpowiedz ustan, dyskusja, aktywnos¢, prezentacja, opracowanie zagadnien
praktyka raport z praktyki
praca dyplomowa przygotowana praca dyplomowa

6. Zakres egzaminu dyplomowego
Zagadnienia na egzamin dyplomowy dostepne sq na stronie internetowej Wydziatu i podzielone sq na bloki tematyczne.

7. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okreslonych kurséw/grup kurséw lub wszystkich kurséw w poszczegélnych blokach

Termin zaliczenia do...

Lp. | Kod kursu Nazwa kursu
(numer semestru)

8. Plan studiow (zalacznik nr 2a)



'BK —liczba punktow ECTS przypisanych godzinom zaje¢ wymagajacych bezposredniego kontaktu nauczycieli i studentow
2Tradycyjna — T,zdalna— Z

3Egzamin —E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kursoéw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie form¢ kursu koncowego (w, c, 1, s, p)
“Kurs/ grupa kursow Ogolnouczelniany — O

Kurs/ grupa kursow Praktyczny — P. W grupie kursoéw w nawiasie wpisac liczbg punktéw ECTS dla kursow o charakterze praktycznym
® KO — ksztalcenia ogoblnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalno$ciowy
Tw- wybieralny, Ob — obowiazkowy
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Zalacznik nr 2a do Programu studiow

PLAN STUDIOW
WYDZIAL.: MECHANICZNY
KIERUNEK STUDIOW: MECHATRONIKA
POZIOM KSZTALCENIA: stud_ia pieryvszego sFopr_ﬂa (-Heenejaeleel in?ynier§k*ie*)
FORMA STUDIOW: stacjonarna / piestacjonarnat
PROFIL: ogolnoakademicki / praktyezny *
SPECJALNOSC: brak
JEZYK PROWADZENIA STUDIOW: polski

Uchwata Senatu PWr 751/32/2016-2020 z dnia 16.05.2019 .

Obowiazuje od 01.10.2019 .

*niepotrzebne skresli¢



Struktura planu studiéow
1) w ukladzie punktowym i godzinowym

smudia: I stopnia

STACJONARNE

kiernmel: MECHATRONIKA

[wlele[pTs[er

[wlele[pTs[k

[wlele[pls[ex

[wlcle[r[s[x

[wlclele[s[sk

[wlclele[s[se

[wlclelr[s[se

Projektowanie proceséw

technologicznych
1 1
MCMO35204 | 1 1
Blok wybieralny: N ) )
CAD Automatyzacja wytwarzania
2 2 1
MCMO35103 2 MCMO36203 | 2 1
o - Blok wyhieralny: Blok wyhieralny: ) . Blok wybieralny: ) ) | o
Metrologia wielkosci geometryeanych  |p° L2 Programomanic proceduralne Zastosowanie optoelektroniki Komanikaca Projektowanie zespoléw mechanicznych
1 1 3 1 1 2 1 1 1
nMCMO32006 | 1 nMeMo32103 |1 MCMO33101BK 2 MCDO3so0z | 1 2 MCMO34101BK | 1 1 MCMO36204 | 1 1
L Blok wybieralny: ) - | Blok wybieraln, Blok wybieralny: Blok wybieraln;
Grafika inzynierska Informatylen Instalacie eleltrycane i uldady zasilania |5 " S8R F—— CAD 3y - MES
1 2 1 1 1 1 3 1 1 2
MeMO3100s | 1 2 MCM032101BK | 2 2 MCR033231 1[1 MCMO34102BK 2 MCMO3SIOL 1 2 MCMO35101 2
. o ] ] Blok wybieralny: Blok wybieralny: ] ! ] .
Podstawy zarzadzania Podstawy elektrotechniki E Materialoznawstwo Il E Metrologia elektryezna I — poLmolamay _ |Monitorowanie maszyn i procesw
Uklady logiczne Interdyscyplinarny projekt zespolowy
1 3 1 2 1 2 2 1 2 3 2 1
MCMO31006 | 1 McRom02 |21 McMo3z000 |1 1 MCRO3105 1 1 MCMO3SIZ 1 1 MCMO3§102BK 2 MCMO3T205 | 1 1
L . . coi N - . " . . . Blok wybieralny: Blok wybieralny:
Technologie informacyjne » gia wielkosci g vezny eria prog ania § UML Podstawy automatyki  E Napedy elektryezne E Preemarzanic svgnalén Motod mumeryesne
1 1 1 1 3 3 2 1 2 2
MeM031007 | 1 1 MCM032006 1 MeM033005 | 1 MCMO3008 | 2 MCR035301 2 2 MCMO36103BK | 1 1 MCM037207 1
Amaliza i synteza ukladé Blok wybieralm Blok wybieralm:
Witep do mechatroniki Materialoznawstwo I Mechanika Il E natizal syntezau acow Podstawy automatyki cowmolen: e ————
kinematyeznych E Zastosowanie mikrosysteméw Programowanie OSN
2 2 1 3 2 2 2 1 2 2 2 2
neMo31008 | 2 neMo32004 | 2 1 Mcmo3z0l0 |2 2 MCMO34005 | 2 2 MCMO35005 1 MCMO36104BK | 2 2 MCMO3T208 | 2 1
Projektowanie uklad
Chemia Mechanika 1 Wytrzymalosé materialéw Podstawy technik wytwarzania Elementy techniki sterowania rolectowanie weladew SCADA i HMI
mechatronicznych
2 32 311 1 3 2 1 2 2 1
nCMo31009 | 2 nMeM032007 | 2] 2 Memosson |21 1 MCMO34006 | 2 3 MCR035212 1 1 MCMO36004 | 1 B MCMO3T208 | 1
o B i ] B ] ) o o . Podstawy projektowania zespolow ] _ BLOK HUMANISTYCZNY
Algebra z geometrig analityczna E |Elementy i uklady elektroniczne Elementy i uklady elektroniczne Systemy wytwarzania i montazu E Iamioomseh Roboty przemyslowe E AUTOPREZENTACIA)
2 2 2 2 2 1 2 3 1 2 2
MAT00L402 2[1 McDo3nl | 2 MCD033001 2 MCMO3400T | 2 1 MCMO3S003 | 2 2 MCMO36005 | 2 1 HMH100035 1
Analiza matematyezna 114 E Analiza matematyczna 2.1 A E Réwnania rézniczkowe zwyczajne Podstawy technili mikroprocesorawej | ooy, obSdowe slementy hydrauliezie {74 rzadzanie projektami Seminarium dyplomowe
elementy preumatyerne
5 3 4 3 2 2 2 2 2 1 1 2
MAT00L412 22 MAPOO11SE 22 Memoaz2, |11 MCMO34009 | 1 2 MCMO3S004 | 2 1 MCMO3§006 | 1 MCMo3T001S 2
Fizykal2 E Fizyka 2.8 E Statystyka inzynierska Zajecia sportowe Podstawy projeltowania uldadéw Mikrosystemy (MEMS) E PRACA DYPLOMOWA
elektronicznych
4 2 2 2 2 2 0 1 2 2 12
FZP001058 22 FZP003002 1 1 MeMmo3z0ls | 1 WEW000000BK 2 [Mcpoasol | 1 MCDO3s00L | 2 1 MCMo37002D 2
BLOK HUMANISTYCZNY BLOK HUMANISTYCZNY (OCHRONA | o - Podstawy projektowania ukladéw i
(FILOZOFICZNG. ETYCENY) WLASNOSC) Jezyk obey poziom B2 lub C1 Jezyk obey poziom B2 lub C1 Zajecia sportowe pheiahieny PRAKTYKA
1 1 2 3 ] 1 4
HMEH100035 |1 HMHI0035 |1 371100707 4 J7L100708 4 WFW000000BK 2 [McDé6o02 2 MCM037003Q
sem. 1 sem. 2 sem. 3 sem. 4 sem. 5 sem. 6 sem. 7
30 | ECTS Zﬂl 7 | 3 ‘ o ‘ o ‘ 0 30 | ECTS |l§| 6 ‘ 5 ‘ o ‘ 0 ‘ 0 30 | ECTS |15‘ 8 ‘ 7 2 0 | 0 30 | ECTS ‘13‘ 3 ‘12 2 0 | 0 30 | ECTS ‘lf 0 ‘ 9 | 6 | 0 | o 30 ‘ ECTS ‘12 0 |ll| 7 | o | ] 30 ‘ ECTS 5 | 0 | 1 | 4 | 4 |16
23 |Lgodz 15[ 5 [3 [0 0 [o[ 25 [Lewdz[1s|[s[s[0 00| 25 |Leodz|9 [8[6 1[0 [0 30 [Lgode|11] 4 1|2 |0[2| 28 [Lgodz|12[0[o[58]0[2] 27 [Legwdz|12[0 8|7 00 ] 12 [Lgode| s [0 |1 [2]3]
razem [ w T e T = T ®» [ s [ B | [Ects [ 210 |
| 7 | 23 | 43 | 17 [ 3 [ 6 |

| 170




Blok wybieralny:
Informatyka

Blok wybieralny:
Programowanie proceduralne

Blok wyhieralny:
Komunikacja sieciowa

Blok wybieralmy:
Programowanie obiektowe

Blok wybieralny:
Sensoryka

EBlok wybieralmy:
Ekologia

‘Wprowadzenie do programowania

Programowanie w Matlahie

Elementy sieci komputerowych

Programowanie obielktowe w Matlabie

Sensory - wlasciwosci i zastosowania

Ekologia w produkcji przemyslowej

1 1 3 2 1 3 1 1 1
MCR032251 2 2 MCR033251 2 MCRO34104 1 1 MCR034251 2 MCRO035103 1 2 MCMO035203 1
‘Wprowadzenie do informatyki Programowanie w C Sieci przemyslowe Programowanie w C++ Sensory w systemach wytwérezych Ekologia

1 1 3 2 1 3 1 1 1
MCMO032102 2 2 MCMO033102 2 MCMO034103 1 1 MCMO34104 2 MCMO035105 1 F MCM032103 1
Podstawy informatyki Praktyka programowania w jezyku C 'Wprowadzenie do sieci owych Progr ie obiektowe Sensory w budowie maszyn i pojazdaw

! ! 3 2 ! 3 ! ! Elok wybieralny:
MCD32101 2 2 MCD033101 2 MCD034103 1 1 MCD034102 2 MCM035106 1 2 CAD

Sensory i aktuatory Projektowanie parametryczne 3D
Blok wybieralny: Blok wybieralny: Blok wyhieralny: Blok wybieralmy: ! ! :
Uklady logiczne CAD 3D-MES Przetwarzanie sygnaléw NCD035101 1 2 MCMO035107 2

:. :uie “:,::,:;;:n;:;‘;; - b Projektowanie MES w mechatronice Interdyscyplinarny projekt zespolowy Cyfrowe przetwarzanie sygnaléw Modelowanie 3D

! 2 2 MCR036103, 3 ! 2 Blok wybieralny: 2
MCR035303 1 1 MCR036303 2 6231,6302 2 MCRO36106 1 1 Zastowanie mikrosystemdw MCMO035108 2
Sterowniki PLC CAD/MES Interdyscyplinarny projekt zespolowy Przetwarzanie sygnalow Mikrosystemy w pomiarach

1 2 2 3 1 2 1 1
MCMO035104 1 1 MCMO36106 2 MCMO36107 2 MCMO36108 1 1 MCRO36304 1 1 Blok wybieralny: Metody numeryczne

Projek i yi ki kcji
Modelowanie ukladéw logicznych r.n!a [nw?nle lnumrar_\ czne sonstrukel Interdyscyplinarny projekt zespolowy Metody przetwarzania sygnaléw Mikrosystemy w sterowaniu Metody numeryczne
- mikroelektronicznych s - - - - - - - -

1 2 2 3 1 2 1 1 2

MCD035102 1 1 MCD6101 2 MCD036102 2 MCD036103 1 1 MCRO036305 1 1 MCMO37206 1

Mechatronika w medycynie
1 1
MCMO036109 1 1

Wstep do uczenia maszynowego

MCM03T209 1

Systemy mechatroniczne w
technologiach wytwirezych
1 1

MCMO36110 1 1

Blok wybieralny: Programowanie OSN

Mikrosystemy w medyeynie
1 1
MCD036104 1 1

Programowanie OSN

2 2
MCMO037207 2 1

Mikrosystemy w motoryzacji
1 1
MCD036105 1 1

Programowanie obrabiarek CNC
2 2

MCMO03T210 2 1




1. Zestaw kurséw i grup kurséw obowigzkowych i wybieralnych w ukladzie semestralnym

Semestr 1
Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktéw ECTS 29
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 . ,
Kod Nazwa kursu/grupy kursow (grupe godzin Liczba godzin ECTS Ii(orma/ Sp(;sob Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kursow Symbol efektu uczenia si¢ ——] Kursu . )
) ) ) zajeé | grupy |zalicze-| ogolno- " ;
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ I |p ZZU [CNPS |taczna BK! [kursow| nia | uez charak:. rodzaj®| typ
’ Prakt.
1. |MCMO032006W _[Metrologia wielkosci geometrycznych 1 KMTR_WO03 15 30 1 0,6 T Z K Ob.
2. |MCMO031005W |Grafika inzynierska 1 KMTR_WO06 15 30 1 0,6 T Y4 K Ob.
3. [MCM031005L  |Grafika inzynierska 2 Ty, (MTR-L0S: 30 | 60 2 14 | 7T z P K | ob.
4. |MCMO031006W |Podstawy zarzadzania 1 KMTR_W04, KMTR_W28 15 30 1 0,6 T Y4 KO Ob.
5. |[MCMO031007W |Technologie informacyjne 1 KMTR_W01, KMTR_W02 15 30 1 0,6 T Z KO Ob.
6. |MCMO031007L |Technologie informacyjne 1 KMTR_U19 15 30 1 0,7 T Z P KO Ob.
KMTR_W10, KMTR_W15,
_ KMTR_W16, KMTR_W19,
7. |MCMO031008W |Wstep do mechatroniki 2 KMTR_ W22, KMTR_W23, 30 60 2 1,2 T z K Ob.
KMTR_W26
8. [MCMO031009W |Chemia 2 KMTR_WO07 30 60 2 1,2 T Z PD Ob.
9. [MAT001402W  [Algebra z geometrig analityczng 2 KMTR_WO01 30 60 2 1,5 T E (0] PD Ob.
10. |MAT001402C Algebra z geometrig analityczng 1 KMTR_U01, KMTR_K01 15 60 2 1,0 T Z (0] P PD Ob.
11. [MAT001412W |Analiza matematyczna 1.1 A 2 KMTR_WO01 30 150 5 3,0 T E (¢] PD Ob.
12. [MAT001412C  |Analiza matematyczna 1.1 A 2 KMTR_UO01 30 90 3 2,0 T Z (¢] P PD Ob.
KMTR_WO01, KMTR_W02,
) KMTR_W12, KMTR_KO1,
13. |FZP001058W Fizyka 1.2 2 KMTR_K02, KMTR_KO07, 30 120 4 4,0 T E (6] PD Ob.
KMTR_K12
KMTR_UO1, KMTR_U02,
) KMTR_U12, KMTR_U24,
14. |FZP001058C Fizyka 1.2 2 KMTR_KOL KMTR_K02. 30 60 2 2,0 T z o P PD Ob.
KMTR_KO07, KMTR_K12
Razem| 14| 5 | 3 | O 330 | 870 29 | 20,4
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 15 godzin w semestrze, 1 punkt ECTS)
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 ‘ .
Kod Nazwa kurswigrupy kursow (grupe godzin Liczba godzin EOTS Fkorma/ SP0350b Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kurséw Symbol efektu uczenia si¢ —— Kursu . )
Kursé . bolem G , zajeé | grupy |zalicze-| ogolno- charakt " B
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ I {p ZZU | CNPS | taczna BK! [kursow| nia | uez! . ?a :t v rodzaj’ | typ
1. |HMH100035BK |Przedmiot humanistyczny 1 T KMTROZ, 15 | 30 1 06 | T z o kKo | w
Razem| 1 | 0 [ 0 | O 15 30 1 0,6
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin La'czr,la liczba ECTS zajgé
punktow ECTS
ZZU CNPS BK1
w ¢ |
- . 345 900 30 21

15| 5| 3|0




Semestr 2

Kursy / grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS 26

Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. : X
Kod Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe Y9 godzin Liczba godzin - Sp I:ijrrrzjz SP(;SOb Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kursow Symbol efektu uczenia si¢ - . )
, , , zajec | grupy |zalicze-| ogolno- harakt " B
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ Il p| s ZZU [CNPS |taczna BK! |kursow| nia | yeot Cprakt t rodzaj’ | typ
1. |[MCR032102W |Podstawy elektrotechniki 2 KMTR_W13 30 90 3 1,8 T E K Ob.
2. |MCR032102C Podstawy elektrotechniki 1 KMTR_U13 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
3. |MCM032006L  [Metrologia wielkosci geometrycznych 1 KMTR Kot KMTR KOS 15 | 30 1 o7 | T z P K | ob.
4. |MCM032004W [Materiatoznawstwo I 2 KMTR_W02, KMTR_W07 30 60 2 1,2 T Z PD Ob.
5. [MCMO032004L |[Materialoznawstwo I 1 KMTR_U07 15 30 1 0,7 T Z P PD Ob.
6. |MCMO032007W |Mechanika | 2 ml&m; KMTR_Wo2, 30 | 90 3 18 T z K | on
7. IMCM032007C |Mechanika | 2 KMTR_U08 30 60 2 1,4 T Z P K Ob.
8. |[MCDO032001W |Elementy i uktady elektroniczne 2 KMTR_W14, KMTR_W29 30 60 2 1,2 T Z K Ob.
9. |[MAT001422W |Analiza matematyczna 2.1 A 2 KMTR_WO01 30 120 4 3,0 T E 0 PD Ob.
10. [MAT001422C  |Analiza matematyczna 2.1 A 2 KMTR_UO01 30 90 3 2,0 T Z (¢] P PD Ob.
KMTR_WO01, KMTR_W02,
11. [FZP003002W Fizyka 2.8 1 KMTR_WO07, KMTR_W13, 15 60 2 2,0 T E o PD Ob.
KMTR_W14, KMTR_W25
KMTR_UO01, KMTR_U24,
12. |FZP003002L Fizyka 2.8 1 KMTR_U25, KMTR_KO02, 15 60 2 2,0 T A (6] P PD Ob.
KMTR_K11
Razem| 11| 5 [ 3 | 0 | O 285 | 780 26 | 185
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 90 godzin w semestrze, 4 punktéw ECTS)
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. ; .
Kod Nazwa kurswgrupy kursow (grupe Y9 godzin Liczba godzin ECTg Fkourlrr;n:\/2 szsob Kurs/grupa kurséw
L.p. kursu/ kurséw Symbol efektu uczenia si¢ - . )
, , , zajeé | grupy |zalicze-| ogolno- harakt " B
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | p|s ZZU | CNPS|faczna B! [kursow| nia | yeot CP ?a . ¢ rodzaj”| typ
1. |HMH100035BK [Przedmiot humanistyczny 1 KMTR_W05, KMTR_K09 15 30 1 0,6 T Z 0] KO W
Blok wybieralny: EKOLOGIA 1 15 30 1 0,6 T Z K W
2. |MCMO035203W |Ekologia w produkcji przemystowej KMTR_W27
3. |[MCMO032103W |Ekologia KMTR_W27
Blok wybieralny: 2 30 30 1 0,6 T Z PD W
INFORMATYKA 2 30 30 1 0,7 T z P PD W
4. [MCR032251W |Wprowadzenie do programowania 2 KMTR_W19
5. |[MCR032251L  |Wprowadzenie do programowania 2 KMTR_U19
6. |MCMO032102W |Wprowadzenie do informatyki 2 KMTR_W19
7. |[MCMO032102L  |Wprowadzenie do informatyki 2 KMTR_U19, KMTR_K03
8. |MCD032101W |Podstawy informatyki 2 KMTR_W19
9. |[MCD032101L |Podstawy informatyki 2 KMTR_U19
Razem| 4 | 0 [ 2 | 0| O 90 120 4 2,5
Razem w semestrze
Laczna Laczna Eaczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin i ECTS zajgé
77U CNPS punktow ECTS BK1
wicelllp s 375 900 30 21
15 5|10]|0




Semestr 3

Kursy / grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktow ECTS 25

Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 4 )
Kod Nazwa kursw/grupy kursow (grupe godzin Liczba godzin EeTS Fkorma/ SPO:Ob Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kursoéw Symbol efektu uczenia si¢ - ursu . )
i , i zajec | grupy |zalicze-| ogolno- harakt 5 ;
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | p ZZU [ CNPS |tgczna BK! [kursow| nia uez? cpraar:t v rodzaj’| typ
1. |[MCR033231W |Instalacje elektryczne i ukfady zasilania 1 KMTR_W10 15 30 1 0,6 T Z K Ob.
KMTR_U01, KMTR_U02,
2. IMCRO033231C |Instalacje elektryczne i uktady zasilania 1 KMTR_U03, KMTR_U04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KMTR_U05, KMTR_KO01
3. |[MCMO033009W |Materiatoznawstwo 11 1 KMTR_WO07 15 60 2 1,2 T E PD Ob.
4. [MCMO033009L [Materiatoznawstwo II 1 KMTR_U03 15 30 1 0,7 T z P PD Ob.
5. [MCMO033005W [Inzynieria programowania i UML 1 KMTR_W19, KMTR_W32 15 30 1 0,6 T Z PD Ob.
6. |MCMO033010W [Mechanika I 2 KMTR_W09 30 90 3 1,8 T E K Ob.
7. IMCM033010C |Mechanika Il 2 KMTR_U01, KMTR_U02 30 60 2 1,4 T Z P K Ob.
8. [MCMO033011W [Wytrzymalo$¢ materialow 2 KMTR_W07 30 60 2 1,2 T Z K Ob.
9. [MCM033011C  |Wytrzymatosé materiatow 1 TR Dae, M TR0 15 | 30 1 07 | T z P K | ob.
10. [MCM033011L  |Wytrzymalosé materiatow 1 g (TR0 15 | 30 1 o7 | T z P K | ob.
11. IMCDO033001L Elementy i ukfady elektroniczne 2 KMTR_U32, KMTR_KO03 30 60 2 1,4 T Z P K Ob.
12. IMCM033012W |Rdéwnania rézniczkowe zwyczajne 1 KMTR_WO01 15 60 2 1,0 T Z PD Ob.
13. IMCM033012C Roéwnania rézniczkowe zwyczajne 1 KMTR_UO1, KMTR_KO01 15 60 2 1,0 T Z P PD Ob.
14. IMCMO033013W _|Statystyka inzynierska 1 KMTR_W26 15 60 2 1,2 T Z PD Ob.
15. [MCMO033013P  |Statystyka inzynierska 1 KMTR_U30 15 60 2 1,4 T Z P PD Ob.
Razem| 9 [ 5 | 4 | 1 285 | 750 25 15,6
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 90 godzin w semestrze, S punktéw ECTS)
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 ‘ .
. Forma?| Sposéb
Kod Nazwa kursu/grupy kursow (grupe godzin Liczba godzin ECTS k(L " 3/ P! > Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kurséw Symbol efektu uczenia si¢ - . )
, , , zajeé | grupy |zalicze-| ogolno- harakt " B
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ I {p ZZU | CNPS | taczna B! [kursow| nia | uez. CP ra;:t ¢ rodzaj° | typ
1. [JZL100707BK |Jezyk obcy poziom B2 lub C1 4 KMTR_U06, KMTR_K01 60 60 2 1,5 T Y4 0] P KO W
Blok wybieralny:
PROGRAMOWANIE PROCEDURALNE 2 30 %0 3 21 T z P PD w
2. |[MCR033251L Programowanie w Matlabie 2 KMTR_U19
3. |[MCMO033102L |Programowanie w C 2 KMTR_U19, KMTR_K01
L KMTR_U19, KMTR_K03,
4. IMCDO033101L |Praktyka programowania w jezyku C 2 KMTR_K04
Razem| 0 | 4 [ 2 | O 90 150 5 3,6
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktéw
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin E:T(Ztgawlgél?ras ECTS zajgé
72U cnes [P BK1
w ¢ |
< P 375 900 30 19,2




Semestr 4

Kursy / grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktow ECTS 24

Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 y )
Kod Nazwa kursw/grupy kursow (grupe godzin Liczba godzin EeTS Fkorma/ SPO:Ob Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kursow Symbol efektu uczenia si¢ . ursu . °
, , zaje¢ | grupy |zalicze-| ogélno- harakt 5 ;
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ZZU [ CNPS |tgczna Kt [kursow| nia | yeo cpraarljt v rodzaj’| typ
1. |MCR034105W [Metrologia elektryczna 1 KMTR_W03 15 60 2 1,2 T Z K Ob.
2. |MCR034105L Metrologia elektryczna 1 KMTR_U03 15 60 2 1,4 T Z P K Ob.
3. |MCD035002W |Zastosowanie optoelektroniki 1 KMTR_W30 15 30 1 0,6 T Z K Ob.
4. [MCDO035002L |Zastosowanie optoelektroniki 2 KMTR_U33 30 30 1 0,7 T Z P K Ob.
5. |[MCMO034008W |Podstawy automatyki 2 KMTR_W17 30 90 3 1,8 T E K Ob.
6. |MCMO034005W [Analiza i synteza uktadow kinematycznych 2 KMTR_W09 30 60 2 1,2 T E K Ob.
7. |MCMO034005P [Analiza i synteza uktadow kinematycznych KMTR_U09 30 60 2 1,4 T z P K Ob.
8. |MCMO034006W |Podstawy technik wytwarzania 2 KMTR_W04 30 30 1 0,6 T Z K Ob.
KMTR_U03, KMTR_U11,
9. |[MCMO034006L  |Podstawy technik wytwarzania 3 KMTR_U29, KMTR_KO01, 45 90 3 2,1 T z P K Ob.
KMTR_K05, KMTR_K08
10. [MCMO034007W  |Systemy wytwarzania i montazu 2 gy, (MTR W, 30 | 60 2 12| 7T E K | ob
KMTR_U11, KMTR_U18,
11. [MCMO034007L  |Systemy wytwarzania i montazu 1 KMTR_K03, KMTR_K04, 15 30 1 0,7 T 4 P K Ob.
KMTR_KO06
12. [MCMO034009W |Podstawy techniki mikroprocesorowej 1 KMTR_W16 15 60 2 1,2 T Z K Ob.
13. [MCMO034009L  |Podstawy techniki mikroprocesorowej 2 KMTR_U16 30 60 2 1,4 T Z P K Ob.
Razem| 11 9 330 | 720 24 | 155
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 120 godzin w semestrze, 6 punktéw ECTS)
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 ‘ .
Kod Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe godzin Liczba godzin ECTS Ii(orma/ SPO:Ob Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kurséw Symbol efektu uczenia si¢ —— Kursu . )
Kursé , bolem G zajeé | grupy |zalicze-| ogolno- charakt " B
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ZZU [CNPS |taczna BK! [kursow| nia | uez! Prazt v rodzaj”| typ
1. [JZL100708BK |Jezyk obcy poziom B2 lub C1 KMTR_U06, KMTR_K01 60 90 3 2,5 T Y4 0] P KO W
2. |[WFWO000000BK |Zajecia sportowe oo KMTR L, 30 0 0 0 T z o P | ko | w
Blok wybieralny:
PROGRAMOWANIE OBIEKTOWE 2 30 %0 3 21 T z P PD W
3. [MCR034251L  [Programowanie obiektowe w Matlabie 2 gy (MTR-U35,
- KMTR_U19, KMTR_U35,
4. IMCM034104L  |Programowanie w C++ 2 KMTR_KOL
L KMTR_U19, KMTR_U35,
5. |[MCDO034102L Programowanie obiektowe 2 KMTR_K01
Razem| 0 2 120 | 180 6 4,6
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin La'czr,la liczba ECTS zajgé
punktow ECTS
ZZU CNPS BK1
w |
450 900 30 20,1

11

11




Semestr 5

Kursy / grupy kurséw obowigzkowe

liczba punktéw ECTS 20

Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 . ,
i F Sposob
Kod Nazwa kursu/grupy kursow (grupe godzin Liczba godzin ECTS k(ijrrr:j > Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kursow Symbol efektu uczenia si¢ - . ) )
5 ; i zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno- harak . ;
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ I |p ZZU [CNPS |taczna BK! [kursow| nia | uez charakt. | rodzaj®| typ
" | Prakt®
1. |MCMO035204W _[Projektowanie procesow technologicznych 1 KMTR_WO06, KMTR_W11 15 30 1 0,6 T Z K Ob.
2. |[MCMO035204P  [Projektowanie proceséw technologicznych 1 KMTR_U39, KMTR_U42 15 30 1 0,7 T Z P K Ob.
3. |[MCRO035301W [Napedy elektryczne 2 KMTR_W10 30 90 3 1,8 T E K Ob.
4. |MCR035301L Napedy elektryczne 2 KMTR_U02, KMTR_U10 30 60 2 1,4 T Z P K Ob.
5. |[MCMO035005L  [Podstawy automatyki 1 KMTR_U17, KMTR_K03 15 30 1 0,7 T Z P K Ob.
6. |MCR035212W |Elementy techniki sterowania 1 KMTR_W17 15 60 2 1,2 T Z K Ob.
7. |MCR035212L Elementy techniki sterowania 1 KMTR_U17, KMTR_KO01 15 30 1 0,7 T Z P K Ob.
Podstawy projektowania zespotow KMTR_WO07, KMTR_W09,
8. |MCMO035003W mechanicznych 2 KMTR_W10 30 60 2 1,2 T z K Ob.
. . ] KMTR_U05, KMTR_U09,
9. [McMossoogp  |Podstawy projektowania zespol6w 2 KMTR_U23, KMTR_K02, 30 | 0| 3 |21 T z P K | ob.
mechanicznych KMTR K04
10. [McMo3s00aw | UKtady napgdowe elementy hydrauliczne i 2 KMTR_W10, KMTR_W24 30 | 60 2 12 | 7T E K | ob.
elementy pneumatyczne
11. |McMo35004L Uktady napedowe elementy hydrauliczne i 1 KMTR_U10, KMTR_U23, 15 30 1 0.7 T z P K ob.
elementy pneumatyczne KMTR_K04
12. |McDossooaw  |Podstawy projektowania ukladéw 1 KMTR_W31 5 30| 1 |os]| T z K | ob.
elektronicznych
Razem| 9 | 0 [ 5| 3 255 | 600 20 [ 12,9
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 165 godzin w semestrze, 10 punktéow ECTS)
Tygodniowa liczba . . | Liczba pkt. 2 ; .
. F Sposob
Kod Nazwa kursu/grupy kursow (grupe godzin Liczba godzin ECTS k(:JrrTj/ y Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kursow Symbol efektu uczenia si¢ - . )
i ) zajgé | grupy |zalicze-| ogolno-
grupy kursow oznaczyé symbolem GK) wlé¢| 1l |p ZZU [CNPS |taczna BK! |kursow| nia | ezt charakt.| rodzaj®| typ’
| Prakt”
1. |WFWOO00000BK |Zajecia sportowe 2 Rt o KMTR K, 30 | o 0 0 o P | ko | w
Blok wybieralny: 1 15 30 1 0,6 T Z K W
SENSORYKA 2 30 30 1 0,7 T Z P K W
2. |MCR035103W [Sensory - wlasciwosci i zastosowania 1 KMTR_W15
3. |MCR035103L Sensory - wlasciwosci i zastosowania 2 KMTR_U15
4. IMCMO035105W |Sensory w systemacha wytworczych 1 imisxﬁ KMTR_WIS,
5. [MCMO035105L  |[Sensory w systemacha wytworczych 2 im;z‘ggz KMTR_U10,
. L KMTR_WO03, KMTR_W15,
6. [MCMO035106W [Sensory w budowie maszyn i pojazdow 1 KMTR_W16
. L KMTR_U03, KMTR_U10,
7. |MCMO035106L  [Sensory w budowie maszyn i pojazdéw 2 KMTR_U15
8. |MCD035101W |Sensory i aktuatory 1 KMTR_W15
9. |[MCD035101L |Sensory i aktuatory 2 KMTR_U15




Blok wybieralny: 1 15 60 2 1,2 T Z PD W
KOMUNIKACJA SIECIOWA 1 15 30 1 07 T z P PD W
10. [MCR034104W  |Elementy sieci komputerowych 1 KMTR_W19, KMTR_W20
11. [MCR034104L Elementy sieci komputerowych 1 KMTR_U19, KMTR_U20
12. IMCMO034103W |Sieci przemystowe 1 KMTR_W20
13. IMCMO034103L  |Sieci przemystowe 1 KMTR_U20
14. [MCD034103W |Wprowadzenie do sieci komputerowych 1 KMTR_W20
15. [MCD034103L  |Wprowadzenie do sieci komputerowych 1 KMTR_U20
Blok wybieralny: 1 15 30 1 0,6 T Z K W
UKELADY LOGICZNE 1 15 60 2 1,4 T Z P K W
Programowanie systemow rozproszonych na KMTR_W10, KMTR_W17,
16. [MCRO35303W bazie sterownikow PLC ! KMTR_WS33
Programowanie systemow rozproszonych na KMTR_U15, KMTR_U20,
17. [MCR035303L bazie sterownikow PLC ! KMTR_U36
18. |MCMO035104W __[Sterowniki PLC 1 KMTR_W10, KMTR_W33
19. |MCMO035104L _ [Sterowniki PLC 1 KMTR_U16, KMTR_U36
20. [MCD035102W |Modelowanie uktadow logicznych 1 KMTR_W16, KMTR_W19
21. [MCD035102L  |Modelowanie uktadow logicznych 1 KMTR_U19, KMTR_U22
Blok wybieralny:
CAD 2 30 60 2 14 T z P PD W
22. |[MCMO035107P  [Projektowanie parametryczne 3D 2 KMTR_U31
23. [MCMO035108P  |Modelowanie 3D 2 KMTR_U31
312412 165 | 300 10 6,6
Razem w semestrze
. . Laczna taczna . Liczba punktéw
L liczba god:
aczna fiezba goczim liczba godzin liczba godzin Lqiztr,la hpfét?s ECTS zajgé
- 77U CNPS puniow BK1
w | ¢ | p
121 2| 9| 5 420 900 30 19,5
Semestr 6
Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktéow ECTS 18
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 ‘ .
Kod Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe godzin Liczba godzin ECTS Ii(orma/ SPO:Ob Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kurséw Symbol efektu uczenia si¢ —— Kursu . )
lursé , bol G , zajeé | grupy |zalicze-| ogolno- charakt " B
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ I {p ZZU | CNPS | taczna BK! [kursow| nia o v rodzaj’ | typ
1. [MCMO036004W |Projektowanie uktadow mechatronicznych 1 KMTR_W24 15 60 2 1,2 T Y4 K Ob.
2. |MCMO036004P  |Projektowanie uktaddéw mechatronicznych 2 KMTR_U23, KMTR_K02 30 60 2 1,4 T Y4 P K Ob.
3. |MCMO036203W |Automatyzacja wytwarzania 2 KMTR_W34, KMTR_W35 30 60 2 1,2 T Z K Ob.
4. [MCMO036203L |Automatyzacja wytwarzania 1 KMTR_U38 15 30 1 0,7 T Z P K Ob.
5. [MCM036204W  |Projektowanie zespolow mechanicznych 1 T gg, MTRW0S: 15 | 30 1 06 | T z K | ob.
KMTR_U37, KMTR_U09,
6. [MCMO036204P  [Projektowanie zespotow mechanicznych 1 Em;z—gsi' im;g—zgz’ 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KMTR_K04 -
7. [MCcM036005W  [Roboty przemystowe 2 iy 30 | 30 1 06 | T E K | ob.
8. [MCM036005L  [Roboty przemystowe 1 R oy, (MTR-U24, 15 | 60 2 14 | 7T z P K | ob.
9. |[MCMO036006W |Zarzadzanie projektami 1 KMTR_W28 15 30 1 0,6 T Y4 KO Ob.
10. [MCD036001W |Mikrosystemy (MEMS) 2 KMTR_W15 30 60 2 1,2 T E K Ob.
11. [MCD036001L |Mikrosystemy (MEMS) 1 KMTR_U15, KMTR_K03 15 60 2 1,4 T Z P K Ob.
Podstawy projektowania uktadéw KMTR_U34, KMTR_U32,
12. [MCD036002P elektronicznych 2 KMTR_K03, KMTR_K04 30 30 1 0,7 T z P Ob.
Razem| 9 | 0 | 3 | 5 255 | 540 18 | 11,7




Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 150 godzin w semestrze, 12 punktéw ECTS)

Tygodniowa liczba . . | Liczba pkt. :
Kod Nazwa kursw/grupy kursow (grupe ¥ godzin Liczba godzin E CTSp Ii(orma/2 SP(;SOb Kurs/grupa kurséw
L.p. kursu/ kursow Symbol efektu uczenia si¢ —— K i ) )
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ I |p ZZU [CNPS |taczna za]e;lc kgrupy 28128 08010~ e rodzaj®
BK ursow nia Prakt.5
Blok wybieralny:
CAD 3D-MES 2 30 60 2 1,4 T VA P PD
1. |MCR036303L Projektowanie MES w mechatronice 2 Emg-ﬂg; Emg—zgg’
2. [MCMO036106L |CAD/MES 2 KMTR_U22
Blok wybieralny:
INTERDYSCYPLINARNY PROJEKT 2 30 90 3 2,1 T z P K
ZESPOLOWY
3. MCR036103P, Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 KMTR_U04, KMTR_U30,
6231, 6302 KMTR_K03, KMTR_K06
4. IMCMO036107P |Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 immﬂg;: Em;r_?{*igg’
5. |[MCD036102P Interdyscyplinarny projekt zespotowy 2 Em;g‘ig: imii‘%g
Blok wybieralny: 1 15 30 1 0,6 T Z K W
PRZETWARZANIE SYGNALOW 1 15 60 2 1,4 T Z P K W
6. [MCR036106W |Cyfrowe przetwarzanie sygnatlow 1 KMTR_W21
7. |MCR036106L Cyfrowe przetwarzanie sygnalow 1 KMTR_U21, KMTR_U22
8. [MCMO036108W |Przetwarzanie sygnatlow 1 KMTR_W16
9. [MCMO036108L  |Przetwarzanie sygnatlow 1 KMTR_U19, KMTR_U21
10. |[MCDO036103W  |Metody przetwarzania sygnatow 1 KMTR_W21
11. |[MCDO036103L  |Metody przetwarzania sygnatow 1 KMTR_U01, KMTR_K06
Blok wybieralny: 2 30 60 2 1,2 T Z K W
ZASTOSOWANIE MIKROSYSTEMOW 2 30 60 2 1,4 T Z P K W
12. [MCR036304W |Mikrosystemy w pomiarach 1 KMTR_W16
13. [MCR036304L Mikrosystemy w pomiarach 1 KMTR_U15, KMTR_U16
14. [MCR036305W |Mikrosystemy w sterowaniu 1 KMTR_W21
15. [MCR036305L Mikrosystemy w sterowaniu 1 KMTR_U15, KMTR_U16
KMTR_W36, KMTR_W08,
16. [MCMO036109W |Mechatronika w medycynie 1 KMTR_W23, KMTR_W09,
KMTR_W26
KMTR_U02, KMTR_U03,
17. [MCMO036109L  |Mechatronika w medycynie 1 KMTR_U21, KMTR_UA40,
KMTR_KO01, KMTR_KO07
Systemy mechatroniczne w technologiach KMTR_W09, KMTR_W15,
18. [MCMO036110W wytworczych 1 KMTR W23
Systemy mechatroniczne w technologiach KMTR_U03, KMTR_UL11,
19. ([MCM036110L wytworczych 1 KMTR_U15
20. |MCDO036104W  [Mikrosystemy w medycynie 1 KMTR_W15
21. [MCDO036104L  |Mikrosystemy w medycynie 1 KMTR_U15, KMTR_K03
22. |MCDO036105W [Mikrosystemy w motoryzacji 1 KMTR_W15
23. [MCDO036105L  |Mikrosystemy w motoryzacji 1 KMTR_U15, KMTR_K03
310]|5]|2 150 | 360 12 8,1
Razem w semestrze
. . Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin | LAczna liczba BCTS zajet
: 77U CNPS punktéw ECTS BK1
w [ ¢ | p
12 0| 8| 7 405 900 30 19,8




Semestr 7

Kursy / grupy kurséw obowigzkowe liczba punktow ECTS 4
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 y )
Kod Nazwa kursw/grupy kursow (grupe godzin Liczba godzin EeTS Fkorma/ SPO:Ob Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kursoéw Symbol efektu uczenia si¢ Jaied gl:{j?;/ zalicze-| oas1 )
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | p| s zzU | CNPS | taezna lezl Jropy |zanes oiccyzn:’- charak:. rodzaj®| typ’
) Prakt.
1. [MCM037205W  |Monitorowanie maszyn i procesow 1 KMTR_WOS, KMTR_W1L, 15 | 60 2 12 | 7T z K | ob.

KMTR_W15, KMTR_W17

KMTR_U02, KMTR_UO3,
KMTR_U17, KMTR_U21,
KMTR_U19, KMTR_KO1,
2. IMCMO037205L  |Monitorowanie maszyn i procesow 1 KMTR_K02, KMTR_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KMTR_KO05, KMTR_K06,
KMTR_K07, KMTR_K08,

KMTR_K09
3. |[MCMO037208W |SCADA i HMI 1 KMTR_W19 15 30 1 0,6 T Z K W
Razeml 2 | 0 | 1 [ O [ O 45 120 4 2,5
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 135 godzin w semestrze, 26 punktéow ECTS)
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 ; .
Kod Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe godzin Liczba godzin ECTS Ii(orma/ SP(;SOb Kurs/grupa kursow
L.p. kursu/ kursow Symbol efektu uczenia si¢ ——] Kursu . - )
grupy kursow oznaczyé symbolem GK) w| ¢ |1 s 72U |CNPS [1gczna| Y9 | PY zalicze-| ogsino- | oy dzaj®| typ’
p 4 BkK! |kursow| nia ucz.* Prakt’ rodzaj yp
1. |HMH100035BK [Przedmiot humanistyczny 1 |KMTR_U25, KMTR_K15 15 60 2 1,4 T Z (0] P KO W
KMTR_U24, KMTR_KO01,
2. |[MCMO037001S |Seminarium dyplomowe 2 |KMTR_K03, KMTR_K04, 30 60 2 1,4 T z P K w
KMTR_K06
3. [McM037002D  [Praca dyplomowa 2 pilieliciin 30 | 360 | 12 | 12 T z p K w
4. [MCMO037003Q |Praktyka KMTR_U29 0 120 4 4 T Z P K W
L 1 15 |60 [ 2 [ 14| T | Z P [P | w
Metody numeryczne
5. |MCM037206P  |Metody numeryczne 1 il liontny
6. [MCMO037209P [Wstep do uczenia maszynowego 1 imis%; Em:{.gﬁgi’
Blok wybieralny: 2 30 60 2 1,2 T z K W
Programowanie OSN 1 15 60 2 1,4 T z P K W
7. IMCMO037207W |Programowanie OSN 2 KMTR_W37, KMTR_W11
8. |MCM037207P  |Programowanie OSN 1 Ry MTR U4,
9. |MCMO037210W |Programowanie obrabiarek CNC 2 KMTR_W37, KMTR_W11
- - KMTR_U41, KMTR_U42,
10. [MCMO037210P  |Programowanie obrabiarek CNC 1 KMTR_U24
210101 4]|3 135 | 780 26 | 22,8
Razem w semestrze
Laczna liczba godzin . Laczna ‘ . Laczna ‘ Eaczna liczba Liczba pun%(t()w
liczba godzin liczba godzin ktow ECTS ECTS zajeé
- zzU CNPS punktow BK1
w [ ¢ | p s
40| 1] 4]3 180 900 30 25,3




2. Zestaw egzaminow w ukladzie semestralnym

Kod kursu / Nazwy kursow / grup kursow Semestr
grupy kursow konczacych si¢ egzaminem

MATO001402W |1. Algebra z geometrig analityczna

MAT001412W |2. Analiza matematyczna 1.1 A 1

FZP001058W 3. Fizyka 1.2

MCRO032102W |1. Podstawy elektrotechniki

MAT001422W  |2. Analiza matematyczna 2.1 A 2

FZP003002W 3. Fizyka 2.8

MCMO033009W |1. Materiatoznawstwo II 3

MCMO033010W 2. Mechanika Il

MCMO034008W |1. Podstawy automatyki

MCMO034005W |2. Analiza i synteza uktadow kinematycznych 4

MCMO034007W |3. Systemy wytwarzania i montazu

MCRO035301W |1. Napedy elektryczne

MCMO035004W |2. Uklady napedowe elementy hydrauliczne i 5
elementy pneumatyczne

MCMO036005W |1. Roboty przemystowe 6

MCDO036001W |2. Mikrosystemy (MEMS)

3. Liczby dopuszczalnego deficytu punktow ECTS po poszczegdlnych semestrach

Semestr Dopuszczalny deficyt punktow ECTS po
semestrze
1 13
2 13
3 10
4 10
5 7
6 0
7 0




'BK —liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zajeé jacych bezposredniego kontaktu nauczycieli i studentow

*Tradycyjna — T, zdalna — Z

*Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kursow po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie formg kursu koficowego (; ¢, I, s, p)

“Kurs/ grupa kursow Ogélnouczelniany — O

*Kurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kursow w nawiasic wpisa¢ liczbg punktéw ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym

® KO - ksztalcenia ogélnego, PD — p , K — kierunkowy, S — specjalnosciowy

7 W — wybieralny, Ob — obowiazkowy



Opinia wlasciwego organu uchwalodawczego samorzadu studenckiego

17.04.2019 /;/hjkasz Pache¢ Przewodniczacy Samorzadu Studenckiego Wydzialu Mechanicznego

Data Imi¢, nazwisko i podpis przedstawiciela studentéw

17042019

Data Podpis Dziekana




POLITECHNIKA WROCLAWSKA
Wydziat Mechaniczny

W gfosowaniu jawnym udziat wziety 63 osoby wobec 90 o0s6b uprawnionych do
gtosowania wedtug listy obecnosci i uzyskano: 63 gtosy Za; 0 gtoséw Przeciw;
0 gtoséw Wstrzymujacych sie.

Zgodnie z pismem prof. Andrzeja Dziedzica Prorektora ds. Nauczania Politechniki Wroctawskiej
(PRD/066/120/2019 z dnia 28 marca 2019 r.).

Uchwata nr 780/39/2016+2020 Rady Wydziatu Mechanicznego Politechniki
Wroctawskiej z dnia 17 kwietnia 2019 r. w sprawie zatwierdzenia zasad zaliczania
praktyk w ramach programéw studiow rozpoczynajacych sie od roku
akademickiego 2019/2020.

Rada Wydzialu Mechanicznego Politechniki Wroctawskiej zatwierdza zasady
zaliczania praktyk w ramach programow studiéw rozpoczynajacych sie od roku
akademickiego 2019/2020 (zatacznik).
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Wydziat Mechaniczny 0370 Winctan H0 21 Zatacznik nr 1

tel. 71 320 27 15, 71 320 27 05, fax 71 320 42 02

RAMOWY PROGRAM PRAKTYKI ZAWODOWE.J

studia inzynierskie - | stopien
stacjonarne i niestacjonarne

kierunki studiéw: Biomechanika Inzynierska, Mechanika i Budowa Maszyn, Mechatronika, Robotyka
i Automatyzacja Proceséw, Transport, Zarzgdzanie i Inzynieria Produkcji

1. Czas trwania praktyki:
Minimalny czas trwania praktyki wynosi 4 tygodnie (20 dni roboczych)

Jej realizacja powinna nastgpi¢ w okresie przerwy semestralne] letniej (miesigce: lipiec, sierpien,
wrzesien), po IV semestrze studiéw.

2. Profil praktyki

Praktyka o charakterze ogdélnomechanicznym z elementami charakterystycznymi dla danego kierunku
studiow.

3. Cel praktyki:

Celem praktyki jest zdobycie doswiadczenia przemystowego w zakresie ogoélnomechanicznym
(zapoznanie sie z podstawowym wyposazeniem technicznym i technologicznym zaktadéw o profilu
mechanicznym) oraz kierunkowym (zapoznanie sie z pracg wyzszego dozoru technicznego zaktadu
w obszarze zwigzanym z kierunkiem studiow).

4. Sposob realizacji praktyki:

Student, po zapoznaniu go przez wytypowanych pracownikéw z organizacjg zaktadu, jego profilem
produkcji i wyposazeniem technicznym powinien mie¢ mozliwosé obserwacji pracy, ew. obstugi maszyn
i proceséw technologicznych realizowanych w zaktadzie oraz zapoznac sie z pracg kadry inzynierskiej.

5. Przebieg praktyki:

Sprawy organizacyjne (spotkanie z zaktadowym opiekunem praktyki, szczegétowe omowienie programu
praktyki, szkolenie BHP).

Zapoznanie studenta z profilem produkcji, organizacjg i wyposazeniem technicznym zaktadu.

Wykonywanie przez studenta prac lezacych w zakresie obowigzkow inzyniera, ustalonych przez
zaktadowego opiekuna praktyki, pod katem specjalizacji studenta.

6. Zaliczenie praktyki:

Student zobowigzany jest sporzadzi¢ sprawozdanie z praktyki.

Podstawg zaliczenia praktyki jest obecnos¢ studenta na praktyce (dopuszcza sie 15% nieobecnosci
usprawiedliwionej przypadkami losowymi), wykonywanie przez studenta polecen zaktadowego opiekuna
praktyk i pozytywna opinia koricowa z zaktadu pracy.

Praktyke zalicza opiekun uczelniany d/s praktyk, na podstawie sprawozdania sporzgdzonego przez
studenta, pisemnej opinii zaktadowego opiekuna praktyk oraz rozmowy ze studentem przy zaliczaniu
praktyki na uczelni.



