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Profil:

Umiejscowienie kierunku

Dziedzina nauki:
Dyscyplina:

Obja$nienie oznaczeh:

ZAKLADANE EFEKTY UCZENIA SIE

Mechaniczny

ROBOTYKA i AUTOMATYZACJA PROCESOW
studia I stopnia

ogolnoakademicki

nauki inzynieryjno-techniczne
inzynieria mechaniczna

P6U- charakterystyki uniwersalne odpowiadajace ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia — 6 poziom PRK
P6S— charakterystyki drugiego stopnia odpowiadajace ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia — 6 poziom PRK

W — kategoria ,,wiedza”

U — kategoria ,,umiejetnosci”

K - kategoria ,,kompetencje spoteczne”

KRiAP_W...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,wiedza”
KRiAP_U...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,umiejetnosci”
KRiAP_K...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,kompetencje spoteczne”

..._inz. — efekty uczenia si¢ umozliwiajace uzyskanie kompetencji inzynierskich



Symbol
kierunkowych
efektow
uczenia sie

Opis efektow uczenia si¢ dla kierunku studiéw:
Robotyka i Automatyzacja Proceséw

Po ukonczeniu Kierunku studiow absolwent:

Odniesienie do charakterystyk PRK

Uniwersalne
charakterystyki
pierwszego stopnia (U)

Charakterystyki drugiego stopnia typowe dla

kwalifikacji uzyskiwanych w ramach
szkolnictwa wyzszego (S)

Charakterystyki dla

kwalifikacji na
poziomie 6 PRK

Charakterystyki dla
kwalifikacji na
poziomach 6 i 7 PRK,
umozliwiajacych
uzyskanie kompetencji
inzynierskich

WIEDZA (W)

KRIAP W01

Ma wiedze z zakresu matematyki, obejmujaca algebre i analize oraz inne dzialy, niezbedng do: - opisu i
analizy zjawisk dotyczacych zachowania sie elementéw i uktadéw mechanicznych, opisu i analizy dziatania
elementow i uktadow automatyki oraz syntezy takich uktadéw, opisu i analizy algorytméw przetwarzania
syonatow,

P6U_W

P6S_WG

KRIiAP _W02

Ma wiedze z zakresu fizyki, obejmujaca: fizyke ciata statego, elektryczno$¢ i magnetyzm oraz optyke,
niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych wystepujacych w elementach i uktadach
automatyki. Ma takze uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze z mechaniki w zakresie statyki i
geometrii mas oraz kinematyki punktu materialnego, w tym wiedze niezbedng do zrozumienia fizycznych
podstaw metod obliczeniowych przy wyznaczaniu reakcji uktadow statycznie wyznaczalnych, wyznaczaniu
$rodkéw cigzkoSci i momentow bezwladnosci oraz kinematyki punktu materialnego. Ma rowniez
uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze z zakresu kinematyki ciata sztywnego, dynamiki punktu
materialnego i ciata sztywnego, wiaczajac w to wyznaczanie reakcji dynamicznych. Ma uporzadkowang i
podbudowang teoretycznie wiedz¢ w zakresie wytrzymalo$ci materiatow, w tym wiedze niezbedng do
wymiarowania wytrzymatosciowego, w prostych i ztozonych stanach obcigzen. Ma réwniez uporzgdkowang,
i podbudowang teoretycznie wiedze w zakiem tego moze by¢ sformutowanie indywidualnego tematu pracy
dyplomowej inzynierskiej. Pierwsza praca zawodowa odbywa si¢ czg

P6U_W

P6S_WG

KRIAP W03

Ma szczegotows wiedze dotyczaca metody zapisu wykre§lnego tworéw geometrycznych na ptaszczyznie
rysunku, stanowiacej podstawe zapisu wykreslnego rysunku technicznego (zapisu konstrukcji). Ma réwniez
wiedz¢ z zakresu zasad rysunku technicznego maszynowego oraz elementéw i schematéw uktadéw
elektrycznych.

P6S WG inz.

KRIAP _W04

Ma podstawowg wiedz¢ w zakresie materiatow stosowanych w budowie maszyn i urzadzef; rozumie
wzajemne zalezno$ci pomiedzy strukturg, wytwarzaniem i wiasno$ciami podstawowych grup materiatlow|
inzynierskich, a takze ma wiedz¢ 0 przemianach fazowych w metalach i stopach. Zna takze charakterystyki
podstawowych grup metalicznych materialéw konstrukcvinvch.

P6U_W

P6S_WG

KRIiAP _W05

Ma podstawowsa teoretyczng wiedze W zakresie podstawowych wielkosci inzynierskich oraz urzadzen i
metod pomiarowych, a takze zna jednostki miar, metody pomiaru, zasady techniki mierzenia i
eksperymentowania oraz teori¢ btedow. Zna réwniez przetworniki pomiarowe i podstawy przetwarzania
sygnatow pomiarowych oraz cechy metrologiczne sprze¢tu pomiarowego. Ma szczegotows wiedzg dotyczaca
metod pomiaru, technik mierzenia, oceny wynikoéw pomiaru oraz cech metrologicznych uniwersalnego

sprzgtu przeznaczonego do pomiaru wielkosci geometrycznych.

P6U_W

P6S_WG




KRIAP W06

Ma podstawowsa wiedz¢ dotyczaca budowy, dziatania i eksploatacji gtéwnych elementow i zespotow
maszynowych. Ma takze wiedz¢ dotyczaca budowy i dziatania uktadéw kinematycznych stanowiacych
mechanizmy zespolow maszyn i urzadzen.

P6S_WG

KRIiAP _WO07

Zna podstawowe techniki taczenia elementow za pomoca Spawania, lutowania i zgrzewania oraz
podstawowe sposoby odlewania, przerobki plastycznej i przerobki tworzyw sztucznych, a takze ma wiedze
dotyczaca spawalnosci stali oraz rodzajow stosowanych spoin i ich oznaczania. Ma wiedze dotyczaca
podstaw, sposobow i mozliwosci ksztattowania przedmiotow przez obrobki: skrawaniem, $cierne i erozyjne.
Zna narzgdzia i materialy narzedziowe oraz parametry obrobki i mozliwosci technologiczne poszczegélnych
snosobdw obraobki ubvtkowei

P6U_W

P6S_WG

KRIAP W08

Ma szczegolowa wiedze dotyczaca budowy i dziatania robotéw przemystowych, a takze wymagania
zwigzane z bezpieczenstwem; zna oOpis matematyczny w zakresie kinematycznego i dynamicznego
zachowania sie robotéw oraz cechy poszczegolnych rodzajow robotdw.

P6U_W

P6S_WG

KRIAP W09

Zna pojecia stosowane w automatyce, a takze rodzaje uktadéw sterowania oraz opis i charakterystyki
elementow i uktadow automatyki. Ma podstawowa wiedz¢ 0 ukladach automatycznej regulacji oraz
dotyczacych ich wymaganiach. Ma takze wiedz¢ dotyczacg logicznych i cyfrowych uktadow automatyki.

P6S_WG

KRIAP W10

Ma podstawowg wiedze dotyczacg elementow pdtprzewodnikowych oraz zastosowania uktadow
elektronicznych w budowie ztozonych urzadzen. Ma podstawowa wiedze w zakresie rodzajow, budowy,
dziatania i wlasno$ci podstawowych sensoréw. Zna takze zasady aplikacji urzadzen i uktadow pomiarowych
w roznych obiektach technicznych. Ma szczegdtowg wiedze dotyczaca cech sygnatéw analogowych i
cvfrowveh oraz charaktervzuiacveh ich parametrow

P6S_WG

KRIAP _W11

Ma podstawowg wiedze 0 zjawiskach fizycznych wystepujacych w obwodach elektrycznych i
magnetycznych, a takze budowie i zasadach dziatania maszyn i urzadzen elektrycznych. Zna takze
charakterystyki pracy silnikow elektrycznych oraz typowych uktadow napedowych oraz ma wiedze
dotyczaca mozliwosci sterowania silnikow.

P6U_ W

P6S_WG

KRIAP _W12

Ma elementarng wiedze w zakresie budowy komputera, budowy procesora, operacji na liczbach binarnych,
sposobie zapisu liczb w komputerze, systemOéw operacyjnych, algorytméw i ich zapisu, tworzenia
programow oraz praw autorskich. Ma szczegotowg wiedze w zakresie budowy programéw komputerowych
(algorytmy, schematy blokowe), ze szczegblnym uwzglednieniem jezyka programowania C oraz
programowanie obiektowe. Ma wiedze dotyczaca budowy mikrosterownikow, ich zasad dzialania oraz
sterowania mikrosterownikdw i ich urzadzen peryferyjnych, a takze stosowanego dla nich oprogramowania
narzedziowego. Ma podstawowsg wiedze dotyczgca wymagan wystepujgcych w  systemach czasu
rzeczywistego oraz zna podstawy cyfrowej transmisji danych oraz budowe sieciowych systemow

kamunikacvinvuch

P6S_WG
P6S_WK

KRIiAP W13

Ma podstawowa wiedze niezbedng do rozumienia spotecznych, ekonomicznych i innych pozatechnicznych
uwarunkowa¢ dzialalnosci inzynierskiej; zna podstawowe zasady bhp obowiazujace W przemysle
elektromaszynowym. Orientuje si¢ w obecnym stanie i najnowszych trendach rozwojowych w budowie
maszyn oraz automatyce i robotyce. Ma podstawowg wiedz¢ na temat cyklu zycia maszyn i urzadzen oraz
systemow

P6S_WG_inz.

KRIAP_W14

Zna podstawowe metody reprezentacji wiedzy oraz narzedzia i techniki przeznaczone do gromadzenia
wiedzy eksperckiej. Ma elementarng wiedz¢ w zakresie ochrony wiasno$ci intelektualnej oraz prawa
patentowego.

P6S_WG
P6S_WK




Ma podstawowg teoretyczng wiedze W zakresie zarzadzania; ma elementarng wiedze z zakresu organizacji i
zarzgdzania przedsigbiorstwem oraz podstawowych modeli, metod i funkcji zarzgdzania. Zna takze funkcje
zarzadzania, strategie organizacyjne i poziomy planowania w przedsi¢biorstwie. Rozumie trendy rozwojowe

KRIAP_W15 . ) . . : . P6U_W P6S_WG P6S WK inz.
- zarzgdzania w kontek$cie rozwoju gospodarczego. Ma réwniez wiedze z zakresu podstaw zarzadzania - -
jakoscia w systemach wytworczych. Zna ogélne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej
przedsiehiorczodcd
KRIAP W16 Zna podst.avv.owe metody wpioskowania (indukcja, dedulr<cja,. abduk’cj.a?. .I\/Ia. pod§tgwowq wiedze¢ niezbgdng P6S_ WG P6S WK inz.
- do rozumienia spolecznych i filozoficznych uwarunkowan dziatalnos$ci inzynierskiej. -~
KRIAP W17 Ma podst-a\.vowq wiedze niezbedng do rozumienia etyczno-spotecznych uwarunkowan dziatalno$ci P6S WK inz.
- inzynierskiej. -~
Ma podstawowa wiedzg niezbgdna do zrozumienia prawnych uwarunkowan dziatalno$ci inzynierskiej. Zna i
KRIiAP_W18 rozumie podstawowe pojecia z zakresu wilasnosci przemystowej i prawa autorskiego. Zna zasady P6S_WK
sporzadzania opisOw patentowych i korzystania z baz patentowych.
Ma wiedze pozwalajacg zrozumie¢ sens | i llI-Zasady Termodynamiki oraz ich znaczenie przy analizie
KRIAP _W19 proceséw cieplno-mechanicznych, a takze zna elementarne procesy przekazywania ciepta oraz opis P6U_W P6S_WG
sposobdw oceny obiegdw silnikow i sprezarek.
KRIAP_W20 Ma podstawowa wiedzg¢ o rodzajach, budowie i dziataniu silnikow spalinowych. P6U_W P6S_WG
Ma wiedze na temat zagrozen wynikajacych z dziatalno$ci przemystowej i z eksploatacji maszyn, zna
KRIAP_W21 konwencje migdzynarodowe i polskie akty prawne w dziedzinie ochrony $rodowiska oraz ekologiczne P6S_WK P6S WG inz.
aspekty konstruowania, uzytkowania i modernizacji maszyn.
Osiaga efekty w kategorii WIEDZA dla jednego z dwdch nastepujacych obszaréw dyplomowania:
* konstrukcyjno-eksploatacyjny (zatacznik 1)
* projektowo-technologiczny (zatacznik 2)
UMIEJETNOSCI (U)
. Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych Zrodet; potrafi integrowaé uzyskane P6S_UW
KRiAP _U01 . . s .. . L L R
- informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze wyciaga¢ wnioski oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie. P6S UK
. L . Lo . . . L P6S_UK
KRIAP U02 Potraf‘l pracowac mdyxmdqalme Tw zespole; umie oszacowaé c;ag potrzebny ng reahgaqe; zleconego PES UO
- zadania; potrafi opracowac i zrealizowa¢ harmonogram prac zapewniajacy dotrzymanie terminow. PG S_UU
KRIAP U03 POtr.afi .opraCO\fvafS flokum'enrtach (.iotysza,cq reali;acji zadania inzynierskiego i przygotowac tekst PES UW P6S UW inz.
— zawierajacy omowienie wynikow realizacji tego zadania. — —
. Potrafi przygotowa¢ i przedstawi¢ krotka prezentacje poswigcong wynikom realizacji zadania P6S UK
KRIAP _U04 S
— inzynierskiego. P6S UU
Postuguje sie jezykiem angielskim w stopniu wystarczajgcym do porozumiewania sie, a takze czytania ze
KRIiAP _UO05 zrozumieniem kart katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji obstugi urzadzen elektronicznych i narzedzi P6S_UK
informatycznych oraz podobnych dokumentow.
KRiAP _U06 Ma umiej¢tno$é samoksztatcenia si¢, m.in. w celu podnoszenia kompetencji zawodowych. P6U_U ggg—ﬂ\'ﬁ/
KRIAP U07 PoFrafi 'wykorzyst:aé .poznane, metody i.modele matematyczne, a} FakZe s’ymulacje komputerowe do oceny| P6S UW inz.
- dzialania elementow i zespotdw mechanicznych, a takze urzadzen i uktadow automatyki.
Potrafi postuzy¢ si¢ wlasciwie dobranymi $rodowiskami programistycznymi, symulatorami oraz narzedziami
KRIiAP _U08 komputerowo wspomaganego projektowania do symulacji, projektowania i weryfikacji elementow i P6S_UW P6S UW inz.

zespotow mechanicznych, a takze ukladow automatvki.




KRIiAP _UQ9

Potrafi postuzy¢ sie wlasciwie dobranymi metodami i urzgdzeniami umozliwiajacymi pomiar podstawowych
wielkosci charakteryzujacych elementy i zespoty mechaniczne, a takze uktady automatyki.

P6S UW inz.

KRIAP _U10

Potrafi dobrac¢ sprzet pomiarowy a takze statystycznie opracowaé¢ wyniki pomiaréw. Potrafi postugiwac sie
sprzetem pomiarowym; ma praktycznie opanowane sposoby dokonywania pomiarow geometrycznych
typowych elementéw maszyn z wykorzystaniem réznych narzedzi i maszyn pomiarowych; potrafi zmierzy¢
podstawowe wielko$ci inzynierskie z zastosowaniem urzadzen pomiarowych, a takze zinterpretowac
uzyskane wyniki i wyciggna¢ wnioski. Potrafi dokonywaé pomiaru réznych wielkosci nieelektrycznych.

P6S_UW

P6S_UW _inz.

KRIAP _U11

Potrafi zastosowa¢ rézne metody przetwarzania sygnatow; ma praktyczne umiejetnosci w zakresie
konfigurowania sprzgtu pomiarowego oraz przeprowadzania pomiaréw 2z wykorzystaniem systemow
komputerowych.

P6U_U

P6S_UW

P6S UW _inz.

KRIAP _U12

Potrafi dokonywac¢ doboru odpowiednich materialow do okre$lonych zastosowan, a takze przeprowadzaé
badania materialowe z wykorzystaniem podstawowych metod; potrafi dokonaé¢ oceny wlasnosci materiatu na
podstawie identyfikacji cech jego budowy w skali makro- i mikroskopowej. Potrafi ksztattowaé strukture i
wilasciwosci stopow zelaza metodami technologicznymi z uwzglednieniem roli pierwiastkéw stopowych;
potrafi powigza¢ wptyw stanu dostawy, obrobki cieplnej, objetosciowej i powierzchniowej na mikrostrukture
podstawowych grup materialow metalicznych. Potrafi przeprowadzi¢ badania podstawowych wilasciwosci
wytrzymatosciowych materialdéw konstrukcyjnych oraz dokona¢ pomiaréw przemieszczen i odksztatcen.

P6S_UW

P6S_UW _inz.

KRIAP _U13

Potrafi czyta¢ i interpretowa¢ rysunki i schematy stosowane w typowej dokumentacji technicznej, a takze
wykonywa¢ rysunki stosowane w typowej dokumentacji technicznej z wykorzystaniem systemow,
wspomagania komputerowego.

P6S_UW

P6S UW inz.

KRIAP _U14

Potrafi przeanalizowa¢ uklady sterowania automatycznego oraz sporzadzaé i przeksztalca¢ schematy
blokowe ukladow automatyki; ma praktycznie opanowane metody doswiadczalnej identyfikacji
charakterystyk elementéw i ukladow automatyki. Potrafi projektowal, zestawiaé, oprogramowywac,
uruchamiaé¢ i testowa¢ proste uktady automatyki z uwzglednieniem zadanych kryteriow uzytkowych i
gkonomicznvim, przv uzveiu wiasciwveh metod technik i narzedzi

P6S_UW _inz.

KRIAP _U15

Potrafi sformutowa¢ algorytm, postuzy¢ si¢ jezykami programowania wysokiego i niskiego poziomu oraz
odpowiednimi narzgdziami informatycznymi do opracowania programéw Komputerowych sterujacych
systemem automatyki oraz oprogramowania mikrokontrolerow lub mikroprocesoréw sterujgcych w systemie
automatvki.

P6S UW inz.

KRIAP _U16

Potrafi - przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadah obejmujacych projektowanie elementéw i zespolow
mechanicznych oraz uktadéw automatyki - dostrzega¢ ich aspekty pozatechniczne, w tym $rodowiskowe,
ekonomiczne i prawne. Potrafi zaplanowac proces realizacji prostego zespotu mechanicznego, a takze
uktadu automatvki oraz wstepnie oszacowac jego koszty.

P6S_UW

P6S_UW _inz.

KRIAP _U17

Potrafi pozyskiwa¢ informacj¢ z literatury, integrowaé oraz interpretowac teksty o charakterze
humanistycznym.

P6S_UU

KRIAP _U18

Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, integrowac oraz interpretowac¢ naukowe teksty z dziedziny etyki
inzynierskiej.

P6S_UW

KRIiAP _U19

Potrafi korzysta¢ z kodeksow prawa oraz aplikowaé przepisy prawa do typowych sytuacji w praktyce
zawodowej.

P6S_UW




KRIAP _U20

Zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka: ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z
wymaganiami okreslonymi dla poziomu B2 ESOKJ; pozyskuje, rozumie i interpretuje teksty specjalistyczne;
stosuje w mowie i pismie $rodki jezykowe typowe dla jezyka akademickiego oraz $rodowiska pracy
inzyniera lub ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami okre$lonymi dla poziomu C1
ESOKJ; sledzi ze zrozumieniem i formutuje wypowiedzi na tematy zwigzane ze studiowang dyscypling oraz
praca zawodowa, stosujac $rodki adekwatne do sytuacji; czyta, interpretuje, ocenia i tworzy teksty o
tematyce specjalistycznej; wykorzystuje sprawnosci jezykowe w kontaktach interpersonalnych i w
komunikacji w miedzynarodowym $rodowisku akademickim i zawodowym.

P6S_UK

KRIAP _U21

Ma przygotowanie niezbedne do pracy w $rodowisku przemystowym oraz znajomo$¢ zasad bezpieczenstwa
zwigzanych ze stanowiskiem pracy.

P6S_UW

KRIAP _U22

Potrafi samodzielnie korzysta¢ z r6znorodnych obcojezycznych zrodet informacji, w szczeg6lnosci literatury
fachowej, integrowa¢ uzyskane informacje i stosowaé w celu poglebienia wiedzy specjalistyczne i
poszerzenia wlasnych kompetencii jezykowych.

P6S_UW

KRIAP _U23

Rozumie obcojezyczne teksty stuchane i czytane o tematyce ogodlnej i naukowo-technicznej zwiazanej z
dziedzina nauki i dyscyplinami naukowymi wiasciwymi dla studiowanego kierunku studiow.

P6S_UK

KRIAP _U24

Dysponuje wystarczajacym zakresem srodowiskowym jezykow, aby stosunkowo bezblednie wypowiadaé si¢
(ustnie i pisemnie), formutowaé i uzasadnia¢ opinie, wyjasnia¢ swoje stanowisko, przedstawia¢ wady i
zalety roznych rozwigzan, uczestniczyé w dyskusji i prezentowaé tematyke ogdlng i naukowo-techniczng
(np. przygotowac i wyglosic prezentacje o realizacji zadania projektowego lub badawczego).

P6S_UW
P6S_UK

P6S_UW _inz.

KRIAP _U25

Umiejetnie postuguje si¢ jezykiem obcym w miedzynarodowym $rodowisku zawodowym z uwzglednieniem|
wiedzy interkulturowej oraz formalnego i nieformalnego rejestru wypowiedzi.

P6S_UK

KRIAP _U26

Potrafi zestawi¢ stanowisko badawcze oraz przeprowadzi¢ badania charakterystyk elementéw i urzadzen
hydraulicznych i pneumatycznych.

P6S_UW _inz.

Osiaga efekty w kategorii UMIEJETNOSCI dla jednego z dwoch nastepujacych obszaréw dyplomowania:

* konstrukcyjno-eksploatacyjny (zatgcznik 1)
* projektowo-technologiczny (zatagcznik 2)

KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)

KRIAP _K01

Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggltego doksztatcania si¢ (studia Il i 111 stopnia, studia podyplomowe,
kursy), a takze podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych.

P6S_KK

KRIAP _K02

Ma $wiadomo$¢ wazno$ci i zrozumienie pozatechnicznych aspektow i skutkow dziatalno$ci inzyniera-
mechanika, w tym jej wptywu na srodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje.

P6U_K

P6S_KO

KRIiAP _K03

Potrafi wspotdziata¢ i pracowaé w grupie, przyjmujac w niej rdzne role.

P6U_K

KRIiAP _K04

Ma $wiadomo$¢ waznosci zachowania w sposob profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej i
poszanowania réznorodnosci pogladow i kultur.

P6S_KR

KRIiAP _K05

Ma $wiadomo$¢ odpowiedzialno$ci za prace wlasng oraz gotowos$¢ podporzadkowania si¢ zasadom pracy w
zespole 1 ponoszenia odpowiedzialno$ci za wspolnie realizowane zadania.

P6S_KR

KRIiAP K06

Potrafi myslec¢ i dziata¢ w sposob przedsigbiorczy.

P6S_KO




KRIiAP _KO07

Ma $wiadomosé roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwtaszcza rozumie potrzebe formutowania
i przekazywania spoteczefistwu — m.in. poprzez $rodki masowego przekazu — informacji i opinii dotyczacych
osiagnig¢ mechaniki i automatyki oraz innych aspektow dziatalno$ci inzyniera-mechanika; podejmuje takze
starania, aby przekazaé takie informacje i opinie w sposob powszechnie zrozumialy.

P6S_KR

KRIAP K08

Ma $wiadomos$¢ waznosci i zrozumienie humanistycznych aspektow i skutkow dziatalnosci inzynierskie;.
Poznaje skutki wptywu dziatalno$ci technicznej na srodowisko, i zwigzang z tym odpowiedzialnosciag
spoteczng nauki i techniki.

P6U_K

P6S_KO

KRIAP K09

Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu; Ma $wiadomo$¢ roli
spolecznej absolwenta uczelni technicznej. Rozumie potrzebe formutowania i przekazywania spoteczenstwu
informacji i opinii dotyczacych osiggnie¢ techniki i innych aspektéw dziatalno$ci inzyniera; Potrafi
przekazac taka informacje¢ i opinie w sposob zrozumiaty, z uzasadnieniem réznych punktow widzenia.

P6S_KR

KRIAP _K10

Rozumie prawne aspekty i skutki dziatalno$ci inzynierskie;j.

P6U_K

KRIAP _K11

Rozumie idee normalizacji, certyfikacji i integracji systeméw zarzadzania jakoscia, ochrong $rodowiska,
bezpieczenstwem pracy i bezpieczenstwem informacji. Rozumie koncepcje zarzadzania przez jako$¢.
Identyfikuje podstawowe problemy zarzadzania jakoscig, w tym kosztéow jakosci oraz zasady ich
rozwigzywania. Zna ogolne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsigbiorczos$ci.

P6S_KO

KRIAP _K12

Ma $wiadomosé niezbednosci aktywnos$ci indywidualnych i zespotowych wykraczajacych poza dziatalnosé

inzynierska.

P6S_KO




Zalacznik 1
OBSZAR DYPLOMOWANIA: konstrukcyjno-eksploatacyjny (KE)

WIEDZA (W)

KRIAP_KE_WO01

Zna podstawowe prawa mechaniki zwigzane z przeptywem cieczy i gazow.

P6U_W

P6S_WG

KRIAP_KE_W02

Ma wiedz¢ dotyczaca podstawowych praw, budowy, dziatania, wtasciwosci i zastosowania podstawowych
elementow i hydraulicznych uktadéw napedowych, a takze zna elementy i urzadzenia hydrauliczne oraz
pneumatyczne stosowane w uktadach napedowych.

P6U_W

P6S_WG

KRIAP_KE_WO03

Zna podstawy zastosowania metody elementow skonczonych (MES).

P6U_W

P6S_WG

KRIAP_KE_W04

Ma podstawowg wiedz¢ dotyczacg budowy, dziatania i zastosowania maszyn roboczych oraz $rodkow
transportowych.

P6U_W

P6S_WG

UMIEJETNOSCI (U)

KRIAP_KE_U01

Potrafi wykona¢ prace dyplomowa w obszarze dyplomowania konstrukcyjno-eksploatacyjnego odnoszaca si¢
do zagadnien automatyzacji, robotyzacji i sterowania maszyn roboczych lub pojazdow, w tym: Potrafi
dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejacych rozwigzan zespotéw mechanicznych, z
uwzglednieniem zagadnien sterowania. Potrafi takze dokonaé identyfikacji i sporzadzi¢ specyfikacje
prostych zadan inzynierskich dotyczacych konstrukcji obiektow mechanicznych. Potrafi — zgodnie z zadang
specyfikacja — zaprojektowaé oraz zrealizowacé prosty zespét, uzywajac do tego celu wiasciwych metod,
technik i narzedzi.

P6S_UW _inz.

KRIAP_KE_U02

Potrafi zaprojektowaé ztozony zespot mechaniczny z uwzglednieniem zadanych kryteriéw uzytkowych i
ekonomicznych, uzywajac do tego celu wiasciwych metod, technik i narzedzi wraz z obliczeniami ich
elementow, przy wykorzystaniu programu do wspomagania komputerowego.

P6S_UW

P6S UW inz.

KRIAP_KE_U03

Potrafi poréwnaé¢ rozwigzania projektowe elementow i zespolow mechanicznych, a takze urzadzen i
uktadow automatyki ze wzgledu na zadane kryteria uzytkowe i ekonomiczne (pobdr mocy, szybkos$¢ i
doktadno$¢ dziatania, koszt itp.).

P6S_UW

P6S_UW _inz.

KRIAP_KE_U04

Potrafi praktycznie zastosowa¢ metode elementow skonczonych (MES) w procesie projektowania
element6w i zespoldw mechanicznych.

P6S_UW

P6S UW inz.

KRIAP_KE_U05

Potrafi przygotowaé i przedstawi¢ w jezyku polskim i jezyku obcym prezentacj¢ ustng i multimedialng
dotyczacy szczegdtowych zagadnien dotyczacych realizowanej pracy dyplomowe;j.

P6S_UK

KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)

KRIAP_KE_KO01

Potrafi wspotpracowaé z zespotem przy realizacji zlozonego zadania inzynierskiego petniac w nim

powierzona rolg, potrafi wykonaé przydzielone zadania zgodnie z harmonogramem prac.

P6U_K




Zalacznik 2
OBSZAR DYLOMOWANIA:

projektowo-technologiczny (PT)

WIEDZA (W)

Ma podstawowa wiedze dotyczaca rodzajow maszyn technologicznych, ich budowy, dziatania, wtasnosci i

KRIAP_PT_WO01 . . ; . P6U_W P6S_WG
-~ stawianych im wymagan oraz sterowania.
KRIAP_PT_ W02 Ma szczegolowq wiedze dotyczaca dok%adr.losm i bazowania w obrébce oraz zna oprzyrzadowanie P6U_W P6S_ WG
technologiczne stosowane w procesach obrobki.
KRIAP PT W03 Ma szczegoigwa, w1ed'z¢ dotyczqca} elementow sk1ad0“{y.ch procesu technologicznego oraz zna zasady| P6U_ W P6S_WG
- opracowywania procesoOw technologicznych typowych cze$ci maszyn.
KRIAP_PT W04 Ma pOdStE}WOWQ wiedze 0 systemach wspomagania komputerowego proceséw projektowania konstrukcyjno- P6U_ W P6S_ WG
technologicznego.
Zaleznie od wybranego kursu z bloku wybieralnego:
Ma szczegotowa wiedzg 0 budowie i zastosowaniu sond pomiarowych i wspotrzednosciowych maszyn
pomiarowych (WMP) w zautomatyzowanych procesach oceny jakosci wytwarzanych przedmiotow.
. lub
KRIAP_PT_W05 C . . P6U_W P6S_WG
- - Student objasnia budowg systemu elektroenergetycznego, jego funkcje oraz sposob doboru poszczegolnych - -
elementow systemu. Student zna podstawowe zasady bezpiecznego uzytkowania systemow energetycznych
do 1kV oraz zagadnienia ochrony przeciwpozarowej. Student zna podstawowe zasady udzielania pierwszej
pomocy w przypadkach porazenia pradem.
UMIEJETNOSCI (U)
KRIAP PT UOL I.DOtrafl plan?wac i przepr.O\.zvradzac. bafjanlg d95w1adczalne zespotow maszyn technologicznych oraz P6S UW inz.
- interpretowac uzyskane wyniki i wyciaga¢ wnioski. —
Potrafi opracowa¢ proces technologiczny wytwarzania elementéw i zespotdéw mechanicznych z
KRIAP_PT_U02 uwzglednieniem zadanych kryteridéw uzytkowych i ekonomicznych, uzywajac wiasciwych metod, technik i P6S_UW P6S UW inz.
narzedzi.
KRIAP PT U03 Potrafi — z_godnle z zadang specy_ﬁkaqq — zaprojektowa¢ przedmiot oraz jego proces wytwarzania z P6S_UW P6S UW inz.
- zastosowaniem systemu wspomagania komputerowego. — —
Zaleznie od wybranego kursu z bloku wybieralnego:
KRIAP PT U04 Potrafi programowac i obstugiwac ws.poirze;dnosm’o?ve maszyny pomiarowe. lub - P6U_U P6S_UW
- - Student wykonuje podstawowe pomiary, czynnosci tgczeniowe oraz elementarne czynnosci naprawcze w
instalacjach do 1kV.
KRIAP PT UOS5 Potrafi przygotovifac i przedsta\ylcr W jezyku polsklm i quyku obcym prezent.aqe; ustng i multimedialng P6S_UK
- dotyczaca szczegdlowych zagadnien dotyczacych realizowanej pracy dyplomowej.
Potrafi wykona¢ prace dyplomowa w obszarze dyplomowania projektowo-technologicznym odnoszaca si¢ do
zagadnien sterowania, automatyzacji lub robotyzacji proceséw i maszyn technologicznych, w tym:
Potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejacych rozwigzan obiektow technicznych.
KRIAP_PT_UO06 Potrafi takze dokonaé identyfikacji i sporzadzi¢ specyfikacj¢ prostych zadan inzynierskich dotyczacych P6S UW inz.

konstrukcji uktadow zautomatyzowanych.
Potrafi — zgodnie z zadang specyfikacja — zaprojektowaé oraz zrealizowaé prosty proces oraz uktad
automatyki, uzywajac wlasciwych metod, technik i narzedzi.

KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)




KRIAP_PT_KO01

Potrafi wspotpracowaé z zespotem przy realizacji zlozonego zadania inzynierskiego pelnigc w nim
powierzona role, potrafi wykona¢ przydzielone zadania zgodnie z harmonogramem prac.

P6U_K
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Opis ogolny

Zal. nr 2 do Programu ksztalcenia

OPIS PROGRAMU STUDIOW

1.1 Liczba semestrow: 7

1.2 Catkowita liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow na danym poziomie:
210

1.3 Lgczna liczba godzin zajec: 2550

1.4 Wymagania wstgpne (w szczegolnoSci w przypadku studiow drugiego stopnia):

Podstawq decyzji o przyjeciu na studia jest WSKAZNIK REKRUTACYJNY. O jego wartosci decydujg
wybrane wyniki egzaminu dojrzatosci. WSKAZNIK REKRUTACYJINY jest sumg punktow z
przedmiotow kwalifikacyjnych (matematyka, fizyka, jezyk polski, jezyk obcy nowozytny), obliczanym
zgodnie z uchwalonymi przez Senat zasadami przyjec¢ kandydatow.

Wartos¢ progowa wskaznika rekrutacyjnego ustalana jest w zaleznosci od liczby kandydatow.

1.5 Tytul zawodowy nadawany po zakonczeniu studiow: inZynier

1.6 Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia: Absolwenci studiow I stopnia kierunku Robotyka
i Automatyzacja Procesow sq przygotowani do tworczej pracy inzynierskiej w zakresie
[projektowania i eksploatacji zautomatyzowanych maszyn i procesow roboczych, robotow i
manipulatorow. W procesie edukacyjnym na tym kierunku uczestniczq specjalisci z Wydziatu
Elektroniki. Program ksztalcenia oparty jest na przedmiotach ogolnych (informatyka, matematyka,
fizyka, jezyki obce) oraz blokach przedmiotow kierunkowych (mechanika, podstawy konstrukcji,
podstawy wytwarzania, podstawy automatyzacji, przedmioty elektroniczno-cybernetyczne).
Ostateczne uksztaltowanie absolwenta nastepuje poprzez przedmioty specjalistyczne (np.
zaawansowane metody sterowania, teoria i metody optymalizacji, metody i techniki sztucznej
inteligencyji, sterowniki PLC i in.). Student podczas studiow bierze udzial w wycieczkach
dydaktycznych i praktykach przemystowych. Zwieniczeniem studiow jest praca dyplomowa.
(Absolwenci kierunku Automatyka i Robotyka bedq mogli znalez¢ zatrudnienie we wszystkich
galeziach przemystu, a w szczegolnosci w przemysle budowy maszyn i urzqdzen, placowkach
naukowo-badawczych, biurach projektowych. Po ukonczeniu tego kierunku, inzynier bedzie
stanowic¢ swoisty pomost lgczqcy umiejetnosci mechanika- -technologa z elektronikiem-projektantem
Lsystemow sterowania.

1.7 Mozliwos¢ kontynuacji studiow: studia Il stopnia

1.8 Wskazanie zwiqzku z misjg Uczelni i strategia jej rozwoju.

Wiedza zdobyta podczas studiow ma nie tylko zaowocowa¢ sukcesami w przysztym zZyciu
zawodowym absolwenta, ale rowniez uksztattowaé czlowieka ze zmystem przedsigbiorcy,
tworczego i otwartego na nowe wyzwania.




2. Opis szczegolowy

2.1 Calkowita liczba efektow uczenia si¢ w programie studiow:
obszar dyplomowania konstrukcyjno-eksploatacyjny W (wiedza)=...25.., U (umigj¢tnosci)=...31.., K (kompetencje)=...13.., W+U+K=...69...
obszar dyplomowania projektowo-technologiczny W (wiedza)=...26.., U (umiejetnosci)=...32.., K (kompetencje)=...13.., W+U+K=...71...

2.2 Dla kierunku studiow przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - liczba efektow uczenia si¢ przypisana do dyscypliny: D1 (wiodgca)...., D2....., D3....., D4.....
2.3 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - procentowy udziat liczby punktéw ECTS dla kazdej z dyscyplin:
D1.....% punktow ECTS, D2.....% punktéw ECTS, D3.....% punktéw ECTS, D4.....% punktow ECTS,
2.4a. Dla kierunku studiéw o profilu ogdlnoakademickim - liczba punktow ECTS przypisana zajgciom zwigzanym z prowadzong w Uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie
lub dyscyplinach, do ktorych przyporzadkowany jest kierunek studiow (musi by¢ wigksza niz 50% catkowitej liczby punktéw ECTS z p.1.1)..KE - 118, PT - 116...
2.4b. Dla kierunku studiow o profilu praktycznym - liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom ksztaltujacym umiejetnosci praktyczne (musi by¢ wieksza niz 50% catkowitej
liczby punktow ECTS z p.1.1).....

2.5 Zwigzla analiza zgodnos$ci zakladanych efektéw uczenia si¢ z potrzebami rynku pracy

Efekty uczenia si¢ odnoszq sig nie tylko do transportu, ale rowniez ze wzgledu na wymagania nowoczesnego przemystu do mechaniki, automatyki i robotyki, mechatroniki oraz informatyki i
technologii informatycznych. Uzyskanie zaktadanych efektow uczenia pozwoli absolwentowi na znalezienie atrakcyjnej i ciekawej pracy we wszystkich gateziach przemystu, jak rowniez na
uruchomienie wlasnej dzialalnosci gospodarczej. Prace nad efektami ksztatcenia byly referowane i dyskutowane na zebraniach Konwentu Wydzialu Mechanicznego, w skiad ktérego wchodzg
miedzy innymi przedstawiciele zakladéw przemystowych z Polski, ze szczegdlnym uwzglednieniem Dolnego Slgska i wojewddztw sqsiednich.

2.6 Laczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyskaé na zajeciach wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich lub innych oséb
prowadzacych zajecia i studentéw (wpisa¢ sume punktow ECTS dla kurséw/ grup kursow oznaczonych kodem BKl)

141,8 143,1 ECTS/KE, PT
2.7 Laczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ z zakresu nauk podstawowych
Liczba punktow ECTS z przedmiotow obowiazkowych 82
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 0
Laczna liczba punktow ECTS 82

2.8 Laczna liczba punktow ECTS, ktéra student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym, w tym zajeé laboratoryjnych i projektowych (wpisaé
sumg punktow ECTS kursow/grup kurséw oznaczonych kodem P)

Liczba punktow ECTS z przedmiotow obowigzkowych 64
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 71
Laczna liczba punktow ECTS 135

2.9 Minimalna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyskaé, realizujac bloki ksztalcenia oferowane na zajeciach ogélnouczelnianych lub na innym
kierunku studiow (wpisa¢ sume punktow ECTS kurséw/grup kurséw oznaczonych kodem O)

ECTS
2.10 Laczna liczba punktéw ECTS, ktora student moze uzyskad, realizujac bloki wybieralne (min. 30 % calkowitej liczby punktow ECTS)
63 65 ECTS/KE, PT
3. Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektéw uczenia sie:
* Student rozpoczynajacy zajgcia posiada odpowiedni poziom wiedzy i umiejgtnosci stanowigcy wymagania wstgpne.
* Student uczestniczy w zajg¢ciach zorganizowanych na uczelni
* Student realizuje prace projektowe, laboratoryjne, obliczeniowe, analizy, prezentacje, studiuje literatur¢ i zalecane materiaty.
* Student uczestniczy w sprawdzianach wiedzy 1 umiejetnosci, zapoznaje si¢ z prawidtowymi odpowiedziami, ocenami i uwagami prowadzacego.
* Student w ramach wyszczegodlnionych przedmiotdow uczy si¢ pracy grupowe;.
* Student jest zach¢cany do angazowanie si¢ w pracg kot naukowych.
* Student uczestniczy w spotkaniach z przedsigbiorcami, wycieczkach technicznych, targach pracy.



4. Lista blokow ksztalcenia:

4.1. Lista blokoéw obowiazkowych:
4.1.1 Lista blokow ksztalcenia ogélnego

4.1.1.1 Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. ...6... pkt. ECTS):

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma’ [ Sposob Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 8
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) si¢ zaje¢ | grupy |zalicze-| ogsl ;
, , -1 ogblno- .
grupy kurséw wle¢| I ]|p]|s ZZU | CNPS |taczna BK! [kursow| nia | uez* C;f;:tk;' rodzaj® | typ’
1. |RAMO031004W Ergonomia i BHP 1 KRIAP _W13, KRIAP _W17 15 60 2 1,2 T z KO Ob.
2. |RAM031005W Podstawy zarzadzania 1 KRIAP_W15 15 30 1 0,6 T z KO Ob.
3. |RAM031053W Ekologia 1 KRIAP _W21, KRIAP_K08 15 30 1 0,6 T z K Ob.
4. |RAM031036W Systemy zarzadzania jakoscig 2 KRIiAP_W15 30 60 2 1,2 T 4 K Ob.
Razem|{ 5 1| 0 [ 0| 0| O 75 180 6 3,6
4.1.1.2 Blok Jezyki obce (min. ...... pkt. ECTS):
. . . . .| Liczba pkt. 2| Sposéb ,
Kod Tygodniowa liczba godzin | Liczba godzin ECTS Forma®|Sp Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia kursu/ 3
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) si¢ zajeé | grupy |zalicze-f ogol ;
, , ~| ogoino- K
grupy kursow w| ¢ | p|s ZZU [CNPS [faczna BK! [kursow| nia | uezt C;f;:tkg rodzaj®| typ’
Razem| 0 | 0 | O | O [ O 0 0 0 0
4.1.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin| L1€Z0@ Pkt | £orma?|Sposab Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) sie zajel grupy |zalicze-| ogélno °
. & g " | charakt. i6 7
grupy kursow wie¢ I p S 22U | CNPS |faczna BK! |kursow| nia ucz.* Prakt’ rodzaj”| - typ
Razem| 0 | 0 | 0 ) 0| O 0 0 0 0
4.1.1.4 Technologie informacyjne (min. ...2... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin| Li€Z0@ PKL. | Eorma?| Spossb Kurs/grupa kursow
Lp Kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS —Jkursw/ | ° .
e ) oznaczyé symbolem GK) ; sig zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno- | oo 6 7
grupy kursow w | ¢ | p S ZZU | CNPS [tgczna BK! |kursow| nia ezt oy rodzaj’ | typ
1. |RAMO031003W  |Technologie informacyjne 2 D ez, KRIAPIA 30 | 60 2 |12 | T z PD | oOb.
Razem[ 2 | 0O [ 0O | O[O 30 60 2 1,2
Razem dla blokéw ksztalcenia ogélnego
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin chzr}a liczba ECTS zajeé
punktow ECTS 1
ZZU CNPS BK
wielllpls 105 240 8 48
7 0 0 0 0




4.1.2 Lista blokéw z zakresu nauk podstawowych

4.1.2.1Blok Matematyka

. . . . .| Liczba pkt. : ,
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin p Forma?| Sposéb Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 8
A , oznaczy¢ symbolem GK si zaje¢ | grupy |zalicze-| ogoino-| . °
grupy kurséw ye sym ) wleé¢| I ]|p]|s ¢ ZZU | CNPS [taczna szl kgursgi; nia Oizznf Charak;- rodzaj®| typ’
) Prakt.
1. |MAP001039W Algebra z geometrig analityczng 2 KRIAP _WO01, KRIAP _K05 30 60 2 15 T E o) PD Ob.
2. [MAP001039C Algebra z geometrig analityczng 1 KRIiAP _U06, KRIAP _K05 15 60 2 1,0 T 4 o) P PD Ob.
3. |MATO001644W Analiza matematyczna | 2 KRIAP _WO01, KRIAP _K05 30 150 5 3,0 T E (6] PD Ob.
4, |MAT001644C Analiza matematyczna | 2 KRIAP _U02, KRiAP _K05 30 90 3 2,0 T z (6] P PD Ob.
5. |MATO001645W Analiza matematyczna Il 1 KRIAP _WO01, KRIAP _K05 15 60 2 1,2 T E (6] PD Ob.
6. |MAT001645C Analiza matematyczna Il 1 KRIiAP _U02, KRIAP _K05 15 60 2 1,4 T z 0 3 PD Ob.
7. |RAM031010W Roéwnania rozniczkowe zwyczajne 2 KRIiAP _WO01, KRIAP _K01 30 60 2 1,2 T E K Ob.
8. |RAMO031010C  |Réwnania rézniczkowe zwyczajne 1 s g, AR Lo, 15 | 60 2 | 14| T z P K | ob.
9. [MATO01435W  |Funkcje zespolone 1 KRIAD O KRIAP K01, 5 |60 | 2 12| T | E| O PD | Ob.
- KRIAP _U06, KRIAP_U07,
10. |MATO001435C Funkcje zespolone 1 KRIAP K04, KRIAP KOS 15 60 2 1,4 T z o} P PD Ob.
KRIAP _WO01, KRIAP_W14,
11. |RAMO031017W Statystyka inzynierska 1 KRIAP _W17, KRIAP _K04, 15 30 1 0,6 T z PD Ob.
KRIAP _K06
KRIAP _U01, KRIAP _U02,
12. |RAMO031017P Statystyka inzynierska 1 KRIAP _U04, KRIAP _K04, 15 30 1 0,7 T z P PD Ob.
KRIAP _K06
Razem| 9 | 6 [ O | 1 | O 240 | 780 26 | 16,6
4.1.2.2 Blok Fizyka
Kod Tygodniowa liczba godzin | Liczba godzin Liczba pkt. Forma? | Sposéb Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | @
A , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogotno-| , °
grupy kurséw yesy ) w | ¢ | p S ¢ ZZU | CNPS [taczna ng k?lrspéilv nia 080 nf charakt. | rodzaj® [ typ’
BK ucz. Prakt.’
KRIAP _W02, KRIAP _W11,
1. |FzPoolos7w Fizyka 2 KRIAP _UOL, KRIAP _U10, 30 | 90 3 2 T E 0 PD | ob.
KRIAP _K01, KRIAP _K02
KRIAP_K05, KRIAP K07
KRIAP _U01, KRIAP _U10,
2. |FZP001067C Fizyka 1 KRIAP _KO01, KRIAP _K02, 15 60 2 1 T z o P PD Ob.
KRIAP _K05, KRIAP _K07
KRIAP _U10, KRIAP _K01,
3. |FZP001067L Fizyka 1 KRIAP _K02, KRIAP _K05, 15 30 1 1 T z o P PD Ob.
KRIAP _K07
Razem| 2 | 1 | 1 | 0| O 60 180 6 4
4.1.2.3Blok Chemia
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma? | Spos6b Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 8
A , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogolno-| . °
grupy kursow yesy ) w | ¢ | p S ¢ ZZU | CNPS [taczna Jf?l k?lrs?)zv nia €0 nf charakt. | rodzaj® | typ’
BK ucz. Prakt.®
KRIAP _W02, KRIAP _WO04,
1. |RAMO031002W Chemia 2 KRIAP _K04, KRIAP _K05, 30 60 2 1,2 T z PD Ob.
KRIAP _K06
Razem| 2 | 0O [ O | O[O 30 60 2 1,2

inne...




4.1.2.4 Blok Informatyka
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma® [ Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 3
M. , . . - [0}
, oznaczy¢ symbolem GK) si¢ zaje¢ | grupy |zalicze- | ogolno- harakt _6 7
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS [taczna B! [kursow| nia - cP re;rst - rodzaj’ | typ
KRIAP _W12, KRIAP _K03,
1. |RAMO031042W Informatyka | 1 KRIAP K05 15 60 2 1,2 T z K Ob.
KRIAP _U02, KRIAP _U15,
2. |RAMO031042P Informatyka | 2 KRIAP K03, KRIAP KOS 30 60 2 1,4 T z P K Ob.
3. |[RAMO031047W Informatyka |1 1 KRIAP _W13 15 30 1 0,6 T 4 K Ob.
KRIAP _U03, KRIAP _K01,
4. |RAMO31047P Informatyka I1 2 KRIAP KOS 3 | 60 | 2 | 14 | T z P K | ob.
KRIAP _U02, KRIAP _U03,
5. |RAMO031049P Informatyka Il 2 KRIAP _K01, KRIAP _K02, 30 60 2 1,4 T z P K Ob.
KRIAP _K04, KRIAP _K05
6. |RAMO031055W Systemy czasu rzeczywistego i sieci komputerowe 2 KRIAP _W12 30 60 2 1,2 T z K Ob.
. R KRIAP _K03, KRIAP _U01,
7. |RAMO031055P Systemy czasu rzeczywistego i sieci komputerowe 1 KRIAP _U08, KRIAP _U14 15 60 2 1,4 T z P K Ob.
Razem| 4 | 0 | O | 7 [ O 165 | 390 13 8,6
4.1.25Blok Przedmioty podstawowe
Kod Tygodniowa liczba godzin | Liczba godzin Liczba pkt. Forma? | Sposéb Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | @
A , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogotno-| , °
grupy kursow Yo sy ) w | ¢ | p | s ¢ ZZU [CNPS [faczna B:El k?lrs?){v nia Oizznf charak;. rodzaj®| typ’
) Prakt.
1. |RAMO031001W Grafika inzynierska - geometria wykre$lna 1 KRIiAP _W03, KRIAP _K06 15 30 1 0,6 T z PD Ob.
2. |RAM031001C Grafika inzynierska - geometria wykre$lna 2 KRIiAP _U03, KRIAP _K06 30 60 2 1,4 T z P PD Ob.
KRIAP _W04, KRIAP _WO5,
3. |RAMO031008W Materialoznawstwo I 2 KRIAP _W07, KRIAP _K09, 30 60 2 1,2 T z PD Ob.
KRIAP _K04
KRIAP _U02, KRIAP _U03,
. KRIAP _U12, KRIAP _U24,
4, |RAMO031008L Materialoznawstwo I 1 KRIAP K03, KRIAP _K04 15 60 2 1,4 T z P PD Ob.
KRIAP _K05
5. |[RAM031038W Mechanika | 2 KRIAP _WO01, KRIAP _W02 30 60 2 1,2 T z PD Ob.
6. [RAMO031038C Mechanika | 2 KRIAP _U02, KRIAP _U07 30 60 2 1,4 T z P PD Ob.
7. |RAM031045W Grafika inzynierska - zapis konstrukcji 2 KRIAP _W03 30 60 2 1,2 T z PD Ob.
KRIAP _U01, KRIAP _U02,
8. [RAM031045P |Grafika inzynicrska - zapis konstrukcji 2 KRAD 08, KA KOs 0 [ 60 [ 2 [ 14| T | 2 P | PD | ob.
KRIAP _K07, KRIAP _K11
KRIAP _W04, KRIAP _WO05,
9. |RAMO031012W Materialoznawstwo II 2 KRIAP _W07, KRIAP _K04, 30 90 3 1,8 T E PD Ob.
KRIAP _K09
KRIAP_UO1, KRIAP _U03,
10. |RAMO031012L Materialoznawstwo II 1 KRIAP _U12, KRIAP _KO03, 15 60 2 1,4 T z P PD Ob.
KRIAP _K04
KRIAP _W02, KRIAP _K01,
11. |RAM031039W Mechanika Il 2 KRIAP _K03, KRIAP _KO04, 30 90 3 18 T E PD Ob.
KRIAP _K05
KRIAP _U01, KRIAP _U06,
. KRIAP _U07, KRIAP _K01,
12. |[RAM031039C  [Mechanika Il 2 KRIAP K03, KRInP K04 30 | 60 | 2 | 14 | T z P | PD | Ob
KRIAP _K05
13. |RAM031048W Wytrzymato$¢ materiatow I 2 KRIAP _W02 30 60 2 1,2 T z PD Ob.
- L KRIAP _U12, KRIAP _K01,
14. |RAMO031048C Wytrzymato$¢ materiatow I 2 KR: AP KO, KRiI AP K07 30 60 2 14 T z P PD Ob.




KRIAP _W02, KRIAP _W19,
15. |RAMO031050W  [Termodynamika techniczna 1 KRIAD K02, KRiAP 0D, 15 30 [ 1 [os| T | z PD | Ob.
KRIAP _K12
16. |RAMO31050L  [Termodynamika techniczna 1 Ko 106, KiAn s 5 |3 | 1 o7 ]| T | 2 P | Pp | Ob.
o o KRIAP _W02, KRIAP _K01,
17. |RAMO031022W Wytrzymato$¢ materiatow II 2 KR: AP _KO4, KRiIAP ko7 30 60 2 1,2 T E PD Ob.
o o KRIAP _U12, KRIAP _KO1,
18. |RAMO31022L  |Wytrzymatos¢ materiatow II KRIAP K04, KRIAP KO7 15 [ 60 | 2 | 14 | T z P | pD | ob.
Razem| 16 | 8 | 4 | 2 | O 450 | 1050 | 35 | 22,7
Razem dla blokow z zakresu nauk podstawowych
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin chzr}a liczba ECTS zajeé
punktow ECTS
zzU CNPS BK®
w | S
- P 945 2460 82 53,1
20015 5 10| O
4.1.3 Lista blokow kierunkowych
4.1.3.1 Blok Przedmioty obowiazkowe kierunkowe
Kod Tygodniowa liczba godzin _|Liczba godzin Liczba pkt. | gormg?| Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp Kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | @
A , oznaczy¢ symbolem GK si zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno-| . °
grupy kurséw Yo sy ) w | ¢ | p S ¢ ZZU | CNPS [taczna szl k?l " Szzv nia Oizznf charakt. | rodzaj® | typ’
| Prakt®
1. |RAMO031011W Zaawansowane materiaty funkcjonalne 1 Ei:ﬁg ::2?22 YIEFZI:: :%24’ 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP _U0L, KRIAP _U02,
2. |RAMO031011S Zaawansowane materiaty funkcjonalne 1 |KRIAP _U06, KRIAP _U12, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K02, KRIAP _K06
3. |RAM031046W Podstawy mikrosterownikow 1 KRIAP _W12, KRIAP _K05 15 30 1 0,6 T z K Ob.
4. |RAMO31046L Podstawy mikrosterownikow 2 KD g AP KO3, 30 | 30 1 o7 | T z P K | ob.
5. |RAM031037W Podstawy metrologii 1 KRIiAP _WO05, KRIAP_K05 15 30 1 0,6 T z K Ob.
6. |[RAMO031051W Metrologia wielkosci geometrycznych 2 Es:ig :\|,<V(?; + KRIAP KOS, 30 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP _U09, KRIAP _U10,
7. |RAMO031051L Metrologia wielkosci geometrycznych 1 KRIAP _U11, KRIAP _K05, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K06
KRIAP _W02, KRIAP _W11,
8. |ARR031301W Podstawy elektrotechniki 1 KRIAP _KO01, KRIAP _K03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP _K06
- KRIAP _U09, KRIAP _KO1,
9. |ARRO031301C Podstawy elektrotechniki 1 KRIAP K03, KRIAP K06 15 30 1 0,7 z P K Ob.
10. |RAE001030W Uktady elektroniczne 2 KRIAP _W10 30 30 1 0,6 z K Ob.
KRIAP _U08, KRIAP _U09,
11. |RAE171030L Uktady elektroniczne 1 KRIAP _U10, KRIAP _K03, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K05
12. |RAMO031044W Podstawy automatyki 2 KRIAP _WO01, KRIAP _W09 30 60 2 1,2 E K Ob.
. KRIAP _U07, KRIAP _U08,
13. [RAE171030P Uklady elektroniczne 1 KRIAP K03, KRiAP KOS 15 | 30 | 1 | 07 z P K | ob.
KRIAP_KE_WOL,
14. |RAMO031056W Mechanika ptynow 1 KRIAP _K01, KRiAP _K03, 15 30 1 0,6 T z K W
KRIAP _K10
KRIAP_KE_U03,
15. |RAMO031056C Mechanika ptynow 1 KRIAP _KO01, KRIAP _K03, 15 30 1 0,7 T z P K w
KRIAP _K10
KRIAP _U07, KRIAP _U08,
16. |RAMO031020L Podstawy automatyki 2 KRIAP _U09, KRIAP _U14, 30 60 2 1,4 T z P K Ob.
KRIAP _K03
17. |RAM031000W Systemy laserowe 2 KRIAP _W02, KRIAP _W07 30 60 2 1,2 z K Ob.




18. |[RAMO31021W  [Techniki wytwarzania - obrobka bezubytkowa 2 o e KmAP WL 30 [ 90 | 3 | 18| T | E K | ob.
19. |ARR043201W Napedy elektryczne 1 KRIAP _W11 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP _U07, KRIAP _U08,
20. |ARR043201L Napedy elektryczne 1 KRIAP _U09, KRIAP _U11, 15 30 1 0,7 T z K Ob.
KRIAP _K03, KRIAP _K06
21. |[RAMO31023w  |Podstawy konstrukcji maszyn | 3 PENEWA RN 45 | 90 3 | 18| T E K | ob
KRIAP _U01, KRIAP _U03,
22. |RAMO031023P Podstawy konstrukcji maszyn | 1 KRIAP _U04, KRIAP _K02, 15 60 2 1,4 T z K Ob.
KRIAP _K03
23. |RAMO031052W Teoria maszyn i mechanizmow 2 KRIAP _W06 30 90 3 1,8 T E K Ob.
24. |RAMO031052P Teoria maszyn i mechanizmow 2 KRIAP _U07 30 60 2 1,4 T z K Ob.
25. |RAMO031025W Podstawy i algorytmy przetwarzania sygnatow 2 KRIiAP _W10 30 60 2 1,2 T z K Ob.
o . \ KRIAP _U03, KRIAP _U04,
26. |RAMO031027L Techniki wytwarzania - obrobka bezubytkowa 2 KRIAP U12. KRIAP U21 30 60 2 14 T z K Ob.
KRIAP _U03, KRIAP _U04,
27. |RAM031027P Techniki wytwarzania - obrobka bezubytkowa 1 KD “Kos. Kiiab “Heas’ 15 | 30 1 o7 | T z K | ob.
KRIAP_K10 N
KRIAP _W07, KRIAP _K03,
28. |RAM031028W Techniki wytwarzania - obrobka ubytkowa 2 KRIAP _K04, KRIAP _K05, 30 90 3 1,8 T E K Ob.
KRIAP _K12
KRIAP _U02, KRIAP _U03,
29. |RAMO31028L Techniki wytwarzania - obrobka ubytkowa 1 KD “Koa. Kiiah Koy 15 | 30 1 o7 | T z K | ob.
KRIAP_K12 N
30. |[RAMO31020W  |Podstawy konstrukcji maszyn 11 1 R ey (AP K02, 15 | 30 1 [os | T z K | ob.
KRIAP _U01, KRIAP _U02,
31. |RAMO031029L Podstawy konstrukcji maszyn |1 1 KRIAP _U13, KRIAP _K02, 15 30 1 0,7 T z K Ob.
KRIAP _K03
KRIAP _U01, KRIAP _U02,
32. |RAMO031029P Podstawy konstrukcji maszyn Il 2 KRIiAP _U13, KRIAP _K02, 30 30 1 0,7 T z K Ob.
KRIAP _K03
33. |RAMO031031L Podstawy i algorytmy przetwarzania sygnatow 1 KRIAP _U11, KRIAP _K03 15 30 0,7 T K Ob.
. . \ . KRIAP _W07, KRIAP _K03,
34. |RAM031032W Projektowanie procesow technologicznych 1 KRiAP K04 15 60 2 1,2 T E K Ob.
35. |RAM031032P  |Projektowanic proceséw technologicznych 2 R . 0 [ 30 [ 1 [o7 | T | z K | ob.
36. |RAMO031033W Podstawy robotyki i automatyzacji 2 KRIAP _W08, KRIAP _W09 30 60 2 1,2 T E K Ob.
37. |RAMO031033L Podstawy robotyki i automatyzacji 2 KRIiAP _U07, KRIAP _U21 30 30 1 0,7 T z K Ob.
38. |RAMO031054W Uktady napgdowe hydrauliczne i pneumatyczne 2 Es:ig “2?51' KRIAP _W02, 30 60 2 1,2 T z K Ob.
39. |RAMO031054L Uktady napgdowe hydrauliczne i pneumatyczne 1 ig:ﬁg *32; Eg:ﬁg *Egg 15 30 1 0,7 T z K Ob.
Razem| 31| 2 |15 9 | 1 870 | 1710 | 57 | 36,6
Razem dla blokéw kierunkowych
T - -
) ) _ Laczna ) Laczna ) Laczna liczba Liczba punl'<tf)w
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin \ ECTS zajeé
punktow ECTS
Z7U CNPS BK®
w | S
- P 870 1710 57 36,6
311 2 |15] 9 1




4.1.4 Lista blokow specjalnosciowych
4.1.4.1 Blok Przedmioty obowigzkowe specjalno$ciowe

Kod Tygodniowa liczba godzin | Liczba godzin| LicZba Pkt |Forma® [ Sposdb Kurs/grupa kursow
, , 3
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS —{ kursu/ ~
A , oznaczy¢ symbolem GK) , sie ZajeC | grupy |zalicze-| ogolno- 6 7
grupy kursow w | ¢ | p|s ZZU | CNPS [taczna BK! |kursow| nia | uez? c:ir::(;. rodzaj®| typ
Razem| 0 | 0 | O | O [ O 0 0 0 0
Razem dla blokow specjalnosciowych
Laczna Laczna Faczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin u?lktéw ECTS ECTS zajeé
770 cnes (P BK"
¢ |
o p1° 0 0 0 0
0 0 0 0 0
|
4.2. Lista blokow wybieralnych:
4.2.1 Lista blokow ksztalcenia ogélnego
4.2.1.1 Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. ...4... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma? | Sposéb Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 2
e , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogolno-| , °
grupy kursow YOSy ) wlelt]p]s ¢ 22U |CNPS [taczna | 057 | STPY 1E8REEN 02O charakt | oz | typ”
BK ez | prakt’
KRIAP_W14, KRIAP _K02,
1. |RAMO031040BK Historia wojen a postep technologii 2 KRIAP _K05, KRIAP _K08, 30 60 2 1,2 T z KO w
KRIAP _K09
2. |HMH100035BK Przedmiot humanistyczny (Ochrona wlasnosci) 1 KRIAP _W18, KRIAP _K10 15 60 2 1,2 T z [¢) KO W
Razem| 3 1| 0] 0| 0| O 45 120 4 2,4
4.2.1.2 Blok Jezyki obce (min. ..5.... pkt. ECTS):
. . . . .| Liczba pkt. 2 b ,
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma® [ Sposé Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 8
A , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogotno-| , °
grupy kursow yesy ) w | ¢ | p S ¢ ZZU | CNPS [taczna ng k?lrszi/ nia 080 nf charakt. | rodzaj® [ typ’
BK ucz. Prakt.’
KRIAP _U05, KRIAP _U17,
KRIAP _U20, KRIAP _U22,
1. |JZL100707BK Jezyk obcy poziom B2 lub C1 4 KRIiAP _U23, KRIAP _U25, 60 60 2 1,5 z (0] P KO W
KRIAP_K02, KRIAP_K05,
KRIAP_K12
KRIAP _U05, KRIAP _U17,
KRIAP _U20, KRIAP _U22,
JZL.100708BK Jezyk obcy poziom B2 lub C1 4 KRIAP _U23, KRIAP _U25, 60 90 3 2,5 z (6] P KO W
KRIAP_K02, KRIAP_K05,
KRIAP_K12
Razem| 0 | 8 | 0| 0| O 120 | 150 5 4




4.2.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. ..0.... pkt. ECTS):

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma® | Sposéb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 8
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) si¢ zaje¢ | grupy |zalicze-| ogsl ;
. . ~| ogolno- 6 7
grupy kursow w| ¢ | p|s ZZU [CNPS [faczna BK! [kursow| nia | uez’ CFE‘:: :tk; rodzaj” [ typ
1. |WFWO000000BK Zajecia sportowe 2 KRIAP _K12, KRIAP _K13 30 0 0 0 T z (6] P KO W
Razem| 0 | 2 | O | O [ O 30 0 0 0
4.2.1.4 Blok Technologie informacyjne (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin .| Liczba godzin Liczba pKt. | Forma2| Spossb Kurs/grupa kursow
Lp Kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 32
A . oznaczy¢ symbolem GK) i si¢ zaje¢ | grupy |zalicze-| ogélno-| = © - 7
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS [taczna BK! |kursow| nia uez® c:irsf;. rodzaj’ | typ
Razem| 0 | 0 | O | O [ O 0 0 0 0
Razem dla blokéw ksztalcenia ogélnego
Eaczna Laczna . . j
i i li i . . Laczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin 'CZbZaZngZ'” “CZ?:T\I%,O;ZIH punktow ECTS | ECTS zajeé BK?
w | ¢ | D s
310l ol ol o 195 270 9 6,4
4.2.2 Lista blokow z zakresu nauk podstawowych
4.2.2.1Blok Matematyka (min. ...... pkt. ECTS):
. . . . .| Liczba pkt. 2| Snosob )
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma® | Sposo Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) sig zaje¢ | grupy | zalicze | ogol ©
, ogoblnou 6 7
grupy kursow w [ ¢ | p|s ZZU [CNPS [faczna BK! |kursow| nia iy :?:;fkt. rodzaj” | typ
ycz
Razem| 0 | 0 | O | O [ O 0 0 0 0
4.2.2.2Blok Fizyka (min. ...... pkt. ECTS):
. . . . .| Liczba pkt. 2| Snosob .
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma® | Sposo Kurs/grupa kursow
Lp Kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | ®
e , oznaczy¢ symbolem GK) si¢ zajeé | grupy |zalicze-| ogotno-| , ° A 7
grupy kursow w | ¢ | p S ZZU | CNPS [taczna B! [kursow| nia uez c;rf::tk:- rodzaj’ | typ
Razem{ 0 | 0| O[O0 | O 0 0 0 0




4.2.2.3Blok Chemia (min. ...... pkt. ECTS):
. . . . .| Liczba pkt. 2| Sposéb ,
Kod Tygodniowa liczba godzin | Liczba godzin ECTS Forma®|Sposo Kurs/grupa kurséw
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia kursu/ 3
A ¢ symbolem GK i jeé | gr alicze | ogs °
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | p|s S1e ZZU [ CNPS [faczna Zajﬁ;f k?lrligi; ‘ nliaz ogomfu charakt. | rodzaj® | typ”
BK cz. Praktycz
Razem| 0 | O [ O | O | O 0 0 0 0
4.2.2.4 Blok Informatyka
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma? | Sposéb Kurs/grupa kursow
kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
, ¢ bolem GK i ajec | grupy |zalicze-| ogoino- °
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | p|s SIe ZZU | CNPS [1gczna z Jql k?lrs‘:’){v hia o8 nf charakt. f rodizaj® | typ’
BK ucz. Prakt.’
Razem| 0 | 0 | 0 ) 0| O 0 0 0 0
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
Laczna Laczna FLaczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin a‘kt' Ects| ECTS zajgé
77U CNPS punktow BK!
¢ |
o p1° 0 0 0 0
0 0 0 0 0
4.2.3 Lista blokéw kierunkowych
4.2.3.1 Blok Przedmioty wybieralne kierunkowe
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. o) a2l spossb Kurs/grupa kursow
kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 3
, oznaczy¢ symbolem GK si zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno- °
grupy kursow naczye sym ) w | ¢ | p| s ¢ ZZU [CNPS [faczna JQl k?lrsgi; nia O8OMO7 | charakt. rodzaj® | typ’
BK ucz. Prakt’
Razem| 0 | 0 | O | O [ O 0 0 0 0




4.2.3.2 Blok Profil dyplomowania

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma? [ Sposob Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
N , oznaczy¢ symbolem GK si zajeé | grupy |zalicze-| ogolno-| , °
grupy kursow e sy ) w| ¢ | p | s ¢ ZZU [CNPS [faczna B:zl kgursgi; nia icz 4 c:arsk;. rodzaj®| typ’
i rakt.
Kursy z obszaru dyplomowania:
obszar Konstrukcyjno - Eksploatacyjny
1. |RAMO31101P Projektowanie parametryczne 3D 2 ﬁs:ﬁi—_ﬁ—;ﬂil AP K02 30 | 60 2 | 14 z P K | w
. . KRIAP _PT_W05,
2. |RAMO031117W Sensory i systemy pomiarowe 2 KRIAP W05, KRIAP_W10 30 60 2 1,2 z K W
KRIAP _U22, KRIAP _U10,
3. |RAMO31117L Sensory i systemy pomiarowe 1 iﬁ;ﬁiﬁ’é}g{f"w Kot 15 | 60 2 | 14 z P K | w
KRIAP _K03, KRIAP _K05
4. |RAMO31118W  [Maszyny technologiczne 1 O e I(RIAP K05, 15 | 60 2 |12 | T z K | w
5. [RAMO031118L  |Maszyny technologiczne 1 R ooy KRIAP K5, 15 60 [ 2 |14 | T | z P | K | w
6. |RAMO031119W Uktady impulsowe 2 KRIAP _W09 30 60 2 1,2 z K W
. KRIAP _U14, KRIAP _U15,
7. |RAMO031119L Uktady impulsowe 2 KRIAP _K03, KRIAP_K05 30 60 2 1,4 z P K W
KRIAP_KE_U01,
8. |[RAMO031151P Wstep do pracy dyplomowej 1 KRIAP_KE_UO05, KRIAP_U18, 15 90 3 2,1 T z P K w
KRIAP _K03
9. |RAM031113W CAD/MES 1 KRIAP_KE_W03 15 60 2 1,2 T E K W
10. |RAMO031113P CAD/MES 1 KRIAP_KE_U04 15 60 2 1,4 T z P K W
11. |RAMO031122W Zaawansowane sterowniki 1 EE::g _%/ggg, KRIAP _K03, 15 60 2 1,2 T z K W
12. |RAMO31122L  |Zaawansowane sterowniki 1 Kb K03 Kinb K5 15 | 60 | 2 | 14| T z P K | w
KRIAP _U01, KRIAP_KE_U02,
KRIAP _U03, KRIAP _U04,
o KRIAP _U12, KRIAP _U16,
13. |RAMO031123P Praca przej$ciowa 2 KRIAP _U22, KRIAP _KOL, 30 120 4 2,8 T z P K w
KRIAP_KE_KO1,
KRIAP _K03, KRIAP _K11
KRIAP _U18, KRIAP_KE_U01,
A KRIAP_KE_U05, KRIAP _U19,
14. |RAMO031113S Seminarium dyplomowe 1 g AP_KO3, KRIAP_KO0S, 15 30 1 0,7 T z P K w
KRIAP_K06
15. |RAMO031124W Maszyny robocze i $rodki transportowe 2 KRIAP_KE_W02 30 60 2 1,2 T z K W
16. |RAMO031124L Maszyny robocze i $rodki transportowe 1 KRIAP_KE_U27 15 60 2 1,4 T z P K W
17. |RAMOZ1125W POFista\jvy projektowania uktadow sterowania 2 KRIAP_KE_W04, 30 60 5 12 . W
pojazdow przemystowych KRIAP _K01
. . . . KRiAP_KE_U03,
18. |RAMO31125L POFista\jvy projektowania uktadow sterowania 1 KRIAP_ U15, 1AIR_KE_KOL, 15 60 2 14 T , p K W
pojazdow przemystowych KRIAP K02




RAMO031152BK BLOK WYBIERALNY: 15 30 0,7
KRIAP _U01, KRIAP _U04,
. . KRIAP _U06, KRIAP _U07,

19. |RAMO031128L Technika w medycynie KRIAP _U09, KRIAP _U10,

KRIAP_KE_KO01, KRIAP _K05
KRIAP _U03, KRIAP _U04,
. g KRIAP _U09, KRIAP _U10

20. |RAMO031126L Biomechanika inzynierska KRIAP _KOL. KRIAP _KO02,

KRIAP _K05
KRIAP _U02, KRIAP _U03,
. KRIAP _U10, KRIAP _U13,

21. |RAMO031127L Elektrotechnika praktyczna KRIAP KO3, KRIAP K05,

KRIAP _K10
Analiza MES w zastosowaniach silnie nieliniowych KRIiAP _U03, KRIAP _U04,

22. [RAMO33132P w pakiecie MSC.MARC KRIAP _U07, KRIAP _K01

23. |RAMO033121P Grafika inzynierska 3D-SolidWorks KRIAP _U08, KRIiAP _K05
Inspekcja wymiarowo-ksztattowa 3D z KRIAP U07. KRIAP U08

24, [RAMO033032P wykorzystaniem programéw GOM Inspect i KR: AP KOS A
Solidworks -

Komputerowo wspomagane wytwarzanie w KRIAP _U07, KRIAP _U08,

25. |[RAMO033113P . Ap | Ap T
systemie CAD-CAM-CATIA V5 KRIAP _KO03, KRIAP _K05
Modelowanie brytowe i powierzchniowe w KRIAP _U04, KRIAP _U07,
systemie CATIA KRIAP _U08, KRIAP _U13,

26. [RAMO33012P 4 KRIAP _K03, KRIAP _K05,

KRIAP _K12
- KRIAP _U07, KRIAP _U08,

27. |RAMO033021P Modelowanie numeryczne KRIAP KOS

28, |rRAMO33101P Obllczenl.a inzynierskie z uzyciem arkusza KRIAP_U07
kalkulacyjnego
Podstawy modelowania geometrii i generowanie KRIAP U07 KRIAP L08

29. [RAMO033112P dokumentacji z wykorzystaniem oprogramowanie KR: AP :Kosy A
PTC Creo Parametric
Programowanie obrobki szybkosciowej w KRIAP _U07, KRIAP _UO08,

30. [RAMO033033P . Ap | -
programie Inventor HSM KRIAP _K05
Projektowanie form wtryskowych i odlewniczych w KRIAP _U07, KRIAP _UO08,

1. |RAM P . ; AD RO -

3 033036 programie Solidworks KRIAP KOS
Projektowanie zespotdw maszyn roboczych w KRIiAP _U01, KRIAP _UO05,
systemach CAD (Inventor, AutoCAD) KRIAP_U07, KRIAP_U12,

32. |RAMO033051P KRIAP _U16, KRIAP _K02,

KRIAP _K03, KRIAP _K05,
KRIAP _K07
Rozwigzywanie zagadaniefn mechaniki w systemie KRIAP _U07, KRIAP _UO08,
33. |RAMO033013P ABAQUS KRIAP _K05
KRIAP _U07, KRIAP _UO08,
34. |RAMO033111P Techniki projektowania - SolidWorks KRIAP _K02, KRIAP _K05,
KRIAP _K07
Tworzenie dokumentacji technicznej w programie KRIiAP _U07, KRIAP _U08,

35. [RAMO033031P . Ap T -
Solidworks KRIAP _K05

36. |RAMO033034P ﬁi\:\fsr:;:WEir;;funkqe  programowanie w KRIiAP _U08, KRIAP _K05

KRIAP _U03, KRIAP _U04,
Zaawansowane metody modelowania i analizy w KRIAP _U07, KRIAP _UO08,
37. |[RAMO33011P systemach CAD/FEM KRIAP _K01, KRIiAP _K03,
KRIAP _K04
Zarzadzanie konfiguracjami i budowanie
sparametryzowanych bibliotej danych CAD z KRIAP _U07, KRIAP _U08,
38. |RAMO33035P wykorzystaniem programow Solidworks i Microsoft Excel KRIAP _K05
. . KRIAP _U04, KRIAP _U06, KRIiAP
39. |[RAMO33131P Zaawansowane wspomaganie wytwarzania w U07, KRIAP_U0B, KRIAP_UI09,

systemie CATIA

KRIAP _U13, KRIAP _KO05, KRIAP
K06, KRIAP_K12




Kursy z obszaru dyplomowania:
obszar Projektowo -Technologiczny

KRIAP _WO05, KRiAP _W10,

40. |RAMO031218W Sensory w systemach wytworczych KRIAP_PT_K01, 15 60 2 1,2 T K w
KRIAP _K06
KRIAP _U09, KRIAP _U10,
41. |RAMO031218L Sensory w systemach wytworczych KRIAP _U11, KRIAP_PT_KO01, 15 60 2 1,4 T K W
KRIAP _K06
- KRIAP_PT_U03, KRIAP _U13,
42. |RAMO031204P Modelowanie 3D KRIAP_K02 30 60 2 1,4 T K w
KRIAP_PT_WO0L,
43. |RAMO031219W Technologie laserowe KRIAP_PT_WO03, 15 60 2 1,2 T K W
KRIAP _W07
, KRIAP_PT_U01,
44, |RAMO031219L Technologie laserowe KRIAP_PT_U02 15 60 2 1,4 K W
45. |ARR042108W Teoria i technika sterowania KRIAP _W09 30 60 2 1,2 K W
46. |ARR042108L Teoria i technika sterowania ii:ﬁg -Eég’ KRIAP _U15, 30 60 2 1,4 T K w
KRIAP _U01, KRIAP_PT_U05,
47. |RAMO031251P Wstep do pracy dyplomowej KRIiAP _K01, KRIAP _K06, 15 90 3 2,1 T K w
KRIAP_U18
. R KRIAP_PT_WO02,
8. |RAMO31206W CAD/MES w modelowaniu procesow KRIAP_PT W03, 15 30 1 06 T K W
technologicznych KRIAP_PT_W04
. . KRIAP_PT_U02,
19. |RAMO31206P CAD/MES w modelowaniu procesow KRIAP_PT U3, 15 60 5 14 T K W
technologicznych KRIAP _U07, KRIAP_PT_KO1
. . KRIAP _W05, KRIAP_PT_KO0L,
50. |RAMO031207W Metrologia w procesach wytwarzania KRIAP K03, KRIAP KOS 30 30 1 0,6 T K w
KRIAP _U10, KRIAP _U11,
51. |RAMO031207L Metrologia w procesach wytwarzania KRIAP_PT_KO01, KRIAP _K03, 15 60 2 1,4 T K w
KRIAP _K05
52. |RAMO031222W Sterowniki PLC KRIAP _W09 15 60 2 1,2 T K W
L KRIAP _U15, KRIAP _K01,
53. |RAMO031222L Sterowniki PLC KRIAP K03 15 60 2 1,4 T K w
KRIAP _U01, KRIAP _U02,
KRIAP _U03, KRIAP _U04,
54. |RAM031223P Praca przejsciowa KRIiAP _U07, KRIAP _U08, 30 120 4 2,8 T K w
KRIAP_PT_K01, KRIAP _K02,
KRIAP _K03, KRIAP _K05
KRIAP _U18, KRIAP _PT_U05,
55. |RAMO031213S Seminarium dyplomowe KRIAP_PT_U06, KRIAP_U23, 15 30 1 0,7 T K W
KRIAP _K03, KRIAP _K06
56. |[RAM031224W Interfejsy HMI i systemy SCADA KRIAP _W09, KRIAP_PT_K01 30 60 2 1,2 T K w
57. |RAMO031224L Interfejsy HMI i systemy SCADA KRIAP _U14, KRIAP_PT_KO1 15 60 2 1,4 T K W
58. |[RAMO031212W Przetworstwo tworzyw sztucznych KRIAP _W07 15 30 1 0,6 T K W
59. |RAMO031212L Przetworstwo tworzyw sztucznych ig:ﬁz :Eg; ::E;ig :Eg: 15 30 1 0,7 T K w
60. |RAMO031216W Dynamika maszyn KRIAP _WO05, KRIAP _W06 30 60 2 1,2 T K W




RAMO031153BK BLOK WYBIERALNY: 15 30 1 0,7 T z
61. |RAMO031225L Kontrola jako$ci wyrobow 1 KRIiAP_PT_U01
62. |RAMO031226L Wspotrzednosciowa technika pomiarowa 1 Eg:ﬁg‘%; %ﬁ;’?AEBF;T—Km'
KRIAP _U02, KRIAP _U03, KRIAP
63. [RAMO031227L Elektrotechnika praktyczna 1 _U10, KRIAP _U13, KRIAP K03,
KRIAP__ K05, KRIAP_K10
Analiza MES w zastosowaniach silnie nieliniowych KRIiAP _U03, KRIAP _U04,
64. [RAMO33132P w pakiecie MSC.MARC 1 KRIAP _U07, KRIAP _K01
65. |RAMO033121P Grafika inzynierska 3D-SolidWorks 1 KRIAP _U08, KRIiAP _K05
Inspekcja wymiarowo-ksztattowa 3D z KRIAP U07. KRIAP U08
66. [RAMO033032P wylforzystaniem programow GOM Inspect i 1 KR: AP :Kosy s
Solidworks
Komputerowo wspomagane wytwarzanie w KRIAP _U07, KRIAP _U08,
67. [RAMO3SLLSP systemie CAD-CAM-CATIA V5 ! KRIAP _K03, KRIAP_KOS
H H - H KRIAP _U04, KRIAP _U07, KRIiAP
68. |RAMO033012P Model(?wanle brylowe i powierzchniowe w 1 _U08, KRIAP _U13, KRIAP _K03,
systemie CATIA KRIAP_K05, KRIAP_K12
69. |RAMO033021P Modelowanie numeryczne 1 ﬁg:ﬁg —zg;’ KRiAP _U08,
70. |RAMOS3101P (k);t;:(lslz::;jang;zoymerskle z uzyciem arkusza 1 KRIAP_U07
Podstawy modelowania geometrii i generowanie KRIAP U07 KRIAP L08
71. |RAMO033112P dokumentacji z wykorzystaniem oprogramowanie 1 KR: AP KOS A
PTC Creo Parametric B
Programowanie obrobki szybkosciowej w KRIAP _U07, KRIAP _UO08,
72. |RAM033033P . 1 AT -
programie Inventor HSM KRIAP _K05
Projektowanie form wtryskowych i odlewniczych w KRIAP _U07, KRIAP _U08,
73. |RAMO033036P programie Solidworks ! KRIAP KOS
Projektowanie zespotdow maszyn roboczych w KS&’;PP(;O;F; KSEPK—;JOASF; KS;:P
, KRi. , KRi 3
74. |RAMO033051P systemach CAD (Inventor, AutoCAD) 1 KRIAP _K02, KRIAP _KO03, KRIAP
K05, KRIAP__ K07,
Rozwiazywanie zagadanien mechaniki w systemie KRIAP _U07, KRIAP _UO08,
75. |RAMO033013P ABAQUS 1 KRIAP _K05
KRIAP _U07, KRIAP _U08,
76. |[RAMO033111P Techniki projektowania - SolidWorks 1 KRIAP _K02, KRIAP _K05,
KRIAP _KO07
Tworzenie dokumentacji technicznej w programie KRIAP _U07, KRIAP _UO08,
77. |RAMO033031P Solidworks 1 KRiP K05
78. |RAMO033034P Zal_awansowane funkcje i programowanie w 1 KRIAP_U08, KRIAP K0
Microsoft Excel
ini H KRIiAP _U03, KRiAP _U04, KRIAP
79. |rAMO33011P Zaawansowane metody modelowania i analizy w 1 o7, KRIAP L0B, KRIAP. KOL.
systemach CAD/FEM KRIAP_K03, KRIAP_K04
Zarzadzanie konfiguracjami i budowanie
sparametryzowanych bibliotej danych CAD z KRIAP _U07, KRIAP _U08,
80. [RAMO33035P wykorzystaniem programéw Solidworks i Microsoft Excel ! KRIAP _K05
z R Wy[ ) KRIiAP _U04, KRiAP _U06, KRIAP
aawansowane wspomaganie warzania w |_U07, KRIAP _U08, KRIAP _U09,
81. |RAMO033131P systemie CATIA 1 KE(;?PK_;SF; KEY;P K05, KRIAP
N .
Razem obszar: KE| 11 | 0 8 6 390 | 1170 | 39 25,9
obszar: PT[ 13| O | 8 6 435 | 1230 | 41 27,2
Razem dla blokéw kierunkowych
Laczna liczba godzin . Laczna . . Laczna . Laczna liczba Liczba punl'(t(r)w
liczba godzin liczba godzin unktow ECTS ECTS zaje¢
7zU cnes [P BK®
w ¢ | p
obszar: KE| 11 6 390 1170 259
obszar: PT| 13 435 1230 27,2




4.2.4 Lista blokéw specjalno$ciowych

4.2.4.1 Blok Przedmioty specjalnosciowe (min. ...pkt ECTS):

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma? | Sposéb Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kursow Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 3
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) sie zaje¢ | grupy |zalicze-| ogol y
, , -1 ogdlno- .
grupy kurséw wleée| I ]|p]|s ZZU | CNPS |taczna BK! |kursow| nia icz.“ C;f;:tk;' rodzaj® | typ’
Razem| 0 | O [ O | O | O 0 0 0 0
4.2.4.2 Blok Przedmioty wybieralne specjalnosciowe (min. ...pkt ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | £y 2| Spossb Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kursoéw (grupe kurséw Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ 3
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) sie zaje¢ | grupy |zalicze-| ogol °
, , -1 ogdlno- }
grupy kursow wlé¢| I ]p]s ZZU | CNPS [taczna BK! [kursow| nia icz.“ Cszlftk; rodzaj® | typ’
Razem| 0 | 0 | 0 ) 0| O 0 0 0 0
Razem dla blokow specjalnosciowych
Laczna Laczna FLaczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin a‘kt' ECTS ECTS zajeé
77U CNPS punktow BKL
w | ¢ | p s 0 0 0 0
0 0 0 0 0
4.3  Blok praktyk - zasady zaliczania praktyki — zal. nr 2b
Nazwa praktyki praktyka zawodowa
Li,CZba Liczba punktéw ECTS zaje¢ BK' Tryb zaliczenia praktyki Kod
punktéw ECTS
3 3 Raport z praktyki RAMO000000Q
Czas trwar?la Cel praktyki
praktyki
Celem praktyki jest zdobycie doswiadczenia przemystowego, zapoznanie si¢ z podstawowym wyposazeniem technicznym i
technologicznym zaktadoéw, zapoznanie si¢ z praca wyzszego dozoru technicznego zaktadu, a w szczegolnosci:
* poszerzenie wiedzy zdobytej na studiach i rozwijanie umiej¢tnosci jej wykorzystania,
* zapoznanie si¢ ze specyfika srodowiska zawodowego,
« ksztattowanie konkretnych umiejetnosci zawodowych zwigzanych bezposrednio z miejscem odbywania praktyki,
* ksztattowanie umiejetnosci skutecznego komunikowania sie,
160 godz./4 tyg. * poznanie zasad organizacji pracy i podziatu kompetencji, procedur, procesu planowania pracy, kontroli,

* doskonalenie umiejg¢tnosci organizacji pracy wilasnej, pracy zespotowej, efektywnego zarzgdzania czasem, sumiennosci,
odpowiedzialnosci za powierzone zadania,

* doskonalenie umieje¢tnosci postugiwania si¢ jezykiem obcym w sytuacjach zawodowych.

Poprzez swobodny wybor miejsca odbywania praktyki, m. in. przez wlasny wybor ,,firmy”, student moze realizowac swoje
zainteresowania zawodowe. Wynikiem tego moze by¢ sformutowanie indywidualnego tematu pracy dyplomowe;j inzynierskie;j.
Pierwsza praca zawodowa odbywa si¢ czesto w miejscu praktyki.




4.4 Blok "praca dyplomowa"

Typ pracy dyplomowej licenejacka / inzynierska / magisterska
Liczba semestréw pracy dyplomowej Liczba punktow ECTS kod
1 12 RAMO031152, RAMO031252

Charakter pracy dyplomowej

Praca dyplomowa inzZynierska ma charakter uzyteczny dla praktyki inzynierskiej. Jej przedmiotem jest w szczegolnosci rozwigzanie zadania z zakresu:
|projektowania, eksperymentu pomiarowego, opracowania programu komputerowego oraz analizy czesci lub catosci procesow o charakterze technicznym,
organizacyjno-technicznym, ekonomiczno-technicznym. Nie ma ona wylqcznie charakteru opisowego, a jest w niej widoczna czes¢ bedgca wkltadem
wlasnym studenta.

Liczba punktéw ECTS BK' 12

5. Sposoby weryfikacji zakladanych efektow uczenia sie

Typ zajeé Sposoby weryfikacji zakladanych efektéw uczenia sie
wyktad egzamin, kolokwium, kartkowka, odpowiedz ustna, obecnos¢, sprawdzian, test, zaliczenie pisemne
¢wiczenia kolokwium, kartkowka, odpowiedz ustna, udzial w dyskusjach problemowych, sprawdzian, raport, aktywnosé¢

kartkowka, odpowiedz ustna, udzial w dyskusjach problemowych, sprawozdanie, wejsciowka, aktywnosé, srednia ocen z lab.,

laboratorium
raport, referat

kolokwium, kartkowka, odpowiedz ustna, udziat w dyskusjach problemowych, sprawozdanie, wejsciowka, aktywnos¢, ocena

projekt przygotowania projektu, raport, obrona projektu, frekwencja, prezentacja
seminarium odpowiedz ustan, dyskusja, aktywnos¢, prezentacja, opracowanie zagadnien
praktyka raport z praktyki

praca dyplomowa przygotowana praca dyplomowa

6. Zakres egzaminu dyplomowego

Zagadnienia na egzamin dyplomowy dostepne sq na stronie internetowej Wydziatu i podzielone sq na bloki tematyczne.

7. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okreslonych kurséw/grup kurséw lub wszystkich kursow w poszczegélnych blokach

Termin zaliczenia do...

Lp. | Kod kursu Nazwa kursu
(numer semestru)

8. Plan studiow (zalacznik nr 2a)



'BK —liczba punktow ECTS przypisanych godzinom zaje¢ wymagajacych bezposredniego kontaktu nauczycieli i studentow
2Tradycyjna — T,zdalna— Z

3Egzamin —E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kursoéw po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie form¢ kursu koncowego (w, c, 1, s, p)
*Kurs/ grupa kursow Ogolnouczelniany — O

Kurs/ grupa kursow Praktyczny — P. W grupie kursoéw w nawiasie wpisac liczbg punktéw ECTS dla kursow o charakterze praktycznym
® KO — ksztalcenia ogoblnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalno$ciowy
Tw- wybieralny, Ob — obowiazkowy
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Zalacznik nr 2a do Programu studiéw

PLAN STUDIOW

WYDZIAL: MECHANICZNY

KIERUNEK STUDIOW: ROBOTYKA i AUTOMATYZACJA PROCESOW
POZIOM KSZTALCENIA: stud_ia pieryvszego sFopnia {heene]aekfe / in_iynier;kje*)
FORMA STUDIOW: stacjonarna / niestacjonarnat

PROFIL: ogolnoakademicki / praktyezny *

SPECJALNOSC: brak

JEZYK PROWADZENIA STUDIOW: polski

Uchwala Senatu PWr 751/32/2016-2020  z dnia 16.05.2019 .

Obowigzuje od 01.10.2019rr.



Struktura planu studiéw (opcjonalnie)
1) w uktadzie punktowym i w ukladzie godzinowym

studia: I stopnia

STACJONARNE

kiermek: ROBOTYKA i AUTOMATYZACJA PROCESOW

obszar dyplomowania: KONSTRUKCYJNO - EKSPLOATACYJNY
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[wlclL]r]s][ek

[wlc[rlz]s]ex

Projektowanie parametryczne 3D BLOK WYBIERALNY

2 1
RAMO31101 2 RAMO31152BK 1
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Metrologia wielkosci geometrycznych

[RAMO31051 2

Metrologia wielkosci geometrycznych
1
RAM03L051 1

Mechanika plynow
11
RAM031103 11

Maszyny technologiczne

N

[RAMO31118 1

Zaawansowane sterowniki

2 2

RAMO31122 1 1

P-H Historia wojen a postep technologii *
2

RAMO3L040 2

Informatykal

RAM031042 1

Réwnania rézniczkowe zwyezajne E
2 2
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5
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5

3
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1 1
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3
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1
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Funkcje zespolone  E
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1
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3
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1 11
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1 2
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Systemy laserowe

5

RAM031000 2

Podstawy i algorytmy przetwarzania
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1 1
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Podstawy proj ia ukladéw
sterowania pojazdow przemyslowych

2 2

RAMO3112S 2 1

Chemia

Uklady elektroniczne

(Wytrzymalos¢ materialow I

Techniki wytwarzania - obrobka
bezubytkowa E

Ekologia

Podstawy i algorvtmy przetwarzania
sygnaléw

Systemy czasu rzeczywistego i sieci
komputerowe

2 1 202 3 1 1 2 2
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tudia:

1 stopnia

STACJONARNE Lierunel:

ROBOTYKA i AUTOMATYZACJA PROCESOW

obszar dy
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s
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Modelowanie 3D

RAMO31204 2

BLOK WYBIERALNY

RAMO312SIBK 1

Sensory w systemach wytwirezych

CAD/MES w modelowaniu proceséw
technologicznych E

RAM031218 1 1 RAMO31214 1 1
ia wielkosci g vezny phméw Technologie laserowe Sterowniki PLC
1 1 11 2 2 2 2
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! o bezubytkowa E sygnaléw komputerowe
2 1 2 2 3 1 1 2 2
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1. Zestaw Kurséw / grup kurséw obowiazkowych i wybieralnych w ukladzie semestralnym
Semestr 1

Kursy / grupy kurséw obowigzkowe liczba punktéw ECTS 28
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. Sposéb
Kod N kursu/ Kurso X | Liczba godzin pOSO Kurs
azwa kursu, grupy urséw (grupe godzin Symbol efektu uczenia ECTS Forma?| 2
Lp. kursu/ kursow si zaje¢ | kursu |zalicze-| ogol ©
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wlelt]p ¢ ZZU | CNPS |taczna Bifl nia Oizzn,? ’ charak;. rodzaj®| typ’
) Prakt.
1. |[RAM031001W |Grafika inzynierska - geometria wykre$lna 1 KRIAP _W03, KRIAP _K06 15 30 1 0,6 T z PD Ob.
2. |RAM031001C  [Grafika inzynierska - geometria wykreslna 2 KRiAP _U03, KRIAP _K06 30 60 2 1,4 T z P PD Ob.
KRIAP _W02, KRIAP _W04,
3. |RAM031002W |Chemia 2 KRIAP _K04, KRIAP _K05, 30 60 2 12 T z PD Ob.
KRIAP _K06
4. |RAMO31003W  [Technologie informacyjne 2 e (RAP WS 30 | 60 | 2 |12 | T | 2z PD | oOb.
5. |RAM031004W [Ergonomia i BHP 1 KRIAP _W13, KRIAP _W17 15 60 2 1,2 T z KO Ob.
6. |RAMO031037W _[Podstawy metrologii 1 KRIAP _W05, KRIAP_K05 15 30 1 0,6 T z K Ob.
7. |MAP001039W |Algebra z geometrig analityczna 2 KRIAP _W01, KRIAP _K05 30 60 2 15 T E [0} PD Ob.
8. |MAP001039C |Algebra z geometrig analityczna 1 KRIAP _U06, KRIAP _K05 15 60 2 1,0 T z [0} P PD Ob.
9. |[MAT001644W [Analiza matematyczna | 2 KRIAP _W01, KRIAP _K05 30 150 5 3,0 T E ) PD Ob.
10. [MAT001644C  [Analiza matematyczna | 2 KRIAP _U02, KRIAP _K05 30 90 3 2,0 T z [0} P PD Ob.
KRIAP _W02, KRIAP _W11,
. KRIAP _U0L, KRIAP _U10,
11. |FZP001067W Fizyka 2 KRIAP _KOL, KRIAP K02, 30 90 3 2 T E o PD Ob.
KRIAP _K05, KRIAP _K07
KRIAP _U0L, KRIAP _U10,
12. |FZP001067C Fizyka 1 KRIAP _KO01, KRIAP _K02, 15 60 2 1 T z (o} P PD Ob.
KRIAP _K05, KRIAP _K07
KRIAP _U10, KRIAP _K01,
13. |FZP001067L Fizyka 1 KRIAP _K02, KRIAP _K05, 15 30 1 1 T z 0 P PD Ob.
KRIAP _K07
1316 [1]0 300 | 840 28 | 17,7
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 30 godzin w semestrze, 2 punkty ECTS)
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2| Sposob ,
Kod N Kkursu/ Kkurso . | Liczba godzin Forma® | Sposol Kurs/grupa kurséw
azwa kursu, grup}/ ursOw (grupg godzin Symbol efektu uczenia ECTS Kursu/ 3
Lp. kursu/ kursow sie zajeé | grupy |zalicze-| ogol °
. A , -| ogblno- .
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wile¢ell|p ZZU | CNPS [faczna BK! [kursow| nia | ucz? c;ra;:tk;. rodzaj®| typ’
KRIAP_W14, KRIAP _K02,
1. |[RAMO031040BK [Historia wojen a postgp technologii 2 KRIAP _KO05, KRIAP _K08, 30 60 2 1,2 T z KO w
KRIAP _K09
Razem| 2 | 0| 0 | O 30 60 2 1,2
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin i:iztz:vlgé}?l?s ECTS zajg¢
77U cnes [P BK1
w ¢ |
- p 330 900 30 18,9

15| 6 1 0




Semestr 2

Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktéw ECTS 30
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. Sposob
Kod N Kkursu/ Kkursé . _ | Liczba godzin POSOl Kurs
Lp Kursu/ azwa kursu fﬁsgw urséw (grupe godzin Symbol efektu uczenia ECTS Forma’| °
" i je¢ | kursu |zalicze-| ogsino-| , °
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wlell]p S ZZU | CNPS |taczna = ¢f : 05’01"‘? charakt. [ rodzai® | typ’
BK R
1. |RAMO031045W |Grafika inzynierska - zapis konstrukcji 2 KRiAP _W03 30 60 2 1,2 T z PD Ob.
KRIAP _U01, KRIAP_U02,
2. |RAMO31045P  [Grafika inzynierska - zapis konstrukeji 2 A :ﬂgg: AR jj;; 30 | 60 2 14| T z P | pD | ob.
KRIAP _K07, KRIAP _K11
3. |RAMO031041W  [Metrologia wielkosci geometrycznych 2 O KRIAP KOS, 30 | 30 1 |os | T z K | ob.
KRIAP_W12, KRIAP _K03,
4. |RAMO031042W  [Informatyka I 1 KRinb “kos AP 15 60 2 12 T z K | ob.
KRIAP _U02, KRIAP _U15,
5. |RAMO031042P Informatyka | 2 KRIAP KO3, KRIAP K05 30 60 2 14 T z P K Ob.
KRIAP_W04, KRIAP _W05,
6. |RAMO031008W |[Materialoznawstwo I 2 KRIAP _WO07, KRiAP _K09, 30 60 2 1,2 T z PD Ob.
KRIAP _K04
KRIAP _U02, KRIAP _U03,
) KRIAP _U12, KRIAP_U24,
7. |RAMO031008L  [Materialoznawstwo I 1 KRIAP K03, KRIAP K04 15 60 2 14 T z P PD Ob.
KRIAP _K05
8. |RAMO031038W |Mechanika | 2 KRIAP _WO01, KRiAP _W02 30 60 2 1,2 T z PD Ob.
9. |RAMO031038C Mechanika | 2 KRIAP _U02, KRIAP _U07 30 60 2 1,4 T z P PD Ob.
10. [MAT001645W |Analiza matematyczna Il 1 KRIAP _W01, KRIAP _K05 15 60 2 1,2 T E 0 PD Ob.
11. [MAT001645C | Analiza matematyczna Il 1 KRIAP _U02, KRIAP _K05 15 60 2 1,4 T z 0 P PD Ob.
12. [RAM031011W  |Zaawansowane materiaty funkcjonalne 1 o :‘2’;22 ies _—%‘;4’ 15 | 30 1 |os | T z K | ob.
KRIAP _U01, KRIAP_U02,
13. |RAMO031011S Zaawansowane materialy funkcjonalne KRIAP _U06, KRIAP _U12, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K02, KRIAP _K06
14. [MAT001435W  |Funkcje zespolone 1 o AP K04 ) g5 | 60 | 2 12| T | E | O PD | Ob.
) KRIAP _U06, KRIAP _U07,
15. [MAT001435C Funkcje zespolone 1 KRIAP K04, KRIAP K05 15 60 2 14 T z (o} P PD Ob.
KRIAP_W02, KRIAP_W11,
16. |ARR031301W |Podstawy elektrotechniki 1 KRIAP _K01, KRIAP _K03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIiAP _K06
— KRIAP _U09, KRIAP _KO1,
17. |ARR031301C Podstawy elektrotechniki 1 KRIAP _K03, KRIAP _K06 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
18. |RAE001030W  [Uktady elektroniczne 2 KRIAP _W10 30 30 1 0,6 T z K Ob.
Razem|{ 15| 5 | 1 | 4 390 | 900 | 30 | 194
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum ...... godzin w semestrze, ....... punktéow ECTS)
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2| Sposob ,
Kod N Kkursu/ Kkurso . | Liczba godzin Forma® | Sposol Kurs/grupa kurséw
Lp Kursu/ azwa Kursw fﬁ:gw urséw (grupe godzin Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | °
M. . . . o
, \ ) sig zaje¢ | grupy |zalicze-| ogsino- .
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wile¢el]l | p ZZU | CNPS |faczna Bict [kursow| nia | ucezt c;ra;:tk:. rodzaj®| typ’
Razem| 0 [ 0 | 0 | O 0 0 0 0
Razem w semestrze
Laczi ICZI . .
Laczna liczba godzin “czbqacg;';m Iicz’;z g:;zin Laczna liczba punktéw | Liczba punktow ECTS
720 NS zaje¢ BK1
w ¢ |
© P 390 900 30 19,4

15| 5 11 4




Semestr 3

Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktéw ECTS 28
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. Sposob
Kod N Kkursu/ Kkursé . _ | Liczba godzin POSO| Kurs
. oo azwa kursu, liglr;trxsgw ursOw (grupg godzin Symbol efektu uczenia ECTS Forma?| @
P i ) , si¢ zajeé | kursu |zalicze-| ogolno-| , ° % ;
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | p ZZU [CNPS [taczna BK! nia | uert charak:. rodzaj®| typ
’ Prakt.
1. |RAM031046W _|Podstawy mikrosterownikow 1 KRIAP _W12, KRIAP _K05 15 30 1 0,6 T z K Ob.
2. [RAM031046L  [Podstawy mikrosterownikow 2 e (PR g0 | 30 [ 1 o7 | T | 2 P | x| on
KRIAP _U09, KRIAP _U10,
3. |RAMO031051L  [Metrologia wielko$ci geometrycznych 1 KRIAP _U11, KRIAP _K05, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K06
4. |RAMO031010W |Rownania rozniczkowe zwyczajne 2 KRIAP _W01, KRIAP _K01 30 60 2 1,2 T E K Ob.
5. |RAM031010C  [Rownania rozniczkowe zwyczajne 1 R o KRiAP Lo, 15 | 60 2 |4 | T z P K | ob.
KRIAP _W04, KRIAP _W05,
6. |RAMO031012W [Materialoznawstwo 11 2 KRIAP _WO07, KRiAP _K04, 30 90 3 1,8 T E PD Ob.
KRIiAP _K09
KRiAP_U01, KRIAP _U03,
7. |RAMO031012L  [Materialoznawstwo II 1 KRIAP _U12, KRIAP _K03, 15 60 2 14 T z P PD Ob.
KRIAP _K04
KRIAP _W02, KRIAP _KO01,
8. |RAMO031039W [Mechanika Il 2 KRIAP _K03, KRIAP _K04, 30 90 3 1,8 T E PD Ob.
KRIiAP _K05
KRIAP _U01, KRIAP _U06,
. KRIAP _U07, KRIAP _K01,
9. |RAM031039C Mechanika Il 2 KRiIAP K03, KRIAP K04, 30 60 2 14 T z P PD Ob.
KRIiAP _K05
10. [RAMO031047W  [Informatyka Il 1 KRIAP _W13 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP _U03, KRIAP _K01,
11. |RAMO031047P Informatyka Il 2 KRIAP KOS 30 60 2 14 T z P K Ob.
12. |RAMO031044W [Podstawy automatyki 2 KRIAP _W01, KRIAP _W09 30 60 2 1,2 T E K Ob.
13. |[RAMO031048W [Wytrzymato$¢ materiatow I 2 KRIAP _W02 30 60 2 1,2 T z PD Ob.
o L KRIAP _U12, KRIAP _K01,
14. |RAMO031048C  |Wytrzymato$¢ materiatow I 2 KR:AP “koa, KR:AP ko 30 60 2 14 T z P PD Ob.
KRIAP _U08, KRIAP _U09,
15. |RAE171030L Uktady elektroniczne 1 KRIAP _U10, KRIAP _K03, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K05
) KRIAP _U07, KRIAP _U08,
16. |RAE171030P Uktady elektroniczne 1 KRIAP KO3, KRIAP K05 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
Razem|[ 12 [ 5 | 5 | 3 375 | 840 [ 28 | 18,2
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 60 godzin w semestrze, 2 punkty ECTS)
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2 5 .
Kod Nazwa kursu/grupy kursow (grupe godzin | Liczba godzin ECTS Forma SP0350b Kurs/grupa kurséw
L kursu/ ursow Symbol efektu uczenia kursu/
P \ ) ) sie zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno-| . ° K . ;
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | p ZZU | CNPS [taczna BK! |kursow| nia | uez® Charal ; rodzaj’| typ
’ Prakt.
KRIAP _U05, KRIAP _U17,
KRIAP _U20, KRIAP _U22,
1. [JZL100707BK  |Jezyk obcy poziom B2 lub C1 4 KRIAP _U23, KRIAP _U25, 60 60 2 15 T z 0 P KO w
KRIiAP_K02, KRiAP_KO05,
KRIAP_K12
Razem[ 0 | 4 | 0O [ O 60 60 2 15
Razem w semestrze
- “cz';qacg‘;;m ~ Laczna Laczna liczba punktéw | Liczba punktéw ECTS
Laczna liczba godzin oy Ilcz?:aN g:gzm ECTS 2aje¢ BK1
w ¢ |
< P 435 900 30 19,7




Semestr 4

Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktow ECTS 21
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. Sposob
Kod Nazwa kursu/ Kkursé . _ | Liczba godzin POSO| Kurs
#Wa KUTswerupy Kursow (grupe godzin Symbol efektu uczenia ECTS Forma?| 2
Lp- kursu/ kursow si zajeé¢ | kursu |zalicze-| ogol °
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wl¢| 1l ]|p ¢ ZZU | CNPS |tgczna Bfl nia Dizznf ) C;ar:k;- rodzaj® | typ
i rakt.
KRIAP _W01, KRIAP_W14,

. Statystyka inzynierska KRIiAP _W17, KRIAP _K04, , z .
1. |[RAM031017W ystyka inzyniersk 1 15 30 1 0,6 T PD Ob
KRIAP _K06

KRIAP _W01, KRIAP_W14,
S KRIAP _W17, KRIAP_U01,
2. |RAMO031017P  [Statystyka inzynierska 1 KRinp e, KRIAP os, 15 30 1 0,7 T z P PD | ob.
KRIAP _K04, KRIAP _K06
. X KRIAP_KE_WOL, KRIAP _K01,
3. |RAMO031056W |Mechanika ptynow 1 KRIAP_K03, KRIAP_K10 15 30 1 0,6 T z K w
. X KRIAP_KE_U03, KRIAP _K01,
4. |RAMO031056C  |Mechanika ptynow 1 KRIAP_K03, KRIAP_K10 15 30 1 0,7 T z P K w
KRIAP _U0L, KRIAP _U02,
5. |RAMO031050W [Termodynamika techniczna 1 KRIAP _U04, KRIAP _K04, 15 30 1 0,6 T z PD Ob.
KRIAP _K06
6. [RAMO31050L  [Termodynamika techniczna 1 K oo ke ka2 | B[ 0 |t for | T | oz P | Po | on
KRIAP _U02, KRIAP _U03,
7. |RAMO031049P Informatyka 111 2 KRIAP _K01, KRIAP _K02, 30 60 2 1,4 T z P K Ob.
KRIAP _K04, KRIAP _K05
KRIAP _U07, KRIAP _U08,
8. |RAMO031020L  |Podstawy automatyki 2 KRIiAP _U09, KRIAP _U14, 30 60 2 14 T z P K Ob.
KRIAP _K03
9. |RAMO031000W _ [Systemy laserowe 2 KRIAP _W02, KRIAP _W07 30 60 2 1,2 z Ob.
Techniki wytwarzania - obrobka KRIAP _W04, KRiAP _W07,
10. [RAMO031021W bezubytkowa 2 KRIAP W13 30 90 3 18 T E Ob.
o - KRIAP _W02, KRIAP _K01,
11. |RAMO031022W | Wytrzymato$¢ materiatow 11 2 KRIAP _K04, KRIAP K07 30 60 2 12 T E PD Ob.
o e KRIAP _U12, KRIAP _K01,
12. |RAMO031022L  |Wytrzymato$¢ materiatow I 1 KR:AP “kos, KR:AP Ko 15 60 2 14 T z P PD Ob.
13. |ARR043201W  [Napedy elektryczne 1 KRIAP _W11 15 30 1 0,6 z K Ob.
KRIAP _U07, KRIAP _U08,
14. |ARR043201L Napedy elektryczne 1 KRIAP _U09, KRIAP _U11, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K03, KRIAP _K06
Razem|[ 10| 1 | 5 | 3 285 | 630 21 | 13,6




Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 135 - K-E; 120 - P-T godzin w semestrze, 9 punktow ECTS)

Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2| Sposéb ,
Kod Nazwa kursu/erupy kurséw (gru . | Liczba godzin Forma®| Sposo Kurs/grupa kursow
srupy (grupe godzin Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | 3
Lp. kursu/ kursow si¢ zaje¢ | grupy |zalicze-| ogol ©
. . , -] ogdlno- harakt. 5 7
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wilée¢el]l | p ZZU | CNPS |faczna Kt [kursow| nia | uert cP z:t ! rodzaj” | typ
KRIAP _U05, KRIAP _U17,
KRIAP _U20, KRIAP _U22,
1. [JZL100708BK  |Jezyk obcy poziom B2 lub C1 4 KRIAP _U23, KRIAP _U25, 60 90 3 25 z 0 P KO W
KRIiAP_K02, KRiAP_KO05,
KRIiAP_K12
Kursy z obszaru dyplomowania:
obszar Konstrukcyjno - Eksploatacyjny
2. |RAMO31101P  [Projektowanie parametryczne 3D 2 KRIAPHEOZ KRIAP U330 | 60 2 | 14 z P K | w
KRIAP _PT_WO05, KRIiAP
3. |RAMO31117W |Sensory i systemy pomiarowe 2 _WO05, 30 60 2 1,2 z K W
KRIAP _W10
KRIAP _U22, KRIAP _U10,
4. |RAMO31117L  [Sensory i systemy pomiarowe 1 R ol KRiAP KoL 15 | 60 2 | 14 z P K | w
KRIAP _K03, KRIAP _KO05
Kursy z obszaru dyplomowania:
obszar Projektowo -Technologiczny
5. |RAMO031204P  Modelowanie 3D 2 Py RIS g0 | e0 |2 | 14 | T z P K | w
6. |RAMO031218W [Sensory w systemach wytworczych 1 i::ﬁg *F‘,I.I\{OiOTR:(@F; A*;,N 1:66 15 60 2 12 T z K w
KRIAP _U09, KRIAP _U10,
7. |RAMO031218L  [Sensory w systemach wytworczych 1 KRIAP _U11, KRIAP_PT_K01, 15 60 2 14 T z P K w
KRIAP _K06
obszar:K-Ef 2 | 4 | 1 [ 2 135 | 270 9 4
obszar:P-T| 1 [ 4 [ 1| 2 120 | 270 9 6,5
Razem w semestrze
Laczna liczba godzin ) Laczna ) ) Laczna ) Laczna liczba Liczba punl'd(’)w
liczba godzin liczba godzin X ECTS zajgc¢
wiefl|p 77U cNpg | Punkiow ECTS BK1
obszar: K-E[ 12| 5 [ 6 | 5 420 900 30 17,6
obszar:P-T| 11| 5 [ 6 | 5 405 900 30 20,1




Semestr 5

Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktéw ECTS 20
. .| Liczba pkt. 5
; Sposob Kurs
Kod N Kursu/ Kkurs 1 _ | Liczba godzin
azwa Kursu gmp,y urséw (grupe Symbol efektu uczenia ECTS Forma?| 3
Lp- kursu/ kurséw si zaje¢ | kursu |zalicze-| ogol °
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wleéel|ll|p]s ¢ ZZU | CNPS |1aczna e ] 08  charak. rodzaj®| typ’
BK' na | uez” | g
- KRIAP _W02, KRIAP _W03,
1. |RAMO031023W |Podstawy konstrukcji maszyn | 3 KRIAP W04, KRIAP W06 45 90 3 18 T E K Ob.
KRIAP _U01, KRIAP _U03,
2. |RAMO031023P  |Podstawy konstrukcji maszyn | 1 KRIAP _U04, KRIAP _K02, 15 60 2 14 T z P K Ob.
KRIAP _KO03
3. |RAMO031052W |Teoria maszyn i mechanizmow 2 KRiAP _W06 30 90 3 1,8 T E K Ob.
4. |RAMO031052P  |Teoria maszyn i mechanizmow 2 KRiAP _U07 30 60 2 1,4 T z P K Ob.
5. |RAMO31025W  [POUSEWY i algorytmy przetwarzania 2 KRIAP_W10 0 |60 | 2 |12 T z K | ob
sygnatow
6. |RAM031053W _[Ekologia 1 KRIAP _W21, KRIAP_K08 15 30 1 0,6 T z K Ob.
Techniki wytwarzania - obrobka KRIAP _U03, KRIAP _U04,
7. |RAMO031027L bezubytkowa 2 KRIAP _U12, KRIAP _U21 30 60 2 14 T z P K Ob.
KRIAP _U03, KRIAP _U04,
Techniki wytwarzania - obrobka KRIAP _U12, KRIAP _U21,
8. |RAMO031027P bezubytkowa 1 KRIAP KO3, KRIAP KOS, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K10
KRIAP _W07, KRIAP _K03,
9. |RAMO031028W [Techniki wytwarzania - obrobka ubytkowa 2 KRIAP _K04, KRIAP _KO05, 30 920 3 1,8 T E K Ob.
KRIAP _K12
KRIAP _U02, KRIAP _U03,
10. [RAM031028L  |Techniki wytwarzania - obrobka ubytkowa 1 R o KemiAp 03, 15 | 30 1 o7 | T z P K | ob.
KRIAP _K12 -
Razem{ 10| 0 | 3 [ 4| O 255 | 600 20 | 12,8
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 135 godzin w semestrze, 10 punktéw ECTS)
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2| Sposob .
Kod N Kkursu/ kursé . | Liczba godzin Forma®| Sposo Kurs/grupa kursow
azwa kursu, grup?/ ursow (grupe godzin Symbol efektu uczenia ECTS Kursu/ 3
Lp. kursu/ kursow si¢ zaje¢ | grupy |zalicze-| ogol °
, ., ~| ogolno- .
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wile¢|l 1l |p]s ZZU | CNPS [1aczna B! |kusow| nia | yer? C::‘;:lk: rodzaj®| typ’
1. |[WFWO000000BK [Zajecia sportowe 2 KRIAP _K12, KRIAP _K13 30 0 0 0 T z 0 P KO w
2. |HMH100035BK Przedmrlo(t'humanlstyczAny (Ochrona 1 KRIAP _W18, KRIAP _K10 15 60 2 1,2 T z 0 KO w
wiasnosci intelektualnej)
Kursy z obszaru dyplomowania:
obszar Konstrukcyjno - Eksploatacyjny
3. |RAMO031118W |Maszyny technologiczne 1 i::ﬁg *\}’(V(;? KRIAP K0S, 15 60 2 12 T z K w
4. |RAMO31118L  |Maszyny technologiczne 1 e g TIAP 05, 15 | 60 2 e | T z P K | w
5. |RAMO031119W |Uktady impulsowe 2 KRIAP _W09 30 60 2 1,2 T z K W
) KRIAP _U14, KRIAP _U15,
6. |RAMO031119L  |Uktady impulsowe 2 KRIAP _K03, KRIAP_KO05 30 60 2 14 T z P K w
Kursy z obszaru dyplomowania:
obszar Projektowo -Technologiczny
KRIAP_PT_WO0L,
7. |RAM031219W [Technologie laserowe 1 KRIAP_PT_W03, 15 60 2 12 T z K w
KRIAP _W07
- KRIAP_PT_UOL,
8. |RAMO031219L  |Technologie laserowe 1 KRIAP_PT_U02 15 60 2 14 T z P K w
9. |ARR042108W  |Teoria i technika sterowania 2 KRIAP _W09 30 60 2 1.2 T z K W
10. |ARR042108L  |Teoria i technika sterowania 2 e —ege, AP U1, 30 |60 | 2 | 14| T z P K | w
obszar:K-E[ 4 | 2 | 3 [0 | O 135 | 300 10 6,4
obszar:P-T| 4 | 2 [ 3] 0] 0 135 | 300 10 6,4
Razem w semestrze
1 1 Laczs Lacz " -
Laczna liczba godzin "czbqacg;‘;m "czbz g;‘;zin Laczna lg::lzl?spnnkmw Liczba punktéw ECTS
wle¢e|[ I |[p]s 72u CNPS et BKI
obszar:K-E[ 14| 2 | 6 | 4 | O 390 900 30 19,2
obszar:P-T| 14| 2 [ 6 | 4 | O 390 900 30 19,2




Semestr 6

Kursy / grupy kurséw obowigzkowe liczba punktéw ECTS 14
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. Sposéb
Kod N kursu/ Kurso X | Liczba godzin pOSO Kurs
azwa kursu, grupy urséw (grupe godzin Symbol efektu uczenia ECTS Forma?| 2
Lp. kursu/ kursow si zaje¢ | kursu |zalicze-| ogol ©
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wlél| 1l |p € ZZU [CNPS [tgczna Bifl nia Oizznz? ) charak;. rodzaj® | typ
) Prakt.
1. |RAMO031020W |Podstawy konstrukcji maszyn Ii 1 o KA K02 15 | 30 | 1 o | T | z K | ob.
KRIAP _U0L, KRIAP _U02,
2. |RAMO031029L  [Podstawy konstrukcji maszyn Il 1 KRIAP _U13, KRIAP _K02, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K03
KRIAP _U0L, KRIAP _U02,
3. |RAMO031029P  |Podstawy konstrukcji maszyn Il 2 KRIAP _U13, KRIAP _K02, 30 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP _K03
4. |RAMO031005W |Podstawy zarzadzania 1 KRIAP_W15 15 30 1 0,6 z KO Ob.
5 |RAMO31054W Uktady napedowe hydrauliczne i P KRIAP _WO01, KRiAP _W02, 30 60 P 12 . K ob.
pneumatyczne KRIAP _K05
Uktady napgdowe hydrauliczne i KRiAP _U07, KRIAP _U09,
6. |RAMO031054L pheumatyczne 1 KRIAP _U26, KRIAP K05 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
7. |RAMO031031L Podstayvy i algorytmy przetwarzania 1 KRIAP _U11, KRIAP _K03 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
sygnatow
8. |RAMO031032W [Projektowanie procesow technologicznych 1 ig:ﬁg *\}I(V(;)Z‘ KRIAP _K03, 15 60 2 1.2 T E K Ob.
9. |RAMO31032P  [Projektowanie procesow technologicznych 2 R 2, KR Ap 03 30 | 30 1 o7 | T z P K | ob.
10. [RAMO031033W [Podstawy robotyki i automatyzacji 2 KRiAP _W08, KRIAP _W09 30 60 2 1,2 T E K Ob.
11. [RAMO031033L  [Podstawy robotyki i automatyzacji 2 KRIAP _U07, KRIAP _U21 30 30 1 0,7 T z P K Ob.
Razem| 7 1 0 | 5| 4 240 | 420 14 9
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 150 godzin w semestrze, 16 punktéw ECTS)
Tygodniowa liczba Liczba godzin| Liczba pkt. 2 5 Kurs/grupa kursow
Kod Nazwa kursu/grupy kursow (grupe . Forma Sp°350b
? Symbol efektu uczenia . | kursu/ 0
L.p. kursu/ kursow i . zajeé . ogdlno-f o " ;
ursow oznaczyé symbolem GK) wleé¢| 1l ]|p sig ZZU | CNPS |taczna 1 | grupy |zalicze- L4 | chard L rodzaj®| typ
grupy ye sym BK™ [kursow| nia UCZ- | prakt.®
1. |WFWO000000BK |Zajecia sportowe 2 KRIAP _K12, KRIAP _K13 30 0 0 0 T z o) P KO W
Kursy z obszaru dyplomowania:
obszar Konstrukcyjno - Eksploatacyjny
KRIAP_KE_U01,
2. |RAMO031151P  |Wstep do pracy dyplomowej 1 KRIAP_KE_U05, KRIAP_U18, 15 90 3 21 T z P K w
KRIAP _K03
3. |RAM031113W |CAD/MES 1 KRIAP_KE_W03 15 60 2 12 T E K W
4. |RAMO031113P CAD/MES 1 KRIAP_KE_U04 15 60 2 14 T z P K w
5. |RAMO31122W | Zaawansowane sterowniki 1 o (RIAP K03, 15 [ 60 | 2 | 12| T z K | w
- KRIAP _U08, KRIAP _U15,
6. |RAMO031122L  |Zaawansowane sterowniki 1 KRIAP K03, KRIAP_K05 15 60 2 14 T z P K w
KRIAP _U0L, KRIAP_KE_U02,
KRIAP _U03, KRIAP _U04,
- KRIAP _U12, KRIAP _U16,
7. |RAMO031123P  [Praca przej$ciowa 2 KR:AP U2, KR:AP ko, 30 120 4 28 T z P K w
KRIAP_KE_K01,
KRIAP _K03, KRIAP _K11




RAMO031152BK [BLOK WYBIERALNY: 15 30 0,7
KRIAP _U0L, KRIAP _U04,
. : KRIAP _U06, KRIAP _U07,
8. |RAMO031128L  |Technika w medycynie KRiIAP_U09, KRIAP _U10.
KRIAP_KE_KO1, KRIAP _K05
KRIAP _U03, KRIAP _U04,
. S KRIAP _U09, KRIAP _U10,
9. |RAMO031126L  |Biomechanika inzynierska KRIAP K01, KRIAP K02,
KRIAP _KO05
KRIAP _U02, KRIAP _U03,
. KRIAP _U10, KRIAP _U13,
10. [RAMO031127L  |Elektrotechnika praktyczna KRIAP KO3, KRIAP KOS,
KRIAP _K10
Analiza MES w zastosowaniach silnie KRIAP _U03, KRIAP _U04,
11. [RAMO33132P nieliniowych w pakiecie MSC.MARC KRIAP _U07, KRIAP _KO01
12. |RAMO033121P Grafika inzynierska 3D-SolidWorks KRIiAP _U08, KRiAP _K05
Inspekcja wymiarowo-ksztattowa 3D z ) _
13. |RAMO033032P  |wykorzystaniem programéw GOM Inspect i Es:ig ‘Egé' KRIAP_L08,
Solidworks _
Komputerowo wspomagane wytwarzanie w KRIiAP _U07, KRIAP _U08,
14. |RAMO33113P systemie CAD-CAM KRIAP _KO03, KRIAP _K05
Modelowanie brytowe i powierzchniowe w KRIAP _U04, KRIAP _U07,
systemie CATIA KRIAP _U08, KRIAP _U13,
15. |RAMO33012P 4 KRIAP _KO03, KRIAP _K0S5,
KRIAP _K12
. KRiAP _U07, KRIAP _U08,
16. [RAM033021P  |Modelowanie numeryczne KRIAP KOS
17. |RAMO33101P Obllczem_a inzynierskie z uzyciem arkusza KRiAP_U07
kalkulacyjnego
Podstawy modelowania geometrii i
generowanie dokumentacji z wykorzystaniem KRIAP _U07, KRIAP _U08,
18. [RAMO33112P oprogramowanie PTC Creo Parametric KRiAP _K05
Programowanie obrobki szybkosciowej w KRiAP _U07, KRIAP _U08,
19. [RAMO33033P programie Inventor HSM KRIAP _K05
Projektowanie form wtryskowych i KRIAP _U07, KRIAP _U08,
20. |RAMO33036P odlewniczych w programie Solidworks KRIAP _K05
Projektowanie zespotow maszyn roboczych KRIAP _U01, KRIAP _U05,
w systemach CAD (Inventor, AutoCAD) KRIAP _U07, KRIAP _U12,
21. [IRAMO033051P KRIAP _U16, KRIAP _K02,
KRIAP _KO03, KRIAP _K05,
KRIAP _K07
Rozwigzywanie zagadanien mechaniki w KRIAP _U07, KRIAP _U08,
22. |RAMO033013P systemic ABAQUS KRIAP K05
KRIAP _U07, KRIAP _U08,
23. |RAMO033111P  |Techniki projektowania - SolidWorks KRIAP _K02, KRIAP _K05,
KRIAP _K07
Tworzenie dokumentacji technicznej w KRIAP _U07, KRIAP _U08,
24. [RAMO33031P programie Solidworks KRIAP _K05
25. |RAM033034P Za.awansowane funkcje i programowanie w KRIAP _U08, KRIAP _K05
Microsoft Excel
§ el KRIAP _U03, KRIAP _U04,
Zaawansowane metody modelowania i KRIAP _U07, KRIAP _U08,
26. [RAMO33011P analizy w systemach CAD/FEM KRIAP _KO1, KRIAP _K03,
KRIAP _K04
Zarzadzanie konfiguracjami i budowanie
sparametryzowanych bibliotej danych CAD z KRIAP _U07, KRIAP _U08,
27. |RAMO33035P wykorzystaniem programéw Solidworks i KRIAP _K05
Microsoft Excel
KRIAP _U04, KRIAP _U06,
; ; KRIAP _U07, KRIAP _U08,
28. |RAM033131P Zaawar?sowane wspomaganie wytwarzania w KRIAP _U09, KRIAP _U13,
systemie CATIA KRIAP _K05, KRIAP _KO0,

KRIAP _K12




Kursy z obszaru dyplomowania:
obszar Projektowo -Technologiczny

KRIAP _U01, KRIAP_PT_U05,

29. |RAMO031251P  |Wstep do pracy dyplomowe;j KRIAP _K01, KRIAP _KO06, 15 90 21
KRIAP_U18
. ] KRIAP_PT_W02,
30. |[RAMOB1212W CAD/ME.S w modelowaniu procesow KRIAP_PT W03, 15 60 12
technologicznych KRIAP_PT_W04
. o KRIAP_PT_U02,
31. [RAMO31214P CAD/ME.S w modelowaniu procesow KRIAP_PT_U03 15 60 14
technologicznych KRIAP_U07, KRIAP_PT_KO1
32. |RAMO031222W | Sterowniki PLC KRIAP _W09 15 60 12
L KRIAP _U15, KRIAP _KO1,
33. |RAMO031222L  |Sterowniki PLC KRIAP K03 15 60 14
KRIAP _U01, KRIAP _U02,
KRIAP _U03, KRIAP _U04,
34, [RAMO031223P  [Praca przejsciowa KRIAP _U07, KRIAP _U08, 30 120 2,8
KRIAP_PT_KO01, KRIAP _K02,
KRIAP _K03, KRIAP _K05
RAMO031153BK [BLOK WYBIERALNY: 15 30 0,7
35. |RAMO031225L  |Kontrola jakosci wyrobow KRiAP_PT_U01
KRIAP_PT_U04,
36. |RAM031226L  |Wspotrzgdnosciowa technika pomiarowa KRIAP_PT_K01,
KRIAP _KO03, KRIAP _K05
KRIAP _U02, KRIAP _U03,
. KRIAP _U10, KRIAP _U13,
37. |RAMO031227L  |Elektrotechnika praktyczna KRIAP K03, KRIAP _KO5,
KRIAP _K10
Analiza MES w zastosowaniach silnie KRIAP _U03, KRIAP _U04,
38. |RAMO33132P nieliniowych w pakiecie MSC.MARC KRIAP _U07, KRIAP _KO01
39. |RAMO033121P Grafika inzynierska 3D-SolidWorks KRIiAP _U08, KRiAP _K05
Inspekcja wymiarowo-ksztalttowa 3D z ) _
40. |RAMO033032P  |wykorzystaniem programéw GOM Inspect i ig:ig *Eg; KRIAP _U08,
Solidworks _
Komputerowo wspomagane wytwarzanie w KRiAP _U07, KRIAP _U08,
41. |RAMO33113P systemie CAD-CAM KRIAP _KO03, KRIAP _K05
Modelowanie brytowe i powierzchniowe w KRiAP _U04, KRIAP _U07,
systemie CATIA KRIAP _U08, KRIAP _U13,
42. |RAMO033012P 4 KRIAP _KO03, KRIAP _K0S5,
KRIAP _K12
. KRIAP _U07, KRIAP _U08,
43. |RAM033021P Modelowanie numeryczne KRIAP KOS
24. |RAM033101P Obllczem_a inzynierskie z uzyciem arkusza KRIAP_U07
kalkulacyjnego
Podstawy modelowania geometrii i
generowanie dokumentacji z wykorzystaniem KRIAP _U07, KRIAP _U08,
45. |RAMO33L12P oprogramowanie PTC Creo Parametric KRIAP _K05
Programowanie obrobki szybkosciowej w KRiAP _U07, KRIAP _U08,
46. |RAMO33033P programie Inventor HSM KRIAP _KO05
Projektowanie form wtryskowych i KRIAP _U07, KRIAP _U08,
47. |RAMO33036P odlewniczych w programie Solidworks KRIAP _K05
Projektowanie zespotéw maszyn roboczych KRIAP _U01, KRIAP _UOS,
48. |RAMO33051P  |w systemach CAD (Inventor, AutoCAD) KRiAP_U07, KRIAP_U12,
KRIAP _U16, KRIAP _K02,
Rozwigzywanie zagadanien mechaniki w KRIAP _U07, KRIAP _U08,
49. |RAM033013P systemie ABAQUS KRIAP K05
KRIAP _U07, KRIAP _U08,
50. |RAMO033111P  |Techniki projektowania - SolidWorks KRIAP _K02, KRIiAP _K05,
KRIAP _K07
Tworzenie dokumentacji technicznej w KRIAP _U07, KRIAP _U08,
51. [RAMO33031P programie Solidworks KRIAP _K05
52 |[RAMO33034P Zaawansowane funkcje i programowanie w KRIAP_U08, KRIAP K05

Microsoft Excel




§ el KRIAP _U03, KRIAP _U04,
Zaawansowane metody modelowania i KRIAP _U07, KRIAP _U08,
53. |RAMO33011P analizy w systemach CAD/FEM 1 KRIAP _KOL, KRIAP _K03,
KRIAP _K04
Zarzadzanie konfiguracjami i budowanie
sparametryzowanych bibliotej danych CAD z KRIAP _U07, KRIAP _U08,
54. [RAMO33035P wykorzystaniem programéw Solidworks i . KRIAP _K05
Microsoft Excel
KRIAP _U04, KRIAP _U06,
; ; KRIAP _U07, KRIAP _U08,
55. |RAMO033131P Zaawar)sowane wspomaganie wytwarzania w 1 KRIAP _U09, KRIAP _U13,
systemie CATIA KRIAP _KO05, KRIAP _KO06,
KRIAP _K12
obszar:K-E[ 2 [ 2 | 1| 4 150 | 480 16 10,8
obszar:P-T| 2 | 2 [ 1| 4 150 | 480 16 10,8
Razem w semestrze
Egczna liczba godzin ) Laczna ) ) taczna ) Laczna liczba Liczba punl.(t(?w
liczba godzin liczba godzin nktow ECTS ECTS zajgé
77U CNps | PUm BK1
w | ¢ | p
obszar: K-E[ 9 6 8 390 900 30 19,8
obszar: P-T| 9 2 6 8 390 900 30 19,8
Semestr 7
Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktéw ECTS 6
Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. Sposob
Kod N Kkursu/ Kkurso . | Liczba godzin pOsO Kurs
azwa kursu, grup}/ ursOw (grupg godzin Symbol efektu uczenia ECTS Forma?| 3
Lp- kursu/ kurséw si zajeé | kursu |zalicze-| ogol o
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) wlé¢| I ]|p ¢ ZZU |CNPS |taczna lejl nia Oizzllz? " [ charakt. | rodzaj® | typ
’ Prakt.”
1 |RAMO31055W Systemy czasu rzeczywistego i sieci 2 KRIAP_W12 30 60 2 12 T . K Ob.
komputerowe
Systemy czasu rzeczywistego i sieci KRIAP _K03, KRIAP _U01,
2. |RAMO031055P komputerowe 1 KRIAP _U08, KRIAP _U14 15 60 2 14 z P Ob.
3. |RAMO031036W [Systemy zarzadzania jakoscia 2 KRIAP_W15 30 60 2 1,2 z Ob.
Razem| 4 | 0 | 0 | 1 75 180 6 3,8




Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 120 - K-E; 135 - PT godzin w semestrze, 24 punkty ECTS)

Tygodniowa liczba . .| Liczba pkt. 2| Sposob B}
Kod Nazwa kursu/ Kkursé . _ | Liczba godzin Forma®| Sposd Kurs/grupa kursow
#Wa KUTSwerupy Kursow (grupe godzin Symbol efektu uczenia ECTS kursu/ | @
Lp- kursu/ kursow si¢ zajec | grupy [zalicze-| ogol °
7 , , -| ogolno- .
grupy kursow oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | p ZZU | CNPS |1aczna Bict |kursow| nia | ucz c;raar::(:- rodzaj®| typ’
KRIAP_U02, KRIAP_U03,
1. |RAM000000Q |PRAKTYKA KRIAP _U19, KRIAP_U22, 0 90 3 3,0 T z P K W
KRIAP_K02, KRIAP_K04
Kursy z obszaru dyplomowania:
Konstrukcyjno - Eksploatacyjny
KRIAP _U18, KRIAP_KE_U0L,
P KRiAP_KE_U05, KRIAP _U19,
2. |RAMO031113S  |Seminarium dyplomowe KRIAP_KO03, KRIAP_KOS, 15 30 1 0,7 T z P K W
KRiAP_K06
KRiAP_KE_U01,
3. |RAM031152D [PRACA DYPLOMOWA 1 KRiAP_KE_U05, KRIAP_K05 15 360 12 12 T z P K w
4. |RAMO031124W |Maszyny robocze i $rodki transportowe 2 KRIAP_KE_W02 30 60 2 1,2 T z K W
5. |RAMO031124L  |Maszyny robocze i srodki transportowe 1 KRIAP_KE_U27 15 60 2 14 T z P K W
6. |RAMO31L25W Po.dsta\fvy projektowania uktadow sterowania 2 KRIAP_KE W04, KRIAP_KOL 30 60 2 12 z K w
pojazdow przemystowych
Podstawy projektowania uktadow sterowania KRiAP_KE_U03, KRIAP _U15,
7. |RAMO031125L pojazdow przemyslowych 1 KRiAP_KE_KOL, KRIAP_K02 15 60 2 14 T z P K w
Kursy z obszaru dyplomowania:
obszar Projektowo -Technologiczny
KRIAP _U18, KRIAP _PT_U05,
8. |RAMO031213S  [Seminarium dyplomowe KRIAP_PT_U06, KRIAP_U23, 15 30 1 0,7 T z P K w
KRIAP _KO03, KRIAP _K06
9. |RAM031252D [PRACA DYPLOMOWA 1 KRIAP_PT_U06, KRIAP_K05 15 360 12 12 T z P K W
10. [RAMO031224W |Interfejsy HMI i systemy SCADA 2 KRIAP _W09, KRIAP_PT_K01 30 60 2 1,2 T z K Y
11. |[RAMO031224L |Interfejsy HMI i systemy SCADA 1 KRIAP _U14, KRIAP_PT_K01 15 60 2 14 T z P K w
12. |[RAMO031212W  [Przetworstwo tworzyw sztucznych 1 KRIAP _W07 15 30 1 0,6 T z K W
. KRIAP _U01, KRIAP _U02,
13. |RAMO031212L  |Przetworstwo tworzyw sztucznych 1 KRIAP _K03, KRIAP _K05 15 30 1 0,7 T z P K w
14. |RAMO031216W _|Dynamika maszyn 2 KRIAP _W05, KRiAP _W06 30 60 2 12 T z K W
obszar:K-E[ 4 [ 0| 2| 1 120 | 720 24 | 20,9
obszar:P-T| 5 | 0 | 2 | 1 135 | 720 24 | 208
Razem w semestrze
Egczna liczba godzin ) Laczna ) ) taczna ) Laczna liczba Liczba punkt(’)w
liczba godzin liczba godzin nktéw ECTS ECTS zajgé
bodV) CNps | PumKOw BK1
w | ¢ | p
obszar:K-E[ 8 | 0 | 2 [ 2 195 900 30 24,7
obszar:P-T| 9 [ 0 | 2 | 2 210 900 30 24,6




2. Zestaw egzaminow w ukladzie semestralnym

Kod kursu / Nazwy kursow / grup kurséw Semestr
grupy kurséw konczacych sie egzaminem
MATO001405W  |Algebra z geometrig analityczng
MATO001644W  |Analiza matematyczna | 1
FZP001067W Fizyka
MATO001645W | Analiza matematyczna Il 2
MATO001435W |Funkcje zespolone
RAMO031012W  |Materiatoznawstwo II
RAMO031010W |Réwnania rozniczkowe zwyczajne 3

RAMO031039W  [Mechanika Il

RAMO031044W  |Podstawy automatyki

Techniki wytwarzania - obrobka
bezubytkowa 4
RAMO031022W  [Wytrzymato§¢ materiatow IT
RAMO031023W  |Podstawy konstrukcji maszyn |
RAMO031052W  [Teoria maszyn i mechanizmow 5
RAMO031028W  |Techniki wytwarzania - obrobka ubytkowa
RAMO031032W  [Projektowanie procesow technologicznych
RAMO031033W |Podstawy robotyki i automatyzacji

CAD/MES w modelowaniu procesow 6
RAMO31214W technologicznych  (dla P-T)
RAMO031113W [CAD/MES (dla K-E)

RAMO031021W

3. Liczby dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS po poszczegolnych semestrach

Semestr Dopuszczalny deficyt punktow ECTS po
semestrze
1 13
2 13
3 10
4 10
5 7
6 0
7 0




'BK -liczba punktow ECTS przypisanych godzinom zajg¢ wymagajacych bezposredniego kontaktu nauczycieli i studentéw
*Tradycyjna— T, zdalna— Z

3Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie kursow po literze E lub Z wpisa¢ w nawiasie forme kursu koncowego (w, c, 1, s, p)
“Kurs/ grupa kurséw Ogolnouczelniany — O

°Kurs/ grupa kursow Praktyczny — P. W grupie kursoéw w nawiasie wpisa¢ liczb¢ punktow ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym
® KO - ksztalcenia ogolnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy
Tw- wybieralny, Ob — obowiazkowy



Opinia wlasciwego organu uchwalodawczego samorzadu studenckiego

17.04.2019 /;/hjkasz Pache¢ Przewodniczacy Samorzadu Studenckiego Wydzialu Mechanicznego

Data Imi¢, nazwisko i podpis przedstawiciela studentéw

17042019

Data Podpis Dziekana




POLITECHNIKA WROCLAWSKA
Wydziat Mechaniczny

W gfosowaniu jawnym udziat wziety 63 osoby wobec 90 o0s6b uprawnionych do
gtosowania wedtug listy obecnosci i uzyskano: 63 gtosy Za; 0 gtoséw Przeciw;
0 gtoséw Wstrzymujacych sie.

Zgodnie z pismem prof. Andrzeja Dziedzica Prorektora ds. Nauczania Politechniki Wroctawskiej
(PRD/066/120/2019 z dnia 28 marca 2019 r.).

Uchwata nr 780/39/2016+2020 Rady Wydziatu Mechanicznego Politechniki
Wroctawskiej z dnia 17 kwietnia 2019 r. w sprawie zatwierdzenia zasad zaliczania
praktyk w ramach programéw studiow rozpoczynajacych sie od roku
akademickiego 2019/2020.

Rada Wydzialu Mechanicznego Politechniki Wroctawskiej zatwierdza zasady
zaliczania praktyk w ramach programow studiéw rozpoczynajacych sie od roku
akademickiego 2019/2020 (zatacznik).
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tel. 71 320 27 15, 71 320 27 05, fax 71 320 42 02

RAMOWY PROGRAM PRAKTYKI ZAWODOWE.J

studia inzynierskie - | stopien
stacjonarne i niestacjonarne

kierunki studiéw: Biomechanika Inzynierska, Mechanika i Budowa Maszyn, Mechatronika, Robotyka
i Automatyzacja Proceséw, Transport, Zarzgdzanie i Inzynieria Produkcji

1. Czas trwania praktyki:
Minimalny czas trwania praktyki wynosi 4 tygodnie (20 dni roboczych)

Jej realizacja powinna nastgpi¢ w okresie przerwy semestralne] letniej (miesigce: lipiec, sierpien,
wrzesien), po IV semestrze studiéw.

2. Profil praktyki

Praktyka o charakterze ogdélnomechanicznym z elementami charakterystycznymi dla danego kierunku
studiow.

3. Cel praktyki:

Celem praktyki jest zdobycie doswiadczenia przemystowego w zakresie ogoélnomechanicznym
(zapoznanie sie z podstawowym wyposazeniem technicznym i technologicznym zaktadéw o profilu
mechanicznym) oraz kierunkowym (zapoznanie sie z pracg wyzszego dozoru technicznego zaktadu
w obszarze zwigzanym z kierunkiem studiow).

4. Sposob realizacji praktyki:

Student, po zapoznaniu go przez wytypowanych pracownikéw z organizacjg zaktadu, jego profilem
produkcji i wyposazeniem technicznym powinien mie¢ mozliwosé obserwacji pracy, ew. obstugi maszyn
i proceséw technologicznych realizowanych w zaktadzie oraz zapoznac sie z pracg kadry inzynierskiej.

5. Przebieg praktyki:

Sprawy organizacyjne (spotkanie z zaktadowym opiekunem praktyki, szczegétowe omowienie programu
praktyki, szkolenie BHP).

Zapoznanie studenta z profilem produkcji, organizacjg i wyposazeniem technicznym zaktadu.

Wykonywanie przez studenta prac lezacych w zakresie obowigzkow inzyniera, ustalonych przez
zaktadowego opiekuna praktyki, pod katem specjalizacji studenta.

6. Zaliczenie praktyki:

Student zobowigzany jest sporzadzi¢ sprawozdanie z praktyki.

Podstawg zaliczenia praktyki jest obecnos¢ studenta na praktyce (dopuszcza sie 15% nieobecnosci
usprawiedliwionej przypadkami losowymi), wykonywanie przez studenta polecen zaktadowego opiekuna
praktyk i pozytywna opinia koricowa z zaktadu pracy.

Praktyke zalicza opiekun uczelniany d/s praktyk, na podstawie sprawozdania sporzgdzonego przez
studenta, pisemnej opinii zaktadowego opiekuna praktyk oraz rozmowy ze studentem przy zaliczaniu
praktyki na uczelni.



