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ZAKLADANE EFEKTY UCZENIA SIE

Wydzial: Mechaniczny

Kierunek studiow: ROBOTYKA i AUTOMATYZACJA PROCESOW
Poziom studiow:  studia Il stopnia

Profil: ogolnoakademicki

Umiejscowienie kierunku
Dziedzina nauki: nauki inzynieryjno-techniczne
Dyscyplina: inzynieria mechaniczna

Objasnienie oznaczen:
P7U- charakterystyki uniwersalne odpowiadajace ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia — 7 poziom PRK

P7S— charakterystyki drugiego stopnia odpowiadajace ksztalceniu na studiach drugiego stopnia — 7 poziom PRK

W — kategoria ,,wiedza”
U — kategoria ,,umiej¢tnosci”
K - kategoria ,.,kompetencje spoteczne”

KRiAP_W...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,wiedza”
KRiAP_U...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,umiejetnosci”
KRiAP_K...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,,kompetencje spoteczne”

SSP_W..., SAMiPR_W...- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,,wiedza”
SSP_U..., SAMiPR_U...- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,,umieje¢tnosci”
SSP_K..., SAMIiPR_K...- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,,kompetencje spoteczne”

..._inz. — efekty uczenia si¢ umozliwiajace uzyskanie kompetencji inzynierskich



Symbol kierunkowych
efektéw uczenia si¢

Opis efektow uczenia si¢ dla kierunku studiow:
Robotyka i Automatyzacja Proceséw

Odniesienie do charakterystyk PRK

Uniwersalne
charakterystyki

Charakterystyki drugiego stopnia typowe
dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach
szkolnictwa wyzszego (S)

Charakterystyki dla

Charakterystyki dla
kwalifikacji na
poziomach 6 i 7

pierwszego stopnia (U) TOYSLY PRK
Po ukonczeniu kierunku studiéw absolwent: kwalifikacji na o
oziomie 7 PRK umozllwna]q_cych
P uzyskanie
kompetencji
inzynierskich
WIEDZA (W)
Ma poszerzong i poglgbiona wiedze w zakresie niektorych dzialow matematyki i sterowania, obejmujaca elementy matematyki
dyskretnej i stosowanej oraz metody optymalizacji, w tym metody matematyczne niezbedne do:
- identyfikacji wlasnosci ztozonych elementéw i uktadéw zar6wno mechanicznych jak i automatyki,
- modelowania i analizy dziatania zaawansowanych elementéw i zespotébw mechanicznych oraz urzadzen i ukladdw|
KRIAP_W01 automatyki, a takze zjawisk fizycznych w nich wystepujacych, P7TU_W P7S_WG
- opisu i analizy dzialania oraz syntezy ztozonych systeméw mechanicznych i automatyki,
- programowania liniowego, okre$lania warunkéw optymalno$ci oraz metod  nieliniowej optymalizacji lokalnej bez
ograniczen i z ograniczeniami,
antumalizacii duckretnei niedeterminictucznei antumalizacii globhalnei i algorutma ewalnevinuch
KRIAP W02 Ma podquowane%'teeretycgnle szczegolo’wq wiedzg 0 dynamrlc.z.nych uktadach dyskretnych, réwnaniach dynamiki, zasadzie P7U W P7S WG
- zachowania energii, rownaniach Lagrange’a oraz formach drgan i ich parametrach. - -
KRIAP W03 Ma SZC%G$O*9W4 ,w1edze; z zakresu budowy, dziatania, metod analizy i projektowania mechatronicznych zespotow maszyn, P7U W P7S WG
- urzadzen i pojazdow. - -
Ma poglebiong i rozszerzong wiedze dotyczg technik projektowania mechatronicznych uktadéw napedowych maszyn lub ma
KRIAP W04 szczegbdlowa Wledzq dotyczaca wymzilgan zwlqzanyc%l z prOJe:*ktowanlem procesow montazowych lub ma pogh;blonq.l P7U W P7S WG
- rozszerzong wiedzg¢ dotyczaca aspektow projektowania procesow wytwarzania z wykorzystaniem systeméw wspomagania - -
komputerowego.
KRIAP W05 Ma pogh;blone_;-I rozszerzong wiedze 0 zasadach realizacji ztozonych zadan inzynierskich a takze ich opisu, dokumentowania P7U W P7S_WG
- oraz prezentacji.
KRIAP W06 Ma pog'h;blone'; .I rozszerzqnq wiedzg do.tyczch realizacji ztozonych przedsigwzig¢ inzynierskich z zakresu automatyki i P7TU W P7S_WG
- robotyki, spelniajacych zatozone wymagania.
KRiAP_WO07 Ma podstawowa wiedz¢ niezbedng do rozumienia spotecznych funkeji komunikowania w dziatalno$ci inzynierskiej. P7TU_W P7S_WG
KRIAP W08 Ma podstawgwq .w1ede; 0 technologlac!\ w. CyWIlI'Z§(.tJa.Ch .orazvtrendach rozwojowych w technice, niezbedng do rozumienia P7U W P7S_WG
- spotecznych i politycznych uwarunkowan dziatalno$ci inzynierskich.
Zna zasady przygotowywania i prezentowania wystapien ustnych z zakresu dyscyplin naukowych wiasciwych dla studiowanego
KRIAP_W09 kierunku z wykorzystaniem narzgdzi audiowizualnych i z uwzglednieniem psychologicznej wiedzy na temat porozumiewania si¢ P7U_W P7S_WG
Z innymi.
KRIAP W10 Ma po@awowa, wiedz¢ 0 modelowaniu zjawisk losowych, o analizie zaleznosci zmiennych losowych i stosowaniu modeli P7U W P7S WG
- prohabilistycznych. - -
KRIAP_W11 Ma podstawowa wiedz¢ o cyklu zycia urzadzen, obiektéw i systemow technicznych. P7S WG inz.
KRIAP_W12 Ma podstawowsg wiedze dotyczaca zarzadzania, w tym zarzgdzania jako$cia, i prowadzenia dziatalno$ci gospodarczej. P7S_WK P7S_WK inz.

Osiaga efekty w kategorii WIEDZA dla jednej z nastgpujacych specjalnosci:
* Systemy Produkcyjne (SP) - (zatacznik 1)
* Automatyzacja Maszyn i Proceséw Roboczych (AMiPR) - (zalacznik 2)




UMIEJETNOSCI (U)

KRiIAP_UO01

Potrafi dokonywa¢ do$wiadczalnej identyfikacji ztozonych elementéw i uktadéw automatyki; potrafi takze przeprowadzaé
badania symulacyjne zachowania si¢ zespotow i uktadow automatyki. Potrafi przeprowadza¢ badania symulacyjne uktadow
automatyki z wykorzystaniem systemow komputerowych.

P7S_UW

P78 UW_ inz.

KRIAP_U02

Ma opanowang umieje¢tnos¢ implementacji algorytméw optymalizacji dla zadan ciaglych bez ograniczen i z ograniczeniami oraz
zadan dyskretnych; ma takze umiejetnos¢ implementacji algorytméw ewolucyjnych oraz wykorzystywania procedur
standardowych.

P7U_U

P7S_UW

KRIAP_U03

Ma opanowane metody analityczne i komputerowe stosowane w rozpatrywaniu dynamiki uktadow mechanicznych w oparciu o
teori¢ uktadow dyskretnych. Potrafi zastosowa¢ metode symulacji komputerowej w analizie drgan uktadow mechanicznych z
wykorzystaniem oprogramowania MATLAB/SIMULINK, a takze przeprowadzi¢ badania do§wiadczalne na rzeczywistym
uktadzie drgajacvm.

KRIAP_U04

P7S_UW

P7S_UW_inz.

Potrafi, przy formutowaniu i rozwigzywaniu ztozonych zadan dotyczacych projektowania mechatronicznych zespotow maszyn i
urzadzen, integrowac i wykorzystywac¢ interdyscyplinarng wiedze¢ z mechaniki, elektrotechniki, elektroniki i informatyki. Potrafi
takze dokonac¢ krytycznej analizy istniejacych rozwiazan technicznych, w szczegdlnosci dotyczacych maszyn, urzadzen i
pojazdow.

P7U_U

P7S_UW
P7S_UO

KRiAP_U05

Potrafi porozumiewac si¢ przy uzyciu réznych technik w srodowisku zawodowym i poza nim.

P7S_UU

KRiAP_U06

Rozumie obcojgzyczne teksty z zakresu automatyki i robotyki, np. dokumentacje¢ techniczna, technologiczng i biznesowa. Potrafi
pozyskiwa¢ z réznych zrédel niezbedne informacje w jezyku obcym, dokonuje ich interpretacji i krytycznej oceny; dysponuje
odpowiednimi dla jgzyka specjalistycznego srodkami jezykowymi, aby skutecznie porozumiewac¢ si¢ w srodowisku zawodowym.

P7S_UK

P7S_UW_inz.

KRIAP_U07

Rozumie w do$¢ dobrym stopniu tres¢ i intencje wypowiedzi ustnej lub napisanego tekstu na znany temat z zycia codziennego i
zawodowego. Potrafi napisa¢ krotki tekst na znany temat, w tym tekst uzytkowy. Potrafi uczestniczy¢é w rozmowach w zakresie
znanych tematow i w ograniczonym stopniu wypowiadac¢ si¢ na temat studiow i pracy zawodowej, wykorzystujac przy tym
wiedze socjokulturowa,

P7S_UK

KRIAP_U08

Potrafi przeprowadzi¢ analiz¢ funkcji, wybra¢ koncepcj¢ mechanizmu napedowego, ustali¢ jego strukturg kinematyczna i
obcigzenia, zestawi¢ pozostate sktadniki oraz wykona¢ obliczenia i sporzadzi¢ dokumentacj¢ projektu lub potrafi zaprojektowaé
gniazdo montazowe zapewniajace uzyskanie zalozonych wymagan techniczno-ekonomicznych lub potrafi zaprojektowac

zautomatvzowane procesy wytwarzania, Ma takze umiejetno$¢ pracy w zespole,

KRIAP_U09

P7S_UW

P7S_UW._inz.

Potrafi przygotowac i przedstawi¢ w jezyku polskim, a takze jezyku obcym prezentacj¢ ustna i multimedialna, dotyczaca
zagadnien rozwigzywanych w ramach pracy dyplomowe;.

P7S_UU

KRIAP_U10

Potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i oceni¢ istniejace rozwiazania techniczne (zespoty, maszyny,
urzadzenia, pojazdy). Potrafi takze samodzielnie rozwigzywac ztozone problemy inzynierskie z wykorzystaniem wiedzy z
obszaru automatyki i robotyki oraz zastosowa¢ podejsécie systemowe, uwzgledniajac przy tym takze aspekty pozatechniczne.
Potrafi, zgodnie z zadana specyfikacja, przy uwzglgdnieniu rowniez aspektow pozatechnicznych, zaprojektowaé ztozony obiekt
(zespot, urzadzenie, system, proces) zwigzany z kierunkiem studio-w RiAP oraz zrealizowac ten projekt, przynajmniej
czesSciowo, uzywajac przy tym wlasciwych metod, technik i narzedzi. Potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych
oraz innych wiasciwie dobranych Zrodet, takze w jezyku angielskim lub niemieckim; potrafi rowniez integrowac uzyskane
informacje, dokonywac¢ ich interpretacji i krytycznej oceny, a takze wyciaga¢ wnioski oraz formutowac i wyczerpujaco

uzasadnial oninlo

P7S_UW

P7S_UW._inz.

KRIAP_U11

Zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka: ma wiedze, umiejetno$ci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu dodatkowego B2+ ESOKJ w zakresie jezyka naukowo-technicznego zwigzanego ze studiowang,
dyscypling i pokrewnymi zagadnieniami lub ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami okreslonymi dla|
poziomu dodatkowego C1+ ESOKJ; korzysta samodzielnie z literatury specjalistycznej, postuguje si¢ jezykiem naukowo-

technicznvim w mowie i pismie, analizuic przedstawione treSei i prezentuie je w roznveh formach debat specialistveznvel

P7S_UK




Zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka: ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu Al ESOKJ; uzywa w elementarnym stopniu podstawowych sprawnosci jezykowych; zna podstawowe|
stownictwo i struktury gramatyczne w zakresie tematow zycia codziennego i podstawowych zachowan interkulturowych lub ma

i . . e - o . - . . P7S_UU

KRIAP_U12 wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu A2 ESOKJ; stosuje $rodki leksykalno- -
gramatyczne w zakresie poznanej tematyki i adekwatnie do posiadanej wiedzy socjokulturowej; potrafi uczestniczy¢é w|
rozmowach na znane tematy i w ograniczonym stopniu wypowiada¢ si¢ na temat studiow i pracy zawodowe;j.

. a1 . L . . . P7S_UW
KRIAP_U13 Potrafi okresli¢ kierunki dalszego uczenia sig i zrealizowaé proces samoksztatcenia. P7S UU
KRIAP_U14 Potrafi dokona¢ wstgpnej analizy ekonomicznej podejmowanych dziatan inzynierskich. P7S_UW_ inz.
KRIAP_U15 Potrafi zaproponowac¢ ulepszenia (usprawnienia) istniejacych rozwigzan technicznych. P7S_UW P7S_UW_ inz.

Osiaga efekty w kategorii UMIEJETNOSCI dla jednej z nastepujacych specjalnosci:
* Systemy Produkcyjne (SP) - (zalacznik 1)
* Automatyzacja Maszyn i Proceséw Roboczych (AMiPR) - (zalacznik 2)
KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)

. Rozumie potrzebg¢ uczenia si¢ przez cale zycie, a takze zna mozliwosci ciaglego doksztatcania si¢ (studia Il i III stopnia, studia
KRIAP_KO01 . . . . . P7U_K

- podyplomowe, kursy) i podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych. -

. Ma $wiadomos$¢ waznosci i zrozumienie pozatechnicznych aspektéw i skutkow dzialalnosci inzyniera-mechanika i automatyka,

KRIAP_KO02 . . . . . Lo L. . . P7U_K

- w tym takze jej wplywu na $rodowisko oraz zwigzanej z tym odpowiedzialno$ci za podejmowane decyzje. -
KRIAP KO3 Ma sw1ad0rT1<).sc WaZl‘l,OSC.l zachowania w sposob profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej 1 poszanowania P7S KR

- réznorodnosci pogladow i kultur -
KRIAP K04 Ma sw1.ad0.mosc'o.dpowwd,Zla.lnosm.za prace w%asr?q oraz gotowo$¢ podporzadkowania si¢ zasadom pracy w zespole i ponoszenia P7U K

- odpowiedzialno$ci za wspolnie realizowane zadania. -
KRiAP_KO05 Prawidlowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwiazane z realizacja zadan inzynierskich. P7S_KK
KRiAP_KO06 Potrafi myslec i dziata¢ w sposob przedsigbiorczy. P7S_KO

Ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwlaszcza rozumie potrzebg formutowania i przekazywania
. spoleczenstwu — m.in. poprzez srodki masowego przekazu — informacji i opinii dotyczacych osiagnig¢ elektroniki i innych
KRIAP_KO07 . . AR . L . L S . , . P7S_KR
- aspektow dziatalno$ci inzyniera-elektronika; podejmuje starania, aby przekazaé takie informacje i opnie w sposob powszechnie
zrozumialy
. Potrafi odpowiednio ustali¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania; Potrafi pracowa¢ w grupie,
KRIAP_KO08 . . L . S A . P7U_K
- przyjmujgc w nigj rozne role. Potrafi kierowa¢ matym zespotem przyjmujac odpowiedzialno$¢ za efekty jego pracy.
KRIAP_KO09 Mysle¢ i dziata¢ w sposob kreatywny. Potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego zadania. P7S_KO




Zalacznik 1

SPECJALNOSC: Systemy Produkcyjne (SP)

Symbol specjalno$ciowych
efektéw uczenia si¢

Opis efektow uczenia si¢ dla specjalnosci
Systemy Produkcyjne

Po ukonczeniu kierunku studiéw absolwent:

Odniesienie do ogélnych charakterystyk efektow

Uniwersalna
charakterystyka
pierwszego stopnia (U)

Charakterystyki drugiego stopnia typowe
dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach

szkolnictwa

Charakterystyki dla
kwalifikacji na
poziomie 7 PRK

7szego (S
Charakterystyki dla
kwalifikacji na
poziomach 6i 7
PRK,
umozliwiajacych
uzyskanie
kompetencji

inzynierskich ]

WIEDZA (W)

SSP_W01

Ma pogtebiong i rozszerzong wiedze z zakresu technologicznych i organizacyjnych aspektow procesow montazu, a takze
mozliwosci ich automatyzacji.

P7TU_W

P7S_WG

SSP_W02

Ma rozszerzong i poglgbiong wiedzg z zakresu automatyzacji wytwarzania, rozwoju systemow automatyzacji, struktur
funkcjonalnych elastycznie zautomatyzowanych systemow wytwarzania, a takze ich podsystemow maszynowych, uktadow
logistycznych oraz sterowania, diagnostyki i nadzoru.

P7TU_W

P7S_WG

SSP_WO03

Ma wiedz¢ dotyczaca budowy obrabiarek CNC i zasad ich dziatania. Zna zasady opracowywania programéw technologicznych
dla obrabiarek CNC oraz metody wspomagania pracy programisty. Zna wymagania BHP dotyczace obrabiarek CNC i ich
obstugi.

P7TU_ W

P7S_WG

SSP_W04

Ma rozszerzona i poglgbiong wiedzg dotyczaca rodzajow ukladow sterowania, ich struktury, stawianych im wymagan oraz
sposobdw ich spetniania. Ma szczegotowa wiedzg w zakresie budowy i dziatania r6znych urzadzen automatyki stosowanych w
sterowaniu maszyn i urzadzen wytworczych (sensoréw, sterownikow komputerowych, aktuatorow, paneli operatorskich, sieci
komunikacyjnych, itp.). Ma takze uporzadkowana wiedze w zakresie zasad aplikacji urzadzen automatyki oraz oprogramowania
stosowanego w maszvnach i urzadzeniach

SSP_W05

P7TU_ W

P7S_WG

Ma szczegdtowa i1 poglebiong wiedze dotyczaca mozliwosci wykorzystania zintegrowanych systeméw wspomagania
komputerowego w projektowaniu procesOw wytwarzania.

P7TU_ W

P7S_WG

SSP_W06

Ma poglebiong i rozszerzona wiedze z zakresu technologii wytwarzania, ze szczegdlnym uwzglednieniem niekonwencjonalnych
technik i aktualnych trendow rozwoju.

P7TU_ W

P7S_WG

SSP_W07

Ma rozszerzona i poglgbiong wiedz¢ z zakresu mozliwosci zastosowania robotow przemystowych. Ma szczegbélowa wiedzg
dotyczaca wyposazenia technologicznego robotow (np. chwytakow) oraz zasad budowy gniazd zrobotyzowanych.

P7TU_ W

P7S_WG

SSP_W08

Ma pogtebiona i ugruntowang wiedze dotyczaca przemystowych sterownikow komputerowych (PLC) ze szczegélnym
uwzglednieniem zasad ich wykorzystania w roznych obiektach i systemach.

P7TU_ W

P7S_WG

SSP_W09

Ma szczegotowa wiedzg dotyczaca aktualnego stanu w zakresie bezpieczenstwa funkcjonalnego maszyn i linii produkcyjnych
wraz z obowiazujacymi normami. Zna metody analizy i oceny ryzyka zawodowego (FMEA/FMECA, PHA). Zna rozwigzania
techniczne pozwalajace na zapewnienie wymagan bezpieczenstwa (skanery, przekazniki, bariery i kurtyny $wietlne).

P7TU_ W

P7S_WG

SSP_W10

Ma pogtebiona i rozszerzona wiedze z zakresu zjawisk wystepujacych podczas realizacji bezubytkowych procesow obrobki
(odlewnictwa, spawalnictwa i obrobki plastycznej).

P7TU_W

P7S_WG

SSP_W11

Ma wiedze o aktualnym stanie techniki w zakresie uktadow sterowania maszyn i linii wytworczych. Zna systemy sterowania
nadrzednego SCADA, metody komunikacji w $rodowisku przemystowym oraz przyktady aplikacji takich systemow.

P7TU_W

P7S_WG




UMIEJETNOSCI (U)

Potrafi oceni¢ przydatno$¢ i mozliwos¢ praktycznego wykorzystania metod i srodkow technicznych zapewniajacych efektywna

SSP_U01 realizacj¢ procesow montazu. Potrafi, zgodnie z zadanymi wymaganiami, zaprojektowaé zlozony system montazowy, a P7S_Uw P7S UW_ inz.
nastgpnie przynajmniej czeSciowo nadzorowaé jego budowe, stosujac przy tym wiasciwe metody, techniki i narzedzia.

SSP_U02 Potrafi zamodelowac¢ i wstepnie zaprojektowac elastyczny system wytwarzania, spetniajacy zatozone wymagania. P7S UW_ inz.
SSP U03 Potraﬁ. opr'acowac. prc?gramy-NC pr.zerznaczone do sterowania obrobka przedmiotow dla réznych obrabiarek CNC. Potrafi P7U U P7S_UW P7S UW inz.
- obstugiwac obrabiarki CNC i wdrazaé¢ programy NC. - -
SSP U04 Potraﬁ? zg(-)d-me z ziadanyml wymagfir}laml, zaprOJektowz‘m ztozony systenrl §ter0wama maszyny ‘(lllrza{dzem.a), a takze P7S_UW P7S UW inz.
- przynajmniej czesciowo nadzorowac jego budowe, stosujac przy tym wilasciwe metody, techniki i narze¢dzia. - -
SSP U0 Potrafi Zamodelgwac i zgpropktowac proces wytwarzania w zintegrowanym systemie wspomagania komputerowego P7U U P7S_UW

- CAD/CAM spelniajacy zatozone wymagania.

SSP U06 Potrafi, Azgodme z zadanyrpl wymaganiami, zaprojektowac ztozony proces wytwarzania z doborem wiasciwych metod, maszyn, P7S UW inz.
- narzedzi i oprzyrzadowania technologicznego. - -
SSP U07 Potraﬁ, zgodnie z zadaqyn}l wymag.am.aml, zaprOJrektowhac zr(?botyzowany proces wytwarzania z doborem wlasciwego robota, P7S_UW P7S UW inz.
- jego osprzetu, sterowania i zapewnienia wymagan bezpieczenstwa. - -
SSP U08 Potrafi opracowa¢ program aplikacyjny dla sterownika PLC w réznych jezykach programowania dla sterowania ukladem P7S UW inz.
- automatyki. - =
SSP_U09 Potrafi zaprojektowa¢ uktad spetniajacy wymagania bezpieczenstwa funkcjonalnego. P7S UW_ inz.
SSP U10 Potrafi, zgodnie z zadanymi wymaganiami, zaprojektowa¢ proces wytwarzania z doborem zaawansowanych technologii (np. P7S UW inz.
- laserowych). - =
SSP_U11 Potrafi programowac sterowniki komputerowe oraz projektowac rozproszone uktady sterowania z wykorzystaniem P7S_UW P7S UW inz.

przemystowych sieci komunikacyjnych (Profibus, InterBus, Profinet i Ethernet).




Zalacznik 2
SPECJALNOSC: Automatyzacja Maszyn i Pojazdéw Roboczych (AMiPR)

Symbol specjalnosciowych

efektéw uczenia si¢

Opis efektow uczenia si¢ dla specjalnosci
Automatyzacja Maszyn i Pojazdéw Roboczych

Po ukonczeniu kierunku studiéw absolwent:

Odniesienie do ogélnych charakterystyk efektow

Uniwersalna
charakterystyka
pierwszego stopnia (U)

Charakterystyki drugiego stopnia typowe
dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach

szkolnictwa

Charakterystyki dla
kwalifikacji na
poziomie 7 PRK

7szego (S
Charakterystyki dla
kwalifikacji na
poziomach 6 7
PRK,
umozliwiajacych
uzyskanie
kompetencji

inzvnierskict

WIEDZA (W)

SAMiPR_W01

Ma poglebiona i rozszerzong wiedzg dotyczaca zastosowania sensorow roznych wielkosci fizycznych. Zna budowe, dziatanie
oraz zastosowania sterownikow PLC, regulatorow i systemow sterowania nadrzgdnego SCADA. Ma takze szczegdtowa wiedze
dotyczaca zastosowania sitownikéw, silnikow krokowych oraz napedow elektrycznych z falownikami

P7TU_W

P7S_WG

SAMIPR_W02

Ma szczegdtowa wiedze o rodzajach, budowie, dziataniu i zastosowaniach uktadéw elektrohydraulicznych i
elektropneumatycznych. Zna charakterystyki uktadow hydraulicznych i pneumatycznych. Zna podstawy projektowania
napedowych uktadow hydraulicznych i pneumatycznych realizujacych okreslone funkcje i spetniajacych postawione wymagania.

P7TU_W

P7S_WG

SAMiPR_W03

Posiada poglebiona i rozszerzona wiedz¢ o rodzajach i budowie podstawowych uktadéw napedowych i sterowania. Zna
charakterystyki zrodet energii mechanicznej - silnikow elektrycznych, spalinowych, hydraulicznych i pneumatycznych oraz
charakterystyki odbiornikow - elementow wykonawczych. Posiada wiedzg o funkcjach realizowanych przez uklady napgdowe:

transmisji, transformacii, dystrvbucii, akumulacji i rekuperaciji energii oraz technicznych sposobach ich realizacji.

SAMIPR_W04

P7TU_ W

P7S_WG

Ma szczegdtowa wiedzg dotyczaca metod syntezy strukturalnej uktadow mechanicznych. Ma takze poglebiong wiedze¢ o
wybranych metodach zapisu oraz doboru podstawowych wymiaréw opisujacych kinematyke i kinostatyke uktadow
mechanicznych.

P7TU_ W

P7S_WG

SAMiPR_WO05

Ma szczegotowa i poglebiong wiedze dotyczaca zasad projektowania, programowania i uruchamiania uktadéw sterowania
dyskretnego z wykorzystaniem sterownikow PLC.

P7TU_ W

P7S_WG

SAMiPR_W06

Ma szczegotowa wiedze dotyczaca wlasciwosci mechanicznych i biofizycznych struktur tkankowych. Zna budowe uktadu
nosnego czlowieka i dzialanie uktadu mig§éniowego. Zna takze zasady stosowania implantow i endoprotez stawowych oraz
techniki i metody badan wielko$ci mechanicznych czlowieka.

P7TU_W

P7S_WG

SAMIPR_W07

Ma pogtebiong i rozszerzong wiedze¢ dotyczaca budowy i dziatania uktadow mechatronicznych w pojazdach samochodowych.
Zna sposoby pozyskiwania informacji o stanie otoczenia pojazdu oraz ich wykorzystania w sterowaniu w celu zwigkszenia
bezpieczenstwa. Zna sposoby sterowania silnikow spalinowych oraz procedury diagnostyczne.

P7TU_W

P7S_WG

SAMiPR_W08

Ma szczegotowa wiedze dotyczaca zagadnien automatyzacji pojazdow i maszyn roboczych. Zna urzadzenia i uktady automatyki
stosowane w dzwignicach, urzadzeniach magazynowych oraz maszynach gérniczych i rolniczych.

P7TU_W

P7S_WG

SAMiPR_W09

Ma pogtebiona i rozszerzong wiedze¢ o metodach sztucznej inteligencji stosowanych w budowie i eksploatacji maszyn. Ma takze
wiedz¢ o budowie i strukturach baz danych, systemach ekspertowych i sztucznych sieciach neuronowych oraz zakresie ich
zastosowan i przyktadach wykorzystania.

P7TU_ W

P7S_WG

SAMIPR_W10

Zna podstawowe metody, narzedzia i techniki stosowane w badaniach zespotow i uktadow mechanicznych oraz
niemechanicznych.

P7TU_ W

P7S_WG

SAMIPR_W11

Ma pogtebiona i rozszerzong wiedze¢ o zaawansowanych elementach i uktadach hydrotronicznych i pneumotronicznych. Ma
takze wiedze o strukturach takich uktadow oraz obszarach ich aplikacji.

P7TU_W

P7S_WG

SAMIPR_W12

Posiada podstawowa wiedz¢ o modelach i modelowaniu uktadow dynamicznych o roéznej strukturze fizycznej: mechaniczne;j,
elektrycznej, hydraulicznej, pneumatycznej, cieplnej itp., reprezentujacg dziatania r6znych maszyn i urzadzen technicznych. Ma
takze wiedz¢ w obszarze opisu matematycznej tych obiektow i komputerowych narzg¢dzi ich symulowania.

P7TU_W

P7S_WG




UMIEJETNOSCI (U)

Potrafi zestawia¢ uktady pomiarowe i dokonywac pomiarow roéznych wielkosci fizycznych. Potrafi programowac sterowniki

SAMIPR_UO01 PLC oraz wykonywac¢ proste aplikacje SCADA (np. w systemie Wince). Potrafi zestawia¢ i uruchomia¢ pneumatyczne i P7S_UW P7S_UW_ inz.
elektryczne uktady napedowe.
SAMIPR_UO02 Potrafi projektowac napedy elektrohydrauliczne i elektropneumatyczne, dokonywac ich obliczen i dobiera¢ elementy sktadowe. P7S_UW P7S _UW_ inz.
Potrafi przeprowadza¢ badania i dokonywac analizy funkcjonalnej i energetycznej konkretnych uktadéw napedowych, a takze
SAMIPR_UO03 syntezy struktury i fizycznej zasady dziatania uktadu napgdowego dla zadanych charakterystyk obciazenia. Potrafi P7U_U P7S_UW
zaprojektowaé podstawy sterowania takimi uktadami.
SAMIPR U04 Potrafi tWOl’Z}{C struktu-ry r(r)zny(r:h Fne(-:hamzmow i sc-hem'aty ukliadow krlnematyc-znych. Potrafi dokonywac synte;y ‘ P7S UW inz.
- geometrycznej mechanizmoéw dzwigniowych. Potrafi takze projektowa¢ mechanizmy krzywkowe oraz przektadnie obiegowe. - -
SAMIPR_UO05 Potrafi programowac sterowniki PLC (np. w systemie STEP 7) dla realizacji ztozonych zadan automatyzacji. P7S_UW
SAMIPR U06 Potrafi wy%naczyc charakterystyki strukt}lr tk'ankowych, zt,)adac -wady postav&rly metoda mory oraz dokonywac¢ analizy obcigzen i P7U U P7S_UW
- odksztatcen segmentu kregostupa. Potrafi takze dokonywac¢ analizy ruchu konczyn.
SAMIPR U07 Po.traﬁ 'przeprowadzac badania do$wiadczalne uktadéw zasilania silnikow spalinowych oraz uktadow bezpieczenstwa czynnego P7S UW inz.
- pojazdow samochodowych. - -
SAMIPR_U08 Potrafi przeprowadza¢ badania do§wiadczalne zautomatyzowanych uktadow w pojazdach i maszynach roboczych. P7S UW_ inz.
SAMIPR U09 Potrafi zastosorwac baz¢ danych w rozw1agan1%1‘ okreslonego pryoblelel. Potrafi wykonac¢ aplikacje sztucznej sieci neuronowej P7S_UW
- oraz zbudowac¢ system ekspertowy do realizacji prostych zadan technicznych.
SAMIPR_U10 Potrafi planowac¢ i przeprowadza¢ eksperymenty, a takze interpretowac uzyskane wyniki i wyciaga¢ wnioski. P7S UW_ inz.
SAMIPR U11 Potrafi zaproj ektowa¢ uktad sterowania lub regulacji realizujacy zadane funkcje w oparciu w systemy hydrotroniczne lub P7S_UW P7S UW inz.
- pneumotroniczne. - -
Potrafi opracowa¢ model matematyczny wybranego urzadzenia lub maszyny dla przyjetych zatozen (hipotez roboczych)
SAMIPR_U12 upraszczajacych. Potrafi opracowac i uruchomi¢ komputerowy program symulacji (MATLAB/SIMULINK) oraz przygotowac i P7U U P7S_UW

zrealizowaé program badan modelowych. Na tej podstawie potrafi opracowa¢ wnioski odno$nie syntezy lub/i optymalizacji
modelowanego obiektu.




. Zal. nr ...2. do Programu ksztalcenia
OPIS PROGRAMU STUDIOW
1. Opis ogélny

. , 1.2 Catkowita liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow na danym poziomie:
1.1 Liczba semestrow: 3 90

1.4 Wymagania wstegpne (w szczegolnosci w przypadku studiow drugiego stopnia):

134 1 in zaje¢: 1080
3 Lqczna liczba godzin zaje¢ Tytut inzyniera, oraz uzyskanie odpowiedniej ilosci punktow w procesie rekrutacji

1.6 Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia:

Program ksztatcenia oparty jest o grupe przedmiotow ogolnych (informatyka, matematyka,
fizyka, jezyki obce) oraz bloki przedmiotow kierunkowych, takich jak mechanika, podstawy
konstrukcji, podstawy wytwarzania, podstawy automatyzacji przedmioty elektroniczno-
cybernetyczne. Ostateczne uksztattowanie absolwenta nastgpuje poprzez przedmioty
specjalistyczne, do ktorych zaliczy¢ mozna: zaawansowane metody sterowania, teoria i metody
optymalizacji, metody i techniki sztucznej inteligencji, sterowniki PCL. Student podczas
studiow realizuje dwie prace przejsciowe tj. projekty konkretnych maszyn i uktadow, wycieczki
dydaktyczne i praktyki przemystowe. Zwienczeniem studiow jest praca dyplomowa, scisle
zwigzana z wybrang specjalnosciq.

Absolwenci kierunku RiAP bedg mogli znalezé zatrudnienie we wszystkich gateziach
\przemystu, a w szczegolnosci w przemysle budowy maszyn i urzqdzen, placowkach naukowo-
badawczych, biurach projektowych. Po ukonczeniu tego kierunku, inZynier bedzie stanowic
swoisty pomost tgczqcy umiejetnosci mechanika - technologa z elektronikiem - projektantem
systemow sterowania.

1.5 Tytut zawodowy nadawany po zakonczeniu studiow.: magister inZynier

1.8 Wskazanie zwigzku z misjq Uczelni i strategia jej rozwoju:

1.7 Mozliwos¢ kontynuacji studiow: Wiedza zdobyta podczas studiow ma nie tylko zaowocowaé sukcesami w przysztym zyciu
Studia w Szkole Doktorskiej, studia podyplomowe zawodowym absolwenta, ale rowniez uksztaitowaé cziowieka ze zmystem przedsigbiorcy,
tworczego i otwartego na nowe wyzwania.

2. Opis szczegélowy

2.1 Catkowita liczba efektow uczenia si¢ w programie studidow: W (wiedza)=...24.., U (umiej¢tnosci)=...27.., K (kompetencje)=...9.., W+U+K=...60...

2.2 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - liczba efektéw uczenia si¢ przypisana do dyscypliny:

D1 (wiodaca)...., D2.....,D3....., D4.....

2.3 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - procentowy udziat liczby punktow ECTS dla kazdej z dyscyplin:

D1.....% punktow ECTS, D2.....% punktéw ECTS, D3.....% punktow ECTS, D4.....% punktow ECTS

2.4a. Dla kierunku studiow o profilu ogélnoakademickim - liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom zwigzanym z prowadzona w Uczelni dziatalno$ciag naukowa w dyscyplinie lub
dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest kierunek studiow (musi by¢ wigksza niz 50% catkowitej liczby punktow ECTS z p.1.1)..49...

2.4b. Dla kierunku studiéw o profilu praktycznym - liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom ksztattujacym umiejetnosci praktyczne (musi by¢ wigksza niz 50% catkowitej liczby
punktow ECTS z p.1.1).....



2.5 Zwiezla analiza zgodno$ci zakladanych efektow uczenia si¢ z potrzebami rynku pracy

Efekty uczniea odnoszq sie nie tylko do automatyki i robotyki, ale rowniez ze wzgledu na wymagania nowoczesnego przemystu do zarzgdzania, mechaniki i budowy maszyn,
mechatroniki oraz informatyki i technologii informatycznych. Uzyskanie zaktadanych efektow uczenia sie pozwoli absolwentowi na znalezienie atrakcyjnej i ciekawej pracy we
wszystkich galeziach przemystu, jak rowniez na uruchomienie wiasnej dziatalnosci gospodarczej. Prace nad efektami uczenia sie byty referowane i dyskutowane na zebraniach
Konwentu Wydziatu Mechanicznego, w sktad ktorego wchodzq miedzy innymi przedstawiciele zaktadow.

2.6 Laczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyskaé na zajeciach wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich lub innych oséb
prowadzacych zajecia i studentow (wpisa¢ sumg¢ punktow ECTS dla kurséw/ grup kurséw oznaczonych kodem BKl)

ECTS

2.7 Laczna liczba punktéow ECTS, ktora student musi uzyska¢ w ramach zajeé¢ z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktow ECTS z przedmiotow obowigzkowych 1
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 0
taczna liczba punktow ECTS 1

2.8 Laczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyska¢ w ramach zajeé o charakterze praktycznym, w tym zajeé¢ laboratoryjnych i projektowych (wpisac
sume punktow ECTS kurséw/grup kurséw oznaczonych kodem P)

Liczba punktow ECTS z przedmiotow obowigzkowych 27
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 26
Laczna liczba punktoéw ECTS 53

2.9 Minimalna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyskaé, realizujac bloki ksztalcenia oferowane na zajeciach ogélnouczelnianych lub na innym

kierunku studiow (wpisaé¢ sume punktéw ECTS Kkursow/grup kursow oznaczonych kodem O)
6 ECTS

2.10 Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student moze uzyskaé, realizujac bloki wybieralne (min. 30 % calkowitej liczby punktéw ECTS)

[ 20 Jecrs

3. Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektéw uczenia sie:

* Student rozpoczynajacy zajecia posiada odpowiedni poziom wiedzy i umiejetnosci stanowigcy wymagania wstepne.

* Student uczestniczy w zajgciach zorganizowanych na uczelni

* Student realizuje prace projektowe, laboratoryjne, obliczeniowe, analizy, prezentacje, studiuje literature i zalecane materiaty.

* Student uczestniczy w sprawdzianach wiedzy i umiejetnosci, zapoznaje sie z prawidtowymi odpowiedziami, ocenami i uwagami prowadzacego.
* Student w ramach wyszczegolnionych przedmiotéw uczy sie pracy grupowej.

* Student jest zachecany do angazowanie sig¢ w prace kot naukowych.

* Student uczestniczy w spotkaniach z przedsiebiorcami, wycieczkach technicznych, targach pracy.



4. Lista blokéw zaje¢:

4.1. Lista blokéw zaje¢ obowigzkowych:
4.1.1 Lista blokéw ksztalcenia ogélnego

4.1.1.1 Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. ..3.... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | a2 [ sposeb Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS kursu/ 8

L.p. kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zaieé | grupy |zaticze-| ogsl 0

grupy kurséw vesy w | ¢ | p| s ZZU [CNPS |faczna B'El k?lrs?\:v nia Oizznf ’ charak;. rodzaj®| typ’

) " | Prakt.
1. [RAMO041010W Zarzadzanie przedsigbiorstwami przemystowymi 1 KRIAP_W04 15 30 1 0,6 z Ob.
2. |RAM041014W Zarzadzanie produkcja 1 KRIAP_W12 15 50 2 1,2 T z K Ob.
Razem| 2 | 0| 0| 0| O 30 80 3 18
4.1.1.2 Blok Jezyki obce (min. ...... pkt. ECTS):
Kod ) | Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | Forma Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L. ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ ; Symbol efektu uczenia si¢ — .
, oznaczy¢ symbolem GK) i zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno- o " 7
grupy kurséw w [ ¢ | p S ZZU | CNPS [taczna BK! |kursow| nia | uez? charakt.  rodzaj” | typ
| Dealt 5
Razem{ 0 | O [ O | O | O 0 0 0 0
4.1.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. ...... pkt. ECTS):
Kod ) | Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | Forma Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L. ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ ) Symbol efektu uczenia si¢ — .
, oznaczy¢ symbolem GK) i zajg¢ | grupy |zalicze-| ogolno- o " 7
grupy kurséw w | ¢ | p| s ZZU [CNPS |faczna BK! |kursow| nia | uez? charakt. | rodzaj” [ typ
. Dealt 5
Razem| 0 | 0 | 0 | 0O | O 0 0 0 0
4114 Technologie informacyjne (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | porma2 | sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow o ECTS kursu/ 3
kursu/ . Symbol efektu uczenia sig — . 5
, oznaczy¢ symbolem GK) i zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno- s .
grupy kursow w | ¢ | p | s ZZU [CNPS |1aczna 1 |kursow| nia | uert charakt. | rodzaj® | typ
BK | prakt®
Razem| 0 | 0 | 0 | 0O | O 0 0 0 0

Razem dla blokéw ksztalcenia ogdélnego

Laczna Laczna FLaczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin u?\kt(')w ECTS ECTS zajec
77U cnes [P BK1
¢ [ S
< p 30 80 3 18
2 0 0 0 0




4.1.2 Lista blokow z zakresu nauk podstawowych

4.1.2.1 Blok Matematyka
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | 116202 PKL | Forma?| Sposcb Kurs/grupa kurs6w
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS kursu/ 8
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zajec | grupy |zalicze-| ogol °
grupy kursow vesy w | ¢ | p| s ZZU | CNPS [1aczna 1 grupy 5| O8O charakt, rodzaj®| typ’
BK* |kursow uez” | bk
1. |RAMO041013W Rachunek prawdopodobienstwa 1 KRIAP_W01, KRIAP_W10 15 30 1 0.6 T KO Ob.
Razem| 1 | 0| 0] 0] O 15 30 1 0,6
4.1.2.2 Blok Fizyka
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | porma? Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS kursu/
L.p. kursu/ \ Symbol efektu uczenia sig — 5
. oznaczy¢ symbolem GK) , zajet | grupy o0golno- " 7
grupy kursow w | ¢ | p| s ZZU [CNPS |faczna 1 | kursow - charakt. | rodzaj’ [ typ
BK uez. Prakt 5
Razem| 0 | 0| 0| 0| O 0 0 0 0
4.1.2.3 Blok Chemia
Kod ) | Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin| LicZba PKL. | Forma? Sposob Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw L ECTS kursu/ | °
L.p. kursu/ . Symbol efektu uczenia si¢ — . ] )
Kurss oznaczy¢ symbolem GK) wl ¢ | s 77U | cNPS | taczna Za)¢C | grupy |zalicze-| ogolno- charakt. | rodzai® |ty
SIUpy Kursow P 2 BK! |kursow| nia ucz.! robe s rodzaj P
Razem{ 0 | O [ O | O | O 0 0 0 0
4.1.2.4 Blok Informatyka
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | Forma? Spossb Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw L ECTS kursu/ 8
L.p. kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zajet | grupy |zalicze-| ogol 5
, , -| ogolno- 6 7
grupy kursow w [ ¢ | p S ZZU | CNPS [taczna BK: |kursow| nia c::rik;. rodzaj”’ | typ
Razem| 0 | 0| 0| 0| O 0 0 0 0
4.1.2.5Blok Przedmioty podstawowe
- > -
Kod ) . | Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | Forma? Sposcb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kurséw . ECTS kursu/ | *
kursu/ . Symbol efektu uczenia si¢ — )
urss oznaczy¢ symbolem GK) , | 270 lenpsli zaje¢ | grupy |zalicze- 0 6 7
grupy kursow w | ¢ p| s aczna k! [kursow| nia crarik;. rodzaj” | typ
Razem| 0 | 0 | 0| 0| O 0 0 0 0
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin pﬁ?liztgiivlg(zi?ras ECTS zaje¢
ZZU CNPS BK1
w | ¢ | p S
R 15 30 1 0,6



4.1.3 Lista blokow kierunkowych
4.1.3.1 Blok Przedmioty obowiazkowe kierunkowe

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt Forma’ | Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow .. ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ , Symbol efektu uczenia sig . ) o
kursoéw oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ | s ZZU |CNPS |t ZAJ6C | rupy |zalicze-| ogdlno- | g pyyq dzaj® Y
grupy ¢ p aczna Bk [kursow| nia | yer® * | rodzaj”| typ
Prakt.
1. |RAMO041002W Teoria i metody optymalizacji 2 KRIAP_W01 30 60 2 1,2 T E K Ob.
2. |RAM041002L Teoria i metody optymalizacji 1 KRIAP_U02, KRIAP_K09 15 60 2 1,4 T z P K Ob.
KRIAP_WO1, KRIAP_W02,
3. |RAM041003W Mechanika analityczna 1 KRIAP_KO01, KRIAP_KO03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP_K04, KRIAP_K06
KRIAP_U03, KRIAP_K0L1,
4. |RAMO041003C Mechanika analityczna 1 KRIAP_KO03, KRIAP_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP_K06
KRIAP_U03, KRIAP_KOL1,
5. [RAMO041003L Mechanika analityczna 1 KRIAP_KO03, KRIAP_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP_K06
6. |RAMO041004W Modelowanie i symulacja proceséw 1 KRiIAP_W01, KRIAP_W02 15 30 1 0,6 T z K Ob.
7. |RAMO41004P Modelowanie i symulacja proceséw 1 oz 15 | 30 1 o7 | T z P K | ob.
8. |RAE001031W Teoria sterowania 2 KRIAP_WO01, KRIAP_W02 30 60 2 12 T E K Ob.
9. |RAE001031C  [Teoria sterowania 1 KA KoL Koy 15 30 [ 1 o7 | T | 2z P | kK | ob
10. |RAE001031L Teoria sterowania 1 o AP 02 15 30 | 1 |o7 | T z P K | ob
KRIAP_WO05,
11. |RAMO041005W Napedy hydrostatyczne w maszynach roboczych 2 KRIAP_W03, 30 60 2 1,2 T z K Ob.
KRIAP_W06, KRIAP_K05
12. |RAM041011W Podstawy mechatroniki 1 KRIAP_W03, KRIAP_K04 15 30 1 0,6 T z K Ob.
13. |RAM041011L Podstawy mechatroniki 1 KRIAP_U04, KRIAP_K04 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
14. |[RAM041007W Sieci przemystowe rozproszone 2 ig:is‘xgé KRIAP_WOS, 30 60 2 1,2 z K Ob.
KRIAP_WO1, KRIAP_W02,
KRIAP_W03, KRIAP_W11,
15. |[RAM041012W Diagnostyka i nadzorowanie proceséw i maszyn 1 KRIAP_K02, KRIAP_K03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP_KO05, KRIAP_KO06,
KRIAP_K08, KRIAP_K09
KRiAP_U01, KRiAP_U03,
KRiAP_U04, KRiAP_UOS,
16. [RAMO041012L Diagnostyka i nadzorowanie proceséw i maszyn 1 ig:ﬁs‘igg’ I;E;ig‘igé 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP_K06, KRIAP_KO08,
KRIAP_K09
; KRIAP_W03, KRIAP_W04,
17. [RAMO041009W Roboty autonomiczne 2 KRiAP_W06, KRIAP_WO08 30 30 1 0,6 T z K Ob.
Razem| 14 2 | 5 [ 1 ]| O 330 | 660 22 14,1
Razem dla blokéw kierunkowych
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin chz{,la ficzba ECTS zajgé
punktow ECTS
ZZU CNPS BK1
w | S
< P 330 660 22 14,1

14| 2 ) 1 0




4.1.4 Lista blokéw specjalnosciowych

4.1.4.1 Blok Przedmioty obowiazkowe specjalnosciowe

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | 2 Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS kursu/ 8
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zajec | grupy |zalicze-| ogol °
grupy kursow vesy wlé¢| I |p]|s ZZU [CNPS |taczna szl tarsow|  nia osonY Cha’ak;- rodzaj®| typ’
) Prakt.
SAMIPR_W04, SAMiPR_WO06,
1. [RAMO041101W Bionika w zagadnieniach technicznych 2 KRIAP_U04, KRIAP_KO01, 30 60 2 1,2 T z S Ob.
KRIAP_K02, KRIAP_K09
SAMIPR_W10,
2. |RAM041100W Drgania i hatas w inzynierii maszyn 2 SAMIPR_W12, KRiAP_KO05, 30 30 1 0,6 T z S Ob.
KRiAP_K08, KRIAP_K09
KRiAP_U03, KRIAP_ AM_U12,
3. |RAMO041100L Drgania i hatas w inzynierii maszyn 1 KRIAP_KO05, KRIAP_K08, 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRiAP_K09
4. |RAM041102W Podstawy projektowania uktadow kinematycznych 1 SAMIPR_W04, KRIAP_K05 15 30 1 0,6 T z S Ob.
5. |RAMO041102P Podstawy projektowania uktadow kinematycznych 1 KRIAP_ AM_U04, KRIAP_K05 15 60 2 1,4 z P S Ob.
6. |RAM041104W Teoria uktadow napedowych 2 SAMIPR_W02, SAMiPR_W03 30 30 1 0,6 E Ob.
7. |RAM041104P  |Teoria ukladéw napedowych 1 o KRIAPUI0 15 | 60 | 2 | 14 z P | s | ob
SAMIPR_W09, KRIAP_KOL,
8. |RAMO041105W Metody i techniki sztucznej inteligencji 1 KRIAP_KO02, KRIAP_K05, 15 30 1 0,6 T z S Ob.
KRIAP_K06
KRIAP_K04, KRIAP_K09,
9. |RAMO041105P Metody i techniki sztucznej inteligencji 1 KRIAP_U01, KRIAP_U10, 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRIAP_ AM_U09
10. [RAM041106W Urzadzenia i uktady automatyki 2 SAMIPR_W01, KRIAP_K04 30 60 2 1,2 z S Ob.
11. |RAMO41103W Projektowanie uktadow elektrohydraulicznych i 1 SAMIPR_ W02 15 20 1 0,6 2 s Ob.
elektropneumatycznych
Projektowanie uktadow elektrohydraulicznych i SAMIPR_U11,
12. [RAMO41103P elektropneumatycznych 1 KRIAP. AM. LI02, KRIAP_KO4 15 | 30 1 07 z P s | ob
13. [RAM041107W Automatyzacja pojazdéow i maszyn roboczych 2 SAMiPR_W08 30 30 1 0,6 z S Ob.
KRIAP_ AM_U05, KRIAP_ AM_U08,
14. |RAM041107L Automatyzacja pojazdéw i maszyn roboczych 1 KRIAP_ AM_U10, KRIAP_KO01, 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRIAP_K02, KRIAP_K03
15. [RAM041120W Modelowanie i symulacja uktadow 1 SAMIPR_W12 15 30 1 0,6 T z S Ob.
16. |RAM041120P Modelowanie i symulacja uktadow 1 KRIAP_U03 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
17. |RAMO041109S Teoria uktadow napedowych 1 [KRIAP_K02, KRIAP_U10 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
18. |RAM041110W Sterowanie w uktadach hydraulicznych 1 SAMIPR_W12 15 30 1 0,6 T z S Ob.
19. |RAMO41110P  [Sterowanic w ukladach hydraulicznych 1 SAMIPR 15 15 |3 | 1 [o7 | T | z P | s | ob




SAMIPR_W03, SAMiPR_WO07,
Uktady mechatroniczne w pojazdach SAMIPR_WO08,
. P . AD e ’ T .
20. |RAMOALILOW samochodowych i silnikach spalinowych 2 KRIAP_KO1, KRIAP_K02, 30 60 2 12 z Ob
KRIAP_K04
KRIAP_ AM_U07,
Uktady mechatroniczne w pojazdach KRIAP_ AM_U08,
21 |RAMOALLIOL samochodowych i silnikach spalinowych ! KRIAP_ AM_U10, KRIAP_K01, 5 30 ! 0.7 T E Ob.
KRIAP_K02, KRIAP_K04
22. |RAMO041112W Automatyzacja procesow wytworczych 1 SAMIPR_W05 15 60 2 1,2 T z Ob.
23. |RAMO041112L Automatyzacja procesow wytworczych 1 SAMIPR_U05 15 30 1 0,7 T z Ob.
. . KRIAP_ AM_U0L,
24. |RAMO041113L Urzadzenia i uktady automatyki 2 KR: AP_ AM_U05, KRIAP_K04 30 60 2 14 T z Ob.
KRIAP_ AM_U06,
. i . . KRIAP_ AM_U10, KRIAP_K01,
25. [RAMo4r11sL  [Padania ukladw mechanicznych i 2 KRIAP_K04, KRIAP_KO05, 30 | 6o 2 | wa | T 2 Ob.
niemechanicznych KRiAP_K06, KRIAP_K08,
KRIAP_K09
26. [RAMO041116W Systemy hydrotroniki i pneumotroniki 1 SAMIPR_W11 15 30 1 0,6 T z Ob.
KRIAP_K04, KRIAP_K08,
27. |RAMO041116L Systemy hydrotroniki i pneumotroniki 1 KRIAP_ AM_U02, 15 30 1 0,7 T z Ob.
KRIAP_ AM_U11
Razem| 19 0 | 9 [ 6 525 | 1050 | 35 | 22,8
Razem dla blok6éw specjalnosciowych
Laczna Laczna FLaczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin u?\kt(')w ECTS ECTS zajec
77U cnes [P BK1
w ¢ |
- P 525 1050 35 22,8
19 9 6




4.2. Lista blokéw wybieralnych:
4.2.1 Lista blokéw ksztalcenia ogélnego
4.2.1.1 Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. ...3... pkt. ECTS):

Liczba pkt.

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma? | Sposéb Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS kursu/ 8
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zaje¢ | grupy |zalicze-| ogol ;
, , =] ogolno- .
grupy kurséw w | ¢ | p| s ZZU [CNPS |faczna BK! [kursow| nia | uczt c:ra;:tk;. rodzaj®| typ’
1. |HMH100035BK Przedmiot HUMANISTYCZNY 1 KRIAP_W07, KRIAP_W09 15 50 2 1,2 T z 0 KO W
2. |HMH100035BK Przedmiot HUMANISTYCZNY 1 KRIAP_W07, KRIAP_W09 15 25 1 0,6 T z 0 KO W
Razem| 2 | 0| 0| 0| O 30 75 3 18
4.2.1.2 Blok Jezyki obce (min. ....3.. pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | a2 [ sposeb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kurséw L ECTS kursu/ 8
L.p. kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ 2aicé | grupy |zalicze- ogol o
, , -| ogolno- 3
grupy kurséw w [ ¢ | p S ZZU [CNPS |faczna B! [kursow| nia | ucz c:g:f:- rodzaj®| typ’
. KRIAP_U06, KRIAP_U09,
1. |JZL100709BK [Jezyk obcy poziom B2+ lub C1+ 1 KRIAP UL1, KRIAP_KOL 15 | 3 [ 1 |05 | T z 0 P | KO | W
. KRIAP_U06, KRIAP_U09,
2. |JZL100710BK Jezyk obcy poziom Al lub A2 lub Bl 3 KR:AP:U12, KR:AP:K01 45 60 2 15 T z o P KO W
Razem| 0 | 41 0| 0| O 60 90 3 2
4.2.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | a2 [ sposeb Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kurséw L ECTS kursu/ 8
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efekmn uczenia si¢ zajec | grupy |zalicze-| ogol .
, , -| ogolno- )
grupy kurséw w | ¢ | p| s ZZU [CNPS |faczna BK! [kursow| nia | uez? c;rel;sﬁ- rodza®| typ’
Razem| 0 | 0| 0| 0| O 0 0 0 0
4.2.1.4 Technologie informacyjne (min. ...... pkt. ECTS):
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin| L1622 PKt. | £orma? [ Sposob Kurs/grupa kursow
Kod
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw L ECTS kursu/ 8
L.p. kursu/ i bolem GK. Symbol efektu uczenia si¢ zajec i oeblno. | . ©
grupy kursow oznaczyé symbolem GK) wleéel|l 1 ]p]s ZZU |CNPS|faczna| oy | STBY 128 BEEN O AT charakd. | rodzai® | typ”
BK ursoOw| nia ucz. Prakt®
Razem| 0 | 0 | 0 | 0| O 0 0 0 0
Razem dla blokéw ksztalcenia ogélnego
Laczna Laczna Laczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin ¥ i ECTS zajec¢
punktow ECTS
ZZU CNPS BK1
¢ |
- L 90 165 6 38

2 4 0 0 0




4.2.2 Lista blokoéw z zakresu nauk podstawowych

4.2.2.1 Blok Matematyka (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma?| Sposéb Kurs/grupa kursow
L kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséow (grupe kursow Symbol efektu uczenia si ECTS kursu/ 3
P , oznaczy¢ symbolem GK) ym uu ¢ zajeé | grupy | zalicze | ogotnou| . ° " ;
grupy kursow wl|é¢| | p]s ZZU | CNPS |1aczna B! [kursow| nia | ¢ Cha;takt- rodzaj’| typ
: Praktycz
Razem| 0 [ O | O [ O | O 0 0 0 0
4.2.2.2 Blok Fizyka (min. ...... pkt. ECTS):
. . . . .| Liczba pkt. 2| Snoséb .
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma® | Sposo Kurs/grupa kursow
L kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow Symbol efeku uczenia si ECTS kursu/ s
P , oznaczy¢ symbolem GK) ymbol elekiu uczena sie zajeé | grupy |zalicze-| ogolno- ° " ;
grupy kursow wl|é¢| | p]s ZZU [CNPS |taczna BK! [kursow| nia | uez? Chafak;- rodzaj®| typ
) Prakt.
Razem| 0 | 0 | 0| 0| O 0 0 0 0
4.2.2.3Blok Chemia (min. ...... pkt. ECTS):
. . . . .| Liczba pkt. 2| Snoséb .
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma® | Sposo Kurs/grupa kursow
L kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow Symbol efeku uczenia si ECTS kursu/ s
P , oznaczy¢ symbolem GK) ym ¢ zajec | grupy | zalicze |ogslnou 0 " ;
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS [taczna BK: |Kkursow| nia ot Fc)hakrakt. rodzaj®| typ
' raktycz
Razem| 0 | 0| 0| 0| O 0 0 0 0
4.2.2.4 Blok Informatyka
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma’ | Sposob Kurs/grupa kursow
L kursu/ Nazwa kurswgrupy kursow (grupe kursow Symbol efektu uczenia si ECTS kursu/ | - °
-P- , oznaczy¢ symbolem GK) y ¢ zajeé | grupy |zalicze-| ogolno-| , .° " ;
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS [taczna BK! [kursow| nia | ucz? charak:. rodzaj®| typ
' Prakt.
Razem| 0 | 0| 0| 0| O 0 0 0 0
Razem dla blokow z zakresu nauk podstawowych
Laczna Laczna FLaczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin u?\kt(')w ECTS ECTS zajec
77U cnes [P BK1
wiéejljpjs 0 0 0 0
0 0 0 0 0




4.2.3 Lista blokéw kierunkowych
4.2.3.1 Blok Przedmioty wybieralne kierunkowe

Kod ) ) Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Liczba pkt. | Forma?|Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS Kursu/ 3
L.p. kursu/ . Symbol efektu uczenia si¢ — | Kursu SIno-
Kursé oznaczy¢ symbolem GK) w | ¢ I P s 77U | cNPS | taczna zajee grupy |zalicze- ogoino o rodzai®| tvo’
grupy kursow & BK' |peetl nin | ucz.* [charakt ' P
Razem| 0 [ 0 ] O[O0 ] O 0 0 0 0
4.2.3.2 Blok Profil dyplomowania
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin| LicZPa PKL. | Forma® (Sposéb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L. ECTS kursu/ s
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno °
’ - - 6 7
grupy kursow w C | p S ZZU | CNPS 1qczna BKl Kursow| nia ezt c:irsrk:. rodzaj typ
Razem,. 0 1 0 1 01010 0 0 0 0
Razem dla blok6éw kierunkowych
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin L?liztl?a lg(z:l?ras ECTS zajec
zzu cNps [PV BK1
wicelllpls 0 0 0 0
0 0 0 0 0
4.2.4 Lista blokow specjalnosciowych
4.2.4.1 Blok Przedmioty specjalnosciowe (min.3 pkt ECTS):
Kod ) | Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin| LicZPa PKL. | Forma? |Sposéb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS kursu/ | °
L.p. kursu/ . Symbol efektu uczenia si¢ Iy . ] )
urss oznaczy¢ symbolem GK) wl ¢ | s 77U | cNPs | taczna Z23)eC | grupy |zalicze-| ogolno- charakt. | rodzai® | tvo’
ETUpY KUISOW P % BK' |kurséw| nia | wez’ |T°" rodza)’) typ
KRIAP_ AM_U02, KRIiAP_U04,
KRIAP_U14, KRIAP_U15,
1. [RAMO041118P Praca przejsciowa 2 KRIAP_ AM_U04, KRIAP_AM_U11,| 30 60 2 14 T z P S w
KRIAP_KO1, KRIAP_KO05,
KRIAP_K08
2. |RAMO041117S  [Seminarium dyplomowe 2 (R0 KRIAPKOS: 0 [ 30 [ 1 [o7| T | 2z Pl s | w
Razem,. 0 | 01 0 ) 2] 2 60 90 3 21
4.2.4.2 Blok Przedmioty wybieralne specjalno$ciowe (min. ...pkt ECTS):
- > -
Kod ) . | Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin| LicZba PKL.|Forma” | Sposob Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS Kkursu/ 3
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia sic j¢ l ogélno .
. w | ¢ | 77 NPS |1 zajec | grupy |zalicze- - 6 7
grupy kurséw ¢ p S U | CNPS|taczna et |iarsow!|  nia uezt | charakt rodzaj’ | typ
Razem .0 [ 0 | O [ O] O 0 0 0 0
Razem dla blokéw specjalnosciowych
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin L?‘T(Ztl?a lgét)ras ECTS zaje¢
zzu cNps [ PUmEOV BK1
e[t Lol 5 60 90 3 2,1

w
0

é | p
[oTof 2]




4.3  Blok praktyk

Nazwa praktyki
Liczba Liczba punktéw ECTS zajeé BK' Tryb zaliczenia praktyki Kod
punktow ECTS
Czas trwania .
Cel praktyki
praktyki praxty

4.4 Blok "praca dyplomowa"

Typ pracy dyplomowej lieenejacka/inZynierska/ magisterska
Liczba semestrow pracy dyplomowej Liczba punktéw ECTS kod
RAMO041151
2 20 RAMO041152

Charakter pracy dyplomowej

Przedmiotem pracy dyplomowej magisterskiej jest kompleksowe rozwigzanie problemu z obszaru mechaniki i budowy maszyn poprzedzone analizq
literaturowq. Praca nie ma wylqcznie charakteru opisowego, a jest w niej widoczna czes¢ bedgca wkiadem wlasnym studenta.

Liczba punktéw ECTS BK* 20
5. Sposoby weryfikacji zakladanych efektow uczenia si¢
Typ zajeé Sposoby weryfikacji zakladanych efektéw uczenia si¢
wyktad egzamin, kolokwium, kartkowka, odpowiedz ustna, udzial w dyskusji
¢wiczenia test, kolokwium, ocena przygotowania projektu, kartkowka, odpowiedz ustna, sprawdzian
laboratorium wejsciowka, sprawozdanie z laboratorium, kartkowka, odpowiedz ustna, sprawdzian, aktywnosc, referat, dyskusja
projekt obrona projektu, kolokwium, kartkowka, test, dyskusja problemowa, prezentacja projektu, raport, odpowiedz ustna
seminarium udzial w dyskusji, prezentacja tematu, aktywnos¢, raport
praktyka raport z praktyki
praca dyplomowa przygotowana praca dyplomowa

6. Zakres egzaminu dyplomowego
Zagadnienia na egzamin dyplomowy dostepne sq na stronie internetowej Wydziatu i podzielone sq na bloki tematyczne.

7. Wymagania dotyczgce terminu zaliczenia okreslonych kurséw/grup kurséw lub wszystkich kurséw w poszczegolnych blokach

Termin zaliczenia do...

Lp. | Kod kursu Nazwa kursu
(numer semestru)

8. Plan studiéw (zalacznik nr ...2a...)
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Zalacznik nr 2a do Programu studiow

PLAN STUDIOW

WYDZIAL: MECHANICZNY
KIERUNEK STUDIOW: ROBOTYKA i AUTOMATYZACJA PROCESOW

oo il T o)
POZIOM KSZTALCENIA: . . L . . . .

studia drugiego stopnia/ *
FORMA STUDIOW: stacjonarna / niestacjenarrar
PROFIL: ogolnoakademicki / praktyezny *
SPECJALNOSC: AUTOMATYZACJA MASZYN | PROCESOW ROBOCZYCH
JEZYK PROWADZENIA STUDIOW: polski
Uchwala Senatu PWr 825/35/2016-2020 z dnia 26.09.2019r.

Obowiazuje od 01.10.2019r.

*niepotrzebne skresli¢



Struktura planu studiow (opcjonalnie)

studia:

Lkierunelc:

specjalnosé:

IX stopmnia

1) w uktadzie punktowym i w uktadzie godzinowym

STACITONARNE
ROBOTYKA i AUTOMATYZACTA PROCESOW
ATUTTOMATYZACTA MASZYN i PROCESOW ROBOCZYCH

[wlcl > ][ s [BK [wleclr x| =[x [wlceclr P> ][ = [Bx
Automatyzacja pojazdéw i maszym
roboczych

1
RAMO41107 E3 1
Modelowanie i symulacja uldadéw
1 1
RANMO41120 1 1
Bionilka w ragadnicniach techmicznych Teoria ukladéw napedowych
2 1
RAMO41101 F3 RANMO41109 1

Dirgania i halas w

RAMO41100 2 a1

Sterowanie w unkladach hydraulicznych
1 1
RAMO41110 1 1

Podstawy projelktowania ulkladsw
Lkinematycznych
1 2

RAMO41102 1 1

Ulktady mechatroniczne w pojazdach
samochodowych i

1
RAMO41119 = 1

nilkzach spalinowych E

Badania unkiadéw mechanicznyvch i
miemechanicznych

RAMO41115

=z

Projelttowanie ulctadéw

elektrohydrauliczonych i

elelktrooneumatveznyvch
1

RAMO41103 1

Automatyzacia procesdéw wytworczych
2 1

RAMO41112 1 1

Systemy hydrotroniki i pneumotronilki
1 1
RAMO41116 1 1

LI

Teoria ukladéw napedowych

1

3]

RAMO41104

Urzadzenia i uklady automatylci

RAMMO41113 =

Diagnostyka i nadzorowanie procesdéw i
maszyn

(RANIO41012 1 1

Metody i technilki szrucznej inteligencji
1 1
RAMO41105 1 1

Praca przejsciowa

RAMO41118 =2

(Roboty autonomiczne
1
RANIO41009

Urzadzenia i uklady automatylki

3]

Napedy hydrostatyczne w maszynach
roboczych

3]

Zarzadzanie prredsicbiorstwami
przemyslowymi
1

RAMO4L106 = RAMO41005 = RAMO4LOLO 1

Teoria i metody optymalizacii E Podstawy mechatronili Zarzadzanie produlccja®
2 2 1 1 2

RAMO41002 = 1 RAMO41011 1 1 RAMO41006 ks

MMechanilca anali

RAMOS1003 1 3 1

Sieci przemyslowe rozproszone

3]

RAMO41007T

Blok HUMANISTYCZNY *
Autoprezentacja

HAMH100035BE 3

Modelowanie i symulacja proceséw

Rachuneclk prawdopodobicnstwa
1
RAMMO41013 1

Blok HUMANISTYCZNY*
Podstawy negocjacii
1

HAMH100035BE 1

1 1
RAMO41004 1 1
Teoria sterowamnia E

2 1 1

RAFO01031 2 a1 1

JFezylk obey poziom Al lub A2 lub B1

JZLLOOTLOBE 3

Seminarium dyplomowe

RAMO41117 2

Fezyk obey poziom B2+ lub Cl+

PRACA DYPLOMOWA I

PRACA DYPLOMOW.A IT

1 16
TTL100TOSBE 1 RAMO41151D 1 |Rang041152D 1
sem. 1 sem._ = sem. 3
S0 [ EcTs [15] = [ s [ 7 [ o[ o 30 [ EcTs [13] 2 [ & [ = [ 1 [ 4 30 [ Ects [ & [ o [ « [ o [ 1 [1s
I e I e N R O ) 58 | Legcd= 12| =2 | & [ =] 3 [ 3 I5 [Legoa= | & [0 = [0 = [ 1
razem A o~ | r | » | s | BE ECTS S0
a5 | - | 1e | E) | = | =
=) BE - blolk lurséw wabisralnsch
od TOL9 2020 * losrsw = zalcress navle hemanistyeznych i spolecznich - 1 ECTS = 25 CINES




1. Zestaw kurséw / grup kursé6w obowiazkowych i wybieralnych w ukladzie semestralnym

Semestr 1
Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktéw ECTS 29
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Llcék?rgkt' Sposob Kurs
N kursu/, kursé kursé L 2 3
L.p. kursu/ azwa kursu gruP Y kurséw (grupg kursow Symbol efektu uczenia si¢ - Forma . o
i oznaczy¢ symbolem GK) zaje¢ | kursu |zalicze-| ogélno- " .
grupy kursow wl ¢l ]p]s ZZU [ CNPS |fgczna N : o | charakt. | rodzaj®| typ
BK ma | ez’ | oS
1. |RAMO041002W Teoria i metody optymalizacji 2 KRIAP_W01 30 60 2 1,2 T E K Ob.
2. |RAMO041002L Teoria i metody optymalizacji 1 KRIAP_U02, KRIAP_K09 15 60 2 1,4 T z P K Ob.
KRIAP_WO1, KRIAP_W02,
3. |RAMO041003W Mechanika analityczna 1 KRIAP_KO01, KRIAP_K03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP_K04, KRIAP_K06
KRIAP_U03, KRIAP_KO1,
4, |RAM041003C Mechanika analityczna 1 KRIAP_KO03, KRIAP_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP_K06
KRIAP_U03, KRIAP_KO1,
5. |RAMO041003L Mechanika analityczna 1 KRIAP_K03, KRIAP_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP_K06
6. |RAMO041004W Modelowanie i symulacja procesow 1 KRIAP_W01, KRiAP_W02 15 30 1 0,6 T z K Ob.
. . . KRIAP_U01, KRIAP_U02,
7. |RAMO041004P Modelowanie i symulacja procesow 1 KRIAP_K04, KRIAP_KO7 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
8. |RAE001031W Teoria sterowania 2 KRIAP_W01, KRiAP_W02 30 60 2 1,2 T E K Ob.
. . KRIAP_U01, KRIAP_U02,
9. [|RAE001031C Teoria sterowania 1 KRIAP_KOL, KRIAP_K02 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
. . KRIAP_U0L, KRIAP_U02,
10. |RAE001031L Teoria sterowania 1 KRIAP_KOL, KRIAP_K02 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
SAMIPR_W04, SAMiPR_WO06,
11. |RAM041101W Bionika w zagadnieniach technicznych 2 KRIAP_U04, KRIAP_KO1, 30 60 2 1,2 T z S Ob.
KRIAP_K02, KRIAP_K09
SAMIPR_W10,
12. |[RAMO041100W Drgania i hatas w inzynierii maszyn 2 SAMIPR_W12, KRiAP_K05, 30 30 1 0,6 T z S Ob.
KRIAP_K08, KRIAP_K09
KRIAP_U03, KRIAP_ AM_U12,
13. |[RAMO041100L Drgania i hatas w inzynierii maszyn 1 KRIAP_KO05, KRiAP_K08, 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRIAP_K09
14. |[RAMO041102W Podstawy projektowania uktadow kinematycznych | 1 SAMIPR_WO04, KRIAP_K05 15 30 1 0,6 T z S Ob.
15. |[RAMO041102P Podstawy projektowania uktadow kinematycznych 1 KRIAP_ AM_U04, KRiAP_K05 15 60 2 14 T z P S Ob.
16. |RAMO041103W Projektowanie uktadow elektrohydraulicznych i 1 SAMIPR W02 15 30 1 06 T 2 s Ob.
elektropneumatycznych
Projektowanie uktadow elektrohydraulicznych i SAMIPR_U11,
17. |RAMO041103P elektropneumatycznych 1 KRIAP. AM_U02, KRIAP_K04 15 30 1 0,7 z P S Ob.
18. [RAMO041104W Teoria uktadow napedowych 2 SAMIPR_W02, SAMiPR_W03 30 30 1 0,6 E Ob.
. i KRIAP_U08, KRIAP_U10,
19. |[RAMO041104P Teoria uktadow napedowych 1 KRIAP_K02 15 60 2 14 T z P Ob.
SAMIPR_W09, KRIAP_KO1,
20. |RAMO041105W Metody i techniki sztucznej inteligencji 1 KRIAP_K02, KRiAP_K05, 15 30 1 0,6 T z S Ob.
KRIAP_K06
KRiAP_K04, KRIAP_K09,
21. |RAMO041105P Metody i techniki sztucznej inteligencji 1 KRIAP_U01, KRIAP_U10, 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRIAP_ AM_U09
22. |RAM041106W Urzadzenia i uktady automatyki 2 SAMIPR_WO01, KRIAP_K04 30 60 2 1,2 T z S Ob.
Razem[ 17| 2 | 4|1 5] 0 420 | 870 29 | 188




Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 15 godzin w semestrze, 1 punkt ECTS)
Kod Tygodniowa liczba godzin ) Liczba godzin Liczba pkt. | po o2l Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp Kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kursow Symbol kierunkowego ECTS kursu/ | 2
A i oznaczy¢ symbolem GK) efektu uczenia sig¢ zajeé | grupy |zalicze-| ogolno- | , ° .
grupy kursow wile|[ Tl |p]|s ZZU | CNPS |taczna BK! [Kursow| nia | ueo? C:ra;:tk;' rodzaj’| typ’
. KRiAP_U06, KRiIAP_U09,
1. [3ZL100709BK Jezyk obcy poziom B2+ lub C1+ 1 KR AP UL, Kni AP KOL 15 30 1 0,5 T z o] P KO | w
Razem|{ 0 | 1 | O | O] O 15 30 1 0,5
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin iiﬁgygéb;s ECTS zajeé
zzu cnes [P BK1
|
LR P 435 900 30 19,3
171 3 4 5 0




Semestr 2
Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktow ECTS 22
. . . . . iczba pkt. 5
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin L P Sposob Kurs
Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kurséw - ECTS Forma®| *
L.p. kursu/ . Symbol efektu uczenia sig¢ . . )
i oznaczy¢ symbolem GK) , zaje¢ | kursu |zalicze-| ogélno- s B
grupy kurséw wileé¢|[ I ]|p]s ZZU | CNPS |taczna f ; 4 | charakt | rodzaj®| typ
BK ma | uez” | o s
KRIAP_W05,
1. |RAMO041005W Napedy hydrostatyczne w maszynach roboczych 2 KRIAP_WO03, 30 60 2 1,2 T z K Ob.
KRIAP_W06, KRIAP_K05
2. |[RAMO041011W Podstawy mechatroniki 1 KRIAP_WO03, KRIAP_K04 15 30 1 0,6 T z K Ob.
3. |RAMO041011L Podstawy mechatroniki 1 KRIAP_U04, KRIAP_K04 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
4. |RAMO041007W Sieci przemystowe rozproszone 2 Ei:ﬁz‘wgé‘ KRIAP_WOS, 30 60 2 12 T z K Ob.
5. |RAM041013W Rachunek prawdopodobienstwa 1 KRiAP_W01, KRiAP_W10 15 30 1 0,6 T z KO Ob.
6. |RAM041107W Automatyzacja pojazdow i maszyn roboczych 2 SAMiPR_W08 30 30 1 0,6 T z S Ob.
KRIAP_ AM_U05, KRIAP_ AM_U08,
7. |RAMO041107L Automatyzacja pojazdow i maszyn roboczych 1 KRIAP_ AM_U10, KRIAP_K01, 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRIAP_K02, KRIAP_K03
8. |RAMO041120W Modelowanie i symulacja uktadow 1 SAMiPR_W12 15 30 1 0,6 T z S Ob.
9. |RAMO041120P Modelowanie i symulacja uktadow 1 KRIAP_U03 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
10. |RAMO041109S Teoria uktadéw napgdowych 1 |KRIAP_K02, KRIAP_U10 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
11. |RAMO041110W Sterowanie w uktadach hydraulicznych 1 SAMIPR_W12 15 30 1 0,6 T z S Ob.
. . SAMiPR_U02,
12. |[RAMO041110P Sterowanie w uktadach hydraulicznych 1 SAMIPR_U12 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
SAMIPR_W03, SAMiPR_W07,
Uktady mechatroniczne w pojazdach SAMiIPR_WO08,
13 |RAMO4LLIOW samochodowych i silnikach spalinowych 2 KRIAP_KO1, KRIAP_K02, %0 60 2 1.2 T z s ob.
KRIAP_K04
KRIAP_ AM_U07,
Uktady mechatroniczne w pojazdach KRIAP_ AM_U08,
14 |RAMO4LLISL samochodowych i silnikach spalinowych ! KRIAP_ AM_U10, KRIAP_K01, 15 %0 ! 07 T E P s ob.
KRIAP_K02, KRIAP_K04
15. |RAMO041112W Automatyzacja procesOw wytworczych 1 SAMiPR_W05 15 60 2 12 T z S Ob.
16. |RAMO041112L Automatyzacja procesow wytworczych 1 SAMiPR_U05 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
. . KRIAP_ AM_U01,
17. |RAMO041113L Urzadzenia i uktady automatyki 2 KR:AP: AM_UOS. KRIAP_K04 30 60 2 14 T z P Ob.
Razem{ 13 [ 0 | 6 | 2 | 1 330 | 660 22 | 141
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 90 godziny w semestrze, 8 punkty ECTS)
. . . . .| Licz kt. 5
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin czba_ pkt Forma’ | Sposob Kurs/grupa kurséw
Lp Kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kursow Symbol kierunkowego ECTS kursu/ 8
M. , . . s . (]
i oznaczy¢ symbolem GK) efektu uczenia si¢ zaje¢ | grupy |zalicze-| ogélno- .
X harakt. 6
grupy kursow w [ ¢ | p S ZZU [ CNPS [taczna BK! |kursow| nia ez cP :A;EI ! rodzaj
. KRiAP_U06, KRIAP_U09,
1. |JZL100710BK  [Jezyk obcy poziom Al lub A2 lub BI 3 KRIAP UL2. KRIAP K01 45 [ 60 [ 2 |15 | T z 0 P | ko
KRIAP_ AM_U02, KRIAP_U04,
KRIAP_U14, KRIAP_U15,
2. |RAMO041118P Praca przej$ciowa 2 iﬁ:ﬁg: 2m:32‘11: 30 60 2 14 T z P S
KRIAP_K01, KRIAP_K05,
KRIAP_K08
KRIAP_U07, KRIAP_U09,
KRIAP_U10, KRIAP_U13,
3. |RAMO041151D PRACA DYPLOMOWA | 1 KRIAP_KOL, KRIAP_KOd. 15 120 4 4 T z P S
KRIAP_K09
Razem{ 0 [ 3] 0] 3]0 90 240 8 6,9
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktow
. . L 1
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin qcz‘?a iczba ECTS zajg¢
punktow ECTS
ZZU CNPS BK1
w | S
- P 420 900 30 21
13| 3 6 ) 1




Semestr 3

Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktow ECTS 10
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Sposob Kurs
Nazwa kursu/grupy kursow (grupg kurséw - ECTS Forma®| *
L.p. kursu/ . Symbol efektu uczenia sig¢ . . )
i oznaczy¢ symbolem GK) zaje¢ | kursu |zalicze-| ogélno- s B
grupy kurséw ¢l 1 ]p ZZU | CNPS |taczna f ; o | charakt | rodzaj®| typ
BK ma | uez” | o s
KRIAP_WO1, KRIAP_W02,
KRiIAP_W03, KRIAP_W11,
1. |RAMO041012W Diagnostyka i nadzorowanie procesow i maszyn KRIAP_K02, KRIAP_K03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRiAP_K05, KRiAP_KO06,
KRIAP_K08, KRiAP_K09
KRiAP_U01, KRIAP_UO3,
KRIAP_U04, KRIAP_UOS,
2. |RAMO041012L Diagnostyka i nadzorowanie procesoéw i maszyn 1 Eﬁ:ﬁgﬁgl Egﬁ;‘:igé: 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRiAP_K06, KRiAP_K08,
KRIAP_K09
. KRIAP_W03, KRIAP_W04,
3. |RAMO041009W Roboty autonomiczne KRIAP W06, KRIAP_ W08 30 30 1 0,6 T z K Ob.
4. |RAM041010W Zarzadzanie przedsigbiorstwami przemystowymi KRIAP_W04 15 30 1 0,6 z Ob.
5. |RAM041014W Zarzadzanie produkcja KRIAP_W12 15 50 2 1,2 z Ob.
KRIAP_ AM_U06,
. i . . KRIAP_ AM_U10, KRIAP_KO1,
6. |RAMo41115 ~ [Padania ukladbw mechanicznych i 2 KRiAP_K04, KRIAP_KO5, 30 [0 | 2 [14a ] T z P s | ob
niemechanicznych KRiAP_K06, KRIAP_KO08,
KRIAP_K09
7. |RAM041116W Systemy hydrotroniki i pneumotroniki SAMIPR_W11 15 30 1 0,6 T z S Ob.
KRiIAP_K04, KRiAP_K08,
8. |RAMO041116L Systemy hydrotroniki i pneumotroniki 1 KRIAP_ AM_U02, 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRIAP_ AM_U11
Razem 0140 150 | 290 10 6,4
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum ...75... godzin w semestrze, ...20.... punktéw ECTS)
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma’ | Sposob Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kursow Symbol kierunkowego ECTS kursu/ 8
Lp- kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) efektu uczenia si zajec | grupy |zalicze-| ogol °
grupy kurséw ye sym ¢ | p ¢ ZZU | CNPS |faczna JQl Lursow|  nia 8O charakt. rodzaj®| typ’
BK ez | prakt
1. [HMH100035BK Przedmiot HUMANISTYCZNY KRIAP_W07, KRiAP_W09 15 50 2 12 T z 0 KO W
. Przedmiot HUMANISTYCZNY KRIAP_WO07, KRiAP_W09 15 5 1 X T z K W
2. |HMH100035BK dmi STYC. 2 0,6 0 (0]
KRIAP_U07, KRIAP_U09,
KRIAP_U10, KRIAP_U13,
3. |RAMO041152D PRACA DYPLOMOWA 11 1 KRIAP_KOL, KRIAP_KOd. 15 480 16 16 T z P S w
KRIAP_K09
4. |RAMO041117S Seminarium dyplomowe O o KRIAP_HKGS, 30 | 30 1 o7 | T z P s w
Razem 001 75 585 20 | 185
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin chthla liczba ECTS zajg¢
punktow ECTS
ZZU CNPS BK1
|
- P 225 875 30 24,9




2. Zestaw egzaminéw w ukladzie semestralnym

Kod kursu / grupy| Nazwy kursow / grup kursow konczacych sig Semestr
kursow egzaminem

RAMO041002W Teoria i metody optymalizacji

RAE041001W Teoria sterowania 1

RAMO041104W Teoria uktadéw napgdowych

Uktady mechatroniczne w pojazdach 2

RAMO41119W samochodowych i silnikach spalinowych

3. Liczby dopuszczalnego deficytu punktow ECTS po poszczegolnych semestrach

Dopuszczalny deficyt punktow ECTS po

Semestr
semestrze
1 7
2 5

3 0




Opinia wlasciwego organu uchwatodawczego samorzadu studenckiego
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" W - wybieralny, Ob - obowigzkowy



1.

Zak. nr ...2. do Programu ksztalcenia

OPIS PROGRAMU STUDIOW

Opis ogélny

1.1 Liczba semestrow: 3

1.2 Catkowita liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow na danym poziomie:
90

1.3 Lgczna liczba godzin zajeé: 1080

1.4 Wymagania wstepne (w szczegolnosci w przypadku studiow drugiego stopnia):
Tytut inzyniera, oraz uzyskanie odpowiedniej ilosci punktow w procesie rekrutacji

1.5 Tytut zawodowy nadawany po zakonczeniu studiow: magister iniynier

1.6 Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia:

Program ksztatcenia oparty jest o grupe przedmiotow ogolnych (informatyka, matematyka,
fizyka, jezyki obce) oraz bloki przedmiotow kierunkowych, takich jak mechanika, podstawy
konstrukcji, podstawy wytwarzania, podstawy automatyzacji przedmioty elektroniczno-
cybernetyczne. Ostateczne uksztattowanie absolwenta nastepuje poprzez przedmioty
specjalistyczne, do ktorych zaliczyé mozna: zaawansowane metody sterowania, teoria i metody
optymalizacji, metody i techniki sztucznej inteligencji, sterowniki PCL. Student podczas
studiow realizuje dwie prace przejsciowe tj. projekty konkretnych maszyn i uktadow, wycieczki
dydaktyczne i praktyki przemystowe. Zwienczeniem studiow jest praca dyplomowa, Scisle
zwigzana z wybrang specjalnosciq.

[Absolwenci kierunku RiAP bedg mogli znalezé zatrudnienie we wszystkich gateziach
[przemystu, a w szczegolnosci w przemysle budowy maszyn i urzqdzen, placowkach naukowo-
badawczych, biurach projektowych. Po ukoniczeniu tego kierunku, inZynier bedzie stanowié
swoisty pomost tgczqcy umiejetnosci mechanika - technologa z elektronikiem - projektantem
systemow sterowania.

1.7 Mozliwos¢ kontynuacji studiow:
Studia w Szkole Doktorskiej, studia podyplomowe

1.8 Wskazanie zwigzku z misjq Uczelni i strategia jej rozwoju:

Wiedza zdobyta podczas studiow ma nie tylko zaowocowaé sukcesami w przyszlym Zyciu
zawodowym absolwenta, ale rowniez uksztattowac czlowieka ze zmystem przedsiebiorcy,
tworczego i otwartego na nowe wyzwania.




2. Opis szczegolowy

2.1 Catkowita liczba efektow uczenia si¢ w programie studidow: W (wiedza)=...23.., U (umiejetnosci)=...26.., K (kompetencje)=...9.., W+U+K=...58...

2.2 Dla kierunku studiow przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - liczba efektow uczenia si¢ przypisana do dyscypliny:

D1 (wiodaca)...., D2.....,D3....., D4.....

2.3 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny - procentowy udziat liczby punktéw ECTS dla kazdej z dyscyplin:

D1.....% punktéw ECTS, D2.....% punktow ECTS, D3.....% punktéw ECTS, D4.....% punktow ECTS

2.4a. Dla kierunku studiow o profilu ogdlnoakademickim - liczba punktow ECTS przypisana zajgciom zwiazanym z prowadzona w Uczelni dziatalno$cia naukowa w dyscyplinie lub
dyscyplinach, do ktorych przyporzadkowany jest kierunek studiow (musi by¢ wigksza niz 50% catkowitej liczby punktéw ECTS z p.1.1)..48...

2.4b. Dla kierunku studiow o profilu praktycznym - liczba punktow ECTS przypisana zajgciom ksztattujacym umiejetnosci praktyczne (musi by¢ wigksza niz 50% catkowitej liczby
punktow ECTS z p.1.1).....

2.5 Zwiezla analiza zgodnoS$ci zakladanych efektéw uczenia si¢ z potrzebami rynku pracy

Efekty uczniea odnoszq sie nie tylko do automatyki i robotyki, ale rowniez ze wzgledu na wymagania nowoczesnego przemystu do zarzgdzania, mechaniki i budowy maszyn,
mechatroniki oraz informatyki i technologii informatycznych. Uzyskanie zaktadanych efektow uczenia sig pozwoli absolwentowi na znalezienie atrakcyjnej i ciekawej pracy we
wszystkich gateziach przemystu, jak rowniez na uruchomienie wiasnej dziatalnosci gospodarczej. Prace nad efektami uczenia si¢ byly referowane i dyskutowane na zebraniach
Konwentu Wydziatu Mechanicznego, w sktad ktorego wchodzq miedzy innymi przedstawiciele zaktadow.

2.6 Laczna liczba punktow ECTS, ktora student musi uzyska¢ na zajeciach wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich lub innych oséb
prowadzacych zajecia i studentéw (wpisa¢ sumg¢ punktow ECTS dla kurséw/ grup kursé6w oznaczonych kodem BKl)

ECTS

2.7 Laczna liczba punktow ECTS, ktora student musi uzyskaé¢ w ramach zajeé z zakresu nauk podstawowych

Liczba punktéw ECTS z przedmiotow obowiazkowych 1
Liczba punktow ECTS z przedmiotéw wybieralnych 0
Laczna liczba punktow ECTS 1

2.8 Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym, w tym zajeé laboratoryjnych i projektowych (wpisaé
sume punktow ECTS kurséw/grup kurséw oznaczonych kodem P)

Liczba punktéw ECTS z przedmiotow obowiazkowych 25
Liczba punktéw ECTS z przedmiotow wybieralnych 26
Laczna liczba punktow ECTS 51

2.9 Minimalna liczba punktow ECTS, ktora student musi uzyskaé, realizujac bloki ksztalcenia oferowane na zajeciach ogélnouczelnianych lub na innym kierunku

studiow (wpisa¢ sume punktow ECTS kursow/grup kursow oznaczonych kodem O)
: ECTS

2.10 Laczna liczba punktéw ECTS, ktora student moze uzyskaé, realizujac bloki wybieralne (min. 30 % calkowitej liczby punktow ECTS)

[ 20 Jects

3. Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektéw uczenia si¢:

* Student rozpoczynajgcy zajecia posiada odpowiedni poziom wiedzy i umiejetnos$ci stanowigcy wymagania wstepne.

* Student uczestniczy w zajeciach zorganizowanych na uczelni

* Student realizuje prace projektowe, laboratoryjne, obliczeniowe, analizy, prezentacje, studiuje literature i zalecane materiaty.

* Student uczestniczy w sprawdzianach wiedzy i umiejetno$ci, zapoznaje sie z prawidtowymi odpowiedziami, ocenami i uwagami prowadzgcego.
* Student w ramach wyszczegdlnionych przedmiotéw uczy sie pracy grupowe;.

* Student jest zachecany do angazowanie sie w prace kot naukowych.

* Student uczestniczy w spotkaniach z przedsiebiorcami, wycieczkach technicznych, targach pracy.



4. Lista blokow zaje¢:

4.1. Lista blokéw obowigzkowych:
4.1.1 Lista blokéw ksztalcenia ogdélnego

4.1.1.1 Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. ..3... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | LicZba Pkt | Forma?|Sposcb Kurs/grupa kursow
. . ECTS 3
. ; B charakt. i® 7
grupy kursow w [ ¢ | p| s ZZU | CNPS |1gczna BK! |kursow| nia | uez? s rodzaj’| typ
1. |RAMO041010W Zarzadzanie przedsigbiorstwami przemystowymi 1 KRIAP_W04 15 30 1 0,6 z Ob.
2. |RAM041014W Zarzadzanie produkcja 1 KRIAP_W12 15 50 2 1,2 z Ob.
Razem| 2 [ 0| 0O | 0| O 30 80 3 1,8
4.1.1.2 Blok  Jezyki obce (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | L1¢208 PKL | £o22f Sposob Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zajet | grupy |zalicze-| ogsino )
5 6 " °8°™9" | charakt. i6 7
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS | faczna BK! [kursow| nia | ez’ s rodzaj’ | typ
Razem[{ 0 | 0 | O [ O | O 0 0 0 0
4.1.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. |gorma?[Spossb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow . ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zajcé | grupy |zalicze-| ogsino )
4 : ; " | charakt. i6 7
grupy kursow w ¢ | p S ZZU |CNPS |taczna BKl ursow|  nia wcz? " rodzaj’| typ
Razem| 0 [ 0O | O | O | O 0 0 0 0
4.1.1.4  Technologie informacyjne (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | o 22| Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw L ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efekiu uczenia si¢ zajg¢ | grupy |zalicze-| ogol .
. . -[ ogolno- .
grupy kursow wle¢el|ll]p]s ZZU | CNPS |taczna B! [kursow| nia | ucz’ C;;r Ijtk; rodzaj®| typ’
Razem| 0 [ 0O | O | O | O 0 0 0 0
Razem dla blokéw ksztalcenia ogélnego
Laczna Laczna Laczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin uant(')w ECTS ECTS zajgé
77U cnes P BK1

wlellipls 30 80 3 18
2 0 0 0 0




4.1.2 Lista blokéw z zakresu nauk podstawowych

4.1.2.1 Blok Matematyka
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin LiczEa fkt- Forma® Sposséb Kurs/grupa kursow
5 5 ECT
, . - 6 7
grupy kursow wleé¢l 1t ]|pls ZZU | CNPS [1gczna BK! |kursiwr| nia | ucz’ C::‘;Etk:- rodzaj’| typ
1. |RAMO041013W Rachunek prawdopodobienstwa 1 KRIAP_W01, KRIAP_W10 15 30 1 0,6 T z KO Ob.
Razem|_ 1 [ 0 | 0] O 15 30 1 0.6
4.1.2.2Blok Fizyka
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | £omq7|Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow . ECTS kursu/ s
L.p. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia sig zaje¢ | grupy |zalicze-| ogono-| , °
grupy kursow wle¢el|ll]lp]s ZZU | CNPS |taczna Bict [kursow| nia | uce! c;:;:ﬁ rodzaj®| typ’
Razem|_0 0 0 0 0 0 0 0 0
4.1.2.3Blok Chemia
Kod Tygodniowa liczha godzin Liczba godzin Liczba kL. | £o2[Sposdb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow . ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zajet | grupy |zaticze-| ogst )
. . -| ogdlno- !
grupy kursow wile¢|[ T ] p]s ZZU [ CNPS |1aczna Kk [kursow| nia | uez? C;:‘;E:(;- rodzaj®| typ’
Razem[ 0 | 0 | 0 [ 0 | O 0 0 0 0
4.1.2.4 Blok Informatyka
: ; ; ; .| Liczba pkt. 2| Sposob .
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Forma®“ [ Sposo Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw L ECTS kursu/ 3
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia sig zaje¢ | grupy |zalicze-| ogolno 0
5 6 “| °8°™9" | charakt. i6 7
grupy kurséw w [ ¢ | p| s ZZU | CNPS |faczna BK! |kursow| nia | uez® iy rodzaj’| typ
Razem[ 0 | 0 ] 0 f 0] O 0 0 0 0
4.1.2.5Blok Przedmioty podstawowe
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | Li€2b@ PKL. | gorma?| Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow . ECTs kursu/ [ 3
Lp- kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia sig 2aj¢¢ | grupy |zalicze-| ogolno ;
. & - ~ | charakt. i6 7
grupy kurséw wileéel b |pfs ZZU | CNPS [1gczna BK! [kursow| nia | ez’ | s rodzaj”| typ
Razem| 0 [ 0 |0 ] 0] O 0 0 0 0
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
Laczna Laczna Laczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin uant(')w ECTS ECTS zajgé
77U cnes P BK1
wlellipls 15 30 1 06
1 0 0 0




4.1.3 Lista blok6éw kierunkowych

4.1.3.1 Blok Przedmioty obowiazkowe kierunkowe

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma? [ Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L. ECTS kursu/ 8
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zajec | grupy |zalicze-| ogol 0
, -| ogdlno- .
grupy kursow wleé¢l 1t ]|pls ZZU | CNPS [ 1czna B! [kursow| nia | ucz’ Charak:- rodzaj®| typ’
Prakt.
1. |RAMO041002W Teoria i metody optymalizacji 2 KRIAP_W01 30 60 2 1,2 T E K Ob.
2. |RAMO041002L Teoria i metody optymalizacji 1 KRIAP_U02, KRIAP_K09 15 60 2 14 T z P K Ob.
KRIAP_WO01, KRIAP_W02,
3. |RAMO041003W Mechanika analityczna 1 KRIAP_KO01, KRiAP_K03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP_K04, KRIAP_K06
KRIAP_U03, KRIAP_KO01,
4. |RAM041003C Mechanika analityczna 1 KRIAP_K03, KRIAP_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRiAP_K06
KRIAP_U03, KRIAP_KO01,
5. |RAMO041003L Mechanika analityczna 1 KRIAP_K03, KRIAP_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRIAP_K06
6. |RAM041004W Modelowanie i symulacja proceséw 1 KRIAP_WO01, KRIAP_W02 15 30 1 0,6 T z K Ob.
7. |RAMO041004P  |Modelowanie i symulacja procesow 1 DA 15 [0 | 1 o7 | T | z P | kK | on
8. |RAE001031W Teoria sterowania 2 KRIiAP_WO01, KRIAP_W02 30 60 2 1,2 T E K Ob.
9. |RAE001031C Teoria sterowania 1 o A o2 15 | 30 1 o7 | T z P K | ob.
10. |RAE001031L Teoria sterowania 1 o A o2 15 | 30 1 o7 | T z P K | ob.
KRIiAP_WO05,
11. |RAMO041005W Napedy hydrostatyczne w maszynach roboczych 2 KRIAP_W03, 30 60 2 1,2 T z K Ob.
KRiAP_W06, KRIAP_K05
12. |RAMO041011W Podstawy mechatroniki 1 KRIiAP_WO03, KRIAP_K04 15 30 1 0,6 T z K Ob.
13. |RAM041011L Podstawy mechatroniki 1 KRIAP_U04, KRIAP_K04 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
14. |RAMO41007TW Sicci przemyslowe rozproszone 2 N o, AP 0 [60 | 2 | 12| T | z K | ob.
KRIAP_WO01, KRIAP_W02,
KRIAP_W03, KRIAP_W11,
15. |RAMO041012W Diagnostyka i nadzorowanie proceséw i maszyn 1 KRIAP_K02, KRIAP_K03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRIAP_K05, KRIAP_KO06,
KRIAP_K08, KRIAP_K09
KRIAP_UO1, KRIAP_U03,
KRiAP_U04, KRIAP_UO05,
16. |RAM041012L  [Diagnostyka i nadzorowanie proceséw i maszyn 1 KA on, KiiAb Ko 15 [0 | 1 o7 | T | z P | kK | on
KRIAP_K06, KRIAP_KO08,
KRIAP_K09
] KRIAP_WO03, KRIAP_W04,
17. |RAMO041009W Roboty autonomiczne 2 KRIAP_W06, KRIAP W08 30 30 1 0,6 T z K Ob.
Razem| 14 | 2 5 1 0 330 660 22 14,1
Razem dla blokéw kierunkowych
Laczna Laczna . Liczba punktéw
Lgczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin iiiigfﬂ'gél}as ECTS zajec
yody cnes P BK1
|
A Pi° 330 660 22 14,1

14| 2 ) 1 0




4.1.4 Lista blokoéw specjalno$ciowych

4.1.4.1 Blok Przedmioty obowigzkowe specjalnosciowe

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma?® [ Sposob Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kurséow (grupe kursow L. ECTS kursu/ 8
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zaje | grupy |zalicze-| ogol 0
, -[ ogllno- 1 ot 6 7
grupy kursow wle¢|[ T ] p]s ZZU | CNPS |faczna BK! [kursow| nia | uez® CP:‘arst U |rodzaj” | typ
. , KRIAP_ SP_W02, KRIiAP_W02,
1. |RAMO041200W Drgania i halas maszyn wytworczych 2 KRIAP_KOL KRIAP_KO0S 30 30 1 0,6 T z S Ob.
KRIAP_ SP_W02, KRIAP_W02,
2. |RAMO041200L Drgania i hatas maszyn wytworczych 1 KRiAP_U03, KRIAP_K01, 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRIAP_K04, KRIAP_K05
3. |RAM041201W Elastyczne systemy wytworcze 2 KRIAP_ SP_W02 30 30 1 0,6 T z S Ob.
4. |RAM041202W Programowalne sterowniki przemystowe 1 KRIAP_W06, KRIAP_K08 15 30 1 0,6 T z S Ob.
5. |RAMO041202L Programowalne sterowniki przemystowe 1 SSP_U08, KRIAP_U10, KRIAP_K08 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
6. |RAMO041203W Sterowanie maszyn i urzadzen wytworczych 2 SSP_WO04 30 60 2 1,2 T E S Ob.
7. |RAMO041203L Sterowanie maszyn i urzadzen wytworczych 1 SSP_U04 15 30 1 0,7 T Z P S Ob.
8. |RAMO041204w  |Robotyka i automatyzacja 1 porpIOR SOPWOL KRIAPWOS 115 | 30 1 |os | T z s | on
. . SSP_U02, SSP_U04, SSP_U07,
9. |RAMO041204C Robotyka i automatyzacja 1 SSP_U09. KRIAP_U05, KRIAP_U0G 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
10. [RAMO041204L Robotyka i automatyzacja 1 SSP_U09 15 60 2 1,4 T z P S Ob.
SSP_WO0L, KRIAP_ SP_W04,
11. |RAMO041205W Technologia i automatyzacja montazu 1 KRIAP_W06, KRIAP_K04, 15 60 2 1,2 T z S Ob.
KRIAP_K05, KRIAP_K08
KRIAP_U01, KRIAP_ SP_U01,
KRIAP_ SP_U02, KRIAP_U04,
KRIAP_U05, KRIAP_U06,
12. |RAMO041205P Technologia i automatyzacja montazu 2 KRIAP_U07, KRIAP_K02, 30 60 2 1,4 T z P S Ob.
KRIAP_KO03, KRIAP_K04,
KRIAP_KO05, KRIAP_K06,
KRIAP_K08
13. |RAMO041221W Modelowanie i symulacja uktadéw automatyki 1 KRiAP_W01 15 30 1 0,6 T z S Ob.
14. |RAM041221L Modelowanie i symulacja uktadow automatyki 1 KRIAP_U01 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
15 |RAMO41222W Progr?mowalne systemy bezpieczefstwa 1 SsP_Wo 15 20 1 06 ; S Ob.
funkcjonalnego
16. |RAMO041222P Progrgmowalne systemy bezpieczenstwa 1 SSP_U0 15 30 1 07 T 7 p s Ob.
funkcjonalnego
17. |RAMO41208W ProgramOV\_/anle obrabiarek sterowanych 1 KRIAP_ W04 15 30 1 06 T z s ob.
numerycznie
18, |RAMO41208L Programom./anle obrabiarek sterowanych 2 KRIAP_ SP_U03 20 60 9 14 T . p s Ob.
numerycznie
19. |[RAMO041209W Utrzymanie ruchu maszyn i urzadzen wytworczych | 1 KRIAP_ SP_W02, KRiAP_ SP_W03 15 30 1 0,6 T z S Ob.




20. |RAMO41210W Zaawahsowane modglowanle i projektowanie 9 KRIAP_ WOS, KRIAP_ SP_WO5 30 60 2 12 T £ Ob.
procesOw wytwarzania w systemach CAD/CAM
21. |RAMo4t210p  |ZAawansowane modelowanie i projektowanie 1 KRIAP_ SP_U0S, KRIAP_K04 15 |60 [ 2 [1a]| T z ob.
procesow wytwarzania w systemach CAD/CAM
22. |RAM041211W Zaawansowane technologie wytwarzania 2 ig:ﬁs_l(sgs_wos, KRIAP_K04, 30 60 2 1,2 T z Ob.
23. |RAM041211L Zaawansowane technologie wytwarzania 1 ig:ﬁs—igi‘ ig:ﬁz—iég’ 15 30 1 0,7 T z Ob.
24. |RAM041213W Aplikacja komputerowych systemow sterowania 1 SSP_W11 15 30 1 0,6 T z Ob.
25. |RAM041213P Aplikacja komputerowych systemow sterowania 2 SSP_U11 30 30 1 0,7 T z Ob.
KRIAP_ SP_W06, KRIAP_W07,
26. |RAM041214W Zaawansowane procesy obrobki bezubytkowe;j 2 EE::E_SEEV&Q}_\};RQZ_KOL 30 60 2 1,2 T z Ob.
KRIAP_K09 )
Razem| 18 | 1 8 6 0 495 | 1020 | 34 22,6
Razem dla blokow specjalnosciowych
Laczna Laczna Laczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin u?lktc')w ECTS ECTS zajgé
77U cnes|P BK1
¢ |
Lo p1° 495 1020 34 22,6
18| 1 8 6 0




4.2. Lista blokéw wybieralnych:
4.2.1 Lista blokéw ksztalcenia ogélnego

4.2.1.1 Blok Przedmioty humanistyczno-menedzerskie (min. ..3.... pkt. ECTS):

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. 1eo 02| Spossb Kurs/grupa kurséow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow . ECTS kursu/ s
L.p. kursu/ . Symbol efektu uczenia si¢ - . o
, oznaczy¢ symbolem GK) i zajec¢ | grupy |zalicze-| ogolno- "
grupy kurséw wlé¢| 1 ]p]s ZZU | CNPS |taczna BK! |kursow| nia | ucz? Charak;- rodzaj®| typ
) Prakt.
1. |HMH100035BK Przedmiot HUMANISTYCZNY 1 KRIAP_W07, KRIAP_W09 15 50 2 1,2 T z [0) KO w
2. |HMH100035BK Przedmiot HUMANISTYCZNY 1 KRIiAP_WO07, KRiAP_W09 15 25 1 0,6 T z (0] KO W
Razem[ 2 | 0| O[O0 | O 30 75 3 1,8
4.2.1.2 Blok Jezyki obce (min. ...3... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma® [ Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS kursu/ s
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zaje¢ | grupy |zalicze-| ogol y
grupy kursow vesy wl ¢l ]|pls ZZU | CNPS [1aczna ng k?x rsz)‘:, nia O8O | charakt. | rodzaj® | typ”
BK UCZ | prakt®
. KRiAP_U06, KRIAP_U09,
1. |JZL100709BK  |Jezyk obey poziom B2+ lub C1+ 1 KRIAP ULL. KRIAP KoL 15 13 [ 1 |05 | T z o | P [ko| w
. KRiAP_U06, KRIAP_U09,
2. [JZL100710BK  |Jezyk obcy poziom Al lub A2 lub B1 3 KRIAP UL2. KRIAP KoL 45 [ 60 [ 2 | 15| T z o | P [ko| w
Razem| 0 [ 4 | 0O | 0O | O 60 90 3 2
4.2.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma?® [ Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS kursu/ s
Lp. kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zajg¢ | grupy |zalicze-| ogol y
grupy kursow Yesy wl el ]|p]|s ZZU | CNPS [1aczna Jql k?lrsz)‘; nia O8O | charakt. | rodzaj® | typ”
BK UCZ | prakt®
Razem[{ 0 | 0O | O[O | O 0 0 0 0
4.2.1.4  Technologie informacyjne (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma’ [ Sposob Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw L ECTS kursu/ 3
L.p. kursu/ . Symbol efektu uczenia si¢ - . o
rupy kursow ornaczy¢ symbolem GK) wlel s 77U |cNps |t 22 | 0Py |zaliczer| oxdlno gy | ool gyp?
¢ czna . . :
grupy p & Bk! |kursow| nia ucz.* Prakt® rodzaj”| typ
Razem| 0 | O [ O [ O | O 0 0 0 0
Razem dla blokéw ksztalcenia ogélnego
Laczna Laczna Laczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin uant(')w ECTS ECTS zajgé
77U cnes [P BK1
wielllpts 90 165 6 38
2 4 0 0 0




4.2.2 Lista blokéw z zakresu nauk podstawowych

4.2.2.1Blok Matematyka (min. ...... pkt. ECTS):
. . . . .| Liczba pkt. Sposob X
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin ECTS p Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow . 3
kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ zalicze | ogd1 0
0£g01Ino
grupy kursow yesy wle¢l 1t ]|p]ls ZZU | CNPS [1aczna : SO0 charakt. | rodzaj® | typ”
Ccz
© |Praktycz
Razem| 0 [ 0O | O | O | O 0 0 0
4.2.2.2Blok Fizyka (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupg kurséw L ECTS
kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia si¢ y o
grupy kurséw yesy w | ¢ | S ZZU | CNPS | faczna 80 nf "~ | charakt. rodzaj®| typ’
UCZ | prakt®
Razem[ 0 | 0 | O 0 0 0 0
4.2.2.3Blok Chemia (min. ...... pkt. ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow L ECTS
Kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia sig Zajoé U
grupy kursow yesy w | ¢ | pl s ZZU | CNPS |taczna 1 EO" | charakt. rodzaj®| typ’
BK €2 |Praktycz
Razem| 0 [ O | O | O | O 0 0 0 0
4.2.2.4Blok Informatyka
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw L ECTS
Kursu/ oznaczyé symbolem GK) Symbol efektu uczenia sig Zajot oeolno | . ©
grupy kursow yesy wle¢|[ T ] p]s ZZU [ CNPS |1aczna 1 B | charak. rodzaj®| typ’
BK Prakt.5
Razem| 0 [ O | O | O 0 0 0
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
Laczna Laczna .
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin i?liztgjvlgét}as
zz2u cnes [P
w ¢ [ p 0 0 0
0 0 0 0




4.2.3 Lista blokéw kierunkowych
4.2.3.1 Blok Przedmioty wybieralne kierunkowe

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba Pt | corma? [ Spossb Kurs/grupa kurséw
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow . ECTS kursu/ s
kursu/ . Symbol efektu uczenia si¢ T . )
, oznaczy¢ symbolem GK) i zajec¢ | grupy |zalicze-| ogolno- " .
grupy kursow wle¢|[ I ]| p]s ZZU |CNPS |1aczna 1 |kurséw| nia o |charakt | rodzaj®| typ
BK | prakt®
Razem{ 0 | 0O | O[O | O 0 0 0 0
4.2.3.2 Blok  Profil dyplomowania
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. | Forma?|Sposcb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow o ECTS kursu/ | 3
kursu/ . Symbol efektu uczenia si¢ — )
, oznaczy¢ symbolem GK) i zajec¢ | grupy |zalicze-| ogolno- 0 " .
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS |faczna BK! [kursow| nia o |charakt. |rodzaj®| typ
Drakt 5
Razem[ 0 | 0 J]OfO] O 0 0 0 0
Razem dla blokéw kierunkowych
e
. . i i Laczna Laczna liczba Liczba punktow
liczba god . . ac C p
Laczna liczba godzin ez ZaZgLOJ zin liczba godzin punktéw ECTS | ECTS zaje¢ BK1
w | ¢ [ p S 0 0 0 0
0 0 0 0 0
4.2.4 Lista blokow specjalnos$ciowych
4.2.4.1 Blok Przedmioty specjalnosciowe (min. 3 pkt ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin | L1¢208 PKL | £orma?| Spossb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow s ECTS kursu/ s
kursu/ oznaczy¢ symbolem GK) Symbol efektu uczenia sig zajeé | grupy |zalicze-| ogsino-| , °
grupy kurséw ye sy w | ¢ | p S ZZU |CNPS |taczna BK. kirsz)‘; nin g 4 |charakt. | rodzaj®| typ”
| prakt®
KRiAP_U04, KRIAP_U0S,
KRIAP_U08, KRIAP_U10,
RAMO41218P  |Praca przejiciowa 2 e e e | 30 [ 60 | 2 [ 14| T | z Pl s | w
KRIAP_K04, KRIAP_KO06,
KRIAP_K09
KRIAP_U06, KRIAP_U09,
RAMO041217S Seminarium dyplomowe 2 |KRIiAP_KO05, KRiAP_K06, 30 30 1 0,7 T z p S W
KRIAP_K09
Razem_L 0 [ 0 | 0 ] 2 | 2 60 90 3 2.1
4.2.4.2 Blok Przedmioty wybieralne specjalnosciowe (min. ...pkt ECTS):
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. o2 Spossb Kurs/grupa kursow
Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kurséw L ECTS kursu/ 3
kursu/ . Symbol efektu uczenia sig . . )
, oznaczy¢ symbolem GK) zajec | grupy |zalicze-| ogolno- s B
grupy kurséw w | ¢ | p S ZZU | CNPS |1aczna 1 |kursow| nia o |charakt | rodzaj®| typ
BK | Prakt®
Razem| 0 | 0 0[O0 ] O 0 0 0 0
Razem dla blokéw specjalnosciowych
Laczna Laczna Laczna liczba Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin uant(')w ECTS ECTS zajgé
77U cnes [P BK1
wielllpls 60 90 3 21

0 0 0 2 2




4.3  Blok praktyk

Nazwa praktyKi
Liczba Liczba punktéw ECTS zaje¢ BK* Tryb zaliczenia praktyki Kod
punktéw ECTS
Czas trwania Cel praktyki

praktyki

4.4  Blok "praca dyplomowa"

Typ pracy dyplomowej lieencjacka/inzynierska-/ magisterska
Liczba semestrow pracy dyplomowej Liczba punktéw ECTS kod
RAMO041251
2 20 RAMO041252

Charakter pracy dyplomowej

Przedmiotem pracy dyplomowej magisterskiej jest kompleksowe rozwigzanie problemu z obszaru mechaniki i budowy maszyn poprzedzone analizg

literaturowq. Praca nie ma wylgcznie charakteru opisowego, a jest w niej widoczna czesé¢ bedgca wktadem wtasnym studenta.

Liczba punktéw ECTS BK" 20

5. Sposoby weryfikacji zakladanych efekt6w uczenia si¢

Typ zajeé Sposoby weryfikacji zakladanych efektow uczenia si¢
wyktad egzamin, kolokwium, kartkowka, odpowiedz ustna, udzial w dyskusji
¢wiczenia test, kolokwium, ocena przygotowania projektu, kartkowka, odpowiedz ustna, sprawdzian
laboratorium wejsciowka, sprawozdanie z laboratorium, kartkowka, odpowiedz ustna, sprawdzian, aktywnos¢, referat, dyskusja
projekt obrona projektu, kolokwium, kartkowka, test, dyskusja problemowa, prezentacja projektu, raport, odpowiedz ustna
seminarium udzial w dyskusji, prezentacja tematu, aktywnosc, raport
praktyka raport z praktyki

praca dyplomowa

przygotowana praca dyplomowa

6. Zakres egzaminu dyplomowego
Zagadnienia na egzamin dyplomowy dostepne sq na stronie internetowej Wydziatu i podzielone sq na bloki tematyczne.

7. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okre§lonych kurséw/grup kurséw lub wszystkich kurséw w poszczeg6lnych blokach

Lp. | Kod kursu

Termin zaliczenia do...

Nazwa kursu
(numer semestru)

8. Plan studiéw (zalacznik nr ...2a...)




Zaopiniowane przez wlasciwy organ uchwatodawczy samorzadu studenckiego:

10 -07- 2019

10 -07- 2019

Data

'BK -liczba punktéw ECTS przypisanych godzinom zaje¢ h b iego kontaktu ieli i
*Tradycyjna - T, 2dalna - Z

’Eg:amin ~ E. zaliczenie na oceng - Z. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisaé w nawrasie formg kursu koncowego (w, ¢, . 5, P)
“Kurs/ grupa kurséw Ogdinouczelniany -~ O

*Kurs/ grupa kurséw Praktyczny — P. W grupie kurséw w nawiasie wpisa¢ liczbe punktéw ECTS dla kurséw o charakterze praktycznym

% KO - ksztaloeni a1 PD - podst ¥, K — kicrunkowy, § —

7' W - wybicralny, Ob — obowiazkowy

Imig, nazwisko i podpis przedstawiciela studentow

Podpis dziekana

Maciej Zielonka



Zalacznik nr 2a do Programu studiéw

PLAN STUDIOW

WYDZIAL: MECHANICZNY
KIERUNEK STUDIOW: ROBOTYKA i AUTOMATYZACJA PROCESOW
POZIOM KSZTALCENIA: W*)- .
FORMA STUDIOW: stacjonarna / niestacjenarnat

PROFIL: ogolnoakademicki / praktyezny *

SPECJALNOSC: SYSTEMY PRODUKCYJNE

JEZYK PROWADZENIA STUDIOW: polski

Uchwala Senatu PWr 825/35/2016-2020  z dnia 26.09.2019rr.

Obowigzuje od 01.10.2019rr.

*niepotrzebne skresli¢



Struktura planu studiéw (opcjonalnie)

studiaz

kierumelo:

specjalno:

1) w uktadzie punktowym i w uktadzie godzinowym

I stopnia

STACITOMNARNE
ROBOTYKA i AUTOMATYZACTA PROCESOWW
& SYSTEMY PRODUKCYJNE

[wlceclze ®]

s [BXK

[wlcoclo 2] s [=x

[wlcle 2] s [=x

MModelowanie i symulacja ulktaddw
automatyli
1 1

RAMO41221 1 1

Programowalne systemy bezpicczenstwa
funkcjonalnego

1 1
RAMO41222

1 1

Drgania i halas maszyn wytworczych
1 1
RAMO41200

—

1

Programowanie ocbrabiarek sterowanych
numerycznie
1

3]

RAMO41208 1

—

Elastyczne systemy wiytworcze
1
FAMO41201

—

Utrzymanie ruchu maszyn i urzadzen
wytworczych

RAMO41209

Aplikacja komputerowych systemdw
sterowania
1 1

RAMO41Z13 1 =

Programowalne sterowniki przemyslowe
1 1

FAMMO41202 kA 1

Robotylka i antomatyzacja
1 1 -]

FAMO41204 1 1 1

Faawansowane procesy obréblci
bezubytloowej

FAMO41Z1 4

=

Sterowanie maszyn i urzadzen
wytworczyeh E

3]

1
FAMMO41203

—

1

Zaawansowane technologie wytwarzania
1
RAMMO41211

=

1

Diagnostylka i nadzorowanie proceséw i
maszyn
1 1

R AMNO41012 1

Techmnologia i automatyzacja montaiu

3]
3]

RAMOI41205 kA

—

Praca przejiciowa

3]

RAMO41218

—

Roboty antonomiczne

=

(RANTO41 009

Zaawansowane modelowanie i
projelktowanie procesdw wytwarzania w
svstemach CADVCANM E

RAMO41Z10

—

Napedy hydrostatyezne w maszynach
roboczych

RAMO4100S5

Farzadzanie prredsichiorstwami
przemyslowymi
1

RANO41010 1

Teoria i metody optymalizacii E
RAMO41002 P 1

Podstawy mechatromilai
1
RAMO41011

1 1

Farzadzanie produlccja®

RAMNO41006 1

MMechanilca analitvezna
1 1 1
RAMO41003

1 1

Sieci proemyslowe rozproszone

=

RAMO41007

Blok HUMANISTY CZNY *
Autoprezentacja

HAMEL1O0ISBE 1

MModelowanie i symulacija procesdéw

Rachunelk prawdopodobienstwa

Blok HUMANISTY CZNY *
Podstawy negocjacj

1 1 1 1
RANMO41004 1 1 RAMO4L013 1 HAMH10003SBEK 1
Teoria sterowania E JFezyvlk obey poziom Al lub AZ lub B1 Seminarium dyplomowe

2 1 1 2 1
RAEQGOLO31 = 1 1 JZLLOOTLOBK E RANO41IZ1T =

TFezylk obey poziom B2+ lub CL1+

PRACA DYPLOMOW A T

PRACA DYPLOMOW.A IT

1 15
TZL100TOSBE 1 RAMO412ZS1D 1 |Ranroa1zsID
senm. 1 Seun.
30 | Fcxs [is [ 5 [ 7 [ 5 [ o [ © 30 | Fcxs | 135 | [ 1 T 1] 131 J]1s
25 |Lgod= 16| 3 | & | a2 | o [ o 27 |1 god=. | 13 | a2 == 113
razem o | =] | L 8 | b= | = | BEK
EEN Ed | 1z | £ | = | =
EE3 BE - blok kurséw wibisralnsch

od 20192020

* lcursy = zaloresu navle hurnanistyeznsch i spotecznich - 1 ECTS = 25 CNES




1. Zestaw Kurséw / grup kurséw obowiazkowych i wybieralnych w ukladzie semestralnym

Semestr 1
Kursy / grupy kurséw obowigzkowe liczba punktow ECTS 29
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin L'Célg_gkt' Sposéb Kurs
Nazwa kursu/ kurs6 kursé . 2f 3
L.p. kursu/ Zwa Kursu ngy ursow (grupe kursow Symbol efektu uczenia sig . Forma™) )
. oznaczy¢ symbolem GK) zaje¢ | kursu (zalicze-| ogolno- %
grupy kursow wile¢e]l 1l ]|p|s ZZU | CNPS [1aczna BK! nia | uezt Chafak;- rodzaj’| typ
’ Prakt.
1. |RAMO041002W Teoria i metody optymalizacji 2 KRiAP_WO01 30 60 2 1,2 T E K Ob.
2. |RAMO041002L Teoria i metody optymalizacji 1 KRIAP_U02, KRIAP_K09 15 60 2 1,4 T z P K Ob.
KRiAP_WO0L, KRIAP_WO02,
3. |RAMO041003W Mechanika analityczna 1 KRIAP_KO1, KRIAP_K03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRiAP_K04, KRiAP_K06
KRiAP_U03, KRIAP_KO01,
4. |RAMO041003C Mechanika analityczna 1 KRiAP_KO03, KRIAP_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRiAP_K06
KRiAP_U03, KRIAP_KO01,
5. |RAMO041003L Mechanika analityczna 1 KRiAP_KO03, KRIAP_K04, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRiAP_K06
6. |[RAMO041004W Modelowanie i symulacja procesow 1 KRIAP_WO01, KRIAP_W02 15 30 1 0,6 T z K Ob.
7. |RAM041004P Modelowanie i symulacja procesow 1 Eﬁ:ﬁiﬁgi ’;E:ﬁgzﬁgi 15 | 30 1 o7 | T z P K | ob.
8. |RAE001031W Teoria sterowania 2 KRiAP_WO01, KRIAP_W02 30 60 2 1,2 T E K Ob.
. . KRiAP_UO1, KRIAP_U02,
9. |RAE001031C Teoria sterowania 1 KRiAP_KOL, KRIAP_K02 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
. ‘ KRIAP_U01, KRIAP_U02,
10. |RAE001031L Teoria sterowania 1 KRiAP_KOL. KRIAP_K02 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
11. |RAMO041200W Drgania i hatas maszyn wytworczych 2 Eg::;isgi\/\é(ﬁxﬁ:ggwoz‘ 30 30 1 0,6 T z S Ob.
KRiAP_ SP_W02, KRiAP_W02,
12. |RAMO041200L Drgania i hatas maszyn wytworczych 1 KRIAP_U03, KRIAP_KO01, 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRiAP_K04, KRiAP_K05
13. |RAMO041201W Elastyczne systemy wytworcze 2 KRIAP_SP_W02 30 30 1 0,6 T z S Ob.
14. |RAM041202W Programowalne sterowniki przemystowe 1 KRIAP_WO06, KRIAP_K08 15 30 1 0,6 T z S Ob.
15. |[RAMO041202L Programowalne sterowniki przemystowe 1 SSP_U08, KRIAP_U10, KRIAP_K08 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
16. |RAM041203W Sterowanie maszyn i urzadzen wytworczych 2 SSP_W04 30 60 2 1,2 T E S Ob.
17. |RAM041203L Sterowanie maszyn i urzadzen wytworczych 1 SSP_U04 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
18. |RAMOA1210W Zaawaqsowane modglowame i projektowanie 2 KRIAP_WO5, KRIAP_ SP_WO5 20 60 2 12 T E S Ob.
procesow wytwarzania w systemach CAD/CAM
19 |RAMO41210P Zaawar?sowane modglowanle i projektowanie 1 KRIAP_ SP_U0S, KRIAP_K04 15 60 2 14 T . P s ob.
procesow wytwarzania w systemach CAD/CAM




SSP_WO01, KRIAP_ SP_W04,
20. |RAMO041205W Technologia i automatyzacja montazu 1 KRIAP_W06, KRIiAP_K04, 15 60 2 1,2 T z S
KRIAP_KO05, KRiAP_K08

KRIAP_U01, KRIAP_ SP_U01,
KRIAP_ SP_U02, KRIAP_U04,
KRIiAP_U05, KRiAP_UO06,
21. |RAMO041205P Technologia i automatyzacja montazu 2 KRIAP_U07, KRIAP_K02, 30 60 2 1,4 T z P S
KRIAP_K03, KRIAP_K04,
KRIAP_KO05, KRiAP_K06,
KRIiAP_K08

Razem[ 16 | 2 | 6 | 4 | O 420 | 870 29 | 188

Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 15 godzin w semestrze, 1 punkt ECTS)

Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ¢ o2l Sposb Kurs/grupa kurséw
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kurséw (grupe kursow Symbol kierunkowego ECTS kursu/ 8
o . oznaczyé symbolem GK efektu uczenia si ajeé | grupy |zalicze-| ogotno-| | °
grupy kursow Znaczyc sym ) w | ¢ | p|s tuez € ZZU | CNPS |taczna z J‘?l k?lrs'()')}:v nia 080 n:) charakt. | rocizaj®
BK U2 | prakt®
) KRiAP_U06, KRiAP_U09,
1. [3ZL100709BK  |Jezyk obey poziom B2+ lub C1+ 1 KRIAP L1, KRIAR KOL 15 | 30 1 05 T z o) P | KO

Razem{ 0 [ 1 | 0] 0| O 15 30 1 0,5
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin i?]zz;lgé?s ECTS zajg¢
zzu cnes [P BK1
|
L Py 435 900 30 19,3
16| 3 6 4 0




Semestr 2

Kursy / grupy kurséw obowiazkowe liczba punktéw ECTS 22
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin L'Cé?;_ g K. Sposob Kurs
Ni kursu/; kursé kursé o 2| 3
L.p. kursu/ azwa kursu ngy ursow (grupe kursow Symbol efektu uczenia si¢ - Forma . o
, oznaczy¢ symbolem GK) , zajg¢ | kursu |zalicze-| ogolno- . ;
grupy kurséw wi el ]p|s ZZU | CNPS |1aczna | nia o |charakt | rodzaj®| typ
BK Yoz | prakt
1. |RAMO041005W Napedy hydrostatyczne w maszynach roboczych 2 Eg::g‘agz‘ ES:QE‘\;‘?: ' 30 60 2 1.2 T z K Ob.
2. |RAM041011W Podstawy mechatroniki 1 KRIAP_WO03, KRIAP_K04 15 30 1 0,6 T z K Ob.
3. |RAMO041011L Podstawy mechatroniki 1 KRIAP_U04, KRIAP_K04 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
4. |RAMO41007W  |Sieci przemystowe rozproszone 2 e (RIAP_WOS, 30 | 60 2 12| 7T z K | ob.
5. |[RAM041013W Rachunek prawdopodobienstwa 1 KRIAP_W01, KRIAP_W10 15 30 1 0,6 T z KO Ob.
6. |RAMO041221W Modelowanie i symulacja uktadow automatyki 1 KRiAP_W01 15 30 1 0,6 T z S Ob.
7. |RAMO041221L Modelowanie i symulacja uktadow automatyki 1 KRiAP_UO01 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
8. |RAMoa122pw  |Programowalne systemy bezpieczeiistwa 1 SSP_W09 15 | 30 1 | o6 | T z s | on.
funkcjonalnego
9. |RAMO041222P Progrjamowalne systemy bezpieczenstwa 1 SSP_U09 15 320 1 07 T z P s Ob.
funkcjonalnego
10. |RAMO41208W Programovyanle obrabiarek sterowanych 1 KRIAP_ W04 15 30 1 06 T Z s Ob.
numerycznie
11. |RAMO41208L Programovyanle obrabiarek sterowanych 2 KRiAP_ SP_U03 30 60 2 14 T Z P s ob.
numerycznie
12. [RAMO041209W Utrzymanie ruchu maszyn i urzadzen wytworczych | 1 KRIAP_ SP_W02, KRiAP_ SP_W03 15 30 1 0,6 T z S Ob.
13. |RAMO041204W  |Robotyka i automatyzacja 1 propoh SSPWOLKRIAPWOS | g5 | 30 | 1 |06 | T | 2z s | ob
14. |RAM041204C  |Robotyka i automatyzacja 1 e sl 28 | 30 | 1 o7 | T | z P | s | on
15. |RAMO041204L Robotyka i automatyzacja 1 SSP_U09 15 60 2 14 T z P S Ob.
16. |RAMO041211W  |Zaawansowane technologie wytwarzania 2 P o 05, KRIAP KOs, 30 | 60 2 12| 7T z s | ob.
17. |RAMO041211L Zaawansowane technologie wytwarzania 1 Eg::gﬁgi’ Ei:ﬁgﬂég 15 30 1 0,7 T z P S Ob.
Razem{ 13| 1 | 6 [ 1 | O 315 | 660 | 22 | 141
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 90 godziny w semestrze, 8 punkty ECTS)
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ¢ o2l Sposb Kurs/grupa kursow
Lp Kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow Symbol kierunkowego ECTS kursu/ | °
A , oznaczy¢ symbolem GK) efektu uczenia si¢ zajec | grupy |zalicze-| ogolno-| y K )
: t. 6 7
grupy kursoéw w | ¢ | p| s ZZU | CNPS |taczna BK! [kursow| nia | ucz? CP :::t ! rodzaj’| typ
1. |9ZL100710BK  [Jezyk obey poziom Al lub A2 lub B1 3 R KR o 45 | 60 2 5| T z o) P | kO | w
KRiAP_U04, KRiAP_U05,
KRiAP_U08, KRiAP_UL0,
2. |RAM041218P  [Praca przcjéciowa 2 oo™ 30 | 60 | 2 | 14 | T | z Pl s | w
KRIAP_KO04, KRIAP_K06,
KRIAP_K09
KRIAP_U07, KRiAP_UO09,
KRiAP_U10, KRiAP_U13,
3. |RAMO041251D PRACA DYPLOMOWA | 1 KRiAP_KOL, KRIAP_K04. 15 120 4 4 T z P S w
KRiAP_W09
Razem{ 0 | 3|0 [ 3] 0 90 | 240 8 6,9
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin Liiztza 1;;??;15 ECTS zaje¢
pody CNps | Pumiow BK1
w | S
. E 405 900 30 21

13| 4 6 4 0




Semestr 3

Kursy / grupy kurséw obowigzkowe liczba punktow ECTS 10
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin L'Célg_gkt' Sposéb Kurs
Ni kursu/ kurs6 kurso L 2l 3
L.p. kursu/ azwa Kursw ngy ursow (grupe kursow Symbol efektu uczenia sig . Forma™) )
. oznaczy¢ symbolem GK) , zajg¢ | kursu |zalicze-| ogolno- % ;
grupy kursow wile]l 1l ]|p|s ZZU | CNPS [1aczna | nia - charakt. | rodzaj® | typ
BK UCZ ) prakt
KRIiAP_WO1, KRiAP_W02,
KRIAP_WO03, KRIAP_W11,
1. |RAMO41012W Diagnostyka i nadzorowanie procesoéw i maszyn 1 KRIAP_K02, KRiAP_K03, 15 30 1 0,6 T z K Ob.
KRiAP_K05, KRIAP_K06,
KRiAP_K08, KRIAP_K09
KRiAP_UO1, KRiAP_U03,
KRiAP_U04, KRiAP_U05,
. . . e KRiAP_U10, KRIAP_K02,
2. |RAMO041012L Diagnostyka i nadzorowanie procesdw i maszyn 1 KRiAP_K03, KRIAP_K05, 15 30 1 0,7 T z P K Ob.
KRiAP_K06, KRIAP_K08,
KRiAP_K09
) KRIAP_WO03, KRiAP_W04,
3. |RAMO041009W Roboty autonomiczne 2 KRiAP_WO06, KRIAP_WO08 30 30 1 0,6 T z K Ob.
4. |RAMO041010W Zarzadzanie przedsigbiorstwami przemystowymi 1 KRIAP_W04 15 30 1 0,6 T z K Ob.
5. |[RAM041014W Zarzadzanie produkcija 1 KRIAP_W12 15 50 2 12 T z K Ob.
6. |[RAMO041213W Aplikacja komputerowych systemow sterowania 1 SSP_W11 15 30 1 0,6 T z S Ob.
7. |RAM041213P Aplikacja komputerowych systemow sterowania 2 SSP_U11 30 30 1 0,7 T z P S Ob.
KRIAP_ SP_W06, KRIAP_W07,
- . KRIAP_ SP_W10, KRIAP_KOL,
8. |RAMO041214W Zaawansowane procesy obrobki bezubytkowej 2 KRiAP_K06, KRIAP_K08, 30 60 2 1.2 T z S Ob.
KRiAP_K09
Razem{ 8 | 0 | 1 [ 2] O 165 [ 290 | 10 6,2
Kursy / grupy kurséw wybieralne (minimum 75 godziny w semestrze, 20 punktéow ECTS)
Kod Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. Forma’ | Sposéb Kurs/grupa kursow
Lp kursu/ Nazwa kursu/grupy kursow (grupe kursow Symbol kierunkowego ECTS kursu/ 3
" \ oznaczy¢ symbolem GK efektu uczenia si zajeé | grupy |zalicze-| ogotno-| . °
grupy kursow ye sym ) wl ¢ ]p|s ¢ ZZU [CNPS [taczna B:zl k?;rs?’)}\/x/ nia Uizzn:) Cha’ak;- rodzaj®| typ’
’ Prakt.
1. |HMH100035BK Przedmiot HUMANISTYCZNY 1 KRIAP_WO07, KRIAP_W09 15 50 2 1,2 T z (0] KO W
2. |HMH100035BK Przedmiot HUMANISTYCZNY 1 KRIAP_WO07, KRIAP_W09 15 25 1 0,6 T z (0] KO W
KRIAP_U07, KRiAP_UO09,
KRiAP_U10, KRiAP_U13,
3. |RAMO041252D PRACA DYPLOMOWA I 1 KRiAP_KOL. KRIAP_K04. 15 480 16 16 T z P S w
KRIiAP_W09
KRiAP_U06, KRiAP_UO9,
4. |RAMO041217S Seminarium dyplomowe 2 |KRiAP_KO5, KRIAP_K06, 30 30 1 0,7 T z P S w
KRiAP_K09
Razem[ 2 | 0| O | 1| 2 75 585 20 | 185
Razem w semestrze
Laczna Laczna . Liczba punktow
Laczna liczba godzin liczba godzin liczba godzin i:iztz:vlgé}?lfis ECTS zaje¢
77U cnes (P BK1
|
L P1° 240 875 30 24,7

10| O 1 3 2




2. Zestaw egzaminow w ukladzie semestralnym

Kod kursu / grupy| Nazwy kursdéw / grup k_urs()w konczacych sig Semestr
kursow egzaminem
RAMO041002W Teoria i metody optymalizacji
RAE041001W Teoria sterowania
RAMO041203W Sterowanie maszyn i urzadzen wytworczych 1

Zaawansowane modelowanie i projektowanie

RAMO41210W proceséw wytwarzania w systemach CAD/CAM

3. Liczby dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS po poszczegolnych semestrach

Dopuszczalny deficyt punktow ECTS po

Semestr
semestrze
1 7
2 5

3 0




Opinia wlasciwego organu uchwalodawczego samorzadu studenckiego

10 -07- 2019

Data

10 -07- 2019

kontaktu ieli i

'BK -liczba punkiéw ECTS praypisanych godzinom zaje¢ wymagajacych bezposrednieg:

MTradycyjna ~ T, zdalna - Z
*Egzamin - E, zaliczenic na oceng - 2. W grupie kurséw po literze E lub Z wpisa w nawiasie forme kursu koncowego (w. c. I, s, p)

“Kurs/ grupa kurséw Ogélnouczelniany - O
*Kurs/ grupa kursow Praktyczny — P. W grupie kursow w nawiasie wpisac liczbg punktow ECTS dla kursow o charakterze praktycznym

* KO - ksztalcenia ogolnego. PD — podstawowy, K — kierunkowy, § - specialnosciowy

"W - wybicralny, Ob - obowigzkowy

Imig, nazwisko i podpi

Podpis Dziekana

s przedstawiciela studentow

Maciej Zielonka



