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l. Opis studiow podyplomowych

Studia Podyplomowe

Mechatronika Przemystowa

Mechatronika Przemystowa to kierunek, ktéry taczy ze soba dziedziny mechaniki, elektroniki
i informatyki. Jest jedng z najszybciej rozwijajgcych sie dziedzin gospodarki, ktéra ze wzgledu na
duze zapotrzebowanie rynkowe stwarza bardzo dobre perspektywy zawodowe dla absolwentéw
tego kierunku.

Cel studiow:

Celem Studidw Podyplomowych Mechatronika Przemystowa jest podnoszenie kwalifikaci
zawodowych inzynieréw, ktorzy ze wzgledu na rodzaj ukonczonych studiéw wyzszych lub ze
wzgledu na odlegty termin ich ukoriczenia, nie majg nowoczesnego wyksztatcenia
specjalistycznego w zakresie nowych technik i technologii mechatronicznych stosowanych
obecnie przez kraje wysokouprzemystowione w budowie i modernizacji obiektéw przemystowych
oraz w gospodarce. Wiadomo$ci zdobyte w czasie studibw pozwalajg absolwentom na
samodzielne  projektowanie nowoczesnych systeméw mechatronicznych, modernizacje
istniejgcych oraz obstuge nowoczesnych urzadzen i systeméw automatyki przemystowe.

Zadaniem Studiéw Podyplomowych jest zapoznanie stuchaczy z problematyka:

e projektowania i konstruowania systeméw mechatronicznych w przemysle (aparatura
procesowa), a zwlaszcza urzadzen elektroenergetycznych i termoenergetycznych;

o okreslenia i przetworzenia zmiennych procesowych w obiektach przemystowych
z zastosowaniem techniki cyfrowej i technologii internetowych;

o badan identyfikacyjnych obiektéw przemystowych w warunkach oddziatywania zaktécen
losowych;

e badan symulacyjnych systeméw sterowania procesami technologicznymi w stopniu
umozliwiajgcym wnikliwe analizowanie automatyzowanych proceséw oraz systeméw
pomiarowych i regulacyjnych:;

e programowania sterownikow specjalizowanych, regulatorow DDC (Direct Digital Control),
systemow pozycjonujgcych, programowanych sterownikéw logicznych PLC (Programmable
Logic Controller);

e prototypowania cyfrowych urzgdzen sterowniczych wspotpracujgcych z systemem
komputerowym (model automatyzowanego procesu);

e wizualizacji i diagnostyki procesow w systemach mechatronicznych.

Studia  podyplomowe przeznaczone sg gtéwnie dla kadry inzynieryjno-technicznej
z: przemystu lub zaplecza naukowo-badawczego, biur projektowych systemoéw automatyki
przemystowej, dziatéw utrzymania ruchu firm produkcyjnych, kadry kierowniczej modernizujgcych
sie zaktadow przemystowych a takze np. nauczycieli szkét ponadpodstawowych podejmujgcych
nauczanie w przedmiocie kierunkowym: Mechatronika.

Tresc i zakres proponowanych zaje¢ stanowi nadbudowe studidéw inzynierskich / magisterskich
wyzszych szkdt technicznych.
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Tryb odbywania studiow:
Studia odbywaja sie w trybie niestacjonarnym.

Zakres tematyczny studiow podyplomowych:

Program Studiéw Podyplomowych Mechatronika Przemystowa obejmuje {gcznie 272 godziny
lekcyjne przeznaczone na realizacje zorganizowanych zaje¢ oraz przygotowanie pracy koncowej.
Zajecia bedg prowadzone w formie wyktadow, seminariéw i ¢wiczen laboratoryjnych. Szczegolny
nacisk potozony zostanie na zaprezentowanie przyktadéw zastosowania wybranych technologii
mechatronicznych w roznych dziedzinach przemystu. Praca koncowa bedzie polegaé na
samodzielnym opracowaniu przez stuchacza (pod kierunkiem Promotora) wybranego zagadnienia
mechatronicznego dotyczgcego, (jesli to mozliwe) problematyki zwigzanej z systemami
mechatronicznymi stosowanymi w macierzystym przedsiebiorstwie stuchacza.

Czas trwania studiéw podyplomowych:

Zajecia w ramach Studiéw Podyplomowych Mechatronika Przemystowa trwaja rok kalendarzowy
(01 wrzesnia 2020 r. — 31 sierpnia 2021 r.) i podzielone sa na dwa semestry (semestr | — wrzesien
2020 r. — styczen 2021 r., semestr |l — luty — sierpien 2021 r.)(258 godzin + 14 godzin — praca
koncowa). Zajecia odbywac sie bedg w obiektach PWr (sale wyktadowe, laboratoria) systemem
dwudniowych zjazdéw (sobota / niedziela) (6 — 8 godzin lekcyjnych dziennie), 2 razy / miesigc
przez okres 10 miesiecy (zajecia nie bedg realizowane w miesigcach: lipiec i sierpien 2021 r.).

W sytuacjach szczegélnych regulowanych zarzadzeniami Rektora, wyktady, seminaria oraz czesé
zaje¢ laboratoryjnych bedzie odbywaé si¢ zdalnie z wykorzystaniem systemow e-learningowych
udostepnionych przez PWr.

Ogolny sposéb oceniania wynikéw nauczania:

W trakcie trwania zaje¢ oceniana bedzie aktywno$¢ stuchaczy. Przewiduje sie wykonywane
i ocenianie sprawozdan (dla formy zaje¢: laboratorium — ocena formujgca), oraz przeprowadzanie
egzamindw i kolokwidw zaliczeniowych dla wybranych kurséw (dla formy zaje¢: wyktad — ocena
podsumowujgca).

Przy zaliczeniach i egzaminach oraz przy ocenie pracy koricowej i egzaminu koncowego, zgodnie
z Regulaminem Studiow Podyplomowych w Politechnice Wroctawskiej (ZW 113/2017) stosuje sie
nastepujgce oceny: celujacy (5,5), bardzo dobry (5,0), dobry plus (4,5), dobry (4,0), dostateczny
plus (3,5), dostateczny (3,0), niedostateczny (2,0).

Organizator studiow podyplomowych:
Wydziat Mechaniczno — Energetyczny Politechniki Wroctawskiej
Dziat Ksztatcenia Ustawicznego i E-learningu Politechniki Wroctawskiej

Liczba punktow ECTS:
68

Optata za studia podyplomowe:

7000 zt (siedem tysiecy ztotych)

Opfate za studia podyplomowe wnosi si¢ w dwéch ratach przed dniem rozpoczecia kazdego
semestru.
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Zasady naboru na studia podyplomowe:

Na studia podyplomowe przyjmowane sg osoby legitymujgce sie posiadaniem dyplomu
ukonczenia studiow magisterskich (studiéw jednolitych magisterskich lub studiéw drugiego
stopnia) lub studiéw pierwszego stopnia (licencjackich lub inzynierskich).

Limit miejsc:
Limity miejsc ustalone sg na poziomach: dolny — 10 stuchaczy, gérny — 24 stuchaczy

Warunki ukonczenia studiéw podyplomowych:
Warunkiem ukonczenia Studidw Podyplomowych jest uczestnictwo w zajeciach, zaliczenie
wszystkich kursow z programu studiéw oraz obrona pracy koricowej na ocene pozytywna.

Termin zgloszen:
15 sierpnia 2020 r.

Data rozpoczecia studiow podyplomowych:
01 wrzesnia 2020 r.

Data zakonczenia studiow podyplomowych:
31 sierpnia 2021 r.

Dane kontaktowe:

Kierownik studiow podyplomowych:

drinz. Adam Jaroszewicz

Wydziat Mechaniczno — Energetyczny Politechniki Wroctawskiej
e-mail: adam.jaroszewicz@pwr.edu.pl

telefon: 71 320 4452
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Il. Plan studiow

Studia Podyplomowe
Mechatronika Przemystowa

1. Zestaw kursow w uktadzie semestralnym

Semestr | (136 godz., 31 pkt. ECTS)

Forma Liczba iszhe
Lp. Nazwa kursu R wdlzin punktow
g ECTS
1. | Podstawy mechatroniki W 10 2
2 Podstawy automatyki z elementami W 8 2
" | oprogramowania MATLAB/SIMULINK L 14 2
W 8 2
3. | Aktuatoryka
L 8 2
W 10 2
4. | Sensoryka
L 10 2
5. | Pomi i W ° :
. omiary przemystowe
Y y L 4 1
W 6 2
6. | Robotyka
L 6 2
. W 10 2
7. | Mikrokontrolery
L 14 3
8. | Elekt ktad d W i 2
: ektryczne uktady napedowe
ry y nape L 14 3
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Semestr Il (136 godz., 37 pkt. ECTS)

Forma Liczba i
Lp. Nazwa kursu — itz punktow
Y ECTS
W 8 2
9. | Sterowniki PLC
L 12 3
_ W 6 2
10. | Cyfrowe systemy sterowania
L 12 <
11. | Syst tel t W 1 1
; stemy telemetryczne
y ¥ ry L 6 2
. ) W 12 3
12. | Konstrukcje mechatroniczne
L 4 1
o _ W 10 2
13. | ldentyfikacja obiektow przemystowych
L 12 3
14, | Modelowanie i badania symulacyjne W 8 2
" | systemdw mechatronicznych L 10 2
15. Nowoczesne_teohnologle W 8 2
w mechatronice
16. | Seminarium dyplomowe W 10 2
17. | Praca koncowa P 14 7

2. Zestaw egzaminow w ukladzie semestralnym
Na podstawie egzamindw zaliczone zostang nastepujace kursy:
Semestr [:
e Podstawy mechatroniki — Wyktad
Semestr II:

e Praca koricowa — Egzamin koncowy
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lll. Tryb prowadzenia zajec¢

1. Zestaw kursow w ukladzie semestralnym

Studia Podyplomowe

Mechatronika Przemystowa

Semestr | (136 godz., 31 pkt. ECTS)

Tryb prowadzenia
e ST Forma | Liczba zajec
Lp. K :
ursu | godzin
stacjonarny | zdalny
1. | Podstawy mechatroniki W 10 ° o
Podstawy automatyki z W 8 ® °
2. | elementami oprogramowania
MATLAB/SIMULINK L 14 s )
W 8 o )
3. | Aktuatoryka
L 8 °
W 10 ® ®
4. | Sensoryka
L 10 °
W 6 o °
5. | Pomiary przemystowe
L 4 °
W 6 ° °
6. | Robotyka
L 6 °
W 10 ° °
7. | Mikrokontrolery
L 14 °
wW 8 ° o
8. | Elektryczne uktady napedowe
L 14 °
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Semestr || (136 godz., 37 pkt. ECTS)

Tryb prowadzenia
Lp. Nazwa kursu Forma Llczpa s i
kursu | godzin
stacjonarny | zdalny
w 8 o ®
9. | Sterowniki PLC
L 12 o
. W 6 o °
10. | Cyfrowe systemy sterowania
L. 12 o
w 4 ° °
11. | Systemy telemetryczne
L. 6 )
_ , W 12 ° °
12. | Konstrukcje mechatroniczne
L 4 o
13 | Identyfikacja obiektow W 10 ° °
" | przemystowych L 12 o &
Modelowanie i badania W 8 ° &
14. | symulacyjne systeméw
mechatronicznych L 10 . .
15. Nowoczesne_technologle W 8 . .
w mechatronice
16. | Seminarium dyplomowe W 10 ° °
17. | Praca koficowa P 14 o °

Zajecia laboratoryjne z kurséw:

e Podstawy automatyki z elementami oprogramowania MATLAB/SIMULINK

e |dentyfikacja obiektow przemystowych

¢ Modelowanie i badania symulacyjne systeméw mechatronicznych
w trybie zdalnym prowadzone bede z wykorzystaniem Platformy Obstugi Nauki PLATON U3/
Man — ha udostepnianej stuchaczom przez WCSS PWr.
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IV. Program ksztatcenia

Studia Podyplomowe

Mechatronika Przemystowa

1. Zaktadane efekty ksztalcenia oraz sposéb ich weryfikacji i dokumentacji

Efekty ksztatcenia w kategorii: WIEDZA

Nazwa przedmiotu

Efekt ksztalcenia

Sposob weryfikowania
i dokumentacji

Podstawy
mechatroniki

Stuchacz zna i potrafi objaénic¢ tresc
podstawowych pojec, praw i regut dotyczgcych
uktadéw mechatronicznych. Zna podstawy
metodyki projektowania systemow
mechatronicznych oraz potrafi zbudowac
i przetestowac proste systemy
mechatroniczne.

Egzamin na ocene
udokumentowany wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia

przedmiotu.

Podstawy
automatyki
z elementami
oprogramowania
MATLAB/SIMULINK

Stuchacz zna i potrafi objasni¢ tresé
podstawowych pojeé, praw i regut dotyczgcych
uktadéw automatycznej regulacji
z wykorzystaniem oprogramowania
MATLAB/SIMULINK.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci
na zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Aktuatoryka

Stuchacz zna i potrafi dokonaé charakterystyki
elementéw wykonawczych (aktuatory) systemu
mechatronicznego. Posiada podstawowa
wiedze z zakresu metod i kryteriéw doboru
aktuatoréw dla systemu mechatronicznego.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Sensoryka

Stuchacz posiada wiedze z zakresu podstaw
fizycznych dziatania sensoréw, potrafi dokona¢
charakterystyki podstawowych typow sensoréow
oraz podstawowych parametrow elektrycznych.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Pomiary
przemysiowe

Stuchacz posiada wiedze na temat pomiaréw
wielkosci nieelektrycznych w procesach
przemystowych. Zna podstawy metrologii,
rodzaje btedéw pomiarowych oraz dziatanie
nowoczesnych przetwornikow wielkosci
nieelektrycznych.

Zaliczenie na ocene ha podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Robotyka

Stuchacz posiada wiedze na temat budowy,
kinematyki, metod sterowania oraz funkcji
realizowanych przez wybrane typy robotéw
przemystowych.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

9/18




Mikrokontrolery

Stuchacz posiada wiedze na temat
mikrokontroleréw, metod programowania oraz
sprzegania mikrokontroleréw z systemami
mechatronicznymi.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Elektryczne ukiady
napedowe

Stuchacz posiada wiedze na temat budowy,
dziatania, oraz sposobow sterowania
elektrycznych zespotéw napedowych

wykorzystywanych w systemach
mechatronicznych.

Zaliczenie na oceng na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Sterowniki PLC

Stuchacz posiada wiedze na temat budowy,
dziatania, metod programowania, sprzggania z
urzgdzeniami zewnetrznymi oraz
podstawowych zastosowan programowanych
sterownikdw logicznych (PLC).

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Cyfrowe systemy

Stuchacz posiada wiedze z zakresu
wykorzystywania i obstugi nowoczesnych
systemow sterowania, zawierajgcych

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane

starowania sterowniki PLC oraz oprogramowanie SCADA. wpisem do indeksu i protokotu
(Supervisory Control and Data Acquisition). zaliczenia przedmiotu.
Stuchacz posiada wiedze z zakresu systemow SlIEEniS n’a _qcene na 90§staW|e
. obecnosci i aktywnosci na
Systemy telemetrycznych wykorzystujacych

telemetryczne

rozproszone cyfrowe wezty pomiarowe
i sterujgce, potgczone taczami transmisyjnymi.

zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Konstrukcje
mechatroniczne

Stuchacz posiada wiedze na temat elementow
i konstrukcji mechanicznych wykorzystywanych
w systemach mechatronicznych.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Identyfikacja
obiektow
przemystowych

Stuchacz posiada wiedze na temat metod
identyfikacji obiektow i uktadéw automatyki,
stosowania typowych wymuszen testowych

oraz obrobki statystycznej sygnatéw
pomiarowych.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Modelowanie
i badania
symulacyjne
systemow
mechatronicznych

Stuchacz posiada wiedze na temat
formutowania rownan dynamiki dla wybranych
procesow mechatronicznych
oraz sposobow ich automatyzacji.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Nowoczeshe
technologie
w mechatronice

Stuchacz posiada wiedze na temat
nowoczesnych technologii branzy
mechatronicznej, ktére zostaty uznane za
kluczowe z punktu widzenia rozwoju
przemystu i gospodarki w najblizszych latach.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.
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Seminarium
dyplomowe

Stuchacz posiada mozliwos¢ przedstawienia
innym stuchaczom zagadnien zwigzanych
z wiasng pracg koncowg oraz zapoznania sie
z podobnymi pracami realizowanymi przez
innych stuchaczy studiéw podyplomowych.

Zaliczenie na ocene na podstawie
obecnosci i aktywnosci na
zajeciach, udokumentowane
wpisem do indeksu i protokotu
zaliczenia przedmiotu.

Praca koncowa

Stuchacz posiada rozszerzong wiedze
z tematyki realizowane]
w pracy koncowej.

Egzamin na ocene
udokumentowany wpisem do
indeksu i protokotu
egzaminacyjnego.

Efekty ksztatcenia w kategorii: UMIEJETNOSCI

Nazwa przedmiotu

Efekt ksztalcenia

Sposob weryfikowania
i dokumentacji

Podstawy
automatyki
z elementami
oprogramowania
MATLAB/SIMULINK

Stuchacz potrafi zbudowaé
i przetestowac proste modele uktadow
automatyki w oparciu o oprogramowanie
MATLAB/SIMULINK.

Zaliczenie na oceng na podstawie
sprawozdan z zaje¢
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Aktuatoryka

Stuchacz potrafi dobra¢ wtasciwy aktuator
oraz zbudowac i przetestowa¢ proste modele
uktadéw wykonawczych (aktuatorow)

w projektowanym systemie mechatronicznym.

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zaje¢
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Sensoryka

Stuchacz potrafi dobra¢ wtasciwy sensor
oraz zbudowac i przetestowac proste uktady
pomiarowe wielkosci nieelektrycznych
(temperatura, ci$nienie, przeptyw).

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zaje¢
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Pomiary
przemystowe

Stuchacz potrafi dobra¢ witasciwe elementy
sktadowe uktadu pomiarowego automatyki
przemystowej oraz zbudowac i przetestowaé
proste uktady pomiarowe
w projektowanym systemie mechatronicznym

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zajet
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Robotyka

Stuchacz potrafi opracowac i zaprogramowaé
prosty algorytm sterowania dla robota
przemystowego.

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zaje¢
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.
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Mikrokontrolery

Stuchacz potrafi samodzielnie zaprojektowaé
prosty system mikroprocesorowy,
opracowywac program sterowania w jezyku C
oraz zaprogramowac system
mikroprocesorowy wykorzystujacy
mikrokontrolery.

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zajec
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Elektryczne uktady
napedowe

Stuchacz potrafi dobraé¢ wtasciwe elementy
sktadowe elektrycznego uktadu napedowego
dla uktadu automatyki przemystowej oraz
zbudowac i przetestowac proste elektryczne
uktady napedowe w projektowanym systemie
mechatronicznym

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zajeé
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Sterowniki PLC

Stuchacz potrafi opracowywacé, uruchamiaé
i modyfikowac proste programy
w jezyku drabinkowym LD oraz konfigurowac
i uruchamiac¢ sterownik PLC

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zaje¢
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Cyfrowe systemy

Stuchacz potrafi opracowac i zaprogramowac
prosty algorytm sterowania dla nowoczesnego
systemu sterowania, zawierajgcych sterowniki

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zajec
laboratoryjnych,

sterowania PLC oraz oprogramowanie SCADA. _udokumgntowane Wpl=ol C!O
\ - indeksu i protokotu zaliczenia
(Supervisory Control and Data Acquisition). :
przedmiotu.
Zaliczenie na ocene na podstawie
Stuchacz potrafi dobra¢ odpowiednie elementy sprawozdan z zajeé
Systemy sktadowe systemu telemetrycznego laboratoryjnych,

telemetryczne

wykorzystujgcego rozproszone cyfrowe wezty
pomiarowe i sterujgce.

udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Konstrukcje
mechatroniczne

Stuchacz potrafi dobra¢ odpowiednie elementy
mechaniczne oraz rozwigzania techniczne
w projektowanych systemach
mechatronicznych.

Zaliczenie na oceng na podstawie
sprawozdan z zajeé
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Identyfikacja
obiektow
przemystowych

Stuchacz potrafi opracowac, uruchomic
i przetestowaé system identyfikacji wybranych
parametrow dla wybranych obiektow i uktadéw
automatyki przemystowe;.

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zajeé
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.

Modelowanie
i badania
symulacyjne
systemow
mechatronicznych

Stuchacz potrafi opracowac, uruchomic
i przetestowaé wybrane rownania dynamiki
i algorytmy sterowania dla wybranych
systemoéw mechatronicznych

Zaliczenie na ocene na podstawie
sprawozdan z zajeé
laboratoryjnych,
udokumentowane wpisem do
indeksu i protokotu zaliczenia
przedmiotu.
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Efekty ksztatcenia w kategorii;: KOMPETENCJE

Nazwa przedmiotu

Efekt ksztalcenia

Sposob weryfikowania
i dokumentacji

Praca koncowa

Stuchacz potrafi okresli¢ priorytety stuzace
realizacji pracy koncowej w ustalonym terminie
i rozumie potrzebe podnoszenia swoich
kompetencji zawodowych oraz potrafi dziata¢
w sposob kreatywny i przedsiebiorczy.

Zaliczenie na podstawie
Zaangazowania stuchacza
w planowaniu i realizacji pracy
koncowej, bedgcej sktadowg
oceny koncowej, co zostaje
udokumentowane wpisem
do indeksu i protokotu zaliczenia
pracy kohcowej
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2. Lista kursow

. Liczba
Liczba
L.p. Nazwa kursu iﬁ';r:l? 5 punktow Prowadzacy
godzilt | -~ EoTs
| SEMESTR
- drinz.
1. | Podstawy mechatroniki W 10 2 Artur JEDRUSYNA
: drinz.
Podstawy automatyki w 8 2 _
2. | z elementami oprogramowania KaZ|mI|i;zr ﬁSZYWA
MATLAB/SIMULINK - 14 2 Mariusz LIPINSK|
drinz.
W 8 2 -
Maciej GRABOWSKI
3. | Aktuatoryka : . , dirit.
Tomasz HARDY
w 10 2 dr hab. inz. Artur
| SEOEORK L = . ANDRUSZKIEWICZ
drinz.
W 6 2
5. | Pomiary przemystowe A J(I;:'rD]rITZUSYNA
L 4 ! Tomasz HARDY
W 6 2 drinz.
6. | Robotyka 9 p > Pawet EWERT
v 10 2 o
: drinz.
7. | Mikrokontrolery 7 A 3 Artur JEDRUSYNA
W 8 2 dr hab. inz.
8. | Elektryczne uktady napedowe Lesank gﬁ‘g‘ACZYK
L 14 : Pawet EWERT
Il SEMESTR
drinz.
W 8 2
9. | Sterowniki PLC Artur JEDRUSYNA
- L 12 3 s e
Maciej GRABOWSKI
W 6 2 s
. mgr inz.
10. | Cyfrowe systemy sterowania ] = 3 Krzysztof FOTUJMA
W 4 1 i
grinz.
11. | Systemy telemetryczne 3 . > Jacek RUTKOWSKI
12. | Konstrukcje mechatroniczne W 2 = gz,
‘ J L 4 1 Janusz ROGULA
W 10 9 drinz.
13 Identyfikacja obiektow Kazimierz GRZYWA
" | przemystowych L 12 3 drinz.
Tomasz HARDY
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14 Modelowanie i badania symulacyjne W 8 % mgr inz.
" | systemow mechatronicznych L 10 2 Mariusz LIPINSKI
15 Nowoczesne technologie W 8 9 dr inz. Adam
" | w mechatronice JAROSZEWICZ
P dr hab. inz. Artur
16. | Seminarium dyplomowe S 10 2 ANDRUSZKIEWICZ
17. | Praca koncowa P 14 7

3. Wykaz egzaminéw obowigzkowych
Na podstawie egzamindéw zaliczone zostang nastepujace kursy:
e Postawy mechatroniki — wyktad

e Praca koncowa — Egzamin koncowy

4. Wymiar czasu przeznaczony na prace koncowg

Na prace koncowg kazdemu stuchaczowi Studiow Podyplomowych przystuguje wymiar 14 godzin,
ktore posiada do wykorzystania na indywidualne konsultacje ze swoim Promotorem.

5. Zakres egzaminu koncowego

Egzamin koncowy sktada sie z dwéch czesci:

e Prezentacja pracy koncowej z wykorzystaniem $rodkéw audiowizualnych, w trakcie, ktérej
stuchacz Studidow Podyplomowych przedstawia cel i zakres pracy, sposéb i wklad wtasny
w rozwigzanie problemu oraz wnioski wynikajgce ze zrealizowanej pracy koncowej.

e Sprawdzenie wiedzy stuchacza Studiéw Podyplomowych w zakresie podanym w programie
ksztatcenia, a zwigzanym z tematykg realizowanej pracy koncowej. Stuchacz odpowiada na
pytania zadawane przez Komisje Egzaminacyjna.

Warunkiem dopuszczenia stuchacza Studiow Podyplomowych do egzaminu koricowego jest
uzyskanie pozytywnych ocen z wszystkich kurséw objetych programem ksztatcenia. Stuchacz
powinien w ciggu 2tygodni od zakonczenia zaje¢ dydaktycznych w semestrze I, uzyskac
wszystkie wymagane wpisy i zaliczenia poszczegolnych kursow.
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V. Imienny wykaz wykladowcow

Studia Podyplomowe
Mechatronika Przemystowa

Pracownicy Politechniki Wroctawskiej:

1. dr hab. inz. Artur ANDRUSZKIEWICZ
Politechnika Wroctawska, Wydziat Mechaniczno-Energetyczny
Wybrzeze Wyspianskiego 27, 50 — 370 Wroctaw

2. drinz. Pawel EWERT
Politechnika Wroctawska, Wydziat Elektryczny
Wybrzeze Wyspianskiego 27, 50 — 370 Wroctaw

3. drinz. Tomasz HARDY
Politechnika Wroctawska, Wydziat Mechaniczno-Energetyczny
Wybrzeze Wyspianskiego 27, 50 — 370 Wroctaw

4. drinz. Adam JAROSZEWICZ
Politechnika Wroctawska, Wydziat Mechaniczno-Energetyczny
Wybrzeze Wyspianskiego 27, 50 — 370 Wroctaw

5. drinz. Artur JEDRUSYNA
Politechnika Wroctawska, Wydziat Mechaniczno-Energetyczny
Wybrzeze Wyspianskiego 27, 50 — 370 Wroctaw

6. dr hab. inz. Leszek PAWLACZYK
Politechnika Wroctawska, Wydziat Elektryczny
Wybrzeze Wyspianskiego 27, 50 — 370 Wroctaw

7. drinz. Janusz ROGULA
Politechnika Wroctawska, Wydziat Mechaniczno-Energetyczny

Wybrzeze Wyspianskiego 27, 50 — 370 Wroctaw

Osoby prowadzace zajecia, nie bedgce pracownikami Politechniki Wroctawskiej:

1. mgr inz. Krzysztof FOTUJMA
ABB — Automatyka Przemystowa Sp. z 0. 0. Oddziat we Wroctawiu
ul. Bacciarellego 54, 51 — 649 Wroctaw

2. drinz. Maciej GRABOWSKI
Panstwowa Wyzsza Szkota Zawodowa im. Jakuba z Paradyza
Wydziat Techniczny
ul. Teatralna 25, 66 — 400 Gorzéw Wielkopolski
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dr inz. Kazimierz GRZYWA
Politechnika Wroctawska, Wydziat Mechaniczno-Energetyczny
Wybrzeze Wyspianskiego 27, 50 — 370 Wroctaw, pracownik emerytowany

mgr inz. Mariusz LIPINSKI
Instytut Automatyki Systemoéw Energetycznych Sp. z o. o.
ul. Wystawowa 1, 51 — 618 Wroctaw

mgr inz. Jacek RUTKOWSKI
CONTROL — Automatyka i Telemetria Sp. z 0. 0.,
ul. Opolska 69, 47 — 300 Krapkowice
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VI. Sposob obliczania ostatecznego wyniku Studiéw Podyplomowych

Studia Podyplomowe
Mechatronika Przemystowa

Zgodnie z Regulaminem Studiéw Podyplomowych (ZW 113 / 2017):

e Warunkiem ukonczenia Studiow Podyplomowych jest uzyskanie okreslonych w programie
ksztatcenia tych studiow efektow ksztatcenia i wymaganych punktéw ECTS oraz ztozenie
egzaminu koncowego (§7, u.1).

e Ostateczny wynik studiéw podyplomowych stanowi $rednia wazona (§7, u.3):

— z wagg & — sredniej wazonej (punktami ECTS) ocen przebiegu Studiéw Podyplomowych
(zaliczen i egzamindw):

- punkty ECTS
Srednia wazona ocen przebiegu Studiéw Podyplomowych = Z(Ocena puney )
Z punkty ECTS

oraz

—z wagq 1- ¢ — sredniej arytmetycznej oceny kornicowej i egzaminu koricowego.
Wartos¢ e w granicach: %z do %/3 (np. %2, 3/s, 2/3) ustala Rada Konsultacyjna Wydziatu.

Proponuje sie ustalenie wartosci € = %%

o Ocena wpisana na $wiadectwie ukoriczenia studiow podyplomowych, jest ustalana zgodnie
z zasadg (§7, u.5):

ostateczny wynik ocena wpisana
studiow podyplomowych na Swiadectwie
do 3,19 dostateczny
od 3,20 do 3,69 dostateczny plus
od 3,70 do 4,09 dobry
od 4,10 do 4,53 dobry plus
od 4,54 do 5,50 bardzo dobry

e Stuchaczowi, dla ktérego spetnione sg jednoczesnie wszystkie warunki (§7, u.5):
1) srednia wazona ocen z przebiegu studiow podyplomowych jest nie nizsza niz 4,90:
2) prace koncowg oceniono na ocene co najmniej ,bardzo dobry”;
3) zdat egzamin koncowy z wynikiem co najmniej ,bardzo dobry”;
4) co najmniej jedna z ocen, o ktoérych mowa w punktach 2 i 3, jest oceng ,celujgcy”;

ustala sig ostateczny wynik studioéw jako ,celujgcy”.
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