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WYDZIAL: Wydziat Mechaniczny

KIERUNEK STUDIOW: ‘Mechatronika
POZIOM KSZTALCENIA: studia drugiego stopnia
PROFIL: ‘ogolnoakademicki

Umiejscowienie kierunku:

DZIEDZINA NAUKI: Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Inzynieria mechaniczna (dyscyplina wiodaca) Automatyka, elektronika, elektrotechnika i
DYSCYPLINA / DYSCYPLINY: technologie kosmiczne

Objasnienie oznaczen:

P6U — charakterystyki uniwersalne odpowiadajgce ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia - 6 poziom PRK*
P7U — charakterystyki uniwersalne odpowiadajgce ksztatceniu na studiach drugiego stopnia - 7 poziom PRK*

P6S — charakterystyki drugiego stopnia odpowiadajgce ksztatceniu na studiach pierwszego stopnia studidéw - 6 poziom PRK *
P7S — charakterystyki drugiego stopnia odpowiadajgce ksztatceniu na studiach drugiego stopnia/ jednolitych magisterskich — 7 poziom PRK*

W - kategoria ,wiedza”

U — kategoria ,umiejetnosci”

K — kategoria ,kompetencje spoteczne”

K(symbol kierunku)_W1, K(symbol kierunku) W2, K(symbol kierunku)_W3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,wiedza”

K(symbol kierunku)_U1, K(symbol kierunku) U2, K(symbol kierunku)_U3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,umiejetnosci”

K(symbol kierunku)_K1, K(symbol kierunku)_K2, K(symbol kierunku)_K3, ...- efekty kierunkowe dot. kategorii ,kompetencje spoteczne”

S(symbol specjalnosci)_W..., S(symbol specjalnosci)_W..., S(symbol specjalnosci)_W..., ...- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,wiedza”
S(symbol specjalnosci)_U..., S(symbol specjalnosci)_U..., S(symbol specjalnosci)_U..., ...- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,umiejetnosci”
S(symbol specjalnosci)_K..., S(symbol specjalnosci)_K..., S(symbol specjalnosci) K..., ...- efekty specjalnosciowe dot. kategorii ,kompetencje spoteczne”

..._inz — efekty uczenia sie umozliwiajgce uzyskanie kompetencji inzynierskich

* niepotrzebne usungé
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Odniesienie do charakterystyk PRK

Charakterystyki drugiego stopnia typowe dla
kwalifikacji uzyskiwanych w ramach
szkolnictwa wyzszego (S)

; Charakterystyki dla
. Symbol Opis efektow uczenia si¢ dla kierunku studidow: Mechatronika Uniwersalne . Kk l'frlz] 4
kierunkowych Po ukonczeniu kierunku studiow absolwent: charakterystyki : wan st i
efektow uczenia sie : pierwszego stopnia Charakterystyki dla poziomach 617
U) kwalifikacji na PRK,
poziomach 6 / 7* umozliwiajacych
PRK uzyskanie
kompetencji
inzynierskich
WIEDZA (W)
KMTR_WO01 Opisuje budowe i wyjasnia zasade dziatania przykladowych, wspétczesnych systemow P7U_ W P7S_WG P7S_WG_ inz.
mechatronicznych. Opisuje metody i srodki wtasciwe dla integracji podzespotow
mechanicznych, uktadow elektrycznych i elektronicznych oraz systeméw sterowania w
uktadzie mechatronicznym.
KMTR_WO02 Opisuje budowe i zasade dziatania oraz wskazuje mozliwe zastosowania ztozonych uktadéw P7U_W P7S_WG
napedowych i aktuatoréw w systemach mechatronicznych, np. mechanicznych i
hydraulicznych uktadéw i podzespotéw napedowych, systemow laserowych.
KMTR_WO03 Opisuje zaawansowane metody pomiaru wielkosci fizycznych i geometrycznych wiasciwe dla P7U_W P7S_WG
monitorowania, diagnozowania i sterowania procesami i systemami, w tym systemami
mechatronicznymi. Opisuje budowe i zasade dziatania srodkéw stosowanych w tych
pomiarach.
KMTR_W04 Opisuje sposoby syntezy uktadoéw sterowania uktadéw mechatronicznych. Wymienia i opisuje P7U_W P7S_WG
przyktady zaawansowanych technik i algorytmow sterowania. Wskazuje zasoby sprzetowe
(srodki) wtasciwe do realizacji zadania sterowania.
KMTR_WO05 Opisuje rozwigzania problemoéw efektywnej pracy inzyniera mechatronika na ptaszczyznie P7U_W P7S_WK P7S_WG_ inz.

spotecznej, m.in.: opisuje metody zarzgdzania przedsiewzigeciami, w szczegolnosci
projektami i zespotami interdyscyplinarnymi, rozroznia srodki i wyjasnia zasady przejrzystej
prezentacji wynikéw pracy (np. badan, prac projektowych), definiuje i wyjasnia pojecia i
zasady prawa autorskiego i ochrony wiasnosci intelektualnej, opisuje sposoby wykorzystania
zasobow informaciji patentowe;.
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KMTR_WO06

Opisuje metody projektowania systeméw mechatronicznych w aspekcie uktadow
mechanicznych, elektrycznych, elektronicznych, pomiarowych i sterujgcych z
uwzglednieniem ich funkcji i niezawodnosci. Wskazuje wiasciwe w tym celu srodki, np.
oprogramowanie.

P7U_W

P7S_WG

P7S_WG_ inz.

KMTR_WO07

Opisuje technologie wytwarzania systeméw, urzgdzen i maszyn mechatronicznych, ich
elementoéw i podzespotow.

P7U_W

P7S_WG

KMTR_W08

Rozréznia i opisuje metody i $rodki odpowiednie do praktycznej implemetacji algorytméw, w
tym wspotczesne jezyk programowania mikrokontroleréw i sterownikow urzgdzen
mechatronicznych.

P7U_W

P7S_WG

KMTR_WO09

Wyjasnia metody analizy i modelowania obiektow mechatronicznych oraz proceséw
kontrolowanych z ich pomoca. Wyjasnia metody modelowania zagadnien dynamicznych w
przyktadowych uktadach mechanicznych, hydraulicznych, elektro-mechanicznych,
elektrohydraulicznych. Wyjasnia sposoby modelowania obiektéw i uktadow sterowania.

P7U_W

P7S_WG

KMTR_W10

Wskazuje i wyjasnia metody i algorytmy wtasciwe do analizy, prezentacji i przetwarzania
danych, np. w formie zbioréw liczbowych, obrazéw. Wyjasnia metody wnioskowania na
podstawie danych, np. formutowania i weryfikacji hipotez statystycznych, klasyfikacji cech.
Wyjsnia algorytmy rozwigzaywania zaawansowanych problemdéw optymalizacii.

P7U_W

P7S_WG

KMTR_W11

Rozréznia i definiuje pojecia teorii niezwodnosci systemoéw. Omawia cykl zycia i modele
niezwodnosci systeméw. Rozroznia i opisuje metody i Srodki wtasciwe do monitorowania
procesOw oraz monitorowania i diagnostyki maszyn i urzgdzen, w tym mechatronicznych, ich
podzespotéw i elementéw.

P7U_W

P7S_WG

KMTR_W12

Ma wiedze o zaawansowanych technologiach w cywilizacjach oraz trendach rozwojowych w
technice, niezbedng do rozumienia spotecznych i politycznych uwarunkowanh dziatalnosci
inzynierskich.

P7U_W

P7S_WK

P7S_WG_ inz.

UMIEJETNOSCI (U)

KMTR_UO1

Potrafi modelowac i projektowac uktady mechatroniczne, rozpoznawac ich rodzaje oraz
wykorzystywac interdyscyplinarng wiedze z mechaniki i elektroniki do przeprowadzenia
procesu intergraciji.

P7U_U

P7S_UW

P7S_WG_ inz

KMTR_UO02

Potrafi wykonywa¢ pewnie pomiary dla wybranych uktadéw mechatronicznych, proponowaé
metode pomiarowg oraz stosowac okreslone sensory do realizacji zadan badawczych.

P7U_U

P7S_UW

KMTR_U03

Potrafi projektowac, skonfigurowaé, sparametryzowac i implementowac rozwigzania dla
uktadéw sterowania. Tworzy algorytmy sterowania, klasyfikuje je oraz przeprowadza proces
ich walidaciji.

P7U_U

P7S_UW

KMTR_U04

Potrafi korzysta¢ ze zrodet literaturowych w zakresie analiz budowy i zasad dziatania
réznorodnych uktadéw mechatronicznych stosowanych w maszynach roboczych. Potrafi
zaplanowac ich badania, przygotowac¢ oraz przedstawi¢ krotkg prezentacje poswiecong
wynikom zrealizowanych prac.

P7U_U

P7S_UW,
P7S_UO, P7S_0OO
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KMTR_UO05 Potrafi przeprowadzi¢ analize dowolnego systemu technicznego, zaproponowac proces jego P7U_U P7S_UW P7S_WG_ inz.
projektowania, okresli¢ wymiary geometryczne. Umie wykorzysta¢ narzedzia matematyczne
do syntezy rozwigzan uktadu realizujgcego okresone funkcje oraz przeprowadzi¢ selekcje dla
réznych wariantéw rozwigzania.

KMTR_UO06 Potrafi zaprojektowac i zbudowac ztozone urzgdzenie bgdz system mechatroniczny. Umie P7U_U P7S_UW,
wykorzystywac specjalistyczne oprzyrzadowanie, zastosowaé odpowiednie metody i techniki P7S_UO, P7S_0OO
oraz przeprowadzi¢ dobor materiatow i elementéw konstrukcji urzgdzen technicznych.

KMTR_UO07 Potrafi zastosowac¢ metody symulacyjne do prototypowania i optymalizacji zintegrowanych P7U_U P7S_UW, P7S_UO
uktadow wykorzystujgc do tego celu specjalistyczne oprogramowanie. Potrafi implementowacd
i kategoryzowac¢ algorytmy informatyczne w urzgdzeniach technicznych.

KMTR_UO08 Potrafi analizowa¢ i modelowa¢ uktady mechatroniczne, przeprowadzi¢ ich symulacje P7U_U P7S_UW, P7S_UO| P7S_WG_ inz.
komputerowaé, wyznaczac charakterystyki statyczne i dynamiczne, oraz wykonywac ich
badania w zakresie liniowym i nieliniowym.

KMTR_U09 Potrafi obstugiwa¢ komputerowe systemy do analizy danych pomiarowych uzyskanych w P7U_U P7S_UW
trakcie procesu. Wyprowadzac¢ wnioski na podstawie tych danych, oraz ustala¢ kryteria do
optymalizaciji i tworzenia funkcjonalnych modeli dla réznych technologii wytwérczych.

KMTR_U10 Potrafi zdiagnozowaé dowolny system techniczny, okresli¢ jego bezpieczne warunki pracy, P7U_U P7S_UW P7S_WG_inz.
przeprowadzi¢ badania diagnostyczne oraz wykonac klasyfikacje. Potrafi wykorzystywac
narzedzia diagnostyczne wystepujgce w warunkach eksploatacyjnych maszyn i urzadzen.

KMTR_U11 Zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka: ma wiedze, umiejetnosci i P7U_U P7S_UK, P7S_UU
kompetencje zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu A1 ESOKJ; uzywa w
elementarnym stopniu podstawowych sprawnosci jezykowych; zna podstawowe stownictwo i
struktury gramatyczne w zakresie tematoéw zycia codziennego i podstawowych zachowan
interkulturowych lub ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu A2 ESOKJ; stosuje srodki leksykalno-gramatyczne w zakresie
poznanej tematyki i adekwatnie do posiadanej wiedzy socjokulturowej; potrafi uczestniczy¢ w
rozmowach na znane tematy i w ograniczonym stopniu wypowiadac sie na temat studiow i
pracy zawodowej

KMTR_U12 Zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka: ma wiedze, umiejetnosci i P7U_U P7S_UW, P7S_UU
kompetencje zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu dodatkowego B2+ ESOKJ w
zakresie jezyka naukowo-technicznego zwigzanego ze studiowang dyscypling i pokrewnymi
zagadnieniami lub ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu dodatkowego C1+ ESOKJ; korzysta samodzielnie z literatury
specjalistycznej, postuguje sie jezykiem naukowo-technicznym w mowie i pisSmie, analizuje
przedstawione tresci i prezentuje je w réznych formach debat specjalistycznych

KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)
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KMTR_KO1 Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciagtego doksztatcania sie (studia Il i lll stopnia, studia P7_UK P7S_KR
podyplomowe, kursy) - podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych.
KMTR_KO02 Ma swiadomos¢ waznosci i zrozumienie pozatechnicznych aspektéw i skutkdw dziatalnosci P7_UK
inzyniera-mechatronika, w tym jej wptywu na srodowisko, i zwigzanej z tym
odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje.
KMTR_KO03 Potrafi wspotdziata¢ i pracowac¢ w grupie, przyjmujgc w niej rozne role. P7_UK
KMTR_KO04 Potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub innych P7_UK
zadania.
KMTR_KO05 Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu. P7_UK P7S_KK
KMTR_KO06 Potrafi myslec¢ i dziata¢ w sposob kreatywny i przedsiebiorczy. P7_UK P7S_KO
KMTR_KO07 Ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwtaszcza rozumie P7_UK P7S_KR
potrzebe formutowania i przekazywania spoteczenstwu m.in. poprzez srodki masowego
przekazu — informacji i opinii dotyczacych osiggnie¢ mechatroniki i innych aspektéw
dziatalnoscii nzyniera mechatronika; podejmuje starania, aby przekaza¢ takie informacije i
opnie w sposéb powszechnie zrozumiaty.
KMTR_KO08 Potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okre$lonego przez siebie lub innych P7_UK P7S_KK

zadania; Potrafi pracowac¢ w grupie, przyjmujac w niej rézne role. Potrafi kierowa¢ matym
zespotem przyjmujgc odpowiedzialnos$¢ za efekty jego pracy.

* niepotrzebne usunaé
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OPIS PROGRAMU STUDIOW
Kierunek studiéw: ~ Mechatronika Profil: ogodlnoakademicki
Poziom studiéw: studia drugiego stopnia Forma studiéw: stacjonarna
1. Opis ogélny
1.1 Liczba semestrow: 3 12C ita liczba p éow ECTS i do ukon ia studiéw na danym poziomie: 90
Specjalno$é:| MSW | MMP 1.4 Wy i ¢pne (W 6lnosci w przypadku studiéw drugiego stopnia)
1.3 Laczna liczba godzin zajeé: 1105 | 1105 Tytut inZyniera oraz uzyskanie odpowiedniej liczby punktow w procesie rekrutacji

1.6 Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia

Absolwenci II stopnia studiow beda przygotowani do kierowania interdyscyplinarnymi zespotami realizujacymi zadania tej dziedziny techniki. Po ukoficzeniu studiow stana

1.5 Tytul zawodowy nadawany po zakonczeniu studiéw magister inzynier > D N N . &Y o " § e —
sig specjalistami w zakresie projektowania i eksploatacji urzadzen mechatronicznych, wystepujacych w maszynach i pojazdach, urzadzeniach i systemach wytworczych,
urzadzeniach biomedycznych i aparaturze diagnostycznej. Bedg rowniez przygotowani do kontynuacji edukacji na studiach w szkole doktorskie;j.

1.7 Mozliwo$¢ kontynuacji studiow 1.8 Wskazanie zwiazku z misja Uczelni i strategia jej rozwoju

Studia w szkole doktorskiej, studia podyplomowe Wydzial Mechaniczny Politechniki Wroctawskiej opiera si¢ na przewodzeniu w rozwoju cywilizacji technicznej, odkrywaniu i przekazywaniu wiedzy w obszarze inzynierii

mechanicznej poprzez ksztalcenie uniwersyteckie oparte na zaawansowanych badaniach naukowych, rozwoju wiedzy oraz transferze nowych technologii i i wdrozen
przemystowych. Jest ona zgodna z misjg i strategig Politechniki Wroctawskiej. Misja Wydzialu wyraznie odnosi si¢ dydaktyki oferowanej na Wydziale: ,,Przewodzenie w
rozwoju cywilizacji technicznej, odkrywanie i przekazywanie wiedzy w obszarze inzynierii mechanicznej, poprzez ksztalcenie uniwersyteckie oparte na zaawansowanych
badaniach naukowych, rozwoju wiedzy oraz transferze nowych technologii i wdrozeniach przemystowych”. Plany i programy studiow dyskutowane sg z Rada Spoteczng
Wydziatu Mechanicznego (https://wm.pwr.edu.pl/o-wydziale/wladze/rada-spoleczna) jako glosu otoczenia spoteczno-gospodarczego. Ma to na celu powigzanie misji i
strategii Uczelni i Wydziatu z potrzebami otoczenia spoteczno-gospodarczego, by sprosta¢ wymaganiom stawianym specjalistom w zakresie mechatroniki. Wyraznym
przestaniem zgodnym z misjq i strategig uczelni jest, by nasz student zdobyt wiedzg, ktora bgdzie mogta zaowocowaé nie tylko sukcesami w przysztym zyciu zawodowym,
ale rowniez ma na celu uksztaltowac czlowieka ze zmystem przedsigbiorcy, tworczego i otwartego na nowe wyzwania.

2. Opis szczegélowy
2.1 Calkowita liczba efektow uczenia si¢ w programie studiow:
W (wiedza) = 12, U (umiej Sci) =12, K (komp je)=8, W+U+K=32

2.2 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - liczba efektéw uczenia si¢ przypisana do dyscypliny:
D1 (wiodaca) = 25 (liczba ta musi by¢ wicksza od polowy catkowitej liczby efektow uczenia si¢), D2 =7, D3 =0,D4 =0

2.3 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - procentowy udzial liczby punktow ECTS dla kazdej z dyscyplin:
Specjalnosé: MSW - D1 (wiodaca) = 72% punktow ECTS, D2 = 28% punktow ECTS, D3 = 0% punktow ECTS, D4 = 0% punktow ECTS

Specjalnos¢: MMP - D1 (wiodgca) = 78% punktéw ECTS, D2 = 22% punktéw ECTS, D3 = 0% punktéw ECTS, D4 = 0% punktow ECTS

2.4a Dla Kierunku studiéw o profilu ogélnoakademickim - liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom zwiazanym z prowadzona w Uczelni dzialalno$cia naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest Kierunek studiéw (musi by¢ wieksza niz 50% calkowitej

liczby punktéow ECTS z p.1.2)
68 ECTS - Specjalnos¢: (MSW) Mechatronika w Systemach Wytworczych
66 ECTS - Specjalno$¢: (MMP) Mechatronika w Maszynach i Pojazdach

2.4b Dla kierunku studiéw o profilu praktycznym - liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom ksztaltujacym umiejetnosci praktyczne (musi byé¢ wigksza niz 50 % catkowitej liczby punktéw ECTS z p. 1.2)
ECTS

dnoéei 7aklad

2.5 Zwiezla analiza zg

ych efektow ia si¢ z potrzebami rynku pracy

Efekty uczenia odnosza si¢ nie tylko do inzynierii mechanicznej ale rowniez ze wzgledu na wymagania nowoczesnego przemystu do mechaniki, automatyki i robotyki, mechatroniki oraz informatyki i technologii informatycznych. Uzyskanie zaktadanych efektow uczenia si¢ pozwoli absolwentowi na
znalezienie atrakcyjnej i cickawej pracy we wszystkich galeziach przemystu, jak rowniez na uruchomienie wlasnej dziatalnosci gospodarcze;j. Prace nad efektami ksztalcenia byly referowane i dyskutowane na zebraniach Konwentu Wydziatu Mechanicznego, w sklad ktorego wchodza migdzy innymi
przedstawiciele zakladow przemystowych z Polski, ze szczegdlnym uwzglednieniem Dolnego Slaska i wojewddztw sasiednich

2.6 Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student musi uzyskaé na zajeciach wymagajacych bezposredniego udzialu nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia (wpisa¢ sume¢ punktéw ECTS dla pr iotéw/ grup zajeé ych kodem BU1, przy czym dla
studiéw stacjonarnych liczba ta musi by¢ wi¢ksza niz 50 % calkowitej liczby punktéw ECTS z p. 1.2)

48,0 ECTS - Specjalno$¢: (MSW) Mechatronika w Systemach Wytworczych

48,0 ECTS - Specjalnos¢: (MMP) Mechatronika w Maszynach i Pojazdach

2.7 Laczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyskaé w ramach zaje¢ z zakresu nauk podstawowych
Specjalno§¢: MSW MMP (min. (min. (min.
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Liczba punktow ECTS z przedmiotow obowiazkowych 3 3
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 0 0
Eaczna liczba punktow ECTS 3 3

2.8 Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym, w tym zajeé laboratoryjnych i projektowych (wpisa¢ sume punktéw ECTS pr grup zajeé ych kodem P)

Specjalnos¢: MSW MMP (min. (min. (min.

Liczba punktow ECTS z przedmiotdw obowigzkowych 20 20
Liczba punktow ECTS z przedmiotoéw wybieralnych 32 33
Laczna liczba punktow ECTS 52 53
2.9 Minimalna liczba punktéw ECTS , ktéra student musi uzyskaé, realizujac bloki ksztalcenia oferowane na zajeciach ogélnouczelnianych lub na innym kierunku studiéw (wpisa¢ sume punktéw ECTS przed ‘grup zajec ych kodem O)
4 ECTS - Specjalno$¢: (MSW) Mechatronika w Systemach Wytworczych
4 ECTS - Specjalno$¢: (MMP) Mechatronika w Maszynach i Pojazdach
2.10 Laczna liczba punktow ECTS, ktéra student moze uzyskac, realizujac bloki wybieralne (min. 30 % caltkowitej liczby punktéw ECTS)
49 ECTS - Specjalno$¢: (MSW) Mechatronika w Systemach Wytworczych
49 ECTS - Specjalno$¢: (MMP) Mechatronika w Maszynach i Pojazdach
3. Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektéw uczenia si¢:
* Student rozpoczynajacy zajecia posiada odpowiedni poziom wiedzy i umiejgtnosci stanowigcy wymagania wstgpne.
* Student uczestniczy w zajeciach zorganizowanych na uczelni
* Student realizuje prace projektowe, laboratoryjne, obliczeniowe, analizy, prezentacje, studiuje literaturg i zalecane materiaty.
* Student uczestniczy w sprawdzianach wiedzy i umiejetnosci, zapoznaje si¢ z prawidlowymi odpowiedziami, ocenami i uwagami prowadzacego.
* Student w ramach wyszczegolnionych przedmiotow uczy si¢ pracy grupowej.
* Student jest zachgcany do angazowanie si¢ w pracg kot naukowych.
* Student uczestniczy w spotkaniach z przedsigbiorcami, wycieczkach technicznych, targach pracy.
4. Lista blokéw zajec:
4.1 Lista blokéw zaje¢é obowiazkowych
4.1.1 Lista blokow ksztalcenia ogélnego
4.1.1.1 Blok Przedmioty h istyc: dzerskie (min. 5  pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin ! ’ X . .
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposob (3) Przedmiot / grupa zajgé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajec _ -
w ¢ | p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘i’;"n‘;“&z)e'" Z‘:“"azf(zga)" ° Cha(%)‘”ak" rodzaj (7)
1 WO08MTR-SM0003W Autoprezentacja 1 KMTR_W05 15 25 1 0,6 T z o KO
2  |WO08MTR-SM0004W Podstawy negocjacji 1 KMTR_W05 15 25 1 0,6 T 4 KO
Razem 2 0 0 0 0 30 50 2 0 1,2
4.1.1.2 Blok Jezyki obce (min. 3 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin ) X . .
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposob (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajet -
w ¢ | p s 72U | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °g‘i’;':;“(§z)e'" Z‘:‘Vaif(zs':' ° C"a('é)'"ak" rodzaj (7)
1
Razem| 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.1.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin .
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajec _ x
w ¢ | P s 220 | CNPS | laczna | zaje DN (5) | zajee BU (1) °g‘i’;’;‘;“(§z)e'“ Z"nvajff;' ° C“a("s)"'ak" rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0

4.1.1.4 Technologie informacyjne (min. 0 pkt ECTS)




Zat. nr 4 do ZW 77/2023
Zat. nr 2 do programu studiow

Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajet _ :
w ¢ | p s 770 | CNPS | laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °9‘i’a‘"n°y“&z)e'" z‘:'aif(zg‘;" ° C"a(’é;”ak" rodzaj (7)
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
Razem dla blokéw ksztalcenia ogélnego
) taczna | taczna | taczna Lf‘czb"a Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba ozba punktow
dzin | godzin | punktow | PUOW | ECTS zajec
20" | Sues | Pecrs | ECTSzaiee | FT0 A
DN (5) U]
w ¢ ] P s
2 0 0 0 0 30 50 2 0 1,2
4.1.2 Lista blokow z zakresu nauk podstawowych
4.1.2.1 Blok Matematyka (min. 1 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Spossh (3) Przedmiot / grupa zsjeé
Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajg¢ py -
w ¢ | p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) 09?;':“;“&1)9'" Z‘r':’aﬁf(zs' ° C"a%p’a“' rodzaj (7)
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.1.2.2 Blok Fizyka (min. 1 pktECTS)
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajg¢
Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu /grupy | zaliczenia
zajet -
w ¢ | p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘i’;"n‘;“(§z)e'" Z‘:“"azf(zga)" ° Cha%p’a“' rodzaj (7)
W10MTR-SM0016W Mechanika analityczna 1 KMTR_W09, KMTR_W11, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,6 T 4 DN PD
W10MTR-SM0016C Mechanika analityczna 1 KMTR_U09, KMTR_KO01 15 50 2 2 0,7 T Z DN P PD
Razem 1 1 0 0 0 30 75 3 3 1,3
4.1.2.3 Blok Chemia (min. 1 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zajed (grupe zajeé oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajec _ .
w ¢ | p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °9‘|’a‘r:’y“&z)e'" z"nvaif(zg' ° Cha(rs)"'a“ rodzaij (7)
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.1.2.4 Blok Przedmioty podstawowe (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin ) ) .
Liczba godzin Liczba pkt, ECTS Forma (2) Spossb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaj¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy | zaliczenia
zaje¢ .
w ¢ | P s 720 | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘i’;’:“;“(§z)e'" Z‘:“’aif(ls'?' °o C“a(’é)"'ak" rodzaj (7)
Razem| 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
) taczna | taczna | taczna tﬁczb"a Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba ozba punktow
: punkiow )
godzin | godzin | punktow | BTSN | ECTS zajec
77U | CNPS ECTS on (5;5 BU (1)
w ¢ | P s
1 1 0 0 0 30 75 3 3 1,3




4.1.3 Lista blokéw kierunkowych

4.1.3.1 Blok Przedmioty obowiazkowe kierunkowe

(min. 0 pkt ECTS)

Zat. nr 4 do ZW 77/2023
Zal. nr 2 do programu studiow

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajgé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajec¢ _ -
w ¢ | p s zzu | cNPs laczna | zajeé DN (5) | zaje¢ BU (1) °g?a":“;“(§z)e'" Z‘r""aﬁf(zs' ° C"a%p’a“' rodzaj (7)
1 W10MTR-SM0024W Diagnostyka i niezawodno$¢ w mechatronice 1 KMTR_WO06, KMTR_W11, KMTR_K01 15 25 1 1 0,6 T 4 DN K
2 |WIOMTR-SM0024C | Diagnostyka i niezawodnosé w mechatronice 1 KMITR_J08, KMTR_U09, KMTR_KO1, 15 | 25 1 1 07 T z DN P K
3 W12MTR-SM0010W Diagnostyka powierzchni 1 KMTR_WO07 15 25 1 0,6 T z K
4 W10MTR-SM0020W Dynamika uktadéw elektromechanicznych 1 KMTR_W09, KMTR_W11 15 25 1 1 0,6 T z DN K
. . KMTR_U04, KMTR_U08, KMTR_U09,
5 W10MTR-SM0020L Dynamika uktadéw elektromechanicznych 1 KMTR_U10. KMTR_KO1, KMTR K03 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
KMTR_U04, KMTR_U07, KMTR_U08,
6 W10MTR-SM0017P Interdyscyplinarny projekt zespotowy - prototyp 3 KMTR_K03, KMTR_K04, KMTR_K06, 45 50 2 2 2,0 T z DN P K
KMTR_KO08
KMTR_U04, KMTR_U07, KMTR_U08,
7 W10MTR-SM0021P Interdyscyplinarny projekt zespotowy - symulacje 3 KMTR_KO03, KMTR_K04, KMTR_K06, 45 50 2 2 2,0 T z DN P K
KMTR_K08
8 W12MTR-SM0011W Inzynieria kwantowa 1 KMTR_W12 15 25 1 0,6 T z K
9 W12MTR-SM0007W Mikroelektronika 2 KMTR_WO07 30 50 2 1,2 T E K
10  [W12MTR-SM0007L Mikroelektronika 1 KMTR_U04, KMTR_U06 15 25 1 0,7 T 4 P K
11 |W12MTR-SM0012W Mikromechanizmy i mikronapedy 2 KMTR_W02, KMTR_W03, KMTR_WO07 30 50 2 12 T 4 K
12 |W12MTR-SM0012L Mikromechanizmy i mikronapedy 1 KMTR_U02 15 25 1 0,7 T z P K
13 |W04MTR-SM0003W Optymalizacja 1 KMTR_W10 15 25 1 1 0,6 T z DN K
14 |W04MTR-SM0003L Optymalizacja 1 KMTR_U09 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
15 |W12MTR-SM0008W Podstawy konstrukcji aparatury elektronicznej 2 KMTR_W06, KMTR_W07, KMTR_W11 30 50 2 1,2 T z K
16 |W12MTR-SM0008P Podstawy konstrukcji aparatury elektronicznej 1 KMTR_U05, KMTR_U06, KMTR_U09 15 25 1 0,7 T z P K
- KMTR_U04, KMTR_KO01, KMTR_KO05,
17 [W10MTR-SM0025S Seminarium dyplomowe 2 KMTR_K0B, KMTR K07 30 50 2 2 14 T z DN P K
18 |W10MTR-SM0018W Sieci komunikacyjne 1 KMTR_W04, KMTR_WO05 15 25 1 1 0,6 T z DN K
19 |W10MTR-SM0018P Sieci komunikacyjne 1 KMTR_U04, KMTR_U06, KMTR_U10, 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
KMTR_KO1
20 |W10MTR-SMO0015W Statystyka i rachunek prawdopodobienstwa 1 KMTR_W10 15 25 1 0,6 T z K
21 |W10MTR-SMO0015P Statystyka i rachunek prawdopodobienstwa 1 KMTR_U04, KMTR_U10 15 50 2 0,7 T z P K
22 |W10MTR-SM0022W Synteza mechanizmow 1 KMTR_W06, KMTR_KO1 15 50 2 2 0,6 T z DN K
23 |W10MTR-SM0022P Synteza mechanizméw 1 KMTR_U05, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
24  |W12MTR-SM000SW Systemy RT i embedded 2 KMTR_W04, KMTR_W08 30 50 2 2 12 T z DN K
25 |W12MTR-SMO0009L Systemy RT i embedded 1 KMTR_U03 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
26 |W10MTR-SM0019W Sztuczna inteligencja i uczenie maszynowe 1 KMTR_W04, KMTR_W10, KMTR_W12 15 25 1 1 0,6 T z DN K
27 |W10MTR-SM0019P Sztuczna inteligencja i uczenie maszynowe 1 KMTR_U05, KMTR_U06, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
Razem| 17 1 5 1 2 540 900 36 22 23,1
Razem dla blokéw kierunkowych
taczna .
) taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktow
¢ punktow i
godzin | godzin | punkiw | pRre . | ECTS zaje¢
zzu | CNPs ECTS N BU (1)
®)
w ¢ | p s
17 1 5 " 2 540 900 36 22 231
4.2 Lista blokéw wybieralnych
4.2.1 Lista blokéw ksztalcenia ogélnego
4.2.1.1 Blok Przedmioty h istyc: skie (min. 5  pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ _ x
w ¢ | P s 220 | CNPS | laczna | zaje DN (5) | zajee BU (1) °g‘i’;’;‘;“(§z)e'“ Z‘I’:ajff;' ° C“a("s)"'ak" rodzaj (7)
1 BLOK WYBIERALNY ZARZADZANIE 2 KMTR_W05, KMTR_KO01, KMTR_K06 30 75 3 1,2 T z KO
W10MTR-SM2030W Zarzadzanie malg firmg 2




Zat. nr 4 do ZW 77/2023
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|W1oMTR-SM2031W | Zarzadzanie przedsiewzigciem | 2 | | | | | | | | | | |
Razem| 2 | 0 | o [ o | o | [30 [ 75 3 | o | 12 |
4.2.1.2 Blok Jezyki obce (min. 3 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposch (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu /grupy | zaliczenia
zajet -
w ¢ | P 770 | CNPS | laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °9?;'$”(§Zf'" Z"nvaif(zéa" ° Cha('s)'"ak' rodzaj (7)
1 SJO-SM0001C Jezyk obcy | 1 KMTR_U11, KMTR_KO01, 15 30 1 0,7 T z (e] P KO
2 SJO-SM0002C Jezyk obcy Il 3 KMTR_U12, KMTR_KO01 45 60 2 2,0 T Z [¢] P KO
Razem 0 4 0 0 60 920 3 0 2,7
4.2.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajet _
w ¢ | p 77U | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °9‘i’a‘:‘;“&z)e'" Z‘:“"aif(zga)" ° Cha’ép'ak" rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.2.1.4 Technologie informacyjne (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu /grupy | zaliczenia
zajec _ .
w ¢ | p zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °9‘I’a‘r:;“(f‘z)e'” Z‘:ﬁisfg‘;' ° Cha(%)p’a“ rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
Razem dla blokéw ksztalcenia ogolnego
taczna ;
2 2 2 Liczb:
taczna ezba godzn el Asiel I I S i
: ; punktow )
godzin | godzin | punkiow | BTN | ECTS zaje
77U | CNPS ECTS on BU (1)
(5)
w ¢ ] P
2 4 0 0 90 165 6 0 3.9
4.2.2 Lista blokow z zakresu nauk podstawowych
4.2.2.1 Blok Matematyka (min. 1  pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaj¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajet _ _
w ¢ | P 77U | CNPS | laczna | zajec DN (5) | zajeé BU (1) DQCI'LRU&Z)QI" z"nvaif(zg' ° Cha(rs)"'ak' rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.2.2.2 Blok Fizyka (min. 1 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposob (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaj¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajet _ -
w ¢ | p 770 | CNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °g?a‘r"“;“(‘f‘z)e'” Z‘:’aisf;' ° Cha(%)‘”a“ rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.2.2.3 Blok Chemia (min. 1  pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu /grupy | zaliczenia
zaieé
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oo -
w ¢ | p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °9?;':;“(’f‘z)e'" ZvnvaiS(Z;' ° C“a(’s)"'a“ rodzaj (7)
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
taczna | taczna | taczna t‘iczzb’;a Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba i punktow
¢ 2 punktow .
godzin | godzin | punkiow | (RreC | ECTS zajec
7zU | CNPS ECTS on (S)W BU (1)
w ¢ 1 p s
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.2.3 Lista blokéw kierunkowych
4.2.3.1 Blok Przedmioty wybieralne kierunkowe (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin ) )
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposob (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajet _ _
w ¢ | P s 720 | CNPS | laczna | zaje DN (5) | zajee BU (1) °g‘i’;’;‘;“(§z)e'“ Z"nvajff;' ° C“a("s)"'ak" rodzaj (7)
KMTR_U04, KMTR_U06, KMTR_KO01,
W10MTR-SM0023D  |PRACA DYPLOMOWA | 0,2 KMTR_K02, KMTR_K03, KMTR_K04, 3 100 4 4 04 T z DN P K
KMTR_KO05, KMTR_K06
KMTR_U04, KMTR_U06, KMTR_KO1,
W10MTR-SM0026D PRACA DYPLOMOWA I 0,47 KMTR_K02, KMTR_K03, KMTR_K04, 7 300 12 12 0,8 T z DN P K
KMTR_KO05, KMTR_K06
BLOK WYBIERALNY CAx 1 KMTR_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN K
W10MTR-SM0027W Analiza MES uktadéw mechatronicznych 1
W10MTR-SM0028W MES w modelowaniu uktadéw mechatronicznych 1
W10MTR-SM0029W Modelowanie termiki i przeptywéw 1
BLOK WYBIERALNY CAx 2 KMTR_U08, KMTR_KO01 30 50 2 2 14 T z DN P K
W10MTR-SM0027P Analiza MES uktadéw mechatronicznych 2
W10MTR-SM0028P MES w modelowaniu uktadéw mechatronicznych 2
W10MTR-SM0029P Modelowanie termiki i przeptywow 2
Razem 1 0 0 2,67 0 55 475 19 19 3,2
Razem dla blokéw kierunkowych
taczna
) taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba p:fﬁ:w punktow
godzin | godzin |  punktow ¥ « | ECTS zaje¢
77U | CNPS ECTS ECSS 238G | gy (1)
®)
w ¢ | p s
1 0 0 2,67 0 55 475 19 19 3.2
4.2.4 Lista blokéw specjalno$ciowych
4.2.4.1 Blok Przedmioty specjalno$ciowe (min. 0 pkt ECTS)
Specjalnos$é: Mechatronika w Sy h Wytwérczych (MSW)
Tygodniowa liczba godzin ; ) ) ! .
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajgé -
w ¢ | p s 72U | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘i’;':;“(§z)e'" Z‘:‘Vaﬁf(zs':' ° Cha('é)'"ak" rodzaij (7)
1 W10MTR-SM2010W Identyfikacja 1 KMTR_W06 15 25 1 1 0,6 T z DN S
2 W10MTR-SM2010L Identyfikacja 1 KMTR_U03 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
3 W10MTR-SM2013W Modelowanie i symulacja w mechatronice 1 KMTR_W09 15 25 1 1 06 T z DN S
4 W10MTR-SM2013P Modelowanie i symulacja w mechatronice 2 Em¥s—ggg KMTR_U03, KMTR_U07, 30 50 2 2 1.4 T z DN P S
W10MTR-SM2016W Robotyka 1 KMTR_WO01, KMTR_W04, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,6 T z DN S
KMTR_U04, KMTR_U05, KMTR_U06,
W10MTR-SM2016P Robotyka 1 KMTR_U09, KMTR_KO01, KMTR_KO02, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
KMTR_K03, KMTR_K04
W10MTR-SM2011W Systemy wizyjne i optyczne 2 Ems—wﬁ KMTR_W06, KMTR_W10, 30 50 2 2 1,2 T E DN S
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8 W10MTR-SM2011L Systemy wizyjne i optyczne 1 KMTR_U03, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
9 W12MTR-SM2002W Technika laserowa 1 KMTR_W02, KMTR_W07 15 25 1 1 0,6 T z DN S
10 [W12MTR-SM2002L Technika laserowa 1 KMTR_U06, KMTR_U09 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
11 |W10MTR-SM2017W Technika ultradzwiekowa 1 KMTR_WO03, KMTR_W11 15 25 1 1 0,6 T z DN S
12 |W10MTR-SM2017L Technika ultradzwigkowa 1 KMTR_U02, KMTR_U04, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
13 |W10MTR-SM2015W | Technologie laserowe 1 KMTR_W02, KMTR_W07 15 25 1 1 0,6 T E DN S
14 |W10MTR-SM2015L Technologie laserowe 1 KMTR_U04, KMTR_K01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
15  |W10MTR-SM2014W Zaawansowane sterowanie 1 KMTR_W06, KMTR_W08 15 25 1 1 0,6 T z DN S
16 |W10MTR-SM2014L Zaawansowane sterowanie 1 KMTR_U03, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
17 |W1OMTR-SM2012W Zastosowa_nle urzadzen mechatronicznych w systemach 2 KMTR_W04 30 50 2 2 12 T z DN s
wytwarzania
g Zastosowanie urzadzen mechatronicznych w systemach KMTR_UO01, KMTR_U02, KMTR_U03,
18  |W10MTR-SM2012L wytwarzania 1 KMTR_U09, KMTR_KO1 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
19  |W10MTR-SM2018W Zintegrowany rozwéj produktéw 2 KMTR_W06, KMTR_W12 30 50 2 2 1,2 T z DN S
20 |W10MTR-SM2018L Zintegrowany rozwdj produktow 1 KMTR_U06, KMTR_K01, KMTR_K05 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
Razem| 13 0 8 3 360 600 24 24 15,3
4.2.4.2 Blok Przedmioty specjalnosciowe (min. 0 pkt ECTS)
Specjalnos¢: Mechatronika w Maszynach i Pojazdach (MMP)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajet
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ - -
w ¢ | P zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °g‘l’a‘r"“;“(‘f‘z)e'" Z‘:aif(zs' ° Cha%p’ak" rodzaj (7)
o KMTR_WO01, KMTR_W02, KMTR_WO086,
1 W10MTR-SM1026W Energooszczedne uktady napedowe maszyn i pojazdow 2 KMTR_W11, KMTR_K01 30 50 2 2 1,2 T z DN S
. . KMTR_U01, KMTR_U02, KMTR_U08,
2 W10MTR-SM1026L Energooszczedne uktady napedowe maszyn i pojazdow 1 KMTR_U10. KMTR_KO1, KMTR_KO03 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
3 W10MTR-SM1019W Komputerowa diagnostyka pojazdow 1 KMTR_WO01, KMTR_W11, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,6 T z DN S
. . . KMTR_U02, KMTR_U08, KMTR_U09,
4 W10MTR-SM1019L Komputerowa diagnostyka pojazdéow 1 KMTR_U10, KMTR_KO1 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
5 |W10MTR-SM1020W Mechatronika w pojazdach samochodowych 1 KMTR_WO01, KMTR_W05, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,6 T z DN S
6 |W1OMTR-SM1020P | Mechatronika w pojazdach samochodowych 1 TR ey (MTR_U08, KITR_U10. 15 | 25 1 1 07 T z DN P s
7 W10MTR-SM1021W Mikroprocesorowe uktady pomiarowe 1 KMTR_WO03, KMTR_W04, KMTR_W08 15 25 1 1 0,6 T E DN S
8 W10MTR-SM1021L Mikroprocesorowe uktady pomiarowe 1 KMTR_U02, KMTR_KO1 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
9 |W1OMTR-SM1024p  |Modelowanie i symulacja komputerowa zespolow 2 KMTR_UO01, KMTR_U08, KMTR_K01 30 50 2 1.4 T z P s
mechatronicznych
10 |W10MTR-SM1022W Systemy hydrotroniczne i pneumotroniczne 1 KMTR_WO01, KMTR_W02 15 25 1 1 0,6 T z DN S
11 |W10MTR-SM1022L Systemy hydrotroniczne i pneumotroniczne 1 KMTR_U08, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
12 |W10OMTR-SM1027W Technologie optyczne i laserowe 1 KMTR_WO03 15 25 1 1 0,6 T z DN S
13 |[W10OMTR-SM1027L Technologie optyczne i laserowe 1 KMTR_U02, KMTR_U04, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
14 |W10MTR-SM1023W Uktady mechatroniczne maszyn roboczych 1 KMTR_WO01 15 25 1 1 0,6 T z DN S
15 |W10MTR-SM1023L Uktady mechatroniczne maszyn roboczych 1 KMTR_U08, KMTR_KO01, KMTR_K04 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
16 |W10MTR-SM1025W Zaawanowane ukfady sterowania maszyn roboczych 2 KMTR_WO04, KMTR_W06, KMTR_W08 30 50 2 2 1,2 T E DN S
17 |WAOMTR-SM1025L | Zaawanowane uklady sterowania maszyn roboczych 1 KUTR a0, KMTR_KOT, KMTR K02, 15 | 25 1 1 07 T z DN P s
18 BLOK WYBIERALNY KIERUNKOWY 2 KMTR_WO01, KMTR_W11 30 50 2 2 1,2 T z DN S
W10MTR-SM1028W Analiza modalna 1
W10MTR-SM1029W Analiza obrazéw 1
W10MTR-SM1030W Badania uktadéw mechatronicznych 1
W10MTR-SM1031W Drgania uktadéw mechanicznych 1
Modelowanie oraz badania mechatronicznych uktadéw maszyn
W10MTR-SM1032W roboczych i pojazdow 1
W10MTR-SM1033W Sterowanie elektrohydrauliczne 1
W10MTR-SM1034W Uktady hydrotroniczne w pojazdach 1
KMTR_U04, KMTR_KO01, KMTR_KO02,
19 BLOK WYBIERALNY KIERUNKOWY 2 KMTR_K03, KMTR_K04 30 50 2 2 1,4 T z DN [ S
W10MTR-SM1028L Analiza modalna 1
W10MTR-SM1029L Analiza obrazéw 1
W10MTR-SM1030L Badania uktadéw mechatronicznych 1
W10MTR-SM1031L Drgania uktadéw mechanicznych 1




W10MTR-SM1032L
W10MTR-SM1033L
W10MTR-SM1034L

Modelowanie oraz badania mechatronicznych uktadéw maszyn

Zat. nr 4 do ZW 77/2023
Zal. nr 2 do programu studiow

4.3. Blok praktyk - dotyczy zasad zaliczania praktyk

4.4 Blok ,,praca dyplomowa”

roboczych i pojazdow 1
Sterowanie elektrohydrauliczne 1
Uktady hydrotroniczne w pojazdach 1
Razem| 12 0 9 3 0 360 600 24 22 15,4
Razem dla blokéw specjal iowych
) taczna | taczna | taczna t‘i‘;zb": Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba punktow punktow
godzin | godzin | punktow . | ECTS zaje¢
ECTS zajgé
77U | CNPS DN (5) BU (1)
w ¢ I p s
Specjalnosé: M onika w Sy
13 0 8 3 0 Wytworczych (MSW) 360 600 24 24 15,3
S¢ ika w i
12 0 9 3 0 Pojazdach (MMP) 360 600 24 22 15,4
Nazwa praktyki
Liczba punktéw ECTS Liczba punktéw ECTS DN (5) Liczba punktéw ECTS BU (1) Tryb zaliczenia praktyki Kod
0 0 0
Czas trwania praktyki Cel praktyki
(o ile jest przewidywana na studiach pierwszego stopnia)
Typ pracy dyplomowej magisterska
Liczba semestrow pracy dyplomowej Liczba punktéw ECTS Kod

2

16

WI0MTR-SM0023D, W10MTR-SM0026D

Charakter pracy dyplomowej

Przedmiotem pracy dyplomowej magisterskiej jest kompleksowe rozwigzanie problemu z obszaru mechatroniki poprzedzone analizg literaturowa. Praca nie ma wylacznie charakteru

opisowego, a jest w niej widoczna cz¢$¢ bedaca wkltadem whasnym studenta.

Liczba punktéw ECTS BU (1)

1,2

Liczba punktéw ECTS DN (5)

16

Liczba godzin zajeé¢ zorganizowanych ZZU

10

5. Sposoby weryfikacji zakladanych efektéw uczenia si¢

Forma zajeé

Q

Klad

posoby weryfikacji

ych efektow

sie

wyktad egzamin, kolokwium, kartkéwka, odpowiedz ustna, udziat w dyskusji
céwiczenia test, kolokwium, ocena przygotowania projektu, kartkéwka, odpowiedz ustna, sprawdzian
laboratorium wejséciowka, sprawozdanie z laboratorium, kartkéwka, odpowiedz ustna, sprawdzian, aktywnos¢, referat, dyskusja
projekt obrona projektu, kolokwium, kartkéwka, test, dyskusja problemowa, prezentacja projektu, raport, odpowiedz ustna
seminarium udziat w dyskusji, prezentacja tematu, aktywnos$¢, raport
praktyka raport z praktyki

praca dyplomowa

przygotowana praca dyplomowa

6. Zakres egzaminu dyplomowego

Egzamin dyplomowy jest egzaminem ustnym sprawdzajgcym wiedzg nabytg przez studenta w czasie jego studiéw, w zakresie danego planu i programu studiéw z uwzglednieniem zakresu wiedzy opisanego w kartach przedmiotéw.
W czasie egzaminu studentowi zadawane sg 3 pytania - jedno pytanie z pierszej grupy pytan i dwa pytania z drugiej grupy pytan.

- Grupa pierwsza pytan skupia sie na przedmiotach kierunkowych w obszarze tematycznym ogdlnie pojetej inzynierii mechanicznej w zakresie mechatroniki,
- Grupa druga pytan obejmuje swoim zakresem zagadnienia zwigzane z przedmiotami z obszaru zwigzanego z dang specjalnoscig

7. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okreslonych przedmiotow / grup zajeé lub wszystkich przedmiotéw w poszczegolnych blokach

Lp.

Kod przedmiotu /
grupy zaje¢

Nazwa przedmiotu / grupy zajeé¢ (grupe zajec¢ oznaczy¢ symbolem "GK')

Termin zaliczenia do... (numer semestru)

1
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8. Plan studiow (zalacznik nr 4)

Zaopiniowane przez wlasciwy organ uchwatodawczy Samorzadu Studenckiego:

Imie, nazwisko i podpis przedstawicicla studentéw

Podpis Dzickana Wydziatu / Dyrektora Filii

1 BU - liczba punktow ECTS przypi zajgciom jacych t sredniego udziahu nauczycieli lub innych osob prowadzacych zajgcia

2 Tradycyjna — T, zdalna — Z

3 Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie zajg¢ po literze E lub Z w nawiasie wpisa¢ formg zaje¢ wiodacych (w, ¢, 1, p, s)

4 przedmiot/ grupa zajgé Ogélnouczelniany — O

5 Przedmiot/ grupa zajeé zwi zp d: dziatalno$cia naukowa — DN

6 Przedmiot / grupa zajg¢ o charakterze praktycznym — P. W grupie zajg¢ w nawiasie wpisa¢ liczbg punktow ECTS dla kursow czastkowych o charakterze praktycznym
7 KO -k i 0l PD - pod , K — kierunkowy, S - specjalnosciowy



WYDZIAL:

KIERUNEK STUDIOW:
POZIOM KSZTALCENIA:
FORMA STUDIOW:
PROFIL:

SPECJALNOSC:

JEZYK PROWADZENIA STUDIOW:

OBOWIAZUJE OD CYKLU KSZTALCENIA:

*niepotrzebne skresli¢

Struktura planu studiow (opcjonalnie)
w uktadzie punktowym i/lub godzinowym

PLAN STUDIOW

Wydzial Mechaniczny

Mechatronika

studia drugiego stopnia

stacjonarna
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Mechatronika w Maszynach i Pojazdach
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1. Zestaw kurséw / grup kurséw obowigzkowych i wybieralnych w ukladzie semestralnym

Semestr 1
Przedmioty / grupy zaje¢ obowigzkowe Liczba punktéw ECTS 16
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajec
w & p s 72U | ONPS | laczna | zaje¢ DN (5) | zajec BU (1) " °g?a":;”(f,z)e‘" wzd (Z;' ° C"a('é)p e )
KMTR_U04, KMTR_U07, KMTR_U08,
1 W10MTR-SM0017P Interdyscyplinarny projekt zespotowy - prototyp 3,0 KMTR_K03, KMTR_K04, KMTR_K086, 45 50 2 2 2,0 T z DN P K
KMTR_K08
2 |W10MTR-SM0016W Mechanika analityczna 1,0 KMTR_WO09, KMTR_W11, KMTR_KO1 15 25 1 1 0,6 T z DN PD
3 W10MTR-SM0016C Mechanika analityczna 1,0 KMTR_U09, KMTR_KO01 15 50 2 2 0,7 T z DN P PD
4 W12MTR-SM0007W Mikroelektronika 2,0 KMTR_W07 30 50 2 1,2 T E K
5 W12MTR-SM0007L Mikroelektronika 1,0 KMTR_U04, KMTR_U06 15 25 1 0,7 T z P K
6 W10MTR-SM0018W Sieci komunikacyjne 1,0 KMTR_W04, KMTR_WO05 15 25 1 1 0,6 T z DN K
7 |W1OMTR-SM0018P  |Sieci komunikacyjne 1,0 &mgﬁg;" KMTR_U06, KMTR_U10, 15 | 25 1 1 07 T z DN P K
8 W10MTR-SM0015W Statystyka i rachunek prawdopodobienstwa 1,0 KMTR_W10 15 25 1 0,6 T z K
9 W10MTR-SM0015P Statystyka i rachunek prawdopodobienstwa 1,0 KMTR_U04, KMTR_U10 15 50 2 0,7 T z P K
10  |W12MTR-SM0009W Systemy RT i embedded 2,0 KMTR_W04, KMTR_W08 30 50 2 2 1,2 T z DN K
11 |W12MTR-SM0009L Systemy RT i embedded 1,0 KMTR_U03 15 25 1 1 0,7 T V4 DN P K
Razem| 7,0 1,0 2,0 5,0 0,0 225 400 16 10 9,6
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéow ECTS 14
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposob (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢
w ¢ p s zzU | CNPS laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) N cg?a":’y“(‘,a)em z‘:"ai: (Z;a)' ° Cha(rg;)p B rodzaj (7)
1 |sJO-SM0001C Jezyk oboy | 1,0 KMTR_U11, KMTR_KO1, 15 30 1 0,7 T z [¢) P KO
2 |W10MTR-SM1019W Komputerowa diagnostyka pojazdéw 1,0 KMTR_WO01, KMTR_W11, KMTR_KO1 15 25 1 1 0,6 T z DN S
3 W10MTR-SM1019L Komputerowa diagnostyka pojazdow 1,0 ﬁm¥§:g?[2) Em¥2:gg$ KMTR_U09, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
4 W10MTR-SM1020W Mechatronika w pojazdach samochodowych 1,0 KMTR_WO01, KMTR_W05, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,6 T z DN S
5 |WAOMTR-SM1020P  |Mechatronika w pojazdach samochodowych 1,0 &mg—gg}' KMTR_U08, KMTR_U10, 15 | 25 1 1 07 T z DN P s
6 W10MTR-SM1021W Mikroprocesorowe uktady pomiarowe 1,0 KMTR_WO03, KMTR_W04, KMTR_W08 15 25 1 1 0,6 T E DN S
7 W10MTR-SM1021L Mikroprocesorowe ukfady pomiarowe 1,0 KMTR_U02, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
8 W10MTR-SM1022W Systemy hydrotroniczne i pneumotroniczne 1,0 KMTR_WO01, KMTR_W02 15 25 1 1 0,6 T z DN S
9 W10MTR-SM1022L Systemy hydrotroniczne i pneumotroniczne 1,0 KMTR_U08, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
10 |W10MTR-SM1023W Uktady mechatroniczne maszyn roboczych 1,0 KMTR_WO01 15 25 1 1 0,6 T z DN S
" W10MTR-SM1023L Uktady mechatroniczne maszyn roboczych 1,0 KMTR_U08, KMTR_KO01, KMTR_K04 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
12 BLOK WYBIERALNY CAx 1,0 KMTR_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN K
W10MTR-SM0027W Analiza MES uktadéw mechatronicznych 1,0
W10MTR-SM0028W MES w modelowaniu uktadéw mechatronicznych 1,0
W10MTR-SM0029W Modelowanie termiki i przeptywéw 1,0
13 BLOK WYBIERALNY CAx 2,0 KMTR_U08, KMTR_K01 30 50 2 2 14 T z DN P K
W10MTR-SM0027P Analiza MES uktadéw mechatronicznych 2,0
W10MTR-SM0028P MES w modelowaniu uktadéw mechatronicznych 2,0
W10MTR-SM0029P Modelowanie termiki i przeptywow 2,0
Razem| 6,0 1,0 4,0 3,0 0,0 210 355 14 13 9,0
Razem w semestrze
taczna .
taczna lozba godzin il Breri Il B )
godzin | godzin |  punktéw Eg‘;"sk';‘l”eé ECTS zaje¢
zzu | CNPs ECTS Ay BU (1)
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w ¢ | p s i o i one) i
13,0 2,0 6,0 8,0 0,0 435 755 30 23 18,7
Semestr 2
Przedmioty / grupy zaje¢ obowigzkowe Liczba punktéw ECTS 15
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajg¢ " -
w ¢ 1 s 72U | CNPs laczna | zajeé DN (5) | zajeé BU (1) °9‘I’a‘:‘;”m"l)e‘” Z‘:EES(Z;" ° Ch"’(%)p’ak" rodzaj (7)
1 WO08MTR-SM0003W Autoprezentacja 1,0 KMTR_W05 15 25 1 0,6 T z o KO
2 W10MTR-SM0020W Dynamika uktadéw elektromechanicznych 1,0 KMTR_W09, KMTR_W11 15 25 1 1 0,6 T z DN K
. . . KMTR_U04, KMTR_U08, KMTR_U09,
3 W10MTR-SM0020L Dynamika uktadéw elektromechanicznych 1,0 KMTR_U10, KMTR_KO1, KMTR_K03 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
KMTR_U04, KMTR_U07, KMTR_U08,
4 W10MTR-SM0021P Interdyscyplinarny projekt zespotowy - symulacje 3,0 KMTR_K03, KMTR_K04, KMTR_K08, 45 50 2 2 2,0 T z DN P K
KMTR_K08
5 |W04MTR-SMO003W  |Optymalizacja 1,0 KMTR_W10 15 25 1 1 0,6 T z DN K
6 | W04MTR-SM0003L Optymalizacja 10 KMTR_U09 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
7 W12MTR-SM0008W Podstawy konstrukcji aparatury elektronicznej 2,0 KMTR_W06, KMTR_W07, KMTR_W11 30 50 2 1,2 T z K
8 W12MTR-SM0008P Podstawy konstrukcji aparatury elektronicznej 1,0 KMTR_U05, KMTR_U06, KMTR_U09 15 25 1 0,7 T z P K
9 W10MTR-SM0022W Synteza mechanizméw 1,0 KMTR_W06, KMTR_KO01 15 50 2 2 0,6 T z DN K
10 |W10MTR-SM0022P Synteza mechanizméw 1,0 KMTR_U05, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
" W10MTR-SM0019W Sztuczna inteligencja i uczenie maszynowe 1,0 KMTR_W04, KMTR_W10, KMTR_W12 15 25 1 1 0,6 T z DN K
12 |W10MTR-SM0019P Sztuczna inteligencja i uczenie maszynowe 1,0 KMTR_UO05, KMTR_U06, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
Razem| 7,0 0,0 2,0 6,0 0,0 225 375 15 1 9,6
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéw ECTS 15
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposob (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajg¢ _
w ¢ p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9?;'|‘1°y”(fff‘“ Z"nvajlff;' ° C“a("s)"'ak" rodzaj (7)
1 SJO-SM0002C Jezyk obey Il 3,0 KMTR_U12, KMTR_KO01 45 50 2 2,0 T z o P KO
2 |W1OMTR-SM1024p  |Modelowanie i symulacja komputerowa zespotow 2,0 KMTR_U01, KMTR_U08, KMTR_KO1 30 50 2 14 T z P s
mechatronicznych
KMTR_U04, KMTR_U06, KMTR_KO01,
3 |W10MTR-SM0023D PRACA DYPLOMOWA | 0,2 KMTR_K02, KMTR_K03, KMTR_K04, 3 100 4 4 04 T z DN P K
KMTR_KO05, KMTR_K06
4 W10MTR-SM1025W Zaawanowane uktady sterowania maszyn roboczych 2,0 KMTR_W04, KMTR_W06, KMTR_W08 30 50 2 2 1,2 T E DN S
5 W10MTR-SM1025L Zaawanowane uktady sterowania maszyn roboczych 1,0 &m¥;*%g KMTR_KO1, KMTR K02, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
6 BLOK WYBIERALNY KIERUNKOWY 2,0 KMTR_WO01, KMTR_W11 30 50 2 2 1,2 T Z, DN S
W10MTR-SM1028W Analiza modalna 1,0
W10MTR-SM1029W Analiza obrazéw 1,0
W10MTR-SM1030W Badania uktadéw mechatronicznych 1,0
W10MTR-SM1031W Drgania uktadéw mechanicznych 1,0
Modelowanie oraz badania mechatronicznych uktadéw maszyn
W10MTR-SM1032W roboczych i pojazdéw 1,0
W10MTR-SM1033W Sterowanie elektrohydrauliczne 1,0
W10MTR-SM1034W Uktady hydrotroniczne w pojazdach 1,0
KMTR_U04, KMTR_KO01, KMTR_KO02,
7 BLOK WYBIERALNY KIERUNKOWY 2,0 KMTR_KO03, KMTR_K04 30 50 2 2 1,4 T z DN B S
W10MTR-SM1028L Analiza modalna 1,0
W10MTR-SM1029L Analiza obrazéw 1,0
W10MTR-SM1030L Badania uktadéw mechatronicznych 1,0
W10MTR-SM1031L Drgania uktadéw mechanicznych 1,0
Modelowanie oraz badania mechatronicznych uktadéw maszyn
W10MTR-SM1032L roboczych i pojazdow 1,0
W10MTR-SM1033L Sterowanie elektrohydrauliczne 1,0
W10MTR-SM1034L Uktady hydrotroniczne w pojazdach 1,0
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Razem| 40 [ 30 [ 30 [ 22 | 00 | [183 [ars [ 15 1 8,2

Razem w semestrze

taczna .
X taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba 'u";ﬁ:vv punktow
godzin | godzin | punktow Eg'rs ooe | ECTS zajed
770 | CNPS ECTS on (5)‘3 BU (1)
w ¢ | p s
11,0 3,0 5,0 8,2 0,0 408 750 30 22 17,9
Semestr 3
Przedmioty / grupy zaje¢ obowigzkowe Liczba punktéw ECTS 10
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ -
w ¢ p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °g‘i’;’;‘;“(ff)e‘" Z‘:’ﬁifé’:’ ° C"a('f‘s)"'ak" rodzaj (7)
1 W10MTR-SM0024W Diagnostyka i niezawodno$¢ w mechatronice 1,0 KMTR_W06, KMTR_W11, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,6 T z DN K
2 W10MTR-SM0024C Diagnostyka i niezawodno$¢ w mechatronice 1,0 im¥§—t’gg KMTR_U09, KMTR_K01, 15 25 1 1 0,7 T z DN P
3 |W12MTR-SMO010W  |Diagnostyka powierzchni 1,0 KMTR_W07 15 25 1 0,6 T z K
4 W12MTR-SM0011W Inzynieria kwantowa 1,0 KMTR_W12 15 25 1 0,6 T z K
5 W12MTR-SM0012W Mikromechanizmy i mikronapedy 2,0 KMTR_W02, KMTR_W03, KMTR_W07 30 50 2 1,2 T z K
6 W12MTR-SM0012L Mikromechanizmy i mikronapedy 1,0 KMTR_U02 15 25 1 0,7 T z P K
7 WO08MTR-SM0004W Podstawy negocjaciji 1,0 KMTR_WO05 15 25 1 0,6 T z KO
A KMTR_U04, KMTR_KO01, KMTR_KO05,
8 |W10MTR-SM0025S Seminarium dyplomowe 2,0 KMTR K06, KMTR K07 30 50 2 2 14 T z DN P K
Razem| 6,0 1,0 1,0 0,0 2,0 150 250 10 4 6,3
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéw ECTS 20
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajec _
w & P s 72U | ONPS | laczna | zaje¢ DN (5) | zajec BU (1) °g‘i’a"l‘1‘;“(§z)e‘" Z;Vajf(zé?' ° C“G(’é)'"ak" rodzaj (7)
Lo . KMTR_WO01, KMTR_W02, KMTR_W06,
1 W10MTR-SM1026W Energooszczegdne uktady napedowe maszyn i pojazdéw 2,0 KMTR_W11, KMTR_KO1 30 50 2 2 1,2 T z DN S
o KMTR_UO1, KMTR_U02, KMTR_U08,
2 W10MTR-SM1026L Energooszczedne uktady napedowe maszyn i pojazdow 1,0 KMTR_U10, KMTR_KO1, KMTR_KO03 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
KMTR_U04, KMTR_U06, KMTR_KO1,
3 W10MTR-SM0026D PRACA DYPLOMOWA Il 0,47 KMTR_K02, KMTR_K03, KMTR_K04, 7 300 12 12 0,8 T z DN P K
KMTR_KO05, KMTR_K06
4 W10MTR-SM1027W Technologie optyczne i laserowe 1,0 KMTR_WO03 15 25 1 1 0,6 T z DN S
5 W10MTR-SM1027L Technologie optyczne i laserowe 1,0 KMTR_U02, KMTR_U04, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
6 BLOK WYBIERALNY ZARZADZANIE 2,0 KMTR_W05, KMTR_KO01, KMTR_K06 30 75 3 1.2 T Z, KO
W10MTR-SM2030W Zarzadzanie matg firmg 2,0
W10MTR-SM2031W Zarzadzanie przedsigwzigciem 2,0
Razem| 5,0 0,0 2,0 0,47 0,0 12 500 20 17 52
Razem w semestrze
taczna .
y taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba p:ﬁ::w punktow
godzin | godzin | punktéw "« | ECTS zaje¢
770 | CNPS ECTS ECJS (Z:)‘E"C BU (1)
w ¢ | p s
11,0 1,0 3,0 0,47 2,0 262 750 30 21 11,5
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2. Zestaw egzaminéw w uktadzie semestralnym

Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwy 6w/ grup zaje¢ kon sie Semestr
W12MTR-SM0007W Mikroelektronika 1
W10MTR-SM1021W Mikroprocesorowe ukfady pomiarowe 1
W10MTR-SM1025W Zaawanowane uktady sterowania maszyn roboczych 2

3. Liczby dopuszczalnego deficytu punktéow ECTS po poszczegolnych semestrach (etapach studiow)

Semestr Dopuszczalny deficyt punktéw ECTS po semestize
1 7
2 5
3 0

Zaopiniowane przez wlasciwy organ uchwatodawczy Samorzadu Studenckiego:

Tmig, nazwisko i podpis przedstawiciela studentow

Podpis Dzickana Wydziatu / Dyrektora Filii

1 BU - liczba punktow ECTS przypi zajeciom jacych bezposredniego udziatu nauczycieli lub innych oséb prowadzacych zajecia

2 Tradycyjna — T, zdalna — Z
3 Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie zajg¢ po literze E lub Z w nawiasie wpisa¢ formg zajg¢ wiodacych (w, ¢, 1, p, s)

4 przedmiot/ grupa zaje¢ Ogolnouczelniany — O
5 Przedmiot/ grupa zaje¢ zwiazany/-na z prowadzong dziatalnoscig naukowg — DN
6 Przedmiot / grupa zajg¢ o charakterze praktycznym — P. W grupie zajgé w nawiasie wpisa¢ liczbg punktow ECTS dla kursow

h o charakterze praktycznym

7 KO - ksztalcenia ogolnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy
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1. Zestaw kursow / grup kurséw obowigzkowych i wybieralnych w uktadzie semestralnym

Zatacznik nr 5 do ZW 77/2023
Zatacznik nr 3 do programu studiow



Semestr 1

Przedmioty / grupy zaje¢ obowiazkowe

Liczba punktéow ECTS

16

Zatacznik nr 5 do ZW 77/2023
Zatacznik nr 3 do programu studiow

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajg¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ -
w ¢ P s 720 | cNPs laczna | zajeé DN (5) | zajeé BU (1) DQ‘I’;':“;”(ZZ)E'" Z:aiff;' ° C"""s"'ak' rodzaj (7)
KMTR_U04, KMTR_U07, KMTR_U08,
1 W10MTR-SM0017P Interdyscyplinarny projekt zespotowy - prototyp 3.0 KMTR_K03, KMTR_K04, KMTR_K06, 45 50 2 2 2,0 T z DN P K
KMTR_K08
2 W10MTR-SM0016W Mechanika analityczna 1,0 KMTR_W09, KMTR_W11, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,6 T 4 DN PD
3 W10MTR-SM0016C Mechanika analityczna 1,0 KMTR_U09, KMTR_KO01 15 50 2 2 0,7 T z DN P PD
4 W12MTR-SM0007W Mikroelektronika 2,0 KMTR_W07 30 50 2 1,2 T E K
5 W12MTR-SM0007L Mikroelektronika 1,0 KMTR_U04, KMTR_U06 15 25 1 0,7 T z P K
6 W10MTR-SM0018W Sieci komunikacyjne 1,0 KMTR_W04, KMTR_W05 15 25 1 1 0,6 T z DN K
7 W10MTR-SM0018P Sieci komunikacyjne 1,0 KMTR_U04, KMTR_U06, KMTR_U10, 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
KMTR_KO01
8 W10MTR-SM0015W Statystyka i rachunek prawdopodobieristwa 1,0 KMTR_W10 15 25 1 0,6 T z K
9 W10MTR-SM0015P Statystyka i rachunek prawdopodobieristwa 1,0 KMTR_U04, KMTR_U10 15 50 2 0,7 T z P K
10 |W12MTR-SM0009W Systemy RT i embedded 2,0 KMTR_W04, KMTR_W08 30 50 2 2 1,2 T z DN K
11 |W12MTR-SM0009L Systemy RT i embedded 1,0 KMTR_U03 15 25 1 1 0,7 T 4 DN P K
Razem| 7,0 1,0 2,0 5,0 0,0 225 400 16 10 9,6
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéw ECTS 14
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajgé -
w 6 b s 77U | CNPS laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) 09?;':;“&2)9'" Z"nvaéf(zs‘ﬁ;' ° C"a(’s)p'ak‘ rodzaj (7)
1 W10MTR-SM2010W Identyfikacja 1,0 KMTR_WO06 15 25 1 1 0,6 T z DN S
2 W10MTR-SM2010L Identyfikacja 1,0 KMTR_U03 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
3 SJO-SM0001C Jezyk obcy | 1,0 KMTR_U11, KMTR_KO1, 15 30 1 0,7 T z o P KO
4 W10MTR-SM2011W Systemy wizyjne i optyczne 2,0 KMTR_W03, KMTR_W06, KMTR_W10, 30 50 2 2 1.2 T E DN S
KMTR_W11
5 W10MTR-SM2011L Systemy wizyjne i optyczne 1,0 KMTR_U03, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
6 W12MTR-SM2002W Technika laserowa 1,0 KMTR_W02, KMTR_W07 15 25 1 1 0,6 T z DN S
7 W12MTR-SM2002L Technika laserowa 1,0 KMTR_U06, KMTR_U09 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
8 WAOMTR-SM2012W Zastosowa_me urzgdzen mechatronicznych w systemach 20 KMTR_W04 30 50 2 2 12 T 7 DN s
wytwarzania
. Zastosowanie urzadzen mechatronicznych w systemach KMTR_UO01, KMTR_U02, KMTR_UO03,
9 W10MTR-SM2012L wytwarzania 1,0 KMTR_U09, KMTR_KO1 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
10 BLOK WYBIERALNY CAx 1,0 KMTR_W09 15 25 1 1 0,6 T DN
W10MTR-SM0027W Analiza MES uktadéw mechatronicznych 1,0
W10MTR-SM0028W MES w modelowaniu uktadéw mechatronicznych 1,0
W10MTR-SM0029W Modelowanie termiki i przeptywow 1,0
" BLOK WYBIERALNY CAx 2,0 KMTR_U08, KMTR_KO01 30 50 2 2 1,4 T z DN P K
W10MTR-SM0027P Analiza MES uktadéw mechatronicznych 2,0
W10MTR-SM0028P MES w modelowaniu uktadéw mechatronicznych 2,0
W10MTR-SM0029P Modelowanie termiki i przeptywow 2,0
Razem| 7,0 1,0 4,0 2,0 0,0 210 355 14 13 9,0
Razem w semestrze
taczna
taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktow
i punktow .
godzin | godzin | punktow | (ErECOE | ECTS zajet
77U | CNPS ECTS on (5)“? BU (1)
w ¢ | p s
14,0 2,0 6,0 7,0 0,0 435 755 30 23 18,6

Semestr 2
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Przedmioty / grupy zaje¢ obowiazkowe Liczba punktéw ECTS 15
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajg¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ "
w ¢ P s 770 | CNPs laczna | zajeé DN (5) | zajeé BU (1) °9?;':§”&1f'" Z‘;‘Vaﬁlf(z;' ° Cha('e)pra“ rodzaj (7)
1 WO08MTR-SM0003W Autoprezentacja 1,0 KMTR_WO05 15 25 1 0,6 T z o KO
2 |W10MTR-SM0020W Dynamika uktadéw elektromechanicznych 1,0 KMTR_W09, KMTR_W11 15 25 1 1 0,6 T z DN K
X ) KMTR_U04, KMTR_U08, KMTR_U09,
3 W10MTR-SM0020L Dynamika uktadéw elektromechanicznych 1,0 KMTR_U10, KMTR_K01, KMTR_K03 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
KMTR_U04, KMTR_U07, KMTR_U08,
4 W10MTR-SM0021P Interdyscyplinarny projekt zespotowy - symulacje 3,0 KMTR_KO03, KMTR_K04, KMTR_KO06, 45 50 2 2 2,0 T z DN P K
KMTR_K08
5 WO04MTR-SM0003W Optymalizacja 1,0 KMTR_W10 15 25 1 1 0,6 T z DN K
6 WO04MTR-SM0003L Optymalizacja 1,0 KMTR_U09 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
7 W12MTR-SM0008W Podstawy konstrukcji aparatury elektronicznej 2,0 KMTR_W06, KMTR_W07, KMTR_W11 30 50 2 1,2 T z K
8 W12MTR-SM0008P Podstawy konstrukcji aparatury elektronicznej 1,0 KMTR_U05, KMTR_U06, KMTR_U09 15 25 1 0,7 T z P K
9 W10MTR-SM0022W Synteza mechanizméw 1,0 KMTR_W06, KMTR_KO01 15 50 2 2 0,6 T z DN K
10 |W10MTR-SM0022P Synteza mechanizméw 1,0 KMTR_U05, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
1 |W10MTR-SM0019W Sztuczna inteligencja i uczenie maszynowe 1,0 KMTR_W04, KMTR_W10, KMTR_W12 15 25 1 1 0,6 T z DN K
12 |W10MTR-SM0019P Sztuczna inteligencja i uczenie maszynowe 1,0 KMTR_U05, KMTR_U06, KMTR_KO1 15 25 1 1 0,7 T y4 DN P K
Razem| 7,0 0,0 2,0 6,0 0,0 225 375 15 " 9,6
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéw ECTS 15
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposeb (3) Przedmiot / grupa zajgé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajgé "
w ¢ 13 s 77U | cNPS laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) “9?;':“;”&1)2'" Z‘;‘Vaiff;' ° C"a'sp'a“ rodzaj (7)
1 SJO-SM0002C Jezyk obey Il 3,0 KMTR_U12, KMTR_KO01 45 60 2 2,0 T z o P KO
2 W10MTR-SM2013W Modelowanie i symulacja w mechatronice 1,0 KMTR_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN S
3 |W1OMTR-SM2013P  |Modelowanie i symulacia w mechatronice 20 Emg—ﬂg; KMTR_U03, KMTR_U07, 30 | 50 2 2 14 T z DN P s
KMTR_U04, KMTR_U06, KMTR_KO1,
4 W10MTR-SM0023D PRACA DYPLOMOWA | 0,2 KMTR_K02, KMTR_K03, KMTR_K04, 3 100 4 4 04 T z DN P K
KMTR_K05, KMTR_K06
5 |W10MTR-SM2016W Robotyka 10 KMTR_WO01, KMTR_W04, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,6 T z DN S
KMTR_U04, KMTR_U05, KMTR_U06,
6 W10MTR-SM2016P Robotyka 1,0 KMTR_U09, KMTR_KO01, KMTR_KO02, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
KMTR_K03, KMTR_K04
7 W10MTR-SM2015W Technologie laserowe 1,0 KMTR_W02, KMTR_WO07 15 25 1 1 0,6 T E DN S
8 W10MTR-SM2015L Technologie laserowe 1,0 KMTR_U04, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
9 W10MTR-SM2014W Zaawansowane sterowanie 1,0 KMTR_W06, KMTR_W08 15 25 1 1 0,6 T z DN S
10 |W10MTR-SM2014L Zaawansowane sterowanie 1,0 KMTR_U03, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
Razem| 4,0 3,0 2,0 3,2 0,0 183 385 15 13 8,2
Razem w semestrze
taczna .
taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktow
punktow .
godzin | godzin | punktow | REOL . | ECTS zaje¢
77U | CNPS ECTS N (5)@ BU (1)
w ¢ | p s
11,0 3,0 4,0 9,2 0,0 408 760 30 24 17,9
Semestr 3
Przedmioty / grupy zaje¢ obowiazkowe Liczba punktéw ECTS 10
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposdb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajec Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajgé -
w ¢ 1 s 77U | cNPS laczna | zajeé DN (5) | zajeé BU (1) °9’|’;’:“)’/”(jz)e'" Z‘:“’aif(z;' °°“a"6)p’ak‘ rodzaj (7)
1 W10MTR-SM0024W Diagnostyka i niezawodno$¢ w mechatronice 1,0 KMTR_W06, KMTR_W11, KMTR_KO01 15 25 1 1 0,6 T z DN K
2 W10MTR-SM0024C Diagnostyka i niezawodno$¢ w mechatronice 1,0 Em¥§*ggg KMTR_U09, KMTR_K01, 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
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3 W12MTR-SM0010W Diagnostyka powierzchni 1,0 KMTR_W07 15 25 1 0,6 T z K
4 W12MTR-SM0011W Inzynieria kwantowa 1,0 KMTR_W12 15 25 1 0,6 T z K
5 W12MTR-SM0012W Mikromechanizmy i mikronapedy 2,0 KMTR_W02, KMTR_W03, KMTR_W07 30 50 2 1,2 T 4 K
6 W12MTR-SM0012L Mikromechanizmy i mikronapedy 1,0 KMTR_U02 15 25 1 0,7 T z P K
7 WO08MTR-SM0004W Podstawy negocjacji 1,0 KMTR_WO05 15 25 1 0,6 T 4 KO
- KMTR_U04, KMTR_K01, KMTR_KO05,
8 W10MTR-SM0025S Seminarium dyplomowe 2,0 KMTR_K06, KMTR_K07 30 50 2 2 1,4 T z DN P K
Razem| 6,0 1,0 1,0 0,0 2,0 150 250 10 4 6,3
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéw ECTS 20
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajec Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajgé =
w ¢ 1 s 772U | cNPS laczna | zajeé DN (5) | zajeé BU (1) °9?;’:;“(‘iz)e'" zfaif(z;' °°ha(s)"’ak‘ rodzaj (7)
KMTR_U04, KMTR_U06, KMTR_KO01,
1 W10MTR-SM0026D PRACA DYPLOMOWA I 0,47 KMTR_K02, KMTR_K03, KMTR_K04, 7 300 12 12 08 T z DN P K
KMTR_K05, KMTR_K06
2 W10MTR-SM2017W Technika ultradzwiekowa 1,0 KMTR_W03, KMTR_W11 15 25 1 1 0,6 T z DN S
3 W10MTR-SM2017L Technika ultradzwigkowa 1,0 KMTR_U02, KMTR_U04, KMTR_KO1 15 25 1 1 0,7 T 4 DN P S
4 W10MTR-SM2018W Zintegrowany rozwoj produktow 2,0 KMTR_W06, KMTR_W12 30 50 2 2 1,2 T z DN S
5 |W10MTR-SM2018L Zintegrowany rozwoj produktow 1,0 KMTR_U06, KMTR_KO01, KMTR_K05 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
6 BLOK WYBIERALNY ZARZADZANIE 2,0 KMTR_W05, KMTR_KO01, KMTR_K06 30 75 3 1,2 T 4 KO
W10MTR-SM2030W Zarzadzanie malg firmg 2,0
W10MTR-SM2031W Zarzadzanie przedsiewzigciem 2,0
Razem| 5,0 0,0 2,0 0,47 0,0 12 500 20 17 5,2
Razem w semestrze
) taczna | taczna | taczna t‘iczzb”aa Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba punktéw
: i punktow Y,
godzin | godzin | punktow | cBTECP | ECTS zajee
77U | CNPS ECTS oN e BU (1)
(5)
w ¢ | p s
11,0 1,0 3.0 0,47 2,0 262 750 30 21 11,5
2. Zestaw egzaminéw w uktadzie semestralnym
Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwy 6wl grup zajeé kon sie i Semestr
W12MTR-SM0007W Mikroelektronika 1
W10MTR-SM2011W Systemy wizyjne i optyczne 1
W10MTR-SM2015W Technologie laserowe 2

3. Liczby dopuszczalnego deficytu punktéw ECTS po poszczegdlnych semestrach (etapach studiow)

Semestr Do deficyt punktow ECTS po semestrze
1 7
2 5
3 0

Zaopiniowane przez whasciwy organ uchwatodawczy Samorzadu Studenckiego:




R I SR RS

Data Imig, nazwisko i podpis przedstawiciela studentéw

Data Podpis Dziekana Wydziatu / Dyrektora Filii

BU - liczba punktow ECTS przypi: zajgciom 1j POS iego udziatu nauczycieli lub innych osob prowadzacych zajgcia

Tradycyjna — T, zdalna — Z
Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie zajg¢ po literze E lub Z w nawiasie wpisaé forme zajeé wiodacych (w, ¢, 1, p, s)
przedmiot/ grupa zajg¢ Ogdlnouczelniany — O

Przedmiot/ grupa zajg¢ zwi a z prowad ialalnoscia naukowa — DN

Przedmiot / grupa zaje¢ o charakterze praktycznym — P. W grupie zajeé w nawiasie wpisa¢ liczbe punktéw ECTS dla kurséw czastkowych o

KO - i ol PD-p 'y, K — kierunkowy, S — specjalnosciowy
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