Streszczenie

Motywem przewodnim rozprawy sg problemy optymalizacji dyskretno-cig-
glej zwigzane z wyznaczaniem $ciezek poruszania sie pojazdow. Sciezki te
dotycza gtéwnie bezzalogowych statkéow powietrznych (Unmanned Aerial
Vehicle, UAV), z uwagi na specyfike wyznaczanych tras. Rozwazane pro-
blemy sa uogélnieniem NP-trudnych probleméw optymalizacji kombinato-
rycznej — problemu komiwojazera ( Traveling Salesman Problem, TSP) i jego
uogdlnieri. W dysertacji rozwazane sg metody rozwigzywania tego typu pro-
bleméw, zaréwno dla przypadkéw teoretycznych jak i praktycznych.

Abstract

The leitmotif of the dissertation is discrete-continuous optimization pro-
blems related to planning the trajectory of moving vehicles. These trajec-
tories mainly apply to Unmanned Aerial Vehicles (UAV) due to designated
routes’ specificity. The considered problems are a generalization of NP-
hard combinatorial optimization problems — the Traveling Salesman Pro-
blem (TSP) and its generalizations. The dissertation considers methods for
solving these types of problems, both for theoretical and practical cases.
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