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RECENZIJA

Osiaggnig¢ naukowych dr inz. Pavlo KROTA w zwigzku z postepowaniem o nadanie stopnia
doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie
INZYNIERIA SRODOWISKA, GORNICTWO i ENERGETYKA

1. Podstawa opracowania recenzji

Podstawg formalng opracowania recenzji jest pismo Zastepcy Przewodniczgcego Rady
Dyscypliny Naukowej Inzynieria Srodowiska, Gornictwo i Energetyka Politechniki
Wroctawskiej dr hab. inz. Bartosza ZAJACZKOWSKIEGO, prof. uczelni z dnia 15.11.2024 roku
(nr RDNDO08/70/2024) informujagce o powotaniu mnie na recenzenta w postepowaniu
habilitacyjnym Pana dr Pavlo KROTA w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w
dyscyplinie INZYNIERIA SRODOWISKA, GORNICTWO i ENERGETYKA. Pismo to jest
konsekwencjg Uchwaty nr 50/03/RDND08/2024-2028 Rady Dyscypliny Naukowej Inzynieria
Srodowiska, Gornictwo i Energetyka Politechniki Wroctawskiej z dnia 13 listopada 2024 roku
podjetej w sprawie powotania komisji habilitacyjnej w postepowaniu, w sprawie nadania
stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie
INZYNIERIA SRODOWISKA, GORNICTWO i ENERGETYKA, wszczetym na wniosek dr inz.
Pavlo KROTA.

Otrzymana dokumentacja, tj. pismo i wniosek Kandydata do stopnia doktora
habilitowanego wraz z zatacznikami, zostata przygotowana zgodnie z ustawg Prawo o
szkolnictwie wyzszym i nauce z dnia 20 lipca 2018 roku (tekst jednolity 2024, dalej w tekscie
Ustawa).

Podstawe merytoryczng opracowania recenzji stanowi komplet dokumentow (w wersji
papierowej oraz elektronicznej), zawierajgcy: wniosek Kandydata z dnia 09.09.2024
skierowany do Rady Doskonatosci Naukowej o przeprowadzenie postepowania
habilitacyjnego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria
srodowiska, gornictwo i energetyka; dane Wnioskodawcy; kopie poswiadczonego
dokumentu stwierdzajacego posiadanie stopnia doktora nauk technicznych; autoreferat;
monografie zatytutowanga: ,Dynamical Models in Condition Monitoring of Industrial



Machines”; wykaz osiggnie¢ naukowych, o ktorych mowa w art.219 ust.1 pkt2 ustawy.
Wykaz ten zawiera punkty o tresci:

e Wykaz aktywnosci naukowej — strony od 1 do 18,
e Wspdtpraca z otoczeniem spotecznym i gospodarczym strony 18 i 19
e Dane bibliometryczne (naukometryczne) — strona 20.

Na podstawie otrzymanej dokumentacji stwierdzam, ze oceniany dorobek mozna
zakwalifikowac do dyscypliny inzynieria Srodowiska, gérnictwo i energetyka.

2. Charakterystyka Kandydata.

Dr inz. Pavlo KROT uzyskat dyplom magistra inzyniera elektromechanika (z
wyréznieniem) na Wydziale Fizyczno-Technicznym Dnieprzanskiego  Uniwersytetu
Narodowego (DNU) im. O. Honczara (Ukraina) w 1989 roku. W roku 1996 uzyskat stopien
doktora (kandydata nauk technicznych) w Instytucie Probleméw Modelowania w Inzynierii
Energetycznej im.G.E. Pukhova, Narodowej Akademii Nauk Ukrainy (Kijow) na podstawie
rozprawy doktorskiej ,Symulacja matematyczna procesu przenoszenia energii mechanicznej
od Zrédet do narzedzi roboczych poprzez tarcie (na przyktadzie walcarek)”. Ponadto uzyskat
w 2008 roku tytut starszego pracownika naukowego w dziedzinie budowy maszyn nadany
przez Wyzszg Komisje Akredytacyjng Ukrainy.

Dr Pavlo KROT juz w okresie studiéw brat udziat w projektach badawczych, czego
efektem byty publikacje i uzyskanie patentu. Po ukoriczeniu studidow poczatkowo pracowat,
jako inzynier-badacz w Laboratorium Automatyki Przemystowej w Katedrze
Zautomatyzowanych Systemow Sterowania Wydziatu Fizyczno-Technicznego
Dnieprzanskiego Uniwersytetu Narodowego (DNU), a nastepnie w okresie 11.1989 — 11.1992
odbywat studia doktoranckie w DNU, jednoczeénie wspétpracujac z Instytutem Zelaza i Stali
(1ZS) im. Z.I. Niekrasowa Narodowe]j Akademii Nauk Ukrainy (NANU). W okresie od 12.1992
do 02.1994 pracowat, jako wyktadowca i asystent w Katedrze Informatyki Ekonomiczne;j i
Systemow Zautomatyzowanego Sterowania Dnieprzarskiego Uniwersytetu Narodowego. Od
lutego 1994 do pazdziernika 2001 roku byt kierownikiem technicznym w przedsiebiorstwie
naukowo-produkcyjnym ,Exel” Sp. z 0.0. (Ukraina), ktorego byt rowniez wspotzatozycielem.
Od pazdziernika 2001 roku do grudnia 2018 roku pracowat w Instytucie Zelaza i Stali im.
Z.l. Niekrasowa NANU, kolejno, jako pracownik naukowy i starszy pracownik naukowy (od
10.2004) w Laboratorium Dynamiki Maszyn w Zaktadzie Urzgdzen Technicznych i Systemoéw
Sterowania, a od 07.2006 jako starszy pracownik naukowy w Zaktadzie Procesow i Maszyn
do Formowania Metali. Od stycznia 2019 roku do chwili obecnej dr inz. Pavlio KROT jest
zatrudniony, jako adiunkt w Katedrze Goérnictwa Wydziatu Geoinzynierii, Gornictwa i Geologii
Politechniki Wroctawskiej (PWr). W swoje pracy naukowej zajmuje sie giéwnie rozwojem
metod monitorowania stanu réznych typéw mobilnych i stacjonarnych maszyn gérniczych,
jak réwniez autonomicznej inspekcji za pomocg drondow. Efektem pracy w Politechnice
Wroctawskiej jak i wieloletniego doswiadczenia naukowego i przemystowego jest
opracowana prze dr inz. Pavlo KROTA monografia pt. “Dynamical Models in Condition
Monitoring of Industrial Machines” opublikowana w 2024 roku przez Wydawnictwo WUST



Publishing House (Oficyna Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej), ISBN 978-83-7493-279-0,
DOI:10.37190/PavloKrot2024.

Dziatalnos¢ naukowo-badawcza Kandydata koncentruje sie wokét problematyki
monitorowania efektow dynamicznych wystepujacych w maszynach gérniczych i hutniczych
oraz zagadnien niestabilnosci wystepujacych w procesach wydobycia i pozyskiwania urobku,
przerébki kopalin jak i procesach hutniczych. W szczegélnosci dotyczy ona réwniez
probleméw przecigzen, awarii, rezonansu i diagnostyki stanu maszyn pracujgcych w
ztozonych uktadach napedowych majacych zastosowanie m.in. w przerdbce, przetwoérstwie i
transporcie surowcow kopalnych. Oprécz proby opisu ztozonych zjawisk dynamicznych
eksploatacji maszyn zamieszczonych w monografii Kandydata nalezy zwrdci¢ uwage na
bardzo bogate doswiadczenie przemystowe dr inz. Pavlo KROTA. Wyrazem aktywnosci
Kandydata w tym zakresie jest 20 osiggnie¢ projektowych, konstrukcyjnych i
technologicznych przytoczonych w Autoreferacie jak rowniez szereg patentéw (9 patentdow
krajowych - Ukraina) uzyskanych przez Autora.

Kandydat wykazuje w Autoreferacie 57 publikacji w zdecydowanej wiekszosci
wieloautorskich opublikowanych po doktoracie, przy czym 28 z nich posiada Impact Factor
(IF). Tylko jedna wsrdéd nich jest publikacja samodzielng. Kandydat legitymuje sie réwniez
dziewigcioma rozdziatami opublikowanymi w monografiach naukowych. Sumaryczny Impact
Factor dla przytoczonych w Autoreferacie prac wynosi 69.968 (stan na dziefi 09.09.2024)

Zestawienie podstawowych informacji bibliometrycznych podane jest w Tabelil
ponizej.

Tabela 1. Informacje o dorobku publikacyjnym Kandydata (stan na dzierr 09.09.2024)

Baza Scopus WoS Scholar
Liczba publikacji 48 27 -
Liczba cytowar; 358" 168" 1011
Indeks Hirscha (h-index) 12 10 19

bez autocytowan

Dodatkowo nalezy zwrdci¢ uwage na miejsce Kandydata jako wspotautora publikacji
posiadajgcych IF, i tak:

e Jako pierwszy Autor wystepuje on w 6-ciu z 28-miu publikacji z IF (21,4%)
e Jako ostatni Autor wystepuje on w czterech z 28-miu publikacji z IF (14,3%).

Ze wzgledu na duig ilos¢ publikacji, co z kolei przektada sie na duzg liczbe cytowan i wysoki
indeks Hirscha (obecnie 13), ogdlny dorobek naukowy Kandydata oceniam bardzo
pozytywnie.

Podsumowujac stwierdzam, ze Kandydat spetnia wymaég podany w art.219 ustep 1,
punkt 1, czyli posiada stopien doktora, zgodny z przepisami obowigzujacymi w polskim
prawie.



3. Ocena osiggnie¢ naukowych.

Gtownym i zasadniczym osiggnieciem naukowym Pana dr inz. Pavlo Krota w
rozumieniu art.219 Ustawy (ustep 2, podpunkt a)), ktére przedstawiono, jako gtéwnga
przyczyne wystapienia z wnioskiem o wszczecie postepowania habilitacyjnego jest
monografia pt.”Dynamical Models in Condition Monitoring of Industrial Machines”.
Monografia zostata opublikowana w 2024 roku przez Wydawnictwo WUST Publishing House
(Oficyna Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej), ISBN 978-83-7493-279-0,
DOI:10.37190/PavloKrot2024, a jej recenzentami s3: dr hab.inz. tukasz WARGULA, prof.
Politechniki Poznanskiej oraz dr hab. inz. Piotr Przystatka, prof. Politechniki Slgskiej.
Monografia obejmuje 340 stron i sktada sie ze spisu tresci, streszczenia, wstepu, siedmiu
merytorycznych rozdziatéw, podsumowania oraz spisu cytowanej literatury (431 pozycji).

Celem monografii byto opracowanie podejscia systemowego do monitorowania stanu i
biezacej diagnostyki ciezkich maszyn przemystowych, ze szczegélnym uwzglednieniem
zastosowan w gornictwie i hutnictwie. Zmiany predkosci pracy tych urzadzen oraz zmiennos¢
obcigzen powoduja dtugotrwate procesy przejsciowe, czesto o charakterze niestacjonarnym.
W rezultacie otrzymuje sie szerokopasmowe zaktdcenia impulsowe w ich dziataniu, zalezne
od charakteru wykonywanej pracy. Z kolei trudne warunki pracy i dostepu do podzespotow
(gérnictwo, hutnictwo) niosg ze sobg problemy z instalacjg wystarczajacej liczby czujnikéw
monitorujacych stan tychze urzadzen.

Zaawansowane metody diagnostyki wibracyjnej maszyn koncentrujg sie na
wykrywaniu lokalnych uszkodzen podzespotdw a systemy zarzadzania utrzymaniem ruchu
bazuja na analizie statystycznej typowych awarii. W oparciu o wtasne obserwacje i
doswiadczenia Autor zwrdécit uwage na fakt, ze norma 1SO 20816:2022 dotyczaca pomiaru
drgan nie odnosi sie do urzadzen walcowni jak i maszyn gorniczych, tak, wiec wiekszos$¢ z
nich nie jest wyposazona w systemy statego monitorowania ich stanu. Istotng role w
wyborze tematyki odegrata analiza uszkodzen maszyn i jednym z wnioskéw byto
stwierdzenie, ze wysoka dynamika i towarzyszace jej przecigzenia mechaniczne
monitorowanych maszyn sg spowodowane trudnymi do wykrycia w czasie postoju luzami.
Szczegdlng uwage Autor poswiecit podstawowym podzespotom sktadowym analizowanych
maszyn, tj. przektadniom, tozyskom i potagczeniom srubowym, ktére sg typowymi zespotami,
podzespotami i elementami konstrukcyjnymi z dziedziny budowy maszyn.

Jako cele naukowe Autor monografii wyznaczyt sobie m.in. opracowanie modeli
dynamicznych do diagnostyki luzéw w maszynach, rozwéj metod monitorowania obcigzen
dynamicznych i proceséw technologicznych, kontrole obcigzert dynamicznych i drgan w
ciezkich maszynach przemystowych, majgcg na celu zapobieganie przecigzeniom, co w
efekcie ma prowadzi¢ do zwiekszenia trwatosci czesci maszyn i lepszego prognozowania
pozostatego czasu pracy.

Cele te realizowane sg3 w kolejnych rozdziatach monografii. | tak, catos¢
prezentowanego tekstu poprzedzona jest analiza stanu wiedzy w zakresie metod i narzedzi
diagnostyki i monitorowania maszyn, ktére zebrane sg w rozdziale drugim monografii.



W rozdziale trzecim podane s3 i szczegotowo opisane klasy modeli dynamicznych, tj.
modele liniowy, nieliniowy, parametryczny, stochastyczny i tzw. wysokiego rzedu (model
MES), ktore Autor pdiniej efektywnie wykorzystuje w analizie drgan i monitoringu
analizowanych dalej maszyn i urzadzen.

W rozdziale czwartym Autor podaje praktyczne przyktady wykorzystania podanych
modeli dynamicznych w zastosowaniu do diagnostyki:

e tadowarek przegubowych LHD;

e Przesiewaczy wibracyjnych (analiza sprezyn podporowych i tozysk wibratoréw);
e Stanowiska do wysokocisnieniowych badan rur wiertniczych;

e Podpor hydraulicznych obudéw zmechanizowanych

e Napedu przetaczalnego walcarki redukcyjno-kalibracyjnej;

e Drgan samowzbudnych walcowni wieloklatkowej;

e Napedu wielosilnikowego walcarki ptytowe;j.

Rozdziat pigty poswigcony jest prezentacji nowo opracowanego autorskiego
rozwigzania do diagnostyki luzu katowego i pomiaru momentu obrotowego. Jest to cyfrowy
system telemetryczny. Urzadzenie zostato przetestowane w warunkach praktycznych.
Rozwigzanie to wpisuje sie w tzw. trend technik monitoringu na wale.

Rozdziat szosty zawiera opis analiz dynamicznych i diagnostyki zuzycia podzespotow
na bazie zaproponowanych modeli. Konkretnie opisane zagadnienia dotycza diagnostyki
luzéw katowych za pomocg sygnatu momentowego. Monitorowania drgan skretnych za
pomocy silnika elektrycznego. Diagnostyki luzowania $rub w podparciach watéw i luzéw
promieniowych w przektadniach zebatych. Diagnostyki luzowania $rub w przesiewaczach
wibracyjnych. Prezentowane rozwazania obejmujg wprowadzenie modeli dynamicznych
obliczenia i symulacje oraz préby przemystowe oraz stanowiskowe.

Rozdziat siodmy dotyczy praktycznych zagadnien sterowania drganiami maszyn
przemystowych, w szczegdlnosci urzadzen walcowni zimnej, modelowania giecia czotowego
ptyty w walcowni goracej, kontroli dynamicznej hydraulicznej obudowy gérniczej oraz
sterowania drganiami skretnymi (redukcji drgarn)) w ukfadzie MDOF za pomoca
przyspieszanego/sterowanego silnika elektrycznego.

Rozdziat 6smy zawiera przyktady przemystowego zastosowania opracowanych metod
i modeli w odniesieniu do:

e Monitorowania drgan urzadzen walcowniczych i sterowania catg linig walcowniczg;
e Systemu sterowania zginaniem czotowym blach w walcowni goracej;
e Skomputeryzowanego systemu zarzgdzania utrzymaniem ruchu.



Za najwazniejsze osiggniecia Kandydata zwigzane z monografig uwazam:

1. Potwierdzone eksperymentalnie = mozliwosci  zastosowania  opracowanych
teoretycznie wielocztonowych modeli dynamicznych do monitorowania stanu i
diagnostyki ciezkich maszyn przemystowych (gérnictwo, hutnictwo);

2. Potwierdzony eksperymentalnie i analitycznie szkodliwy wptyw luzow (irodto
nadmiernej dynamiki, przecigzen, uszkodzen lokalnych) i wynikajacej stad
koniecznosci ich monitorowania w trakcie pracy maszyn;

3. Wykorzystanie analizy modalnej w uktadach wielocztonowych (MDOF) oraz funkgji
odpowiedzi czestotliwosciowe] (FRF) w diagnostyce maszyn gorniczych;

4. Rozwoj cyfrowego oprzyrzadowania do bezstykowego pomiaru momentéw
dynamicznych i luzow i zastosowania ich w goérnictwie;

5. Rozwdj metod monitorowania momentéw dynamicznych za pomocy sygnatéw
napedowych silnikow elektrycznych;

6. Opracowanie podejscia do monitorowania okresu uzytkowania maszyn goérniczych
opartego na proponowanych modelach dynamicznych i na bazie opracowanych
aplikacji programowych;

7. Rozwéj metod diagnozowania, korzystajgcych z  dynamicznych  modeli
wielocztonowych modeli przesiewaczy wibracyjnych do monitorowania tozysk,
sprezyn nosnych oraz ztgczy Srubowych;

8. Zastosowanie modeli oscylacji parametrycznych do oceny warunkéw rezonansu w
przekfadni wielosilnikowej i maszynie szybkoobrotowej ze zmienna strukturg napedu.

9. Wykrywanie i kontrola drgarn oraz monitorowanie pozostatego okresu uzytkowania w
klatkach walcowniczych i walcowniach.

Réwnoczesnie warte podkreslenia jest swobodne operowanie przez Autora
roznorodnym i zaawansowanym aparatem matematycznym w opisie badanych zjawisk
technicznych.

Podsumowujac stwierdzam, ze zaproponowane do oceny osiggniecie w postaci
monografii naukowej pt. “Dynamical Models in Condition Monitoring of Industrial Machines”
opublikowane w 2024 roku przez Wydawnictwo WUST Publishing House (Oficyna
Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej), ISBN 978-83-7493-279-0,
DOI:10.37190/PavloKrot2024, ktore w roku opublikowania bylo ujete w wykazie
MEIN/MNiSW (punktacja MNiSW z 2024 roku: 80 pkt), stanowi oryginalne podejscie do
rozwigzania problemu budowy i zastosowania dynamicznych modeli w monitorowaniu
warunkéw dziatania i funkcjonowania maszyn przemystowych, ze szczegélnym
uwzglednieniem maszyn wykorzystywanych w pozyskiwaniu kopalin (przemyst wydobywczy)
oraz w branzy hutniczej. W zwigzku z tym monografia wnosi istotny wkifad w rozwdj
dyscypliny inzynieria Srodowiska, gornictwo i energetyka.



4,

Ocena istotnej aktywnosci naukowej realizowanej w wiecej niz jednej uczelni,

instytucji naukowej, w szczegdlnosci zagraniczne;j.

Kolejnym warunkiem nadania stopnia doktora habilitowanego, zgodnie z art.219

ustawy, jest wykazanie sie dziatalnoscig naukowg realizowang w innych podmiotach polskich
lub zagranicznych. Na podstawie Autoreferatu Kandydata, do aktywnosci naukowej
realizowanej w innych podmiotach mozna zaliczy¢ m.in.:

1.

Wspotprace z Instytutem Fizyki Narodowej Akademii Nauk Ukrainy (NANU) w latach
2013-2016. Kandydat byt wéwczas pracownikiem Instytutu Zelaza i Stali
im. Z.1. Niekrasowa NANU. Prowadzone badania dotyczyty m.in. zagadniern tzw.
gtebokiej obrobki kriogenicznej (Deep Cryogenic Treatment — DCT) w zastosowaniach
do produkcji czesci maszyn. Jako rezultat badann powstato 11 opracowan
wieloautorskich, obejmujacych 4 patenty krajowe (Ukraina) oraz artykuty w
czasopismach naukowych i rozdziat w monografii.

Wspotprace z Politechnika Lwowska w latach 2021-23 i udziat w badaniach
sitownikow inercyjnych majacych zastosowanie w maszynach wibracyjnych. Efektem
tych prac byto powstanie pieciu wieloautorskich publikacji w czasopismach z IF.
Wspétprace z Instytutem Zelaza i Stali im. Z.I. Niekrasowa w latach 2020 — 2024 i
udziat w badaniach procesu brykietowania mineratéw sypkich w prasach walcowych.
Efektem tych prac byty 4 opracowania w formie artykutéw wieloautorskich
publikowanych w czasopismach z IF.

Wspétprace z Narodowym Uniwersytetem Technicznym Nafty i Gazu w Iwano-
Frankowsku w roku 2020, ktorej celem byto opracowanie zasad budowania baz
wiedzy dotyczacych systemoéw monitorowania podczas wykonywania wiercen (1
publikacja wieloautorska)

Wspétprace z Instytutem Systemow i Technologii Transportu NANU, w efekcie
powstaty 2 publikacje wieloautorskie, pierwsza dotyczgca analiz wirnika wentylatora
odsrodkowego w suszarce, druga zagadnien efektu cienia w przeptywach.

Podsumowujac, w opinii recenzenta Kandydat wykazat sie dobrg aktywnoscig naukowa

realizowang w innych podmiotach naukowo-badawczych czego efektem byty liczne
publikacje wieloautorskie (19) oraz 4 patenty krajowe. Nalezy zwrdci¢é uwage na
réznorodnos$¢ podejmowanych zagadnien realizowanych w ramach wspétpracy z innymi
podmiotami naukowo-badawczymi. W zwigzku z tym dziatalnos¢ opisana w ustepie 3
artykutu 219 Ustawy zostata spetniona i wnosi istotny wktad w rozwéj dyscypliny inzynieria
srodowiska, gérnictwo i energetyka.



5. Informacja o osiggnieciach dydaktycznych, organizacyjnych oraz popularyzujgcych
nauke.

Kandydat jest obecnie pracownikiem Katedry Gornictwa na Wydziale Geoinzynierii,
Gornictwa i Geologii a w przestanych dokumentach nie podaje informacji dotyczacych
obecnie prowadzonych zaje¢ dydaktycznych. W okresie wczesniejszym, w latach 1992-94 w
czasie pracy w DNU prowadzit zajecia dydaktyczne w formie wyktadow i zajeé
laboratoryjnych. Obecnie informuje o petnieniu funkcji opiekuna i recenzenta prac
magisterskich, a w czasie pracy w Instytucie Zelaza i Stali petnit funkcje promotora
pomocniczego w dwodch przewodach doktorskich. Z dodatkowych funkcji jest jednym z
ekspertow zagranicznych, zajmujacych sie oceng dziatalnosci naukowej i dydaktycznej
pracownikéw rekomendowanych przez Politechnike Lwowska.

W zakresie dziatan zwigzanych z popularyzacja nauki Kandydat brat udziat w ponad
30. konferencjach miedzynarodowych, w tym 4 razy jako gtéwny prelegent lub zaproszony
prelegent. Rownoczesnie byt cztonkiem komitetdw organizacyjnych konferencji
miedzynarodowych - 7 razy w latach 2022-24.

Ponadto, jako badacz brat udziat w 4 zakoriczonych projektach miedzynarodowych
finansowanych przez EIT Raw Materials. Byt liderem (7 razy) i wykonawcy (badaczem - 1 raz)
w projektach krajowych finansowanych przez Narodowg Akademie Nauk Ukrainy.

Kandydat byt réwniez cztonkiem komitetéw redakcyjnych i rad naukowych czasopism,
jako redaktor tematyczny, goscinny, naukowy badz redaktor sekcji — cze$¢ z tych czasopism
znajduje sie w ministerialnym wykazie czasopism punktowanych. Kandydat jest rowniez
aktywny jako recenzent. Wykonat 96 recenzji manuskryptow w 31 indeksowanych
czasopismach (wg bazy WoS stan na dzien 08.09.2024). Dr Pavlo Krot aktywnie wspoétpracuje
z badaczami czego wyrazem s3 liczne wieloautorskie publikacje w renomowanych
czasopismach tematycznych.

W zakresie wspotpracy z przemystem — Kandydat wykonat kilkadziesigt prac
projektowych, wdrozeniowych i diagnostycznych, m.in. dla KGHM Polska Miedz Sp. z o.0.,
AMEplus Sp. z o0.0., Huta Czestochowa Sp. z o.0., JARO S.A,, Iba AG (Niemcy) i wielu
ukrainskich podmiotéw gospodarczych.

Dziatalno$¢ naukowo-badawcza dr inz. Pavlo KROTA zostata rowniez doceniona przez
rozne gremia i instytucje. W 2023 roku otrzymat on Nagrode Rektora Politechniki
Wroctawskiej ,,W uznaniu za wyrdzniajgcy wktad w dziatalnosé uczelni”. Jego publikacje byty
uhonorowane dwukrotnie nagroda ,Best Paper Award”. Z kolei w 2023 roku otrzymat od
Ministra Aktywow Panstwowych Rzgdu RP stopien gorniczy Dyrektora Gérniczego | stopnia.

W opinii recenzenta Kandydat wykazat sie bardzo dobrg aktywnosciag w zakresie
popularyzacji nauki i osiggnie¢ naukowych oraz daleko ponad przecietnym zaangazowaniem
organizacyjnym zwigzanym ze wspotpracg z przemystem. Osiggniecia w zakresie dydaktyki sg
dos¢ skromne. By¢ moze wynika to z braku dostatecznej informacji na ten temat w
dostarczonych dokumentach. Podsumowujgc, dziatania Kandydata w wyzej podanym




zakresie nalezy uzna¢ za bardzo wazne dla rozwoju dyscypliny inzynieria $rodowiska,
gornictwo i energetyka.

6. Whiosek korncowy

Na podstawie przedstawionej powyzej szczegétowej oceny dorobku Kandydata zgodnie
z art.219 Ustawy o Szkolnictwie Wyzszym i Nauce w ocenie recenzenta dr inZ. Pavio KROT
spetnia warunki do nadania mu stopnia doktora habilitowanego.

Uzasadnieniem oceny jest spetnienie przez Kandydata nastepujacych wymogoéw
ustawowych:

e Posiada stopien doktora uzyskany na podstawie wtasciwych i obowigzujacych
przepisow.

e Przedstawiona jako osiggniecie 1 monografia naukowa: "Dynamical Models in
Condition Monitoring of Industrial Machines” wydana przez Wydawnictwo WUST
Publishing House (Oficyna Wydawnicza Politechniki Wroctawskiej), ISBN 978-83-
7493-279-0, ktore w roku opublikowania byto ujete w wykazie MEIN/MNiSW
wnosi istotny wktad w rozwdj dyscypliny naukowej inzynieria Srodowiska,
gornictwo i energetyka.

e Pozostata aktywnos¢ naukowa realizowana w wiecej niz jednej uczelni, instytucji
naukowej, w szczegdlnosci zagranicznej, wysokie wskaZzniki bibliometryczne
Kandydata pozwalajg na pozytywng ocene spetnienia tego wymagania oraz istotny
wktad w rozwdj dyscypliny inzynieria Srodowiska, gérnictwo i energetyka.
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