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Recenzja w postepowaniu habilitacyjnym
dr. inz. Pavlo Krota

Podstawa opracowania

Postawa opracowania recenzji jest pismo Pana dr. hab. inz. Bartosza Zajaczkowskiego
prof. uczelni a zarazem Zastepcy Przewodniczacego Rady Dyscypliny Naukowej inzynieria
Srodowiska, Gornictwa i Energetyki Politechniki Wroctawskiej z dnia 15 listopada 2024 roku
informujgce o powotaniu w sktad komisji habilitacyjnej w postepowaniu w sprawie nadania
stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno- technicznych, w dyscyplinie
inzynieria srodowiska, gbrnictwo i energetyka.

Zafaczona dokumentacja zawiera: wniosek o przeprowadzenie postepowania z dnia
9wrzesnia 2024 r. wraz z zatacznikami: dane wnioskodawcy, kopia dokumentu
potwierdzajagcego posiadanie stopnia doktora, autoreferat, wykaz osiggnie¢ naukowych.
Otrzymatem rowniez monografie wydang w wydawnictwie Politechniki Wroctawskiej
zatytutowang Dynamical Models in Condition Monitoring of Indrustrial Machines w wersji
drukowanej oraz formacie PDF.

Charakterystyka sylwetki Habilitanta

Pan dr inz. Pavlo Krot ukonczyt w 1989 roku z wyrdznieniem studia na Wydziale
Fizyczno-Technicznym Dnieprzanskiego Uniwersytetu Narodowego im. O. Honczara na
Ukrainie. Bronigc prace pt. "Oprogramowanie symulacyine automatow systelicznych
i projektowanie sprzetowe procesoréw réwnolegtych do  sterowania  obiektami
dynamicznymi", uzyskat tytut magistra inzyniera elektromechanika. w 1996 roku w Instytucie
Probleméw Modelowania w Inzynierii Energetycznej im. G.E. Pukhova, Narodowej Akademii
Nauk Ukrainy, otrzymat stopien doktora (kandydata nauk technicznych) za rozprawe pt.:
"Symulacja matematyczna procesu przenoszenia energii mechanicznej od Zrddet do narzedzi
roboczych poprzez tarcie {na przyktadzie walcarek)" w specjalnosci: symulacja matematyczna
w badaniach naukowych. Praca wykonana byta pod kierunkiem prof. Oleksandra M. Maryuty.
w 2008 roku otrzymat tytut naukowy starszego pracownika naukowego w dziedzinie budowy
maszyn, specjalnosé: maszyny hutnicze. Tytut nadata Wyzsza Komisja Atestacyjna Ukrainy.



Dodatkowe wyksztatcenie zawodowe to ttumacz techniczny specjalizujacy sie w jezyku
angielskim. Dyplom z wyrdznieniem otrzymat na Wydziale Filologicznym Dnieprzanskiego
Uniwersytetu Narodowego im. Otesia Honczara w 1988 roku.

Dziatalno$¢ naukowa dr inz. Pavio Krot rozpoczat podczas studidw w latach 1983-1989
w Katedrze Zautomatyzowanych Systemow Sterowania DNU, gdzie uczestniczyt w kilku
projektach badawczych, publikowat prace oraz uzyskat patent. Nastepnie, w trakcie studiow
doktoranckich, wspétpracowat z naukowcami wzS NANU iangazowal sie w projekty
naukowe, miedzy innymi w badania na walcowni przemystowej w ArcelorMittal Temirtau
{Kazachstan). Pracowat rdwniez jako inzynier-badacz w Laboratorium Automatyki
Przemystowej w Katedrze Zautomatyzowanych Systemow Sterowania na Wydziale Fizyczno-
Technicznym DNU.

W latach 1992-1994 pracowatl jako wyktadowca iasystent w Katedrze Informatyki
Ekonomicznej i Systemow Zautomatyzowanego Sterowania Dnieprzanskiego Uniwersytetu
Narodowego im. Otesia Honczara (DNU}. Nowy kurs, w formie wyktadu, dotyczyt rozwoju
informatyki isymulacji, ze szczegdlnym uwzglednieniem aktywnych metod identyfikacji
systemow przemystowych poprzez metody planowania eksperymentdw, prognozowanie
statystyczne i sterowanie oparte na modelach.

W latach 1994-2001 pracowal na stanowisku kierownika technicznego ibyt
wspotzatozycielem przedsiebiorstwa naukowo-produkcyjnego "Exel” Sp. z o.0. (Ukraina).
Gtéwng domeng dziatalnosci byty technologie obdrki drewna i surowcdw, w szczegolnosci
prace badawczo-rozwojowe nad nowym kompleksem urzadzen do suszenia drewna w oparciu
o generator ciepta wykorzystujgcy odpady roine; opracowywanie systemow sterowania dla
zaktadow przemystowych oraz nadzér techniczny przedsigbiorstwa.

Od 2001 roku pracuje na stanowisku starszego pracownika naukowego
w Laboratorium Dynamiki Maszyn w Zaktadzie Urzadzenn Technologicznych i Systemow
Sterowania 12S NANU. Jego badania skupialy sie na dynamice uktadéw napedowych,
modelowaniu  nieliniowym uktadow wielocztonowych, monitorowaniu stanu oraz
opracowywaniu metod diagnostycznych i narzedzi pomiarowych.

Od 2006 roku zatrudniony jest na stanowisku starszego pracownika naukowego
w Zaktadzie Proceséw iMaszyn do Formowania Metali w Instytucie Zelaza iStali im. Z.I.
Niekrasowa (IzS), Narodowej Akademii Nauk Ukrainy (NANU) gdzie realizowat projekty
dotyczace maszyn oraz technologii glebokiej kriogenicznej obrébki stali, ze szczegdinym
naciskiem na analize i zapohieganie awariom, poprawe utrzymania ruchu oraz zwigkszenie
produktywnosci poprzez wdrozenie systemow sterowania opartych na modelach.

Od 2019 roku pracuje w Katedrze Gdérnictwa na Wydziale Geoiniynierii, Gérnictwa
i Geologii Politechniki Wroctawskiej {PWr) na stanowisku adiunkta. Gtéwnym obszarem badan
jest rozwoj metod monitorowania stanu roznych typdw mobilnych i stacjonarnych maszyn
gdrniczych, w tym autonomicznej inspekeji przy uzyciu drondw.

7 przedstawicnaj dokumentacji wynika, ze habilitant nie ubiegat sie uprzednio
0 nadanie mu stopnia <sktora habilitowanego.



Ocena osiggniecia naukowego bedgcego podstawg wszczecia
postepowania habilitacyjnego

Zgodnie z wnioskiem z dnia 9 wrzesnia 2024 roku o przeprowadzenie postepowania
w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-
technicznych w dyscyplinie inzynieria srodowiska, gérnictwo i energetyka jako osiagniecie
naukowe stanowigce znaczacy wktad w rozwoj dyscypliny naukowej okreslonym w Ustawie z
dnia 20 lipca 2018 roku Prawo o szkolnictwie wyiszym i nauce (dz. U. z 2021 r., poz. 478 zm.)
Habilitant przedstawit monografie pt. ,Dynamical Models in Condition Monitoring of
industrial Machines” wydana drukiem przez wydawnictwo Politechniki Wroctawskiej w 2024
roku. Monografia wydana jest w jezyku angielskim i zawiera streszczenie w jezyku angielskim,
9 ponumerowanych rozdziatow, podsumowanie i bibliografie. w podsumowaniu Habilitant
przedstawit najistotniejsze wnioski w monografii. Bibliografia sktada sie z 431 pozycji
w ukfadzie kolejnosci powotan.

Monografia zawiera wyniki teoretycznych i eksperymentalnych badan dotyczacych
maszyn gorniczych i walcarek, ukierunkowanych na rozwdéj nowych metod monitorowania ich
stanu technicznego oraz ttumienia drgan. Zaproponowano podejscie bazujace na kilku
znanych klasach modeli dynamicznych, z ktérych wybrane, zostaly wdrozone do
monitorowania okresionych typow maszyn i procesdw technologicznych.

Przeprowadzono szczegotowa analize modalng  konstrukcii  maszyn  w celu
zidentyfikowania pierwotnych przyczyn wysokiej dynamiki i zjawisk rezonansowych. Autor
opracowat algorytmy diagnostyczne ktére wyznaczajg cechy, ktére wykorzystywane sg do
wykrywania pogorszenia stanu poszczegéinych elementdow oraz kontroli proceséw. Pod
uwage brane s3 nie tylko mechaniczne drgania, ale takze zmiany w ukiadach hydraulicznych.

Zaproponowane w monografii podejscie umoiliwito opracowanie skutecznych
rozwigzan rzeczywistych probleméw dynamicznych, takich jak monitorowanie obcigzen
skretnych iprognozowanie pozostatego okresu eksploatacji pojazdéw podziemnych
o przegubowej konstrukeji, kontrola drgan samowzbudnych w walcarkach roznych typow,
diagnostyka przesiewaczy, optymalizacja konstrukcji i kontrola maszyn hydraulicznych oraz
poprawa jakosci przetwarzanego materiatu.

Opracowane metody monitorowania stanu technicznego idiagnostyki zostaly
wdrozone w systemach komputerowej automatyzacji izarzadzania utrzymaniem ruchu,
implementowanych w rdznych zaktadach przemysfowych.

Pod wzgledem logicznej struktury ksigzka podzielona jest na kilka czesci:

Rozdziat 1 przedstawia na podstawie analizy literaturowej warunki eksploatagji
i zaobserwowane awarie badanych maszyn przemystowych - szczegdlnie gérniczych.

Rozdziat 2 zawiera przeglad aktualnych metod monitorowania stanu maszyn cigzkich.
Autor zwraca szczegdlng uwage na btedy dotychczas stosowanych metod, ktdre nie pozwalajg
na doktadng diagnostyke w trakcie pracy maszyn.



Rozdziat 3 monografii jest opisem wykorzystywanych w badaniach modeli
dynamicznych oraz specyfike ich symulacji. Autor przedstawit kilka metod analizy w zaleznosci
od ztozonosci uktadu i wystepujacych uszkodzen.

Rozdziat 4 przedstawia zastosowania modeli dynamicznych w monitorowaniu i analizie
stanu maszyn przemysfowych. W rozdziale tym dr inz. Pavio Krot przedstawit wyniki badan
diagnostyki maszyn z wykorzystaniem wfasnych metod pomiarowych. Byly to rdéznego typu
maszyny gbérnicze poczynajgc od przegubowego wozu odstawczego itadowarki
wykorzystywanych w kopalniach rud miedzi, nastepnie analizowat przesiewacze wibracyjne
konczac na uktadach hydraulicznych (sitownikach) wykorzystywanych w obudowach
zmechanizowanych stosowanych gidwnie w goérnictwie weglowym. Ostatnim rodzajem
maszyn poddanych badaniom byty walcarki.

Rozdziat 5 opisuje opracowane przyrzady do pomiaru momentu obrotowego i luzéw
w ukiadach napedowych. W rozdziale tym Autor przedstawit zasade dziatania nowo
opracowanego urzadzenia wyposazonego w szereg czujnikdw magnetycznych ioptycznych
pozwalajacego na doktadny pomiar luzdéw powstajacych w uktadach napedowych.

Rozdziat 6 zawiera metody diagnostyki zuzycia jednostek napedowych maszyn
przemystowych oparte na modelach modalnych. Autor przedstawit kitka metod okreslania
zuzycia ztozonych (diugich) uktadéw napedowych w ktdérych istotnym jest dobranie
najkorzystniejszych parametrow w okresach przejsciowych (rozruch, hamowanie) tak by
uzyskaé minimalng dynamike ukfadu.

W rozdziale 7 Autor przedstawit rozwigzania monitorowania stabilnosci procesow
technologicznych, kontroli dynamiki i aktywnego ttumienia drgan w walcarkach i maszynach
gérniczych.

Rozdziat 8 podkresla przemystowe zastosowania opracowanych systemoéw
automatyzacji. Zastosowane algorytmy pozwalajg na okreélenie na jakim etapie swojego zycia
jest maszyna ijaka jest jej prognozowana zywotnos¢. Systemy te zostaly zintegrowane z
Systemami utrzymania ruchu.

Autor w ostatnim rozdziale przedstawit najistotniejsze wnioski wynikajgce z badan
przeprowadzonych w trakcie swojej wieloletniej pracy. Na podstawie przeprowadzonych
badan eksperymentalnych iteoretycznych opracowat zunifikowane podejicie do
implementacji modeli dynamicznych w monitorowaniu stanu technicznego maszyn
przemystowych pracujacych w trudnych warunkach. To podejscie obejmuje skuteczne metody
diagnostyczne, narzedzia pomiarowe itechniki przetwarzania danych. Podczas normalnej
eksploatacji urzgdzenia gérnicze i hutnicze sg narazone na zmiany reziméw technologicznych
isilne oddziatywania materiatldw przetwarzanych. Prowadzi to do niestacjonarnego
i niegaussowskiego rozkiadu obcigZen oraz hatasu. Te oddziatywania, w tym niestabilnosé
tarcia, generujg szerokopasmowe widmo czestotliwosci, wzbudzajac naturalne tryby uktadéw
dynamicznych. Wiele maszyn przemystowych zuzywa sie w sposéb trudny do kontrolowania,
co prowadzi do luzdw katowych ipromieniowych, generujagcych nadmierne obcigzenia
i awarie. Gtéwnym celem bada byt pomiar luzdw, przewidywanie wzrostu obcigzen
dynamicznych i wysokich drgan oraz podjecie dzialait zapobiegawczych. {izrzone drgania



skretne iprzestrzenne maszyn rzadko przekraczajg czestotliwo$é kilkuset hercdw, co
umozliwia skuteczne zastosowanie modeli dynamicznych o niskim stopniu swobody (DOF).
Modele te bazujace na réwnaniach réiniczkowych liniowych inieliniowych, sa uiywane
w analizie modalnej oraz diagnostyce online.

Zmienne obcigzenia zmniejszajg efektywnosé standardowych metod diagnostyki
drgan, ale mogg ujawniac luzy niewidoczne podczas stabilnych obcigzen. Nieliniowe cechy,
takie jak odchylenia czestotliwosci iamplitudy naturainych trybéw, sa stosowane
w monitorowaniu stanu technicznego. Projektowanie czujnikéw do pomiaréw momentow
obrotowych iluzéw uwzglednia trudne warunki pracy, a poluzowanie $rub iodksztatcenie
plastyczne wykrywane sg na podstawie sygnatéw z czujnikdw pomiaru drgan.

Diagnostyka maszyn wibracyjnych, szczegélnie niewielkich luzéw potgczen srubowych,
nie jest tatwa przez klasyczne systemy monitorowania. Opracowane modele dynamiczne
pomagaja rozwigzaé ten problem, co stanowi nowos¢ w literaturze technicznej. Integracja
uktadéw hydraulicznych i mechanicznych  tworzy ukfady dynamiczne o zmiennych
parametrach, a sztywnosc elementdw zalezy od potozenia ttoka w cylindrze. Nagte zniszczenie
cylindréw  wysokocisnieniowych  stanowi  zagrozenie dla  personelu. Podejscie
multidyscyplinarne faczy testy isymulacje MES, szczegdlnie w odniesieniu do wirujgcych
maszyn. Monitorowanie pracy zaworéw bezpieczenstwa stosowanych w sitownikach obuddw
zmechanizowanych pozwala na zmniejszenie wartosci obcigzenia szczytowego, a inteligentne
zawory moga poprawic reakcje systemu.

W walcowniach zastosowano nowe podejscie oparte na synchronizacji oscylatorow za
pomocyg sprezystych tacznikdw (tasm). Takie rozwigzanie nie byto wczesniej rozwazane
i wprowadza nowg jakos¢ do monitorowania stanu technicznego walcarek. Analiza napeddéw
wielomotorowych (MMDS) ujawnia, ze odchylenia parametréw silnikow iluzy kgtowe
powodujg drgania poza fazg i rezonanse parametryczne. Napedy z jednym silnikiem i zmienng
strukturg generujg drgania skretne, co stawia dodatkowe wymagania konstrukcyjne. Pasywne
tlumienie drgan przy uzyciu materiatéw niemetalicznych ma ograniczony wptyw, dlatego
rozwija sie aktywne metody ttumienia i sterowania dynamika. Takie podejscie jest skuteczne
w zmniejszaniu obcigzen dynamicznych i zakiécen proceséw. Aktywne ttumienie oscylacji jest
obiecujgcym kierunkiem. Przyspieszenie napedu elektrycznego moze zmniejsza¢ moment
dynamiczny w uktadach wielociatowych, co rozwigzuje problem odksztatcenia blach
w walcowniach. Monitorowanie luzow i naprezen umozliwia przewidywanie zywotnodci (RUL)
i planowanie konserwacji.

Modele dynamiczne monitoruja cykle obcigzenia i pozwalajg na przewidywanie RUL.
Dzieki integracji z systemami CMMS i ERP, takie podejscie staje sie kluczowe w maszynach
pracujgcych w warunkach niestacjonarnych. Wyniki badan wdrozono w systemach
automatyzacji i monitorowania drgan, obcigzen skretnych oraz konserwacji. Potwierdzaja to
patenty i publikacje. Przyszte badania obejmujg inspekcje dronami oraz optymalizacje ruchu
maszyn autonomicznych w gérnictwie.

Wyniki przedstawione w tej ksigzce zostaty uzyskane przez autora w Instytucie Zelaza
i Stali im. Z.I. Niekrasowa Narodowej Akacdemii Nauk Ukrainy {(Dninre) podcezas badan nad




walcarkami, a ostatnio w Katedrze Geoinzynierii, Gornictwa iGeologii Politechniki
Wroctawskiej w Polsce podczas badan nad maszynami gorniczymi.

Podsumowujac, autorskim osiggnieciem pracy jest opracowanie metody naukowe;
oceny stanu maszyn - szczegdlnie ciezkich maszyn goérniczych.

Habilitant ztozyt wniosek w dyscyplinie inzynieria Srodowiska, gérnictwo i energetyka.
Zakres tej dyscypliny to: energetyka; gérnictwo i geologia inzynierska; inzynieria srodowiska;
ochrona i ksztaftowanie Srodowiska (dziedzina nauk rolniczych); biotechnologia (dziedzina
nauk technicznych; w zakresie biotechnologii $rodowiskowe]) inZyniera s$rodowiska,
biotechnologia s$rodowiskowa. Najistotniejszymi osiggnieciami naukowymi w obszarze
inzynierii Srodowiska, gérnictwo i energetyka nalezy uznac utworzenie podstaw analizy, oceny
i rozwoju rozwigzan konstrukcyjnych, wytworczych, uzytkowych w celu poprawy efektywnosci
dziafania maszyn iurzadzen - zwlaszcza maszyn wykorzystywanych w gérnictwie. Dzieki
opracowaniu nowych rozwigzan, stworzona zostata mozliwos¢ wydtuzenia okresu eksploatacji
wyzej opisanych urzadzen co znaczgco wptynie na ich koszt.

Podsumowanie

Rezultaty oraz zdefiniowane wnioski opisane i przedstawione w monografii stanowig
spojny uktad stanowigcy istotny wkfad wrozwdj dyscypliny. Stanowig kompletne oraz
utylitarne rozwigzania w zakresie analizy cyklu zycia maszyn i urzadzen technicznych. Zakres
przeprowadzonych prac obejmuje zardwno obszar badan podstawowych jak rowniez prace na
obiektach rzeczywistych co $wiadczy o duzym poziomie innowacyjnosci proponowanych
rozwigzan.

Analizujgc dorobek naukowy Habilitanta przedstawiony do oceny nalezy stwierdzic, ze
ilustruje on konsekwentnie realizowany ciag prac badawczych. Prace prowadzone sg przez
Autora kompleksowo obejmujgc analize, wnioskowanie, tworzenie hipotez oraz ich
weryfikowanie. Habilitant systematycznie proponuje wlasne wartosciowe rozwigzania, ktdre
w sposob istotny wzbogacajg wiedze w analizowanym obszarze. Warto podkresli¢ réwniez
istotny potencjat aplikacyjny proponowanych rozwigzan. Zatem podsumowujgc oceng
dorobku naukowego stwierdzam, ze Habilitant dowiddt swoich kompetencji w zakresie analiz
i tworzenia hipotez badawczych atakie umiejetnosci planowania iprowadzenia badan
naukowych wraz z wycigganiem adekwatnych wnioskow.

Przediozone do oceny osiggniecie naukowe w postaci monografii i przedstawione
w niej wyniki uwazam za istotne osiggniecie naukowe majgce aspekty poznawcze i utylitarne,
noszgce znamiona pozytywnego osiggniecia habilitacyjnego wnoszacego znaczacy wptyw
w rozwdj dyscypliny naukowej inzynieria $rodowiska, gérnictwo ienergetyka okreslonym
ustawie Prawo o szkolnictwie wyiszym i nauce z dnia 20 lipca 2018 r. i spetnia wymagania
stawiane tego typu pracom przy nadawaniu stopnia doktora habilitowanego.




Ocena pozostatych osiggnieé naukowych, wspétpracy z innymi
jednostkami naukowymi krajowymi i miedzynarodowymi

taczny dorobek publikacyjny dr inz. Pavio Krota obejmuje 72 prace naukowe,
dotyczace glownie zagadnieA analizy pracy maszyn iurzadzen technicznych. 27 z nich to
publikacje w czasopismach indeksowanych w bazie Journal Citation Reports (JCR), 2
monografie, 8 rozdziatéw lub wspdtautorstwo w monografiach.

Kilka z tych publikacji jest pracami samodzielnymi natomiast w wigkszosci pozostatych
udziat wich opracowaniu jest znaczacy. Habilitant prezentowat rowniez wyniki badan na
kitkudziesieciu konferencjach krajowych izagranicznych. Dorobek publikacyjny uznaje za
satysfakcjonujacy o czym $wiadcza m. in. wskazniki bibliograficzne takie jak: IH réwny 10 wg
Web of Science {cytowania 235), w punktacji wg MNiSW osiggajac 1339 pkt. za artykuty
naukowe i 137 pkt. za pozostate osiggniecia naukowe.

Dr inz. Pavlo Krot byt wykonawca 20 projektow badawczych oraz jest konsultantem
w ramach badan w temacie ,,Opracowanie systemu lokalizacji zrodta diwieku w warunkach
pola walki” dla armii ukrainiskiej. Habilitant jest wspdtautorem dziewieciu patentdw.

W ramach dziatalnosci naukowej dr inz. Pavio Krot wspdipracowat z wieloma
krajowymi i zagranicznymi jednostkami badawczymi.

Dorobek naukowy oceniam jako wystarczajagcy do nadania stopnia doktora
habilitowanego, w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych, w dyscyplinie inzynieria
Srodowiska, gérnictwo i energetyka.

Ocena dziatalnosci dydaktycznej, popularyzatorskieji wspotpraca
Z przemystem

Osiagnigcia dydaktyczne Habilitanta mozna podzieli¢ na okres przed doktoratem
w latach 1992-1994 Habilitant pracowat na Dnieprzariskim Uniwersytecie Narodowym
{Ukraina), gdzie prowadzit zajecia dydaktyczne w formie wyktaddw i laboratoriéw. Tematyka
zaje¢ obejmowata systemy informatyczne, modelowanie komputerowe oraz metody
identyfikacji systemdw przemystowych.

Po doktoracie w latach 2001-2018, podczas pracy w Instytucie Zelaza i Stali NANU,
Habilitant sprawowat opieke nad doktorantami K. Solovyovem i V. Korennoyem jako promotor
pomocniczy.

Od 2019 roku jest zwigzany z Politechnika Wroctawska, gdzie wspétpracuje z
doktorantami  wroli opiekuna pomocniczego. Ponadto aktywnie uczestniczy
w miedzynarodowych warsztatach, prowadzac wyktady dla studentéw i naukowcéw.

Habilitant wspétpracuje réwniez przy opracowywaniu merytorycznej czesci prac
magisterskich studentdw Wydziatu Mechanicznego Politechniki Wroctawskiej, w tym:

o mgr inZ. Pawe! Rudzki (promotor: dr inz. Tomasz Siwulski, Katedra Eksploatacji

Systemédw Technicznych) — opracowanie stanowiska laboratoryinego do testowania




sitownikow hydraulicznych oraz sterowanie dynamika zmechanizowanych obuddw
scianowych w podziemnym kompleksie wydobywczym,
= mgr inz. Kamil Czarny (promotor: dr hab. inz. larostaw Szrek, Katedra Podstaw

Konstrukcji Maszyn i Uktadow Mechatronicznych) - opracowanie

mikroprocesorowego systemu diagnostycznego dla infrastruktury techniczne] oraz

telemetrycznego miernika momentu skretnego.

Habilitant planuje uruchomi¢ nowy przedmiot zatytutowany ,Réwnania rézniczkowe”
w ramach dyscypliny Iniynieria srodowiska, gérnictwo i energetyka.

Od 2024 roku nalezy do grona zagranicznych ekspertéw zajmujgcych sie oceng
dziatalnosci dydaktycznej inaukowej pracownikdw, rekomendowanych przez Narodowy
Uniwersytet ,Politechnika Lwowska”.

Ocena dziatalnosci naukowo-organizacyjnej

Habilitant jest czlonkiem komitetu organizacyjnego siedmiu miedzynarodowych
konferencji. w okresie pracy na Wydziale Geoinzynierii, Gornictwa iGeologii, oprocz
dziatalnosci naukowej, badawcze] idydaktycznej, petni funkcje organizacyjne zwigzane z
dziatalnoscig Katedry. Byt inicjatorem udziatu doktorantéw z Ukrainy w kilku edycjach
miedzynarodowe] konferencji CPSYS {Conference of PhD Students and Young Scientists)
organizowanej na Wydziale Geoinzynierii, Gérnictwa i Geologii Politechniki Wroctawskiej.

Jest cztonkiem organizacji i towarzystw naukowych.

Recenzent publikacji naukowych

Petni aktywng role recenzenta w czasopismach naukowych, takich jak:

e Elsevier: Measurement, Mechanical Systems and Signal Processing, Powder
Technology, Forces in Mechanics, Journal of Sound and Vibration, Journal of
Vibration and Control;

o |EEE: Controf Systems Magazine, Transactions on Instrumentation and
Meagsurement;

e ASME: Journal of Dynamic Systems, Measurement, and Control;

e ASTM: Materials Performance and Characterization;

e Springer: Applied Condition Monitoring, Journal of Vibration Engineering and
Technologies, Soft Computing, The International Journal of Advanced
Manufacturing Technology;

e JVE: Journal of Measurements in Engineering, Journal of Vibroengineering;

e MDPt: Aerospace, Applied Sciences, Energies, Sensors, Vibration, World Electric
Vehicle Journal.

tacznie wykonat 138 recenzji artykutdw i96 manuskryptow w31 indeksowanych
czasopismach.

Recenzent prac magisterskich

W 2024 roku petnit role recenzenta pracy magisterskiej (MEng) pt. ,Sensitivity study of
dynamic features for vibrating screc.: isoict rondition maaitering” autorstwa Simeona




Pienaara (Department of Mechanical and Aeronautical Engineering, Faculty of Engineering,
Built Environment and Information Technology, University of Pretoria, Republika Potudniowe]j
Afryki).

Redaktor (Edytor)

Petnit role redaktora goécinnego numerdw specjalnych, redaktora naukowego
tematycznego (sekcji) oraz cztonka zespotdw redakcyjnych czasopism wymienionych powyze;j.

Wspétpraca naukowa z innymi badaczami

Aktywnie rozwija swojg dziatalno$¢ naukowg poprzez wspodtprace krajowa
i zagraniczna.
Wedtug bazy Scopus liczba wspodtautorow, z ktérymi wspdinie opublikowat artykuty naukowe,
wynosi 61.

Wspdtpraca z otoczeniem gospodarczym

W trakcie kariery naukowe] wspdtpracowat z wieloma krajowymi izagranicznymi
przedsiebiorstwami oraz organizacjami naukowymi.

Podsumowujac, wobec udokumentowanego zaangaiowania w dziatalnosé
dydaktyczng, popularyzatorska, atakie wobszarze wspétpracy miedzynarodowej
i organizacyjnej, ocena dorobku Habilitanta w tych zakresach jest pozytywna.

Nagrody i wyrGznienia

W 2016 roku otrzymat ,Certyfikat Honorowy za owocng dziatalno$é naukowa
i organizacyjng” od Obwodowego Centrum Naukowego Narodowej Akademii Nauk Ukrainy.

W 2023 roku otrzymat Nagrode Rektora Politechniki Wroctawskie] ,, W uznaniu za
wyrdzniajacy wkiad w dziatalno$¢ uczelni”.

Otrzymat nagrody Best Paper Awards za artykuty od nastepujgcych czasopism:

— Prikhodko LY., Krot P.V. Actual areas of the cryogenic technologies application in the
rolled strip production. Metallurgical Processes and Technologies, Donetsk National
Technical University, 2009, 1, 10-16. https://www.irbis-nbuv.gov.ua/publ/REF-
0000314962

— Krot P., Zimroz R., Michalak A., Wodecki J.,, Ogonowski S., Drozda M., Jach M.
Development and verification of the diagnostic model of the sieving screen. Shock
and Vibration, 2020, Vol. 2020, ID 8015465. https://doi.org/10.1155/2020/8015465

W 2023 roku otrzymat stopien gdrniczy Dyrektora Goérniczego | stopnia od Ministra
Aktywow Panstwowych.

Whiosek koncowy

Na postawie przedstawionych powyiej ocen czgstkowych obejmujgcych: ocene
monografii, pozostatych osiggnie¢ naukowych, dziatalnos¢ dydaktyczng i dziatalnoéé
naukowo-organizacyjng uwsiam, Ie zaprezentowane w przedstawione] dokumentacji
osiagnigcia naukowe oraz aktywn o3¢ naukowa dr. inz. Pavlo Krota spetniajg wymogi stawiane
kandydatom do stornia nauk: sisktara habilitowenzgzo okresdlone w Ustawie z dnia 20
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lipca 2018 roku Prawo o szkolnictwie wyzszym inauce (dz. U. z 2024 r., poz. 1571)
i predysponujg go do uzyskania stopnia naukowego doktora habilitowanego w dziedzinie nauk
inzynieryino-technicznych w dyscyplinie inzynieria srodowiska, gdrnictwo i energetyka.

Gt F oot
dr hab. inz. Jacek Feliks, prof. AGH
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