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Charakterystyka kierunku studiow

Informacje podstawowe

Wydziat: Wydziat Mechaniczny

Kierunek studiow: robotyka i automatyzacja proceséw
Poziom ksztatcenia: studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiow: studia stacjonarne

Profil studiéw: profil ogdlnoakademicki

Jezyk prowadzenia studiéw: polski

Obowigzuje od cyklu ksztatcenia: 2025/2026

Liczba semestréw: 7

Catkowita liczba godzin zajec: 2511

Catkowita Iiczpa p_unktéw ECTS konieczna do ukonczenia studiéw 210

na danym poziomie:

Tytut zawodowy nadawany absolwentom: inzynier

Dziedziny nauki i dyscypliny naukowe

Dziedziny nauki, do ktérych przyporzadkowany jest kierunek studidow:

Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych

Dyscypliny naukowe, do ktérych przyporzadkowany jest kierunek studiow:

Dyscyplina Udziat procentowy

inzynieria mechaniczna 100%

Dyscyplina wiodaca: inzynieria mechaniczna

Opis kierunku, sylwetka absolwenta i mozliwosci kontynuacji studiow

Absolwenci studiéw | stopnia na kierunku Robotyka i Automatyzacja Proceséw sg wysoce wykwalifikowani do prowadzenia twérczej
pracy inzynierskiej, skupiajacej sie na projektowaniu i eksploatacji zautomatyzowanych systeméw maszynowych oraz robotycznych
manipulatoréw. W procesie edukacyjnym zaangazowani sg wybitni specjalisci z Wydziatu Elektrycznego, co zapewnia interdyscyplinarne
podejscie do ksztatcenia.

Program nauczania jest starannie zaprojektowany, obejmujac zaréwno przedmioty ogédlne (informatyka, matematyka, fizyka, jezyki
obce), jak i zaawansowane bloki przedmiotéw kierunkowych (mechanika, podstawy konstrukcji, podstawy wytwarzania, podstawy
automatyzacji, przedmioty elektroniczno-cybernetyczne). Proces formowania kompetencji absolwentéw uzupetniany jest przez
specjalistyczne przedmioty, takie jak programowanie robotéw i manipulatoréw, zaawansowane metody sterowania, podstawy robotyki i
automatyzacji, a takze sterowniki PLC.

Integralng czescig ksztatcenia sa wycieczki dydaktyczne oraz praktyki przemystowe, ktére umozliwiajg studentom zdobycie
praktycznego do$wiadczenia w rzeczywistych warunkach przemystowych. Kulminacja studiéw jest opracowanie i obrona pracy
dyplomowej, stanowigcej demonstracje nabytych umiejetnosci i wiedzy.

Absolwenci sg doskonale przygotowani do kontynuowania edukacji na studiach drugiego stopnia. Ich wszechstronne umiejetnosci
znajduja zastosowanie w réznorodnych sektorach przemystowych, ze szczegélnym uwzglednieniem przemystu budowy maszyn i
urzadzen, placéwek naukowo-badawczych oraz biur projektowych. Inzynierowie konczacy ten kierunek stajg sie unikalnym pomostem
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taczacym kompetencje mechanika-technologa z umiejetnosciami elektronika-projektanta systeméw sterowania, co czyni ich
niezbednymi specjalistami w dynamicznie rozwijajacej sie dziedzinie robotyki i automatyzacji proceséw.

Aktualnos¢ programu studiow

Koncepcja i cele ksztatcenia

Kierunek Robotyka i Automatyzacja Proceséw na Politechnice Wroctawskiej opiera sie na interdyscyplinarnym podejsciu, faczacym
elementy nauk technicznych, Scistych i spotecznych. Program studiéw jest dostosowany do dynamicznie zmieniajgcych sie wymagan
rynku pracy oraz technologii. Kluczowe elementy koncepcji ksztatcenia to:

1. Holistyczne Podejscie do Ksztatcenia:
- Przygotowanie studentéw do petnienia réznych funkgji i rél spotecznych, rozwéj umiejetnosci interdyscyplinarnych.
2. Zorientowanie na Studenta:
- Unowoczesnienie metod ksztatcenia, z wiekszym naciskiem na dydaktyczna role badan naukowych, interaktywne formy
ksztatcenia oraz dziatalnos¢ két i organizacji studenckich.
3. Wykorzystanie Nowoczesnych Technologii:
- Integracja nowoczesnych technologii, w tym technologii cyfrowych i sztucznej inteligencji, w procesie ksztatcenia.

Cele Ksztatcenia

Politechnika Wroctawska stawia przed sobg ambitne cele, ktére maja na celu podniesienie poziomu edukacji i dostosowanie go do
potrzeb nowoczesnego spoteczenstwa i gospodarki. Cele strategiczne w obszarze ksztatcenia na kierunku Robotyka i Automatyzacja
Proceséw obejmuja:

1. Rozwoj Wiedzy i Umiejetnosci:
- Stworzenie studentom mozliwosci zdobycia wiedzy i umiejetnosci oraz zbudowania relacji i pewnosci siebie niezbednych do
osiggniecia sukcesu.
2. Promowanie Wspétpracy i Kreatywnosci:
- Tworzenie Srodowiska edukacyjnego promujacego wspdtprace, kreatywnos¢ i rozwigzywanie probleméw.
3. Aktualizacja Oferty Dydaktycznej:
- Rozwdj oferty dydaktycznej w odpowiedzi na zmieniajace sie potrzeby studentéw oraz spoteczenstwa i gospodarki.
4. Wzmacnianie Partnerstw z Otoczeniem Gospodarczym:
- Umozliwienie studentom zdobywania doswiadczenh poza uczelnig i kontakt z najnowszymi technologiami.
5. Rozwdj Kadry Dydaktycznej:
- Wzmocnienie kompetencji dydaktycznych i jezykowych kadry, co pozwoli na lepsze przygotowanie studentéw do wyzwan
zawodowych

Informacje dotyczace uwzglednienia w programie studiéw potrzeb spoteczno-gospodarczych oraz zgodnosci
kierunkowych efektéw uczenia sie z tymi potrzebami

Robotyzacja i automatyzacja proceséw wytwdrczych stanowig obecnie jedne z najwazniejszych i najszybciej rozwijajgcych sie trendéw w
globalnej gospodarce. Wydziat Mechaniczny, uwzgledniajac potrzeby spoteczno-gospodarcze oraz wskazéwki Rady Spotecznej Wydziatu,
ktéra sktada sie z przedstawicieli wiodacych firm wspétpracujacych z uczelnig, opracowat program studidw na kierunku Robotyka i
Automatyzacja Proceséw w sposéb spetniajacy oczekiwania przysztych pracodawcéw.

Program ksztatcenia zostat zaprojektowany z mysla o biezacych i przysztych potrzebach przedsiebiorstw, zapewniajgc studentom
zdobycie kompetencji kluczowych dla wspdtczesnego rynku pracy. Efekty uczenia sie na tym kierunku zostaty starannie wyartykutowane
w taki sposéb, aby odpowiadaty konkretnym wymaganiom i oczekiwaniom pracodawcéw. Dzieki temu absolwenci kierunku sg doskonale
przygotowani do podjecia pracy w zaawansowanych technicznie srodowiskach przemystowych, dysponujgc umiejetnosciami
niezbednymi do efektywnego projektowania i eksploatacji zautomatyzowanych systeméw.

Takie podejscie zapewnia, ze nabyte podczas studiéw kompetencje odpowiadajg rzeczywistym potrzebom rynku, co zwieksza
atrakcyjnos¢ absolwentéw na rynku pracy i ich zdolnos¢ do sprostania wyzwaniom nowoczesnych proceséw produkcyjnych. Dzieki temu,
program studiéw nie tylko przyczynia sie do rozwoju technologicznego i innowacyjnego przemystu, ale réwniez wspiera zréwnowazony
rozwoj spoteczno-gospodarczy.
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Inne istotne czynniki warunkujace aktualnos¢ programu studiéw

Tresci programowe kurséw realizowanych na kierunku Robotyka i Automatyzacja Proceséw sg na biezgco aktualizowane i
dostosowywane do aktualnych potrzeb, co jest kluczowe w czasach, gdy postep techniczny charakteryzuje sie wyktadniczym wzrostem.
Aby sprostaé tym wymaganiom, Wydziat Mechaniczny corocznie rozwija swojg baze infrastrukturalng oraz dba o rozwdj kadry
dydaktycznej. Studenci majg dostep do najnowszego sprzetu i technologii stosowanych w systemach produkcyjnych, co pozwala im juz
po ukonczeniu studiéw stac sie wartosciowymi i wysoko wykwalifikowanymi pracownikami.

Wspdtpraca z otoczeniem gospodarczym, absolwentami Wydziatu oraz Samorzadem Studenckim, ktéra polega na wstuchiwaniu sie w
biezace potrzeby rynku i spotecznosci akademickiej, stanowi dodatkowy impuls do ciggtego udoskonalania programu studiéw. Dzieki
temu program jest nieustannie dostosowywany do aktualnych trendéw i wymagan, zapewniajac studentom wiedze i umiejetnosci, ktére
sg najbardziej pozadane w dynamicznie zmieniajacym sie srodowisku technologicznym.

Zwiazek programu z misja Uczelni i strategia jej rozwoju

Kierunek studiéw Robotyka i Automatyzacja Proceséw, realizowany na Wydziale Mechanicznym Politechniki Wroctawskiej, odzwierciedla
bogata historie i tradycje uczelni, ktérej korzenie siegajq Politechniki Lwowskiej. Te intelektualne, moralne i patriotyczne wartosci
ksztattuja odpowiedzialnos¢ za przyszte pokolenia absolwentéw.

Wydziat Mechaniczny, bedac czesto inicjatorem unikatowych badan naukowych, rozwija oryginalne kierunki ksztatcenia, ktére
odpowiadaja na potrzeby spoteczenstwa i gospodarki. Kierunek Robotyka i Automatyzacja Proceséw doskonale wpisuje sie w te
strategie, wypetniajac wartosci uczelni oparte na doskonatosci, wspétdziataniu i otwartosci.

Program ksztatcenia jest zgodny z misja Politechniki Wroctawskiej, ktéra zaktada rozwijanie kompetencji zwigzanych z kultura
eksperymentu i innowacji, oraz ze Strategia Rozwoju Uczelni, ktéra koncentruje sie na dynamicznym postepie technologicznym i
praktycznym przygotowaniu absolwentéw do wyzwan wspétczesnego rynku pracy. Poprzez ciggte doskonalenie i dostosowywanie tresci
programowych do aktualnych trenddw, kierunek ten zapewnia studentom edukacje najwyzszej jakosci, ktéra jest zaréwno nowoczesna,
jak i zgodna z dtugofalowymi celami uczelni.
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Efekty uczenia sie

Kod

Wiedza

K1_RAP_WO01

K1_RAP_W02

K1_RAP_W03

K1_RAP_W04

K1_RAP_W05

K1_RAP_WO06

K1_RAP_W07

K1_RAP_W08

K1_RAP_W09

K1_RAP_W10

K1_RAP W11

Efekty uczenia sie

Opis kierunkowego efektu uczenia sie

zna zagadnienia i metody z wybranych dziatéw matematyki wyzszej
oraz rozumie zaleznosci miedzy nimi

ma podstawowg wiedze z zakresu fizyki umozliwiajaca wyjasnienie
faktdw oraz zjawisk zachodzacych w Swiecie przyrody i w technice

posiada wiedze z zakresu funkcjonowania i architektury
wspdtczesnych komputerdw, ich systemdw, jezykéw programowania
oraz oprogramowania aplikacyjnego

ma wiedze dotyczacg odwzorowania na ptaszczyznie rysunku tworu
geometrycznego (w tym bryt) metoda rzutéw Monge'a, ma
elementarng wiedze z zakresu aksonometrii

zna wielkoSci zwigzane z opisem geometrii wyrobu, potrafi
zdefiniowad elementy procesu pomiarowego, rozréznia i zna
charakterystyki metrologiczne sprzetu do pomiaru wielkosci
geometrycznych

posiada elementarng wiedze z wytrzymatosci materiatéw
ukierunkowang na zagadnienia inzynierii mechanicznej

ma elementarng wiedze na temat podstawowych materiatéw
konstrukcyjnych, ich wtasciwosci i mozliwosci zastosowania w
budowie maszyn, urzadzen i pojazdéw

ma wiedze z zakresu mechaniki technicznej ukierunkowang na
zagadnienia inzynierii mechanicznej

ma podstawowa teoretyczng wiedze w zakresie podstawowych
urzadzen i metod pomiarowych, a takze zna jednostki miar, zasady
techniki mierzenia i eksperymentowania oraz teorie btedéw; zna
rowniez przetworniki pomiarowe i podstawy przetwarzania sygnatéw
pomiarowych oraz cechy metrologiczne sprzetu pomiarowego; ma
szczego6towq wiedze dotyczacg metod pomiaru, technik mierzenia,
oceny wynikéw pomiaru oraz cech metrologicznych uniwersalnego
sprzetu przeznaczonego do pomiaru wielkosci geometrycznych; ma
podstawowg wiedze w zakresie rodzajéw, budowy, dziatania i
wiasnosci podstawowych sensoréw

ma podstawowq wiedze dotyczacg budowy, dziatania i eksploatac;ji
gtéwnych elementdéw i zespotéw maszynowych; ma takze wiedze
dotyczaca budowy i teorii dziatania uktaddéw kinematycznych
stanowigcych mechanizmy zespotéw maszyn i robotéw

zna podstawowe techniki tgczenia elementéw za pomocg spawania,
lutowania i zgrzewania oraz podstawowe sposoby odlewania,
przerdbki plastycznej i przerdbki tworzyw sztucznych; ma wiedze
dotyczaca podstaw, sposobdw i mozliwosci ksztattowania
przedmiotdw przez obrébke skrawaniem i erozyjna; ma podstawowg
wiedze dotyczaca rodzajéw maszyn technologicznych, ich budowy,
dziatania, wtasnosci i stawianych im wymagan oraz sterowania; ma
szczeg6towq wiedze dotyczaca elementdéw sktadowych procesu
technologicznego oraz zna zasady opracowywania proceséw
technologicznych typowych czesci maszyn

Charakterystyki
dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7
PRK

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S WG

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S WG

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S_WG

Charakterystyki
dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7
PRK,
umozliwiajace
uzyskanie
kompetenc;ji
inzynierskich

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ
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Kod

K1_RAP_W12

K1_RAP_W13

K1_RAP_W14

K1_RAP_W15

K1_RAP W16

K1_RAP W17

K1_RAP_W18

Efekty uczenia sie

Charakterystyki
dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7

Opis kierunkowego efektu uczenia sie
PRK

ma wiedze dotyczaca budowy i dziatania robotéw przemystowych, a P6U_W, P6S_WG
takze wymagania zwigzane z bezpieczehstwem; zna opis

matematyczny w zakresie kinematycznego i dynamicznego

zachowania sie robotéw oraz cechy poszczegéinych rodzajéw robotéw

zna pojecia stosowane w automatyce, a takze rodzaje uktadéw P6U_W, P6S WG
sterowania oraz opis i charakterystyki elementdéw i uktadéw
automatyki; ma podstawowa wiedze o uktadach automatycznej
regulacji oraz dotyczacych ich wymaganiach; ma takze wiedze
dotyczaca logicznych i cyfrowych uktadéw automatyki; ma
podstawowa wiedze dotyczacg elementdw pétprzewodnikowych oraz
zastosowania uktadéw elektronicznych w budowie ztozonych
urzadzen; ma szczegdtowa wiedze dotyczaca cech sygnatéw
analogowych i cyfrowych oraz charakteryzujgcych ich parametréw;
ma podstawowg wiedze dotyczaca projektowania i wykonywania
uktaddéw elektronicznych odpowiedzialnych za pomiar i przetwarzanie
sygnatéw analogowych i cyfrowych; ma podstawowg wiedze
dotyczaca projektowania oraz wytwarzania elektronicznych obwoddéw
drukowanych

ma zaawansowang wiedze o zjawiskach fizycznych wystepujgcych w P6U W, P6S WG
obwodach elektrycznych i magnetycznych, a takze budowie i

zasadach dziatania maszyn i urzadzen elektrycznych; zna takze

charakterystyki pracy silnikéw elektrycznych oraz typowych uktadéw

napedowych oraz ma wiedze dotyczacg mozliwosci sterowania

silnikow

ma wiedze w zakresie operacji na liczbach binarnych, systeméw P6U_W, P6S_WG
operacyjnych, algorytméw i ich zapisu, tworzenia programéw; ma
szczego6towq wiedze w zakresie budowy programéw komputerowych
(algorytmy, schematy blokowe), ze szczegélnym uwzglednieniem
jezyka programowania C oraz programowania obiektowego; ma
wiedze dotyczaca budowy mikrosterownikdéw i sterownikéw PLC, ich
zasad dziatania oraz sterowania nimi i ich urzadzeniami
peryferyjnymi; ma wiedzg w zakresie tworzenia oprogramowania
sterownikéw; ma podstawowa wiedze dotyczacg wymagan
wystepujgcych w systemach czasu rzeczywistego oraz zna podstawy
cyfrowej transmisji danych oraz budowe sieciowych systeméw
komunikacyjnych

ma podstawowg wiedze niezbedng do rozumienia spotecznych, P6U_W, P6S_WK
ekonomicznych i innych pozatechnicznych uwarunkowa¢ dziatalnosci
inzynierskiej; zna podstawowe zasady BHP obowigzujgce w przemysle
elektromaszynowym; zna fundamentalne dylematy wspétczesnej
cywilizacji; orientuje sie w obecnym stanie i najnowszych trendach
rozwojowych w budowie maszyn oraz automatyce i robotyce; ma
podstawowa wiedze na temat cyklu zycia maszyn i urzadzen; ma
wiedze na temat zagrozen wynikajacych z dziatalnosci przemystowej i
z eksploatacji maszyn, zna konwencje miedzynarodowe i polskie akty
prawne w dziedzinie ochrony srodowiska oraz ekologiczne aspekty
konstruowania, uzytkowania i modernizacji maszyn

ma podstawowaq teoretyczng wiedze w zakresie organizacji i P6U_W, P6S_WG,
zarzadzania przedsiebiorstwem; zna takze funkcje zarzadzania, P6S_WK
strategie organizacyjne i poziomy planowania w przedsiebiorstwie;

rozumie trendy rozwojowe zarzadzania w kontekscie rozwoju

gospodarczego; ma réwniez wiedze z zakresu podstaw zarzadzania

jakoscig w systemach wytworczych; zna ogélne zasady tworzenia i

rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci

ma podstawowg wiedze niezbedng do zrozumienia prawnych P6U_W, P6S_WG,
uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej z zakresu wtasnosci P6S_WK
przemystowej i prawa autorskiego

Charakterystyki
dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7

PRK,

umozliwiajace

uzyskanie

kompetencji

inzynierskich

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ,

P6S_WK_ INZ

P6S_WK_INZ
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Kod

K1_RAP_W19

K1_RAP_W20

K1_RAP_W21

Umiejetnosci

K1_RAP_UO1

K1_RAP_UO2

K1_RAP_U03

K1_RAP_U04

K1_RAP_U05

K1_RAP_U06

K1_RAP_U07

K1_RAP_U08

K1_RAP_U09

K1_RAP_U10

K1_RAP_U11

Efekty uczenia sie

Opis kierunkowego efektu uczenia sie

ma wiedze pozwalajgcg zrozumied zasady termodynamiki oraz ich
znaczenie przy analizie proceséw cieplno-mechanicznych, a takze zna
elementarne procesy przekazywania ciepta oraz opis sposobéw oceny
obiegéw silnikéw (w tym spalinowych) i sprezarek; zna podstawowe
prawa mechaniki zwigzane z przeptywem cieczy i gazéw

ma wiedze dotyczaca podstawowych praw mechaniki ptyndéw,
budowy, dziatania, wtasciwosci i zastosowania podstawowych uktadéw
hydraulicznych; zna takze elementy i urzadzenia hydrauliczne oraz
pneumatyczne stosowane w uktadach napedowych

zna podstawowe zasady zapisu konstrukcji oraz wymiarowania
elementdw i zespotdw maszyn; ma podstawowa wiedze w zakresie
odwzorowania 2D i 3D; zna zasady procesu projektowania
inzynierskiego réwniez z wykorzystaniem wspdtczesnych metod
komputerowych

potrafi formutowac i rozwigzywaé ztozone problemy matematyczne
bazujac na zdobytej wiedzy

potrafi postuzy¢ sie odpowiednimi metodami analitycznymi oraz
eksperymentalnymi i urzadzeniami umozliwiajgcymi pomiar wielkosci

potrafi zastosowac¢ zasady rzutowania metodg Monge'a w celu
odwzorowania elementéw i tworéw geometrycznych na ptaszczyznie
rysunku; potrafi zinterpretowac rysunek wykonany wg metody rzutéw
Monge'a, przedstawiajacy potozenie tworu geometrycznego w
przestrzeni

potrafi interpretowaé wymagania wymiarowe, umie dokona¢ doboru i
potrafi korzysta¢ z odpowiedniego sprzetu pomiarowego, potrafi
oblicza¢ niepewnos¢ pomiarowg oraz dokonac¢ orzeczenia o zgodnosci
lub niezgodnosci mierzonej wielkosci ze specyfikacja

potrafi rozwigzywac zadania i problemy w oparciu o wiedze w zakresie
wytrzymatosci materiatdw ukierunkowana na inzynierie mechaniczna

potrafi interpretowac informacje o prébkach materialowych w
zakresie makro i mikrostruktury

potrafi rozwigzywac zadania i problemy w oparciu o wiedze w zakresie
mechaniki technicznej ukierunkowana na inzynierie mechaniczna

ma przygotowanie niezbedne do pracy w $srodowisku przemystowym
oraz znajomos¢ zasad bezpieczehstwa zwigzanych ze stanowiskiem
prac

potrafi rozwigzywac zadania i problemy w oparciu o zdobytg wiedze
oraz informacje pozyskane z literatury naukowo-technicznej w jezyku
polskim i angielskim, baz danych i innych Zrddet, potrafi przedstawiac
i oceniac rézne opinie i stanowiska podczas debaty oraz dyskutowac o
nich

potrafi rozwigzac statyczne i dynamiczne zadania dotyczace pola i
obwoddw elektrycznych, potrafi okreslic¢ i zastosowac zasady doboru
elementéw obwoddw zasilajacych odbiorniki elektryczne

potrafi postugiwac sie Srodowiskami programistycznymi oraz
metodami i modelami matematycznymi w symulacjach
wspomaganych komputerowo przy procesie projektowania i oceny
zespotéw mechanicznych, urzadzen i uktadéw automatyki

Charakterystyki

dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7

PRK

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S_WG

P6U_W, P6S_WG

P6U_U, P6S_UW,
P6S_UK

P6U_U, P6S_UW,
P6S_UK

P6U_U, P6S_UW,
P6S_UK

P6U_U, P6S_UW,
P6S_UK

P6U_U, P6S_UW,
P6S_UK

P6U_U, P6S_UW,
P6S_UK

P6U_U, P6S_UW,
P6S_UK

P6U_U, P6S_UW,
P6S_UK
P6U_U, P6S_UW,
P6S_UK

P6U_U, P6S_UW

P6U_U, P6S_UW

Charakterystyki
dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7
PRK,
umozliwiajace
uzyskanie
kompetencji
inzynierskich

P6S_WG_INZ

P6S_WG_INZ

P6S_UW INZ
P6S_UW INZ

P6S_UW INZ

P6S_UW_INZ

P6S_UW INZ
P6S_UW INZ

P6S_UW INZ

P6S_UW_INZ
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Kod

K1_RAP_U12

K1_RAP_U13

K1_RAP_U14

K1_RAP_U15

K1_RAP_U16

K1_RAP_U17

K1_RAP_U18

K1_RAP_U19

Opis kierunkowego efektu uczenia sie

potrafi postugiwacd sie sprzetem pomiarowym poprzez jego praktyczne
konfigurowanie, zastosowanie metod przetwarzania sygnatéw oraz
wykorzystanie metod pomiarowych zespotéw mechanicznych a takze
uktadédw automatyki; potrafi przeprowadzi¢ pomiary na stanowisku
badawczym podstawowych wielkosci inzynierskich urzadzen
technicznych a nastepnie otrzymane wyniki odpowiednio
zinterpretowac i wyciggna¢ wnioski

potrafi dokonywa¢ doboru odpowiednich materiatéw do okreslonych
zastosowan technicznych, a takze przeprowadzad badania
wiasciwosci materiatéw konstrukcyjnych z wykorzystaniem
podstawowych metod oraz na tej podstawie potrafi dokonac ich oceny

potrafi analizowac i opracowywac¢ dokumentacje techniczng w tym
schematy uktadéw automatyki, Jest przygotowany do projektowania,
uruchamiania i testowania uktaddéw automatyki z wykorzystaniem
adekwatnych technik, narzedzi i systeméw komputerowych

potrafi formutowac algorytm oraz postugiwac sie jezykami
programowania i narzedziami informatycznymi w celu opracowania
programéw komputerowych do zastosowania w systemach
automatyki

potrafi zaprojektowac ztozony zespét mechaniczny oraz jego proces
wytwarzania z uwzglednieniem zadanych kryteriéw uzytkowych i
ekonomicznych, uzywajac do tego celu wiasciwych metod, technik i
narzedzi wraz z obliczeniami ich elementéw, przy praktycznym
wykorzystaniu systeméw wspomagania komputerowego

potrafi opracowac proces technologiczny wytwarzania elementéw i
zespotéw mechanicznych z uwzglednieniem zadanych kryteriéw
uzytkowych i ekonomicznych, uzywajac wtasciwych metod, technik i
narzedzi

potrafi samodzielnie zrealizowa¢ prace dyplomowg inzynierskg, w
tym: pozyskac informacje z literatury, baz danych oraz innych Zrddet,
potrafi integrowac pozyskane informacje, dokonywac ich interpretacji
a takze wycigga¢ wnioski oraz formutowac i uzasadniac opinie, potrafi
wykorzystac do formutowania i rozwigzywania probleméw metody
analityczne, symulacyjne i eksperymentalne

posiada umiejetnosci zapisu konstrukcji i tworzenia dokumentacji
technicznej konstrukcji mechanicznych oraz jej odczytywania; potrafi
odwzorowac i wymiarowac elementy maszyn, projektowac i
wykonywac obliczenia wytrzymatosciowe uktadéw mechanicznych z
zastosowaniem komputerowego wspomagania projektowania maszyn

Kompetencje spoteczne

K1_RAP_KO01

K1_RAP_K02

K1_RAP_K03

K1_RAP_K04

Efekty uczenia sie

rozumie znaczenie wykorzystywania metod matematycznych w
reprezentowanej dyscyplinie inzynierskiej

potrafi krytycznie ocenia¢ wtasng wiedze oraz prawidtowo weryfikuje
docierajace informacje

potrafi pracowa¢ samodzielnie i zespotowo oraz prawidtowo ocenia
priorytety zadan

rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciagtego doksztatcania sie, a takze
podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych

Charakterystyki
dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7
PRK

P6U_U, P6S_UW

P6U_U, P6S_UW

P6U_U, P6S_UW

P6U_U, P6S_UW

P6U_U, P6S_UW

P6U_U, P6S_UW

P6U_U, P6S_UW
P6S_UK, P65 _UO,
P6S_UU

P6U_U, P6S_UW
P6S_UK

P6U K, P6S_KR

P6U_K, P6S_KK

P6U K, P6S_KR

P6U_K, P6S_KK

Charakterystyki
dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7
PRK,
umozliwiajace
uzyskanie
kompetencji
inzynierskich

P6S_UW_INZ

P6S_UW INZ

P6S_UW_INZ

P6S_UW INZ

P6S_UW_INZ

P6S_UW INZ

P6S_UW INZ
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Kod Opis kierunkowego efektu uczenia sie

K1_RAP_K05 ma $wiadomos¢ waznosci i zrozumienie humanistycznych aspektéw i
skutkéw dziatalnosci inzynierskiej; poznaje skutki wptywu dziatalnosci
technicznej na Srodowisko, i zwigzang z tym odpowiedzialnos¢

spoteczng nauki i techniki

K1 RAP K06 rozumie idee normalizacji, certyfikacji i integracji systeméw
zarzadzania jakoscia, ochrong Srodowiska, bezpieczenstwem pracy i
bezpieczenstwem informacji; rozumie koncepcje zarzadzania przez
jakos¢. Identyfikuje podstawowe problemy zarzadzania jako$cia, w
tym kosztéw jakosci oraz zasady ich rozwigzywania; zna ogdine
zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci;
potrafi myslec i dziata¢ w sposéb przedsiebiorczy

K1_RAP_KO7 prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z
wykonywaniem zawodu; ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta
uczelni technicznej; rozumie potrzebe formutowania i przekazywania
spoteczenstwu informacji i opinii dotyczacych osiagniec techniki i
innych aspektéw dziatalnosci inzyniera; potrafi przekaza¢ taka
informacje i opinie w sposéb zrozumiaty, z uzasadnieniem réznych
punktéw widzenia

K1_RAP_K08 rozumie prawne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej;

przestrzega zasad etyki zawodowej i wymaga tego od innych

K1_RAP_K09 potrafi wspétpracowad z zespotem przy realizacji ztozonego zadania
inzynierskiego petnigc powierzona role w zespole, potrafi wykonac

przydzielone zadania zgodnie z harmonogramem prac
Efekty jezykowe i z wychowania fizycznego
SJ0_S1_Uo1 Potrafi postugiwac sie jezykiem obcym na poziomie B2 ESOK]

SWF_S1 U01 Ma swiadomos¢ waznosci systematycznej aktywnosci fizycznej dla

zdrowia fizycznego i psychicznego

Efekty uczenia sie

Charakterystyki
dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7
PRK

P6U K, P6S_KR

P6U_K, P6S_KO

P6U K, P6S_KR

P6U_K, P6S_KO

P6U_K, P6S_UO,
P6S_KR

P6S_UK

Charakterystyki
dla kwalifikacji na
poziomie 6 lub 7
PRK,
umozliwiajace
uzyskanie
kompetencji
inzynierskich
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Szczegotowe informacje dotyczace punktéw ECTS

robotyka i automatyzacja proceséw

Nazwa
Catkowita liczba punktéw ECTS
Catkowita liczba godzin zajec

Liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajeciom zwigzanym z prowadzong w uczelni dziatalnoscig naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest
kierunek studiéw (DN)

Liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajeciom ksztattujagcym umiejetnosci praktyczne (m.in. laboratorium, projekt) (P)

Liczba punktéw ECTS, ktdra student uzyska realizujac zajecia wymagajgce bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia i studentéw
(BU)

Udziat procentowy ECTS zaje¢ wybieralnych

Liczba punktéw ECTS, ktdra student uzyska realizujac zajecia z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych wiasciwych dla danego kierunku studiéw
Liczba godzin kontaktowych, ktéra student uzyska realizujgc zajecia z wychowania fizycznego

Liczba punktédw ECTS, ktdra student uzyska realizujac zajecia z zakresu nauk podstawowych (matematyka, fizyka/chemia)

Udziat procentowy ECTS zaje¢ wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych zajecia i studentéw (BU)
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyska realizujgc zajecia z jezyka obcego

Liczba godzin zaje¢ z jezyka obcego

Liczba godzin zaje¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych wtasciwych dla danego kierunku studidéw

Liczba punktdw ECTS, ktdra student uzyska realizujac zajecia z zakresu technologii informacyjnych

Liczba godzin zajec z zakresu technologii informacyjnych

Liczba godzin zaje¢ z matematyki

Liczba godzin zaje¢ z fizyki/chemii

Szczegétowe informacje dotyczace punktéw ECTS

210
2511

137/210 (65.24%)

93.9

107.9

67/210 (31.9%)

6

60

29

107.9/210 (51.38%)
6

120

75

30

210

60
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Organizacja studidéw

Realizacja programu studiow

Dopuszczalny deficyt ECTS

Semestr Dopuszczalny deficyt punktéow ECTS po semestrze
Semestr1 13

Semestr2 13

Semestr3 10

Semestr4 10

Semestr5 7

Semestr6 0

Semestr7 0

Wymagania szczegétowe

Sposoby weryfikacji zaktadanych efektéw uczenia sie: wyktad - egzamin, kolokwium, kartkdwka, odpowiedz ustna, udziat w dyskusji;
¢wiczenia - test, kolokwium, ocena przygotowania projektu, kartkdwka, odpowiedz ustna, sprawdzian; laboratorium - wejsciéwka,
sprawozdanie z laboratorium, kartkéwka, odpowiedZ ustna, sprawdzian, aktywnos¢, referat, dyskusja; projekt - obrona projektu,
kolokwium, kartkdwka, test, dyskusja problemowa, prezentacja projektu, raport, odpowiedZ ustna; seminarium - udziat w dyskus;ji,
prezentacja tematu, aktywnos¢, raport; praktyka - raport z praktyki; praca dyplomowa -przygotowana praca dyplomowa.

Sposoby weryfikacji zaktadanych efektdw uczenia sie

Forma zajec Sposoby weryfikacji zaktadanych efektéw uczenia sie

Seminarium Prezentacje multimedialne prowadzone i przygotowywane indywidualnie lub grupowo; analiza przypadkéw case
study, aktywnos$¢ na zajeciach, referat

Projekt Przygotowanie projektu, realizacja projektu, dokumentacja projektowa, analiza przypadkdéw case study, makieta
Praca dyplomowa Ocena pracy przy przygotowywaniu pracy dyplomowej; egzamin dyplomowy
Praktyka Sprawozdanie z odbycia praktyki, dziennik praktyk, potwierdzenie realizacji programu praktyki

Laboratorium Wykonanie sprawozdan laboratoryjnych; wypowiedzi ustne, aktywnos$¢ w na zajeciach; kartkéwka, zadanie
wejsciowe, ocena zadanh czastkowych

Wyktad Egzamin - ustny, pisemny, zaliczenie, kolokwium - ustne, pisemne

Cwiczenia Zaliczenie - ustne, pisemne; kartkéwka, zadanie wejsciowe, ocena zadan czastkowych; egzamin praktyczny,
makieta, esej, referat

Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektéw uczenia sie

Student rozpoczynajacy zajecia posiada odpowiedni poziom wiedzy i umiejetnosci stanowigcy wymagania wstepne. Student uczestniczy
w zajeciach zorganizowanych na uczelni. Student realizuje prace projektowe, laboratoryjne, obliczeniowe, analizy, prezentacje, studiuje
literature i zalecane materiaty. Student uczestniczy w sprawdzianach wiedzy i umiejetnosci, zapoznaje sie z prawidtowymi
odpowiedziami, ocenami i uwagami prowadzacego. Student w ramach wyszczegdlnionych przedmiotéw uczy sie pracy zespotowe;.
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Student jest zachecany do angazowanie sie w prace két naukowych. Student uczestniczy w spotkaniach z przedsiebiorcami,
wycieczkach technicznych, targach pracy.

Praktyki

Celem praktyki jest zdobycie doswiadczenia przemystowego, zapoznanie sie z podstawowym wyposazeniem technicznym i
technologicznym zaktaddw, zapoznanie sie z praca wyzszego dozoru technicznego zaktadu, a w szczegdlnosci:

poszerzenie wiedzy zdobytej na studiach i rozwijanie umiejetnosci jej wykorzystania,

zapoznanie sie ze specyfika srodowiska zawodowego,

ksztattowanie konkretnych umiejetnosci zawodowych zwigzanych bezposrednio z miejscem odbywania praktyki,
ksztattowanie umiejetnosci skutecznego komunikowania sie,

poznanie zasad organizacji pracy i podziatu kompetencji, procedur, procesu planowania pracy, kontroli,

doskonalenie umiejetnosci organizacji pracy wtasnej, pracy zespotowej, efektywnego zarzadzania czasem, sumiennosci,
odpowiedzialnosci za powierzone zadania,

o doskonalenie umiejetnosci postugiwania sie jezykiem obcym w sytuacjach zawodowych.

Poprzez swobodny wybér miejsca odbywania praktyki, m. in. przez wtasny wybér ,firmy”, student moze realizowad swoje
zainteresowania zawodowe. Wynikiem tego moze by¢ sformutowanie indywidualnego tematu pracy dyplomowej inzynierskiej. Pierwsza
praca zawodowa odbywa sie czesto w miejscu praktyki.

Egzamin dyplomowy

Egzamin dyplomowy jest egzaminem ustnym sprawdzajacym wiedze nabyta przez studenta w czasie jego studiéw, w zakresie danego
planu i programu studiéw a szczegdlnosci kartach przedmiotéw. W czasie egzaminu studentowi zadawane sg 3 pytania, po jednym z
poszczegdlnych grup. - Grupa A skupia sie na przedmiotach podstawowych w obszarze tematycznym ogdlnie pojetej mechaniki,
wytrzymatosci materiatdw i materiatoznawstwa oraz podstaw metody elementédw skonczonych. - Grupa B - zakresem obejmuje
zagadnienia zwigzane z konstruowaniem robotéw, czyli obszar podstaw konstrukcji maszyn, proceséw technologii wytwarzania, teorii
maszyn i mechanizmdéw oraz zagadnien zwigzanych z parkiem maszynowym niezbednym w procesie wytwarzania. - Grupa C swoim
zakresem obejmuje problematyke automatyki, sensoryki, metod pomiarowych oraz proceséw technologii wytwarzania w obszarze
budowy i eksploatacji robotdw. Lista obowigzujgcych w danym roku pytan (zagadnien) egzaminacyjnych jest corocznie aktualizowana,
zatwierdzana przez Komisje Programowa i publikowana na stronie Wydziatu. Pytania zadawane na egzaminie nie mogq wykracza¢ poza
materiat kurséw realizowanych przez studenta w toku ksztatcenia.
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Plan studiow

robotyka i automatyzacja proceséw

Semestr 1

Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Wprowadzenie do robotyki i automatyzacji Wyktad: 15 Zaliczenie na ocene 2 Obowigzkowy
Podstawy metrologii Wyktad: 15 Zaliczenie na ocene 1 Obowigzkowy
Grafika inzynierska - geometria wykresina Wykfad: 15 Wyktad: Zaliczenie na ocene Wykfad: 1 Obowigzkowy
Cwiczenia: 30 Cwiczenia: Zaliczenie na ocene Cwiczenia: 2
Technologie informacyjne Wyktad: 30 Zaliczenie na ocene 2 Obowigzkowy
Algebra liniowa z geometrig analityczna Wyktad: 30 Wyktad: Egzamin Wyktad: 2 Obowigzkowy
Cwiczenia: 15 Cwiczenia: Zaliczenie na ocene Cwiczenia: 2
Analiza matematyczna 1 Wyktad: 30 Wyktad: Egzamin Wykfad: 5 Obowigzkowy
Cwiczenia: 30 Cwiczenia: Zaliczenie na ocene Cwiczenia: 3
Fizyka 1A Wykfad: 30 Wyktad: Egzamin Wykfad: 3 Obowigzkowy
Cwiczenia: 15 Cwiczenia: Zaliczenie na ocene Cwiczenia: 2
Laboratorium podstaw fizyki Laboratorium: 15 Zaliczenie na ocene 2 Obowigzkowy
Wprowadzenie do filozofii Wyktad: 30 Zaliczenie na ocene 3 Obowigzkowy
Suma 300 30
Semestr 2
Przedmiot Liczba godzin Forma weryfikacji Punkty ECTS Obligatoryjnos¢
Informatyka | Wyktad: 15 Wyktad: Zaliczenie na ocene Wyktad: 1 Obowigzkowy
Projekt: 30 Projekt: Zaliczenie na ocene Projekt: 2
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Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Podstawy elektrotechniki

Podstawy uktaddéw elektronicznych

Mechanika ptynéw

Metrologia wielkosci elektrycznych

Grafika inzynierska - zapis konstrukgji

Podstawy materiatoznawstwa

Mechanika 1

Elementy analizy matematycznej 2

Blok wybieralny |

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Parametryczne modelowanie konstrukcji

Grafika 3D

Wychowanie fizyczne

Student/ka wybiera jeden przedmiot z oferty Studium Wychowania Fizycznego i Sportu

Wychowanie fizyczne 1

Suma

Semestr 3

Plan studiéw

Wyk+ad: 15
Cwiczenia: 15

Wyktad: 30

Wykfad: 15
Cwiczenia: 15

Wyktad: 15
Laboratorium: 15

Wyktad: 15
Projekt: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 15

Wyk+ad: 30
Cwiczenia: 30

Wykfad: 15
Cwiczenia: 15

Projekt: 30

Projekt: 30
Projekt: 30

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

405

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Cwiczenia: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Cwiczenia: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Projekt: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Cwiczenia: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Egzamin
Cwiczenia: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene
Zaliczenie na ocene
Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

\{Vyk’rad: 2
Cwiczenia: 1

2

Wykfad: 2
Cwiczenia: 1

Wyktad: 2
Laboratorium: 1

Wyktad: 1
Projekt: 2

Wykfad: 2
Laboratorium: 1

\{Vyk’rad: 2
Cwiczenia: 2

Wykfad: 2
Cwiczenia: 2

2

30

Obowigzkowy

Obowigzkowy
Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowa grupa

Wybieralny
Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny
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Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Metrologia wielko$ci geometrycznych

Podstawy mikrosterownikéw

Informatyka Il

Uktady elektroniczne

Réwnania rézniczkowe

Napedy elektryczne

Materiatoznawstwo

Podstawy wytrzymatosci materiatéw

Mechanika 2

Termodynamika
Blok wybieralny Il

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Podstawy projektowania uktadéw elektronicznych

Projektowanie urzadzen elektronicznych

Suma

Semestr 4

Plan studiéw

Wyktad: 15

Laboratorium: 15

Wyktad: 15

Laboratorium: 15

Wykfad: 15
Projekt: 30

Laboratorium: 15

Wykfad: 30
Cwiczenia: 15

Wyktad: 15

Laboratorium: 15

Wyktad: 30

Laboratorium: 15

Wyktad: 30
Cwiczenia: 15

Laboratorium: 15

Wyk+ad: 30
Cwiczenia: 30

Wyktad: 15
Projekt: 30

Projekt: 30
Projekt: 30
405

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Projekt: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Cwiczenia: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na oceng
Cwiczenia: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Egzamin
Cwiczenia: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: 1

Laboratorium: 1

Wyktad: 1

Laboratorium: 1

Wykfad: 1
Projekt: 2

1

Wykfad: 2
Cwiczenia: 2

Wyktad: 2

Laboratorium: 1

Wyktad: 2

Laboratorium: 1

Wykfad: 2
Cwiczenia: 1

Laboratorium: 1

\{Vyk’rad: 2
Cwiczenia: 2

1
3

30

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy
Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowa grupa

Wybieralny
Wybieralny
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Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Zaawansowane programowanie mikrosterownikéw

Informatyka Il

Podstawy robotyki i automatyzacji

Podstawy konstrukcji maszyn

Podstawy automatyki

Wytrzymatos¢é materiatéw

Statystyka inzynierska

Blok wybieralny llI

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Techniki wytwarzania - obrébka bezubytkowa

Analiza proceséw obrébki bezubytkowej

Lektorat 1.1

Student/ka wybiera jeden przedmiot jezykowy z oferty Studium Jezykdw Obcych

Jezyk obcy 1.1

Suma

Semestr 5

Plan studiéw

Wyktad: 15
Projekt: 30

Projekt: 30
Wyktad: 30

Laboratorium: 30

Wyktad: 30
Projekt: 15

Wyktad: 30

Laboratorium: 30

Wyktad: 15

Wykfad: 15
Projekt: 15

Wyktad: 30

Laboratorium: 30

Wyktad: 30

Laboratorium: 30

Wyktad: 30

Laboratorium: 30

Cwiczenia: 60

Cwiczenia: 60

405

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Projekt: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Egzamin
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Egzamin
Projekt: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Projekt: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: 2
Projekt: 2

2
Wyktad: 3

Laboratorium: 2

Wyktad: 3
Projekt: 1

Wyktad: 2

Laboratorium: 2

2

Wykfad: 1
Projekt: 1

4

Wyktad: 2

Laboratorium: 2

Wyktad: 2

Laboratorium: 2

3

30

Obowigzkowy

Obowigzkowy
Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy
Obowigzkowy

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

177225



Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Teoria maszyn i mechanizméw

Projektowanie wybranych systemdéw w robotyce i
automatyce

Projektowanie elementéw mechanicznych manipulatoréw i
efektoréw

Podstawy automatyzacji obrébki skrawaniem

Lektorat 1.2

Student/ka wybiera jeden przedmiot jezykowy z oferty Studium Jezykédw Obcych

Jezyk obcy 1.2

Blok wybieralny ViII

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Metodologia obliczen numerycznych

Metoda Elementéw Skonczonych

Blok wybieralny VI

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Sensory w systemach wytwdrczych

Sensory i systemy pomiarowe

Blok wybieralny V

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Plan studiéw

Wyktad: 30
Projekt: 30

Projekt: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 15
Projekt: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 15

Cwiczenia: 60

Cwiczenia: 60

Wyktad: 15
Projekt: 30

Wyktad: 15
Projekt: 30

Wyktad: 15
Projekt: 30

Wykfad: 15
Laboratorium: 15

Wyktad: 15
Laboratorium: 15

Wyktad: 15
Laboratorium: 15

Projekt: 30

Wyktad: Egzamin
Projekt: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene
Wyktad: Zaliczenie na ocene

Laboratorium: Zaliczenie na ocene
Projekt: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Projekt: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Projekt: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktfad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: 3
Projekt: 2

2

Wykfad: 2
Laboratorium: 1
Projekt: 2

Wyktad: 2
Laboratorium: 1

3

Wyktad: 2
Projekt: 2

Wyktad: 2
Projekt: 2

2

Wykfad: 1
Laboratorium: 1

Wyktad: 1
Laboratorium: 1

2

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowa grupa



Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Techniki wytwarzania - projektowanie proceséw
obrébki bezubytkowej

Projektowanie technologii obrébki bezubytkowej

Blok wybieralny IV

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Sterowniki PLC

Programowalne uktady sterowania

Suma

Semestr 6

Przedmiot

Projekt: 30

Projekt: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 30

435

Liczba godzin

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Forma weryfikacji

2

Wyktad: 2
Laboratorium: 2

Wyktad: 2
Laboratorium: 2

30

Punkty ECTS

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Wybieralny

Obligatoryjnos¢

Wychowanie fizyczne

Student/ka wybiera jeden przedmiot z oferty Studium Wychowania Fizycznego i Sportu

Wychowanie fizyczne 2

Podstawy i algorytmy przetwarzania sygnatéw

Interdyscyplinarny projekt zespotowy

Uktady napedowe hydrauliczne i pneumatyczne

Programowanie robotéw i manipulatoréw

Blok wybieralny VIlI

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Plan studiéw

Cwiczenia: 30

Cwiczenia: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 15

Projekt: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 15

Wyktad: 30
Laboratorium: 30

Projekt: 15

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Egzamin
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: 2
Laboratorium: 1

3

Wyktad: 2
Laboratorium: 1

Wyktad: 2
Laboratorium: 2

1

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Obowigzkowy

Obowigzkowy
Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowa grupa

197225



Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Analiza MES w zastosowaniach silnie nieliniowych w
pakiecie MSC.MARC

Grafika inzynierska 3D-SolidWorks

Inspekcja wymiarowo-ksztattowa 3D z wykorzystaniem

programéw GOM Inspect i Solidworks

Komputerowa analiza danych pomiarowych

Komputerowo wspomagane wytwarzanie w systemie

CAD-CAM-CATIA

Modelowanie brytowe i powierzchniowe w systemie
CATIA

Modelowanie numeryczne

Obliczenia inzynierskie z uzyciem arkusza
kalkulacyjnego

Podstawy modelowania geometrii i generowanie

dokumentacji z wykorzystaniem oprogramowanie PTC

Creo Parametric

Zaawansowane programowanie maszyn sterowanych

numerycznie wspomagane oprogramowaniem CAx

Projektowanie form wtryskowych i odlewniczych w
programie Solidworks

Projektowanie zespotéw maszyn roboczych w
systemach CAD (Inventor, AutoCAD)

Rozwigzywanie zagadanien mechaniki w systemie
ABAQUS

Techniki projektowania - SolidWorks

Tworzenie dokumentacji technicznej w programie
Solidworks

Zaawansowane metody modelowania i analizy w
systemach CAD/FEM

Plan studiéw

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

Projekt:

15

15
15

15
15

15

15
15

15

15

15

15

15

15
15

15

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

1

Wybieralny

Wybieralny
Wybieralny

Wybieralny
Wybieralny

Wybieralny

Wybieralny
Wybieralny

Wybieralny

Wybieralny

Wybieralny

Wybieralny

Wybieralny

Wybieralny
Wybieralny

Wybieralny
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Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Zarzadzanie konfiguracjami i budowanie
sparametryzowanych bibliotek danych CAD z
wykorzystaniem programoéw Solidworks i Microsoft
Excel

Zaawansowane wspomaganie wytwarzania w
systemie CATIA

Blok wybieralny IX
Student/ka wybiera jeden przedmiot
Robotyka i manipulatory w medycynie
Techniczne wspomaganie funkcji zyciowych cztowieka

Blok wybieralny X

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Projektowanie proceséw technologicznych

Automatyzacja proceséw technologicznych

Blok wybieralny XI

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Teoria i technika sterowania

Uktady impulsowe

Praktyka zawodowa

Suma

Plan studiéw

Projekt: 15

Projekt: 15

Wyktad: 15

Wyktad: 15
Wyktad: 15

Wyktad: 15
Projekt: 30

Wyktad: 15
Projekt: 30

Wyktad: 15
Projekt: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 30

Wyktad: 30
Laboratorium: 30

345

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Projekt: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Projekt: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktfad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

1

Wyktad: 2
Projekt: 2

Wyktad: 2
Projekt: 2

4

Wyktad: 2
Laboratorium: 2

Wyktad: 2
Laboratorium: 2

6
30

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny
Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowy do wyboru
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Semestr 7

Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Systemy zarzadzania jakoscig

Systemy cyberfizyczne w zastosowaniach przemystowych

Systemy laserowe

Podstawy projektowania uktadéw sterowania pojazdéw
przemystowych

Seminarium dyplomowe

Praca dyplomowa

Blok wybieralny XIl

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Bezpieczenhstwo pracy z elementami projektowania
ergonomicznego

Podstawy zarzadzania

Blok wybieralny XIlI

Student/ka wybiera jeden przedmiot

Programy komputerowe w technice pomiarowej

Metody numeryczne w analizie danych

Blok wybieralny XIV

Student/ka wybiera jeden przedmiot
Ekologia
Ekologia w produkcji przemystowe;j

Blok wybieralny XV

Plan studiéw

Wyktad: 15
Wyktad: 15

Wyktad: 15
Laboratorium: 15

Wyktad: 15
Laboratorium: 30

Seminarium: 15
Praca dyplomowa: 6

Wyktad: 15

Wyktad: 15

Wykfad: 15

Wyktad: 15
Laboratorium: 30

Wyktad: 15
Laboratorium: 30

Wyktad: 15
Laboratorium: 30

Wyktad: 15

Wykfad: 15
Wyktad: 15
Wyktad: 15

Zaliczenie na ocene
Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene
Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Wyktad: Zaliczenie na ocene
Laboratorium: Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene
Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

1
1

Wykfad: 1
Laboratorium: 1

Wyktad: 1
Laboratorium: 2

1
15

Wyktad: 2
Laboratorium: 2

Wykfad: 2
Laboratorium: 2

1

Obowigzkowy
Obowigzkowy
Obowigzkowy

Obowigzkowy

Obowigzkowy do wyboru

Obowigzkowy do wyboru

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowa grupa

Wybieralny

Wybieralny

Obowigzkowa grupa
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Przedmiot

Liczba godzin

Forma weryfikacji

Punkty ECTS

Obligatoryjnos¢

Student/ka wybiera jeden przedmiot
Ochrona wtasnosci intelektualnej
Wiasnos¢ intelektualna

Suma

Plan studiéw

Wyktad: 15
Wyktad: 15
216

Zaliczenie na ocene

Zaliczenie na ocene

30

Wybieralny
Wybieralny

237225



Sylabusy

Sylabusy - strona tytutowa 24 1225



Politechnika Wroctawska

Wprowadzenie do robotyki i automatyzacji

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.11PK.01035.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowiagzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 1 * Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Efekt przedmiotowy Tres¢

PEU_WO1

PEU_WO02

Zdobycie podstawowe] wiedzy z zakresu budowy i zastosowan
systemow automatyki i robotéw

Znajomos¢ podstawowych komponentédw stosowanych
w systemach automatyki i robotach

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt kierunkowy

Z zakresu wiedzy

K1_RAP_W12

K1_RAP_W16

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Wprowadzenie stuchaczy w tematyke budowy i zastosowan systemdw automatyki i robotyki.

Rodzaje zajec studenta

Sylabusy

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

257225



Wyktad
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

15
25

10

Liczba godzin
50

26 /225



Politechnika Wroctawska

Podstawy metrologii
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow Cykl ksztatcenia
robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢ Kod przedmiotu

- W10RAPS.11PK.01036.25
Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe
Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw Blok zajeciowy

studia stacjonarne Przedmioty kierunkowe

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 1 * Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Definiuje podstawowe pojecia w zakresie metrologii, identyfikuje
istote pomiaréw i okresla metody pomiaréw. Przyporzadkowuje
podstawowe wiasciwosci przyrzadéw i systemdéw pomiarowych.
Klasyfikuje sygnaty pomiarowe i ich charakterystyki oraz
identyfikuje metody ich przetwarzania. Definiuje podstawowa
wiedze o doktadnosci i niepewnosci pomiardw.

PEU_WO1 K1_RAP_WO05

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Podstawowe pojecia metrologiczne, istota wykonywania pomiaréw wielkosci fizycznych oraz zasady wtasciwego planowania
procesu pomiarowego. Definicje jednostek miary, uktad jednostek miar Sl oraz uktady wspétistniejace, spéjnos¢ pomiarowa.
Sygnaty pomiarowe, rodzaje i ich przetwarzanie, czujniki i przetworniki pomiarowe. Wtasciwosci sprzetu pomiarowego.
Czynniki zaktécajgce pomiary, klasyfikacja btgdéw pomiarowych, szacowanie niepewnosci pomiarowej.

Sylabusy 27 /225



Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15

Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) L|czba25godz|n
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Grafika inzynierska - geometria wykres$ina

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.11PP.01037.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 1

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Cwiczenia: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Ma uporzadkowang wiedze dotyczgca odwzorowania
na ptaszczyznie rysunku tworu geometrycznego metodg Monge'a
oraz elementarng wiedze z zakresu aksonometrii.

Potrafi wskaza¢ odpowiedni algorytm rozwigzania zadania
z zakresu odwzorowania potozenia i wzajemnych relacji

w przestrzeni twordw geometrycznych, a takze okreslania
zwigzkdw miarowych.

Potrafi zinterpretowad rysunek, wykonany wg metody Monge'a,
przedstawiajgcy usytuowanie elementu lub tworu geometrycznego
w przestrzeni.

Z zakresu umiejetnosci

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W04

K1_RAP_W04

K1_RAP_W04
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PEU_UO1

PEU_U02

PEU_UO3

1. Opanowanie teoretycznych i praktycznych podstaw metody Monge'a wykresinego odwzorowania tworéw
geometrycznych na ptaszczyznie rysunku, stanowigcej podstawe zapisu konstrukcji (rysunku technicznego).

Potrafi praktycznie zastosowac zasady rzutowania metodg Monge'a
w celu odwzorowania elementéw i tworéw geometrycznych (w tym | K1_RAP_UO03
bryt) na ptaszczyznie rysunku.

Umie wyznaczy¢ wielkosSci rzeczywiste charakteryzujace

Jo el " P K1_RAP_UO3
zagadnienie miarowe geometrii wykresine;. - =

Potrafi na podstawie rzutéw Monge'a przeprowadzi¢ restytucje
tworu geometrycznego i przedstawic jej rezultat za pomocg rzutu K1 _RAP_UO3
aksonometrycznego.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

2. Opanowanie podstaw restytucji tworéw geometrycznych na podstawie rzutéw Monge'a.

3. Nabycie umiejetnosci rozwigzywania zadan miarowych (wykresine wyznaczanie odlegtosci, katéw, wielkosci
rzeczywistej).

Rodzaje zajec studenta

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Cwiczenia 30
Samodzielne studiowanie tematyki zaje¢ 15
Przygotowanie projektu 10
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 5

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Liczba godzin
75
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Politechnika Wroctawska

Technologie informacyjne
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow Cykl ksztatcenia
robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢ Kod przedmiotu

- W10RAPS.11T1.00121.25
Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe
Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw Blok zajeciowy

studia stacjonarne Technologie informacyjne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 1 * Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Zna podstawowe zasady konstrukcji wspétczesnych komputeréw,
zna i rozumie zasady arytmetyki dwoéjkowej oraz przyczyny
powstawania btedéw w trakcie obliczen; zna podstawowe zasady
konstruowania algorytmdéw; posiadt podstawowg wiedze z zakresu
przygotowywania publikacji technicznej oraz rozumie ztozonos¢
internetowego ekosystemu.

PEU_WO1 K1_RAP_W03

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Celem przedmiotu jest przekazanie studentowi podstawowych informacji niezbednych do zrozumienia, w pierwszej kolejnosci
zasad dziatania komputera, a w dalszej — sposobdw konstruowania algorytméw.

Skupiamy sie na istocie informacji, metodach jej pomiaru, przedstawiamy krétka historie liczenia, a nastepnie ciag wydarzen
prowadzacych do konstrukcji wspétczesnych komputeréw i stworzenia ,,miekkiego” otoczenia wokét nich.

Krétko przedstawiana jest wewnetrzna organizacja komputeréw, a duzy nacisk ktadziony jest na zrozumienie sposobéw
wykonywania obliczen binarnych przez komputery i wynikajacych z tego ograniczen.
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W olejnym etapie przedstawiana jest istota algorytméw i najbardziej podstawowe sposoby ich konstruowania, sprawdzania
poprawnosci i okreslania efektywnosci.

Wyktad konczy krétka informacja o ,internetowym otoczeniu” komputeréw skupiajgca sie na zagadnieniach netykiety
(zachowania w sieci), prawa autorskiego i bezpieczenstwa.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 10
Przygotowanie do zajec 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Algebra liniowa z geometrig analityczna

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.11PM.00070.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 1

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1
PEU_W02

PEU_WO3

PEU_W04
PEU_WO05

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego - matematyka

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Egzamin
* Cwiczenia: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresc
Z zakresu wiedzy
zna podstawowe wiasnosci liczb zespolonych
zna podstawowe pojecia i twierdzenia dotyczace macierzy

zna podstawowe pojecia i twierdzenia dotyczace algebry
wielomianéw

zna podstawowe metody rozwigzywania réwnan liniowych

zna sposoby opisu prostych, ptaszczyzn i krzywych stozkowych
Z zakresu umiejetnosci

potrafi wykonywa¢ dziatania na liczbach zespolonych

potrafi postugiwac sie notacjg macierzowa i stosowac
przeksztatcenia wtasciwe dla algebry macierzy i wyznacznikéw

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W01
K1_RAP_W01

K1_RAP_W01

K1_RAP_W01
K1_RAP_WO1

K1_RAP_U01

K1_RAP_UO1
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potrafi rozktada¢ wielomian na czynniki liniowe i kwadratowe oraz

PEU_UO3 utamek wymierny na rzeczywiste utamki proste
PEU_U04 potrafi efektywnie rozwigzywac uktady réwnan liniowych
PEU UO5 potraﬁ rozwigzywac problemy o!otyczace wzajemnegp po{ozgnia
- punktow, prostych oraz wektordw w przestrzeni euklidesowe;j
Z zakresu kompetencji spotecznych
PEU_KO01 zna reguty zachowan w $rodowisku akademickim
PEU_KO02 poprawia umiejetnosci komunikacyjne
PEU_ KO3 potrafi korzysta¢ z wiarygodnych Zrédet informacji naukowej

K1_RAP_UO1
K1_RAP_UO1

K1_RAP_UO1

K1_RAP_KO01
K1_RAP_KO01
K1_RAP_KO01

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

e Zapoznanie z podstawowymi pojeciami algebry liniowej i geometrii analitycznej.
® Przedstawienie metod rozwigzywania podstawowych probleméw zwigzanych z liczbami zespolonymi, macierzami,
uktadami réwnan oraz geometrig analityczng w przestrzeni euklidesowej R" 3.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta

Wyktad

Cwiczenia

Przygotowanie do zajec
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Zaliczenie/Egzamin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych

na zrealizowane aktywnosci

30
15
40

11

Liczba godzin

100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Analiza matematyczna 1
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.11PM.00111.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 1

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego - matematyka

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 30 godz., 5 ECTS, Egzamin
* Cwiczenia: 30 godz., 3 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

znajomos¢ wykresow i wtasnosci podstawowych funkg;ji
elementarnych

znajomos¢ podstawowych pojec i twierdzen rachunku
rézniczkowego funkcji jednej zmiennej

znajomos¢ pojecia catki oznaczonej, jej wtasnosci i podstawowych
zastosowan

Z zakresu umiejetnosci

umiejetnos¢ rozwigzywania typowych réwnan i nieréwnosci
z funkcjami elementarnymi

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W01

K1_RAP_W01

K1_RAP_W01

K1_RAP_UO1
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PEU_U02

PEU_UO3

PEU_KO1

umiejetnos¢ stosowania elementdéw badania przebiegu zmiennosci
funkcji do rozwigzywania typowych zadan oraz umiejetnos¢
stosowania rachunku rézniczkowego do rozwigzywania wybranych
zagadnien praktycznych

K1_RAP_UO1

umiejetnos¢ obliczania typowych catek oznaczonych
i nieoznaczonych oraz umiejetnos¢ stosowania rachunku catkowego | K1_RAP_UO01
do rozwigzywania wybranych zagadnien praktycznych

Z zakresu kompetencji spotecznych

ma swiadomos¢ koniecznosci systematycznej i samodzielnej pracy

w celu zdobycia wiedzy K1_RAP_KO01

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

rzeczywistej.

Rodzaje zajec studenta

Zapoznanie z podstawowymi funkcjami elementarnymi i ich wtasnosciami.

Zapoznanie z podstawowymi pojeciami i twierdzeniami rachunku rézniczkowego funkcji jednej zmienne;j.
Zapoznanie z pojeciem caftki oznaczonej, jej podstawowymi wiasnosciami oraz metodami obliczania.
Przedstawienie przyktadéw praktycznych zastosowah metod analizy matematycznej funkcji jednej zmiennej

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Cwiczenia 30
Przygotowanie do zajec 76
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 30
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 30
Zaliczenie/Egzamin 4

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Liczba godzin
200
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Politechnika Wroctawska

Fizyka 1A

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.11PF.00173.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowiagzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty ksztatcenia podstawowego - fizyka

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 1 * Wyktad: 30 godz., 3 ECTS, Egzamin
* Cwiczenia: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢

Efekt kierunkowy

Z zakresu wiedzy

definiuje i opisuje zjawiska fizyczne dotyczgce kinematyki punktu
materialnego, dynamiki punktu materialnego, ruchu uktadu

PEU_WO01 punktéw materialnych i bryty sztywnej, zasady zachowania pedu, K1 RAP_WO02
momentu pedu, energii mechanicznej, pracy, energii kinetycznej

i potencjalnej, fal mechanicznych

Z zakresu umiejetnosci

potrafi przeprowadzi¢ analize iloSciowa zwigzang z zagadnieniem

fizycznym i sformutowac wnioski jakosciowe w oparciu o zdobytg

PEU_UO1 ) . . ; . .| K1_RAP_U09
- wiedze oraz informacje pozyskane z literatury naukowo-technicznej - -
w jezyku polskim i angielskim, baz danych i innych Zrédet
Z zakresu kompetencji spotecznych
PEU KO1 jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz odbieranych K1 RAP K02

informacji

Sylabusy
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie
Nabycie wiedzy, uwzgledniajacej jej aspekty aplikacyjne, z kinematyki oraz dynamiki, obejmujacych zagadnienia pracy i

energii mechanicznej, fal mechanicznych oraz zasad zachowania.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Cwiczenia 15
Przygotowanie do zajec 30
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 46
Zaliczenie/Egzamin 4
Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) LiCZb?z%OdZin
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Laboratorium podstaw fizyki
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.11PF.00181.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny
Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 1

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_KO01

Blok zajeciowy
Przedmioty ksztatcenia podstawowego - fizyka

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Laboratorium: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

postuguje sie prostymi przyrzgdami pomiarowymi i wykonuje
pomiary podstawowych wielkosci fizycznych z wykorzystaniem K1 RAP_U02
instrukcji stanowiska pomiarowego

opracowuje wyniki pomiaréw oraz przeprowadza analize
niepewnosci pomiarowych z wykorzystaniem narzedzi inzynierskich | K1_RAP_U02
w postaci raportu

Z zakresu kompetencji spotecznych

okazuje Swiadomos¢ wiasnych ograniczen i wie jak wazne jest

dalsze samoksztatcenie K1_RAP_K02

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Laboratorium ma na celu poznanie przez uczestnika metod pomiaru réznych wielkosci fizycznych oraz opanowanie

Sylabusy
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umiejetnosci obstugi podstawowych przyrzagdéw pomiarowych w celu przeprowadzenia prostego eksperymentu zgodnie z
instrukcja. Pozwala uczestnikowi pozna¢ podstawy analizy niepewnos$ci pomiarowych oraz opanowad umiejetnosci zwigzane
z opracowaniem wynikdw eksperymentu z zastosowaniem narzedzi inzynierskich i ich prezentacje w formie raportu.
Uczestnicy przeprowadzajg eksperymenty w grupach, co pozwala utrwalaé¢ umiejetnos¢ pracy zespotowe;.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Laboratorium 15

Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 35

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Wprowadzenie do filozofii
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.11HS.00820.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 1

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_KO1

PEU_K02

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty z dziedziny nauk humanistycznych lub

spotecznych

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 3 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Identyfikuje etyczne, humanistyczne i spoteczne uwarunkowania
réznych rodzajéw dziatalnosci zawodowe;.

Charakteryzuje fundamentalne dylematy i wyzwania wspétczesnej
cywilizacji.

Z zakresu kompetencji spotecznych
Prawidtowo identyfikuje problemy dotyczace pozatechnicznych
aspektow i skutkéw dziatalnosci inzynierskiej i dostrzega ich

waznosci, w tym wynikajaca z wptywu na $rodowisko i zwigzane;j
z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje.

Jest zdolny do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym:

(a) przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego
od innych, (b) dbatosci o dorobek i tradycje zawodu.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W16

K1_RAP_W16

K1_RAP_KO05,
K1_RAP_K08

K1_RAP_KO5,
K1_RAP_K08
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Kurs wprowadza studentéw w podstawowe zagadnienia filozoficzne, ktadac nacisk na te z nich, ktérych poznanie pozwala
lepiej zrozumie¢ fundamentalne wyzwania wspétczesnosci. Po przedstawieniu specyfiki filozofii jako rodzaju ludzkiej wiedzy o
$wiecie, omawiane sg zagadnienia zwigzane z podstawowymi problemami z zakresu etyki, filozofii spotecznej, epistemologii,
metafizyki, teorii argumentacji oraz filozofii nauki i techniki. Sposdb prowadzenia kursu oraz dobér zagadnien zamierzone sg
na wsparcie rozwoju umiejetnosci krytycznego myslenia stuchaczy oraz zwiekszenia ich swiadomosci w zakresie spoteczne;j
odpowiedzialnosci nauki i techniki.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 20
Przygotowanie do zajec 15
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Politechnika Wroctawska

Informatyka |
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow Cykl ksztatcenia
robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢ Kod przedmiotu

- W10RAPS.12PK.01039.25
Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe
Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw Blok zajeciowy

studia stacjonarne Przedmioty kierunkowe

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 2 * Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy

Z zakresu wiedzy

o . A . . K1 RAP_WO03,
PEU_WO01 Zna polecenia jezyka C i potrafi wyjasnic ich dziatanie K1 RAP W15
Z zakresu umiejetnosci
Potrafi dobra¢ adekwatna metode algorytmizacji niezbyt K1 RAP UO1
PEU_UO1 skomplikowanego problemu i dobra¢ odpowiednie Kl_RAP_Ulll

polecenia/funkcje jezyka C aby algorytm efektywnie zrealizowad

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Celem kursu jest przekazanie studentowi wiedzy na temat jezyka C umozliwiajgcej rozpoczecie programowania aplikacji z
uzyciem tego jezyka

Kurs przekazuje podstawowg wiedze pozwalajgcg na wykorzystanie jezyka C w roznych zastosowaniach.

Réwnolegle z poznawaniem jezyka C w trakcie zaje¢ przekazywana jest ogélna wiedza na temat sposobdéw konstruowania
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algorytméw.
Na zajeciach praktycznych studenci ¢wicza praktycznie zdobyta na wykfadzie wiedze.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Projekt 30
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 15
Przygotowanie do zajec 15

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Podstawy elektrotechniki
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PK.00858.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny
Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 2

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Cwiczenia: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Zna podstawowe prawa oraz metody rozwigzywania obwoddéw
elektrycznych.

Zna podstawowe prawa pola elektrycznego i magnetycznego.

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi definiowac i rozwigzywac réwnania opisujgce liniowy obwdd

elektryczny.

Potrafi oblicza¢ natezenie pola elektrostatycznego, natezenie pradu

oraz natezenie pola magnetycznego dla wybranych rozktadéw
tadunkoéw i pradéw.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W14

K1_RAP_W14

K1_RAP_U10

K1_RAP_U10
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Tresci programowe obejmuja:

- nabycie podstawowej wiedzy z zakresu opisu i analizy liniowych obwoddéw elektrycznych;

- nabycie umiejetnosci wykorzystania podstaw teoretycznych do prowadzenia analiz obliczeniowych w zakresie liniowych
obwoddw elektrycznych;

- poznanie podstawowych zjawisk zwigzanych z polem elektrycznym i magnetycznym;

- nabycie umiejetnosci pracy zespotowej i kreatywnego myslenia w celu osiggniecia wyznaczonego celu.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Cwiczenia 15
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 45
Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) Liczba7godzin
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Podstawy uktadow elektronicznych
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PK.01040.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 2

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Absolwent posiada podstawowg wiedze dotyczgcg wtasciwosci
elementdéw biernych i pétprzewodnikowych oraz zastosowania

uktaddw elektronicznych w budowie ztozonych urzadzen K1_RAP_W13
elektronicznych.

Absolwent rozpoznaje i dobiera do danego zastosowania rodzaje

ztozonych uktaddéw elektronicznych (wzmacniacz, wzmacniacz K1_RAP_W13
operacyjny).

Absolwent charakteryzuje podstawowe uktady elektroniczne, zna K1_RAP W13

ich schematy i wtasciwosci.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach kursu stuchacze zapoznaja sie z wtasciwoSciami podstawowych elementéw elektronicznych biernych (rezystory,
kondensatory, cewki, transformator) oraz pétprzewodniwymi (dioda, tranzystor bipolarny, tranzystor polowy, wzmacniacz
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operacyjny) oraz ich zastosowaniem do budowy podstawowych uktaddw elektronicznych. Podczas zaje¢ omawiane sg
podstawowe uktady elektroniczne: prostowniki, wzmacniacz tranzystorowy, wzmacniacz operacyjny (w konfiguracji
wzmacniacza odwracajgcego, nieodwracajacego, caujacy, rézniczkujacy), przetwornice pradu i napiecia.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Mechanika ptynow
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PK.01041.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 2

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_UO1

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Cwiczenia: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Osoba ma wiedze teoretyczng z podstawowych praw i zjawisk
wystepujgcych w niutonowskiej mechanice ptynéw.

Z zakresu umiejetnosci

Osoba potrafi wyttumaczy¢ dziatanie urzadzen technicznych
wykorzystujacych prawa niutonowskiej mechaniki ptyndéw.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_WO08,
K1_RAP_W20

K1_RAP_U07

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na opanowaniu wiedzy i umiejetnosci w zakresie niutonowskiej mechaniki ptynéw. Bazuje na wiedzy i
umiejetnosciach studenta w zakresie analizy zjawisk fizycznych z udziatem przeptywéw. Zawiera oméwienie statyki,
dynamiki ptynéw nielepkich oraz dynamiki ptynéw lepkich, a takze zapoznaje z metodami analitycznej i numerycznej analizy
zjawisk przeptywowych. Uczestnicy w ramach zaje¢ opanuja umiejetnosci z zakresie rozwigzywania analitycznego
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podstawowych zagadnien z mechaniki ptyndéw oraz zastosowania tych rozwigzan w szerszej analizie probleméw. Zajecia
konhcza sie testem z wyktadu i ¢wiczen.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Cwiczenia 15
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 30
Przygotowanie do zajec 15

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Metrologia wielkosci elektrycznych
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PK.01042.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 2

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Ma uporzadkowana wiedze o metodach i technikach pomiaréw
wielkosci elektrycznych i umie wybra¢ wasciwe dla konkretnych
potrzeb.

Zna zasady dziatania, wtasciwosci i mozliwosci wykorzystania
przyrzadéw analogowych i cyfrowych oraz systemdédw pomiarowych
do pomiaréw elektrycznych i nieelektrycznych.

Zna zasady eksploatacji aparatury i systeméw pomiarowych
do pomiaréw wielkosci elektrycznych.

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi postuzy¢ sie wiasciwie dobranymi metodami i urzadzeniami
umozliwiajacymi pomiary podstawowych wielkoSci elektrycznych.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W09

K1_RAP_W09

K1_RAP_W09

K1_RAP_U12
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Potrafi oszacowac¢ niepewnos$¢ pomiaréw i opracowacd wyniki

PEU_U02 L
- pomiarow

K1_RAP_U12

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie
Tresci programowe obejmuja:

* metody i techniki pomiaréw elektrycznych,

e zasady dziatania, wtasciwosci i mozliwosci wykorzystania przyrzadéw analogowych i cyfrowych oraz systeméw
pomiarowych do pomiaréw elektrycznych i nieelektrycznych,

o zasady eksploatacji aparatury i systeméw pomiarowych do pomiaréw wielkosci
elektrycznych,

e szacowanie niepewnosci pomiaréw i opracowywanie wyniki pomiaréw.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Laboratorium 15
Przygotowanie do zajec 10
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 20
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 15

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Grafika inzynierska - zapis konstrukcji
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PP.01043.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 2

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Charakteryzuje reguty zapisu konstrukcji i tworzenia dokumentacji
technicznej elementdéw i podzespotéw urzadzehn mechanicznych.

Identyfikuje podstawowe parametry charakteryzujgce
geometryczne cechy wytworu oraz uzasadnia jak te informacje
zapisac.

Rozpoznaje zasady graficznego przedstawienie potgczen
elementdw maszyn oraz zapisu znormalizowanych elementéw
maszyn.

Z zakresu umiejetnosci

Sporzadza sposobem odrecznym i komputerowo (CAD) rysunkowa
dokumentacje techniczna oraz schematyzacje uktadéw
technicznych.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W21

K1_RAP_W21

K1_RAP_W21

K1_RAP_U19
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Interpretuje zapis dokumentacji technicznej elementu

PEU_UO02 maszynowego i ztozonych ukfadéw technicznych oraz zapis K1 RAP_U19
schematyczny.
PEU_U03 Dokonuje klasyfikacji i szkicuje podstawowe potgczenia elementéw K1_RAP U19

maszyn.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie
W ramach zaje¢ student nabywa wiedze i umiejetnosci w zakresie:

® rzutowania prostokatnego w odwzorowaniu elementéw przestrzennych na ptaszczyznie z wykorzystaniem widokdw i
przekrojoéw oraz zasad zapisu konstrukgji,

wymiarowania i tolerowania wymiaréw elementéw maszynowych,

oznaczania cech powierzchni oraz tolerancji ksztattu i potozenia,

graficznego przedstawiania potaczen elementéw maszyn

zapisu elementéw i ztozonych uktadéw w technicznej dokumentacji rysunkowej( rysunki wykonawcze, rysunki
ztozeniowe, schematy),

e zasad normalizacji w zapisie konstrukgji.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Projekt 30
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 10
Przygotowanie projektu 20

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Podstawy materiatoznawstwa
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PP.01044.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 2

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Zna i rozumie zagadnienia z materiatoznawstwa w zakresie
budowy, wasciwosci materiatéw inzynierskich, kryteriéw ich
klasyfikacji, zasad doboru do konkretnego zastosowania oraz
rozumie wymagania zwigzane z wykorzystaniem nowoczesnych
materiatdw

Zna podziat stopdéw zelaza, potrafi interpretowac ich
mikrostruktury, okresli¢ wtasciwosci oraz kryteria doboru

Potrafi okresli¢ podstawowe wtasnosci i obszary zastosowan,
a takze grupy gatunkéw réznych materiatéw inzynierskich

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi zinterpretowad mikrostruktury wyrobéw po réznych
procesach wytwarzania i powigzad je z wtasciwosciami
mechanicznymi

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W07

K1_RAP_W07

K1_RAP_W07

K1_RAP_U06
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Potrafi na etapie projektowania, dobrac stal niestopowg i zeliwo
PEU_UO02 niestopowe, dokonac Swiadomego wyboru stanu dostawy oraz K1 _RAP_U06
sktadu chemicznego

Potrafi opracowac¢ podstawowy raport zawierajgcy analize
PEU_UO3 mikrostruktury typowych materiatéw inzynierskich, ich wtasciwosci, | K1_RAP_U06
a takze przygotowa¢ omdwienie wynikéw przeprowadzonych badah

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

1. Zaznajomienie z podziatem inzynierskich materiatéw konstrukcyjnych, ich wtasciwosciami oraz istniejgcymi
zaleznosciami pomiedzy mikrostuktura, a ich wtasciwosciami

2. Nabycie wiedzy o waznych w technice grupach stopéw metali, systemdéw ich oznaczania, wtasnosciach oraz
kryteriach ich stosowania w okreslonych warunkach eksploatacyjnych

3. Nauczenie interpretacji i zastosowan wykreséw réwnowagi faz w przewidywaniu oraz planowaniu wtasnosci i
zastosowah materiatéw inzynierskich

4. Poznanie struktur i wtasnosci stopéw uktadu zelazo- cementyt

5. Nabycie wiedzy o budowie, wiasnosciach i zastosowaniach tworzyw sztucznych, ceramiki i materiatéw
kompozytowych

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 15
Przygotowanie do zajec 6
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 6
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 2
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 16

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Mechanika 1
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PP.01392.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 2

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Cwiczenia: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Potrafi zdefiniowa¢ podstawowe pojecia w mechanice (sita,

moment sity), zna réwnania mechaniki klasycznej w statyce, zna

wybrane metody rozwigzywania kratownic, belek i ram.

Zna pojecia z geometrii mas (momenty statyczne, bezwtadnosci,

dewiacji).

Posiada wiedze w zakresie podstawowych poje¢ z kinematyki

punktu i kinematyki ciata sztywnego (predkos¢, przyspieszenie,

liczba stopni swobody, réwnania toru i ruchu).

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi rozwigzywad typowe konstrukcje inzynierskie (kratownice,

belki, ramy) w warunkach obcigzen statycznych: reakcje

w podporach, sity wewnetrzne ( formie analitycznych funkgcji i ich

wykreséw)

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W08

K1_RAP_W08

K1_RAP_W08

K1_RAP_U07
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Potrafi wyznaczy¢ potozenia Srodkéw mas, momenty statyczne

i momenty bezwfadnosci podstawowych uktadéw mechanicznych

PEU_UO2 oraz gtéwne centralne osie i momenty bezwtadnosci w uktadzie K1_RAP_U07
ptaskim.
PEU_UO3 Potrafi oblicza¢ predkosci i przyspieszenia dowolnie wybranych K1_RAP_UO7

punktéw typowych uktadéw mechanicznych i ich elementéw.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na opanowaniu zagadnien teoretycznych i praktycznych w zakresie podstawowych obliczen
wystepujcych mechanice z zakresu statyki i kinematyki. W ramach kursu przedstawione zostang spospoby obliczania sit
wewnatrznych w réznorodnych konstrukcjach takich jak kratownice, belki oraz ramy. Uczestnicy kursu zostang zapoznani ze
sposobem obliczania rozktadu mas - wyznaczania momentéw statycznych, bezwtadnosci i dewiacji. W drugiej czesci kursu,
stuchacze zapoznaja sie z podstawami kinemayki. Zdobeda umiejetnosci wyznaczania predkosci i przyspieszen dla punktu i

ciata sztywnego.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta

Wyktad

Cwiczenia

Przygotowanie do zajec
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Samodzielne studiowanie tematyki zajec

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

30
30
10
15

15

Liczba godzin
100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Elementy analizy matematycznej 2
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PM.01046.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 2

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1
PEU_W02

PEU_WO3

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego - matematyka

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Egzamin
* Cwiczenia: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

znajomos¢ podstawowych pojec i twierdzen rachunku
rozniczkowego funkcji dwéch zmiennych

znajomos¢ metod obliczania catek podwéjnych

znajomos¢ podstawowych kryteriéw zbieznosci szeregéw
liczbowych i wtasnosci szeregéw potegowych

Z zakresu umiejetnosci

umiejetnos¢ obliczania pochodnych czastkowych, kierunkowych

i gradientu funkcji dwéch zmiennych oraz umiejetnos¢
interpretowania otrzymanych wielkosci, umiejetnos¢ wyznaczania
ekstremoéw lokalnych funkcji dwéch zmiennych

umiejetnos¢ obliczania catek podwdjnych i wykorzystywania ich
do obliczania pél i objetosci

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W01
K1_RAP_W01

K1_RAP_W01

K1_RAP_UO1

K1_RAP_UO1
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umiejetnos¢ badania zbieznosci szeregdw liczbowych i rozwijania
PEU_UO3 funkcji w szereg potegowy przy wykorzystaniu rozwinie¢ funkg;ji K1 RAP_UO1
elementarnych

Z zakresu kompetencji spotecznych

Swiadomos¢ koniecznosci systematycznej i samodzielnej pracy

w celu zdobycia wiedzy K1_RAP_KO01

PEU_KO1

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

e Zapoznanie z podstawowymi pojeciami i twierdzeniami rachunku rézniczkowego funkcji dwéch zmiennych.
e Zapoznanie z pojeciem catki podwdjnej, metodami jej obliczania i przyktadami zastosowan.
e Zapoznanie z podstawowymi kryteriami zbieznosci szeregéw liczbowych i wtasnosciami szeregéw potegowych.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Cwiczenia 15
Przygotowanie do zajec 35
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 20
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 11
Zaliczenie/Egzamin 4

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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% Politechnika Wroctawska

Parametryczne modelowanie konstrukgji

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PK.01048.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 2 * Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Efekt przedmiotowy Tres¢

Potrafi postugiwac sie narzedziami inzynierskimi do projektowania

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt kierunkowy

Z zakresu umiejetnosci

PEU UO1 . p K1 RAP_U16
- maszyn i urzgdzen. - -
Posiada umiejetnosci modelowania 3D czesci i zespotéw maszyn
i urzadzen, a takze wykonania z tych modeli dokumentacji
PEU_U02 technicznej 2D. Na podstawie dokumentacji potrafi odwzorowac K1_RAP U16

elementy maszyn i urzadzen z zastosowaniem komputerowego

wspomagania projektowania. Umiejetnie analizuje modele

wirtualne.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach przedmiotu studenci ucza sie poprawnie postugiwac sie narzedziami inzynierskimi do projektowania maszyn i
urzadzen. Ponadto posiada umiejetnosci modelowania 3D czesci i zespotdw maszyn i urzadzen, a takze wykonania z tych
modeli dokumentacji technicznej 2D. Na podstawie dokumentacji potrafi¢ beda odwzorowad elementy maszyn i urzadzen z

Sylabusy
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zastosowaniem komputerowego wspomagania projektowania. Beda umiejetnie analizowa¢ modele wirtualne.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 30

Samodzielne studiowanie tematyki zajec 20

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Politechnika Wroctawska

Grafika 3D

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.12PK.01049.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 2 * Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Efekt przedmiotowy Tres¢

Potrafi postugiwac sie narzedziami inzynierskimi do projektowania

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt kierunkowy

Z zakresu umiejetnosci

PEU UO1 . p K1 RAP_U16
- maszyn i urzgdzen. - -
Posiada umiejetnosci modelowania 3D czesci i zespotéw maszyn
i urzadzen, a takze wykonania z tych modeli dokumentacji
PEU_U02 technicznej 2D. Na podstawie dokumentacji potrafi odwzorowac K1_RAP U16

elementy maszyn i urzadzen z zastosowaniem komputerowego

wspomagania projektowania. Umiejetnie analizuje modele

wirtualne.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Studenci w ramach przedmiotu uczg sie poprawnie postugiwac sie narzedziami inzynierskimi do projektowania maszyn i
urzadzen. Ponadto posigdg umiejetnos¢ modelowania 3D czesci i zespotéw maszyn i urzadzen, a takze wykonania z tych
modeli dokumentacji technicznej 2D. Na podstawie dokumentacji potrafi¢ beda odwzorowad elementy maszyn i urzadzen z

Sylabusy
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zastosowaniem komputerowego wspomagania projektowania. Beda umiejetnie analizowa¢ modele wirtualne.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 30

Samodzielne studiowanie tematyki zajec 20

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Kierunek studiow
wychowanie fizyczne

Specjalnos¢

Politechnika Wroctawska

Wychowanie fizyczne 1
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
PWRSWFS.82WF.04466.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Politechnika Wroctawska

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow

profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 2

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_U03

PEU_U04

PEU_UO5

Sylabusy

polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy

Zajecia z wychowania fizycznego

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

+ Cwiczenia: 30 godz., 0 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Uczestnik zaje¢ wie, jak zorganizowac zgodnie ze swoimi
Zainteresowaniami trening prozdrowotny z wykorzystaniem zasad
wybranej dyscypliny sportowej lub formy rekreacji.

Student zna metody treningowe ksztattujgce cechy motoryczne
z wykorzystaniem masy wiasnego ciata i réznych przyboréw.

Student zna podstawowa technike ¢wiczen ksztattujacych
potrzebng w przygotowaniu organizmu do wysitku fizycznego.

Student zna podstawowe zasady bezpiecznego zachowania sie
podczas aktywnosci ruchowe;.

Student potrafi opracowac plan treningowy krétko-
i dtugoterminowy adekwatny do swoich mozliwosci.

Efekt kierunkowy

SWF S1_U01

SWF S1_UO01

SWF_S1_U01

SWF S1_U01

SWF S1_U01
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Student zna zasady wzmacniania aparatu stabilizacyjnego
PEU_UO6 gtebokiego i obwodowego oraz technike podstawowych ¢wiczen SWF_S1 U01
ksztattujgcych wydolnos$¢ aerobowa i sitowa.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Zajecia sportowe - ABT, aikido, badminton, bodyART, body ball, brazylijskie Jiu Jitsu, Callanetics, cuban salsa fit, futsal, joga,
jogging, judo, karate, koszykéwka, kulturystyka, lekkoatletyka, modelowanie ciata, narciarstwo, Nordic walking, pilates, pitka
nozna, pitka reczna, pitka siatkowa, ptywanie, pump, rugby, samoobrona, shape, squash, stretch-one, taniec towarzyski,
tenis stotowy, tenis ziemny, trening funkcjonalny, trening prozdrowotny, turystyka gérska, turystyka rowerowa, unihokej,
wioslarstwo, wspinaczka, zajecia korekcyjne, zumba, zajecia korekcyjne dla studentéw z niepetnosprawnoscia.

Sekcje sportowe - aerobik sportowy, badminton, judo, karate, koszykéwka, lekkoatletyka, narciarstwo, pitka nozna, pitka
reczna, pitka siatkowa, ptywanie, sporty sitowe, szachy, tenis stotowy, tenis ziemny, unihokej , wio$larstwo, wspinaczka.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Cwiczenia 30

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 30

Sylabusy 66 /225



Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Metrologia wielkosci geometrycznych
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.14PP.01050.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 3

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty ksztatcenia podstawowego

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Identyfikuje wielkosci zwigzane z opisem geometrii wyrobu, takie

jak wymiary liniowe, wymiary inne niz liniowe, wymiary katowe,

odchytki geometryczne: ksztattu, kierunku, pozycji i bicia oraz K1 _RAP_WO05
struktury geometrycznej powierzchni. Rozpoznaje i nazywa

jednostki miar stuzgcych do opisu tych wielkosci.

Rozréznia charakterystyki uniwersalnego i dedykowanego sprzetu
do pomiaru wielkosci geometrycznych, w szczegdlnosci
charakterystyki metrologiczne. Zna zasady doboru sprzetu
pomiarowego do poszczegélnych zadan pomiarowych.

K1_RAP_WO05

Z zakresu umiejetnosci
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Dokonuje klasyfikacji wymagan wymiarowych stawianych
wyrobom, zawartym w dokumentacji technicznej. Interpretuje
PEU_UO1 normy dotyczgce tolerancji wymiardw liniowych i pasowan, K1 _RAP_U04
wymiaréw katowych a takze tolerancji geometrycznych oraz
struktury geometrycznej powierzchni.

Dobiera odpowiedni sprzet pomiarowy oraz postuguje sie nim

w zaleznosci od postawionego zadania pomiarowego. Wykorzystuje
sprzet pomiarowy stosowany w przemysle maszynowym

do pomiaru wielkosci geometrycznych

PEU_U02 K1_RAP_U04

Szacuje niepewno$¢ pomiarowg dla réznego rodzaju pomiaréw oraz
PEU_UO3 interpretuje wynik pomiaru pod katem orzeczenia o zgodnosci lub K1 _RAP_U0O4
niezgodnosci mierzonej wielkosci ze specyfikacjg

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Wiedza o wielkosciach i jednostkach miar zwigzanych z opisem geometrii wyrobu. Wiedza na temat rodzajéw i wtasciwosci
sprzetu do pomiaru wielko$ci geometrycznych. Umiejetno$¢ postugiwania sie sprzetem do pomiaru wielkosci
geometrycznych. Wiedza i umiejetnosci w zakresie doboru sprzetu pomiarowego, analizy wynikéw pomiaréw, oceny btedéw
pomiaréw i sposobu wyrazania niepewnosci pomiarowej.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Laboratorium 15
Przygotowanie do zajec 7
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 7
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 6

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Politechnika Wroctawska

Podstawy mikrosterownikéw
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow Cykl ksztatcenia
robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢ Kod przedmiotu

- W10RAPS.14PK.01051.25
Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe
Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw Blok zajeciowy

studia stacjonarne Przedmioty kierunkowe

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 3 * Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Uczestnik kursu wyjasnia podstawy budowy i zasady dziatania

PEU_WO01 mikrosterownikéw oraz rozrdznia funkcje ich urzadzen K1 RAP W13
peryferyjnych.
PEU W02 Uczestnik kursfu |d§ntyﬁku1e obszary.zastlosowan oraz zna K1 RAP W13
- podstawy dobierania i programowania mikrosterownikow. - -
Z zakresu umiejetnosci
Uczestnik kursu potrafi dobierac i dostosowywac przestrzen
PEU UO1 wejscia/wyjscia mikrosterownikdw do sterowania uktadami K1 RAP U1l

automatyki.

Uczestnik kursu potrafi analizowa¢ dziatanie, a takze konfigurowac
PEU_U02 i obstugiwad urzadzenia peryferyjne mikrosterownikéw K1 RAP_U11
do sterowania uktadami automatyki.
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na opanowaniu wiedzy i umiejetnosci z zakresu budowy oraz dziatania mikrosterownikéw znajdujacych
zastosowanie w sterowaniu uktadami automatyki oraz urzadzeniami powszechnego i personalizowanego uzytku. Uczestnicy
kursu poznajg zasady realizacji zadan sterujgcych odbywajacych sie przez znajdujace sie w przestrzeni wejscia/wyjscia
mikrosterownika peryferiaty w oparciu o obserwacje i analize: wynikdw operacji arytmetyczno-logicznych, skonfigurowanego
systemu przerwan wewnetrznych i zewnetrznych oraz dziatania stosu.

W trakcie kursu uczestnicy poznajg podstawowe narzedzia programowania stuzace do konfiguracji, uruchomienia oraz
$ledzenia pracy rdzenia, elementéw pamieciowych oraz urzadzen peryferyjnych mikrosterowika. Po zakohczeniu kursu
uczestnicy powinni potrafi¢ samodzielnie dobra¢ odpowiedni model mikrosterownika, nastepnie: przemysle¢,
zaprogramowac i uruchomié proste procedury sterowania jego otoczeniem. Kurs konczy sie testem wiedzy oraz oceng ze
sprawozdan laboratoryjnych, ktéra weryfikuje praktycznie zdobyta wiedze i umiejetnosci.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta

Wyktad

Laboratorium

Przygotowanie do zajec

Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢

Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

15

15

Liczba godzin
50
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Politechnika Wroctawska

Informatyka Il
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.14PK.01052.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowiagzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 3 * Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy
PEU WO1 Rozumie istote metodycznego rozwigzywania problemdéw K1 RAP_WO03,
- programistycznych i stosowania narzedzi K1 RAP_W15
PEU W02 Posiada wiedze dotyczaca paradygmatu programowania K1_RAP_WO03,
- obiektowego i zapisu UML K1_RAP_W15
i L . K1 _RAP_WO03,
PEU_WO03 Potrafi czytac i pisa¢ proste programy w jezyku C++ K1 RAP W15
Z zakresu umiejetnosci
Potrafi zastosowa¢ proceduralny paradygmat programowania, tj.
PEU_UO1 rozbi¢ problem programistyczny na zestaw funkcji realizujacych K1 RAP_U11

poszczegdlne zadania w jezyku C

Sylabusy

717225



Potrafi zastosowac jezyk C do przetwarzania ztozonych zbioréw
PEU_UO02 danych jedno i dwu-wymiarowych z wykorzystaniem dynamicznych | K1 RAP U1l
struktur danych

Potrafi testowac i debugowac programy pisane w jezyku C,
PEU_UO3 korzystac¢ z dokumentacji bibliotek jezyka C, zna i stosuje zasady K1 RAP_U11l
poprawnego stylu programowania

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Wyjasni¢ zadania, metody i narzedzia (UML) inzynierii oprogramowania, wprowadzi¢ modelowanie obiektowe.
Przygotowac do praktycznych zajec¢ z programowania obiektowego

Nauczy¢ umiejetnosci stosowania proceduralnego paradygmatu programowania

Nauczy¢ umiejetnosci opracowywania programéw realizujacych przyktadowe zadania przetwarzania danych jedno i
dwuwymiarowych oraz wykorzystania dynamicznych struktur danych.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Projekt 30
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 6
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 2
Przygotowanie do zajec 10
Przygotowanie projektu 12

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75

Sylabusy 72 /225



Politechnika Wroctawska

Uktady elektroniczne
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow Cykl ksztatcenia
robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢ Kod przedmiotu

- W10RAPS.14PK.01053.25
Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe
Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw Blok zajeciowy

studia stacjonarne Przedmioty kierunkowe

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 3 * Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

Absolwent potrafi zbada¢ podstawowe wtasciwosci elementéw

PEU_UO1 biernych i pétprzewodnikowych. K1_RAP_U10
PEU U02 Absolwept po’graﬁ .zaprgjtlaktowac wzmacniacz o danym N K1 RAP U10
- wzmocnieniu i zmierzy¢ jego charakterystyke czestotliwosciowa. - -
PEU_U03 Absolwent potrafi zaprojektowac i przetestowac prosty uktad K1_RAP U10

logiczny z uzyciem bramek AND, OR, NOR, XOR, NAND

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Podczas zaje¢ laboratoryjnych stuchacze tacza, a nastepnie wykorzystujgc przyrzady pomiarowe (mierniki pradu, napiecia,
oscyloskop cyfrowy, generatory przebiegéw funkcyjnych) badajg wtasciwosci podstawowych uktadéw elektonicznych. W
szczegdblnosci dokonujg pomiaréw charakterystyk elementéw pétprzewodnikowych, wzmacniacza operacyjnego,
prostownikéw, bramek logicznych, prostych uktadéw optoelektronicznych.

Sylabusy 73 /225



Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Laboratorium 15
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 5
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 5

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25

Sylabusy

74225



Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Rdwnania rézniczkowe
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.14PM.01054.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny
Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 3

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1
PEU_U02
PEU_U03

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego - matematyka

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Cwiczenia: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Ma teoretyczng wiedze dotyczaca réwnan rézniczkowych | rzedu
i metod ich rozwigzywania.

Ma teoretyczna wiedze dotyczaca réwnan rézniczkowych Il rzedu
i metod ich rozwigzywania.

Ma wiedze na temat metod rozwigzywania uktadéw réwnan
rézniczkowych.

Z zakresu umiejetnosci
Potrafi rozwigza¢ réwnania rézniczkowe | rzedu.
Potrafi rozwigza¢ réwnania rézniczkowe Il rzedu.

Potrafi rozwigza¢ uktady réwnan rézniczkowych.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W01

K1_RAP_W01

K1_RAP_W01

K1_RAP_UO1
K1_RAP_UO1
K1_RAP_UO1

751225



Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na opanowaniu wiedzy i umiejetnosci w zakresie réwnan rézniczkowych | rzedu, Il rzedu oraz uktadédw
réwnan rézniczkowych. Bazuje na wiedzy i umiejetnosciach studenta z zakresu rachunku rézniczkowego i catkowego funkgji
jednej zmiennej oraz z zakresu algebry: wyznacznikéw i ich wiasnosci. Zawiera oméwienie metod rozwigzywania réwnan
rézniczkowych takich jak: przez podstawienie, metody uzmienniania statej badz statych, metody przewidywania
(wsétczynnikéw nieoznaczonych), wzoru Liuville'a oraz metod eliminacji, przewidywania oraz uzmienniania statych w
przypadku uktadéw réwnan rézniczkowych. Kurs omawia réwniez sposoby rozwigywania réwnania rézniczkowego upetnego
oraz metode operatorowg rozwigzywania réwnan rézniczkowych. Studenci w ramach ¢wiczen rozwigzuja réwnania
rézniczkowe réznego typu oraz uktady réwnan rézniczkowych. Kurs podlega weryfikacji efektéw uczenia sie, w postaci
kartéwek w trakcie semestru, lub kolokwéw na koniec semestru, ktére weryfikujg praktycznie zdobytg wiedze oraz

umiejetnosci.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta
Wyktad

Cwiczenia

Przygotowanie do zaje¢

Samodzielne studiowanie tematyki zaje¢

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

30
15
10

45

Liczba godzin
100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska
Napedy elektryczne

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.14PK.01055.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 3

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Ma wiedze o podstawowych elementach przeksztattnikowego

ukfadu napedowego i stanach jego pracy oraz potrafi je definiowad

i opisywacd. Potrafi rozrézniac i objasniac zasady dziatania K1 RAP W14
i charakterystyki statyczne podstawowych silnikéw elektrycznych

i maszyn roboczych

Potrafi oméwic¢ podstawowe struktury sterowania predkoscig
i momentem silnikéw pradu statego i przemiennego w uktadach

otwartych i zamknietych, w tym struktury i metody wektorowego KI_RAP_W14
sterowania serwonapedami

Z zakresu umiejetnosci
Potrafi obliczy¢ podstawowe wielkosci charakteryzujgce prace K1_RAP U16

silnikéw pradu statego i przemiennego

771225



Potrafi zaprojektowac zamkniety i otwarty uktad sterowania dla
PEU_UO02 silnikéw pradu statego i przemiennego wraz z elementami K1 RAP_U16
energoelektronicznymi.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Przedmiot obejmuje nastepujgce tresci programowe: definicja i elementy sktadowe uktadu napedowego; charakterystyki
silnikéw i maszyn roboczych, obszary pracy uktadu napedowego; zagadnienie réwnania ruchu; napedy z silnikami prady
statego i przemiennego wraz z zamknietymi uktadami regulacji automatycznej; serwomechanizny, w szczegélnosci
dedykowane ztozonym systemom mechatronicznym.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wykfad 15
Laboratorium 15
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 15
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 15
Przygotowanie do zajec 15

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75

Sylabusy 78 /225



Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Materiatoznawstwo
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.14PP.00412.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 3

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

PEU_W04

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresc

Z zakresu wiedzy
Rozumie i objasnia przemiany fazowe wystepujace w stalach.
Potrafi wyjasni¢, jaki jest wptyw przemian fazowych na dobér
parametréw obrdbki cieplnej i cieplno-chemicznej wyrobdéw

stalowych.

Rozumie i rozréznia wptyw pierwiastkdw stopowych na wtasciwosci
stali, staliw, stopdw aluminium oraz stopéw miedzi.

Potrafi rozpoznad i scharakteryzowac wptyw warunkéw eksploatacji
na zachowanie materiatéw inzynierskich

Z zakresu umiejetnosci

Posiada umiejetnos¢ interpretowania mikrostruktur wyrobdéw
po réznych procesach wytwarzania i powigzac je z wtasciwosciami.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W07

K1_RAP_W07

K1_RAP_W07

K1_RAP_W07

K1_RAP_U06
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Posiada umiejetnos¢ doboru rodzaju i parametréw obrdbki cieplnej
PEU_UO02 dla okreslonych gatunkéw stopéw w celu uzyskania zadanych K1 RAP_U13
wiasciwosci.

Posiada umiejetnos¢ dobrania wtasciwego materiatu oraz
PEU_UO3 dokonania $wiadomego wyboru stanu jego dostawy i obrébki
cieplnej na etapie projektowania.

K1_RAP_U0S,
K1_RAP_U13

Rozumie znaczenie materiatéw w procesach wytwarzania
produktéw i konstrukcji inzynierskich, a takze jest swiadomy roli
PEU_U0O4 materiatdw inzynierskich we wspétczesnej gospodarce oraz K1 RAP_U13
korzysci wynikajacych z efektywnego doboru materiatu
inzynierskiego

K1_RAP_U0S,

PEU_U05 Posiada umiejetnos¢ korzystania z obiektywnych zrodet informacji K1 RAP_U13

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Celem realizowanego kursu jest nabycie przez Studenta umiejetnosci rozumienia zaleznosci pomiedzy mikrostrukturg a
wiasciwosciami materiatéw metalicznych, mozliwosciami sterowania tymi wiasciwosciami poprzez sktad chemiczny i
mikrostrukture ksztattowang w procesach wytwarzania gotowych wyrobéw, a takze zasad doboru materiatéw do konkretnych
zastosowah. W ramach kursu Student pozna zasady podziatu, klasyfikacji, zastosowan i oznaczehn metalicznych materiatéw
konstrukcyjnych, ich wtasciwosci mechaniczne oraz uzytkowe, a takze dowie sie o kryteriach ich stosowania w okreslonych
warunkach ekspolatacyjnych. Pozna takze mozliwosci ksztattowania wtasciwosci metalicznych materiatéw konstrukcyjnych
poprzez obrébke cieplna, cieplno-chemiczna, plastyczng oraz termo-mechaniczna.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . o
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 15
Przygotowanie do zajec 6
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 6
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 2
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 16

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75

Sylabusy 80/225



Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Podstawy wytrzymatosci materiatow
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.14PP.01056.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny
Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 3

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Cwiczenia: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Definiuje uogdlnione prawo Hooke'a i potrafi je wykorzystac
do obliczen naprezen i odksztatcen w elementach konstrukcyjnych
poddanych ztozonemu stanowi naprezen

Formutuje warunki wytrzymatosciowe dla réznych konstrukgji
pretowych i belkowych oraz posiada wiedze niezbedna
do zaprojektowania przekrojéw elementdw konstrukcyjnych

Rozpoznaje i wybiera najbardziej uzyteczne hipotezy wytezeniowe

oraz zna zakres ich stosowania i posiada wiedze niezbedng

do rozwigzywania klasycznych zadan z wytrzymatosci materiatéw
Z zakresu umiejetnosci

Stosuje prawo Hooke'a do obliczeh naprezen i odksztatcen

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W06

K1_RAP_W06

K1_RAP_W06

K1_RAP_U05
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Rozwiazuje zadania z zakresu analiz wytrzymatosciowych

PEU_U02 konstrukcji pretowych i belkowych

K1_RAP_UO5

PEU_UO3 Projektuje pret $ciskanym odporny na utrate statecznosci K1_RAP_UO5

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na opanowaniu zagadnien teoretycznych i praktycznych w zakresie podstawowych obliczen
wytrzymatosciowych, uwzgledniajac podstawowe stany obcigzeniowe tj. rozcigganie/Sciskanie osiowe pretéw, zginanie belek,
skrecanie pretéw etc. W ramach kursu przedstawione zostang charakterystyki geometryczne przekrojéw i zdefiniowane
zostang wskazniki wytrzymatosciowe. Formutowane beda warunki wytrzymatosci, przedstawiona bedzie istota warunkdéw
sztywnosci elementu konstrukcyjnego, metody obliczania przemieszczen belek i konstrukcji pretowych. Uczestnicy kursy
zapoznani zostang z podstawowymi zachowaniami sie materiatéw inzynierskich (sprezystos¢ i plastycznosc) i szczegétowa
analizg prawa Hooke'a w odniesieniu do elementéw konstrukcyjnych takze w ujeciu praktycznym (poréwnanie wynikow
eksperymentéw z obliczeniami teoretycznymi). Wykorzystujgc wiedze dotyczacag podstawowych stanéw wytrzymatosciowych
w koncowym etapie kursu, stuchacze zapoznani zostang z istniejacymi hipotezami wytrzymatosciowymi i mozliwosciami
obliczeniowymi elementéw konstrukcyjnych w ztozonym stanie naprezenia.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wykfad 30
Cwiczenia 15
Laboratorium 15
Przygotowanie do zajec 5
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 5
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 15
Przeprowadzenie badan literaturowych 15

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Mechanika 2
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.14PP.01400.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 3

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty ksztatcenia podstawowego

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Egzamin
* Cwiczenia: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Potrafi zdefiniowa¢ podstawowe pojecia w dynamice uktadéw
mechanicznych (ped, kret, sita bezwtadnosci, praca, energia
kinetyczna i potencjalna).

Zna podstawowe pojecia w dziedzinie drgah swobodnych

i wymuszonych uktadéw mechanicznych o jednym stopniu
swobody (czesto$¢ drgah wiasnych, charakterystyki
czestotliwoSciowe, rezonans).

Zna podstawowe zasady dynamiki ( ruchu srodka masy, pedu,
kretu, d'Alemberta). Zna pojecie uktadéw zachowawczych i zasade
zachowania energii. Zna réwnania dynamiki ruchu obrotowego

i ptaskiego ciata sztywnego.

Z zakresu umiejetnosci

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W08

K1_RAP_W08

K1_RAP_W08
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Potrafi oblicza¢ predkosci i przyspieszenia w ruchu ptaskim
i kulistym ciata sztywnego. Potrafi wyprowadzi¢ réwnania ruchu
PEU_UO1 punktu materialnego swobodnego i nieswobodnego dla zmiennych | K1_RAP_UQ07
w czasie obcigzen dynamicznych stosujac Il zasade dynamiki
Newtona.

Potrafi oblicza¢ czestosci drgan swobodnych dla uktadéw o jednym
stopniu swobody z liniowym ttumieniem wiskotycznym i bez
PEU_U02 ttumienia. Potrafi wyprowadza¢ réwnania ruchu i oblicza¢ jego K1_RAP_UO7
parametry (predkosci i przyspieszenia katowe) dla ciat sztywnych
obcigzonych momentem.

Potrafi wyznaczad sity reakcji wiezdw w warunkach obcigzen
dynamicznych. Potrafi oblicza¢ energie kinetyczng i potencjalng dla
PEU_UO3 ztozonych uktadéw mechanicznych. Potrafi stosowac zasade K1 _RAP_UOQ7
zachowania energii do wyznaczania réwnan rézniczkowych ruchu
uktadéw zachowawczych.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Rozwigzywanie problemdéw technicznych mechanizméw w zakresie kinematyki w ruchu faskim - predkosci i przyspieszenia.
Znajomienie sie z metodami analitycznymi w zakresie stosowania zasad dynamiki klasycznej dla typowych uktadéw
mechanicznych (uktady dyskretne: punkt, uktad punktéw z wiezami holonomicznymi, ciato sztywne). Zapoznanie sie
zasadami zachowania i ich wykorzystanime do rozwigzywaniu zadan z dynamiki ruchu. Rozwigzywanie problemdw
technicznych konstrukgji i uktadéw mechanicznych pod obcigzeniami dynamicznymi.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Cwiczenia 30
Przygotowanie do zajec 10
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 13
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 13
Zaliczenie/Egzamin 4

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) L|czb:i\0%odz|n
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Termodynamika
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu

W10RAPS.14PK.00610.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 3

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

nazywa i opisuje zasady termodynamiki i przemiany
termodynamiczne

charakteryzuje i ttumaczy obiegi cieplne i potrafi oceni¢ ich
sprawnos¢

nazywa i objasnia sposoby praktycznej realizacji obiegéw cieplnych

w silnikach spalinowych i sprezarkach ttokowych

Efekt kierunkowy

K1_RAP_WO02,
K1_RAP_W19

K1_RAP_W02,
K1_RAP_W19

K1_RAP_WO02,
K1_RAP_W19

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot opisuje dziatanie maszyn i urzadzeh energetycznych na podstawie zasad termodynamiki. Szczegdlny nacisk
ktadzie sie na identyfikacje poszczegdlinych proceséw opisujacych funkcjonowanie urzadzeh energetycznych. Ponadto
wyjasnione zostang metody obliczania termodynamicznych parametréw tych urzadzen.

Sylabusy
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Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15

Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) L|czba25godz|n

Sylabusy 86 /225



Politechnika Wroctawska

Podstawy projektowania uktadéw elektronicznych

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.14PK.01059.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny
Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 3

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_UO3

PEU_KO1

PEU_K02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 30 godz., 3 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Projektuje prosty uktad elektroniczny z uwzglednieniem czesci
mechanicznej.

Stosuje narzedzia komputerowego wspomagania projektowania,
wykonuje obliczenia i symulacje komputerowe SPICE.

Montuje uktad elektroniczny, uruchamia i testuje go.
Z zakresu kompetencji spotecznych
Wykonuje prace w grupie projektowe;.

Ponosi odpowiedzialnosci za powierzone zadania do wykonania
w zespole projektowym.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_U14

K1_RAP_U14

K1_RAP_U14

K1_RAP_KO03

K1_RAP_KO03
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Badania symulacyjne wybranych uktadéw elektronicznych na przyktadach powigzanych z tematycznie z powierzonymi
zadaniami projektowymi, budowa modeli do symulacji i wykonanie symulacji SPICE. Zastosowanie tranzystoréw i
wzmacniaczy operacyjnych w analogowych torach pomiarowych i uktadach kondycjonowania czujnikéw - obliczanie punktu
pracy, analiza komputerowa i testy. Konwersja A/C w ukfadzie mikroprocesorowym - analiza parametréw elektrycznych,
obliczanie wynikéw konwersji, opracowanie prostej aplikacji testowej. Obliczenia parametréw elektrycznych i termicznych
uktadu zasilania. Opracowanie i weryfikacja szczegétowych zatozen projektu, planu realizacji projektu, opracowanie
schematu uktadu i dobdr komponentéw, obliczenia parametréw pracy, dobdr punktéw pracy, analiza komputerowa, wstepny
montaz uktadu i testy. Dobdér komponentéw handlowych, opracowanie modeli 3D ptytki i obudowy, montaz i testy uktadu.
Opracowanie dokumentacji projektu i prezentacja efektéw prac projektowych.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 30
Przygotowanie do zajec 8
Przygotowanie projektu 27
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75

Sylabusy 8817225



Politechnika Wroctawska

Projektowanie urzgdzen elektronicznych

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.14PK.01060.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 3 * Projekt: 30 godz., 3 ECTS, Zaliczenie na ocene

Efekt przedmiotowy Tres¢

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt kierunkowy

Z zakresu umiejetnosci

PEU_UO1 Projektuje prosty uktad elektroniczny. K1 RAP_U14

Projektuje uktad z uwzglednieniem mechanicznej czesci uktadu
PEU_U02 elektronicznego i dopasowania komponentéw uktadu do siebie, K1_RAP_U14
dobiera komponenty uktadu, wykonuje dokumentacje projektu.

PEU_UO3 Montuje uktad elektroniczny wg wtasnego projektu i testuje go. K1 _RAP_U14

Z zakresu kompetencji spotecznych

PEU_KO01 Wykonuje zadanie projektowe w grupie. K1_RAP K03

PEU_K02

Sylabusy

Jest odpowiedzialny za powierzone zadania do terminowego
wykonania.

K1_RAP_KO03
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Symulacyjne komputerowe uktaddw elektronicznych powigzanych z tematycznie z powierzonymi zadaniami projektowymi,
budowa modeli do symulacji i wykonanie symulacji SPICE. Zastosowanie tranzystoréw i wzmacniaczy operacyjnych w
analogowych torach pomiarowych, uktadach zasilania i regulatorach - obliczanie punktu pracy, analiza komputerowa i testy.
Generowanie sygnatu PWM i filrowanie do uzyskania napiecia odniesienia w regulatorach. Konwersja A/C w uktadzie
mikroprocesorowym - wyznaczanie uzytecznego zakresu przetwarzania ADC wbudowanego w mikrokontrolerze. Obliczenia
parametréw elektrycznych i termicznych uktadu zasilania. Opracowanie i weryfikacja szczegétowych zatozen projektu, planu
realizacji projektu, opracowanie schematu ukfadu, dobér wartosci i typéw, obliczenia parametréw pracy, dobér punktéw
pracy, analiza komputerowa, wstepny montaz ukfadu i testy. Dobér komponentéw handlowych do budowy kompletnego
uktadu, opracowanie projektu ptytki z uwzgledneiniem obudowy i przestrzennego rozmieszczenia komponentéw.
Opracowanie dokumentacji projektu i prezentacja efektéw prac projektowych.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta
Projekt

Przygotowanie do zajec
Przygotowanie projektu

Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

30

27

10

Liczba godzin
75

90/225



Politechnika Wroctawska

Zaawansowane programowanie mikrosterownikéw

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.18PK.01061.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 4

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

PEU_U02
PEU_U03

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Przedstawia i rozréznia podstawy programowania w jezykach C++
i Python.

Charakteryzuje budowe mikrosterownikéw i definiuje sposéb ich
programowania.

Wymienia przyktady zastosowania systeméw wbudowanych.
Z zakresu umiejetnosci

Przygotowuje uktady mikrosterownikowe i wykorzystuje urzadzenia
peryferyjne.

Dobiera platforme sprzetowa do zadanego problemu.

Postuguje sie dokumentacjg techniczng urzadzen.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W13

K1_RAP W13

K1_RAP_W13

K1_RAP U11

K1_RAP U11
K1_RAP_U11
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na wyjasnieniu réznic i zaprezentowaniu zastosowan uktadéw mikrosterownikowych opartych o Arduino
i Raspberry Pi. Bazuje na wiedzy, jaka student posiada z wczes$niejszych kurséw o mikrokontrolerach.

Uczestnicy w ramach projektu zbudujg proste uktady elektroniczne oparte o Arduino i Raspebrry Pi, poznaja réznice i
mozliwosci obu urzadzen, a kurs zakoncza przygotowaniem projektu na wybranym uktadzie z urzedzaniami peryferyjnymi.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wykiad 15
Projekt 30
Przygotowanie projektu 35
Przygotowanie do zajec 10
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 5
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 5

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100

Sylabusy 92 /225



Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Informatyka Il
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.18PK.01062.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 4

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_UO3

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

Potrafi zaimplementowad w jezyku C++ program na podstawie K1 RAP_U11,
zadanej specyfikacji oraz diagraméw UML K1 RAP_U15

Potrafi zastosowac obiektowy paradygmat programowania, tj.

L Lo n ’ K1 RAP_U11,
zamodelowac w jezyku UML, a nastepnie zaimplementowac K1 RAP U15
w jezyku C++ program dla zadanego problemu - -
Potrafi zastosowac poprawny styl programowania, przetestowad K1 RAP U1l
i zdebugowad opracowany program oraz opracowac dokumentacje K1_RAP_U15'

kodu

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Nauczy¢ umiejetnosci stosowania obiektowego paradygmatu i jezyka programowania C++ do rozwigzywania praktycznych

zadan

Sylabusy
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Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 30
Przygotowanie do zajec 6
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 4
Przygotowanie projektu 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50

Sylabusy 94 /225



Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Podstawy robotyki i automatyzacji
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.18PK.01063.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 4

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
» Wyktad: 30 godz., 3 ECTS, Egzamin
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Potrafi wyjasni¢ czym zajmuje sie robotyka i zna podstawowe

definicje, oznaczenia i normy zwigzane z robotyka; potrafi opisa¢

budowe robota i stanowiska zrobotyzowanego; rozpoznaje rodzaj K1 RAP_W12
uktadu kinematycznego zastosowany w budowie robota i definiuje

jego wiasciwosci.

Potrafi objasni¢ w jaki sposdb przebiega proces sterowania ruchem
kinematyki robota; stosuje metody obliczeh pozwalajace okresli¢
toru ruchu efektora; objasnia rézne metody programowania
robotéw.

K1_RAP_W12
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Dyskutuje o technologiach, w ktérych pomocne jest
wykorzystywanie robotéw przemystowych; potrafi
scharakteryzowa¢ wykorzystywane przez roboty narzedzia, ich
napedy i sposéb sterowania; definiuje zasady bezpiecznej pracy
na stanowisku zrobotyzowanym oraz wymienia urzadzenia
poprawiajgce bezpieczenstwo.

PEU_WO3 K1_RAP_W12

Z zakresu umiejetnosci

Absolwent interpretuje i stosuje informacje z podstawowej

PEU_UO1 dokumentacji dostarczanej przez producentéw robotéw

K1 RAP U14
Absolwent obstuguje robota przemystowego, planuje i tworzy

PEU_UO02 . .
- prosty program sterujacy jego praca

K1_RAP_U14

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Plan wyktadu ma wprowadzi¢ stuchaczy w zagadnienia zwigzane z robotyka i automtyka przemystowa. Z zakresu robtyki
omawiane sg rodzaje robotéw przemystowych oraz ich podstawowe wtasciwosci i parametry. Istotnym fragmentem wyktadu
sg tresci dotyczace zasad dziatania i programowania robotéw. Przyblizana jest réwniez problematyka stosowania robotéw w
procesach produkcyjnych, doboru narzedzi i innego osprzetu niezbednego do dziatania robota. Z zakresu automatyki
omawiany jest osprzet stosowany na stanowiskach zrobotyzowanych i podstawy jego integracji ze sterownikiem robota.

W ramach laboratorium dla podanych przez prowadzgcego zadan student przygotowuje programy i testuje ich dziatanie.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wykfad 30
Laboratorium 30
Przygotowanie do zajec 25
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 26
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 10
Zaliczenie/Egzamin 4
Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) Liczb?z%odzin

Sylabusy 96 /225



Politechnika Wroctawska

Podstawy konstrukcji maszyn

Karta prz

edmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia
studia pierwszego stopnia (inzynier)

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr Forma dydaktyczna, godzin

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.18PK.01064.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowiagzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

y zajed, liczba punktow ECTS i forma zaliczenia

Semestr 4 » Wyktad: 30 godz., 3 ECTS, Egzamin

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Za

liczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢

Efekt kierunkowy

Z zakresu wiedzy

Opisuje budowe i wyjasnia zasade

dziatania podstawowych

PEU W01 ! 20 ) K1 RAP W10
- elementow, zespotdw i uktadéw maszynowych. - -
PEU W02 CharakFeryzu;e przep%yw energii, masy oraz informacji K1 RAP W10
- w wymienionych obiektach. - -

Z zakresu umiejetnosci
PEU UO1 Opracolwu_Je dokqmentaqe rysunkowg podstawowych elementow, K1 RAP U16
- zespotdw i uktaddw maszynowych. - -
PEU_U02 Oblicza elementy, zespoty i uktady maszynowe. K1_RAP_Ul6
Z zakresu kompetencji spotecznych
PEU_KO1 Jest zdolny do rozpoznawania potrzeb spotecznych i prognozowania K1_RAP K03

Sylabusy

sposobu ich realizacji za pomocg réznych srodkéw technicznych.
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Jest zdolny do krytycznej oceny uzyskanych rezultatdow w procesie K1_RAP K03

PEU_K02 .
- projektowym.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Przedmiot skupia sie na zapoznaniu z budowg i zasada dziatania podstawowych elementdéw, zespotdw i uktaddw
maszynowych. Bazuje na wiedzy i umiejetnosciach studenta z zakresu mechaniki, obliczeh inzynierskich, doboru materiatéw
na elementy mechaniczne oraz rysunku technicznego. Zapoznaje studentéw z metodyka projektowania w budowie maszyn.
Zawiera omowienie podstawowych: roztgcznych i nieroztgcznych sposobdéw tgczenia elementéw ze soba, a takze elementéw i
zespotow gtdwnych uktadéw napedowych zwigzanych przede wszystkim z ruchem obrotowym.

Student w ramach projektu opracowuje prosty uktad napedowy robota poprzez wykonanie niezbednych obliczen i rysunkéw
technicznych.

Przedmiot kohczy sie egzaminem z wiedzy oraz oceng projektu, ktéry weryfikuje praktycznie zdobyta wiedze i umiejetnosci.
Przygotowuje studentéw do samodzielnej realizacji projektéw zespotdw i uktadéw maszynowych.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Projekt 15
Przygotowanie do zajec 5
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 13
Przygotowanie projektu 18
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 5
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10
Zaliczenie/Egzamin 4

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Politechnika Wroctawska

Podstawy automatyki
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.18PK.01065.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowiagzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 4 * Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy
PEU_WO1 iA;s}g:;::;anI;:éztdvpgjzgr%;zgili(.owuje wiedze z zakresu metod opisu K1_RAP W13
Z zakresu umiejetnosci
PEU_UO1 Absolwent kursu weryfikuje zaprojektowany uktad automatyki. K1 _RAP_U14

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przekazanie podstawowych informacji dotyczacych sterowania i regulacji automatycznej ciggtych uktadéw liniowych oraz
metod matematycznych stosowanych przy ich projektowaniu. Wskazanie powigzahn miedzy obiektami rzeczywistymi a ich
reprezentacjami w postaci modeli fizycznych i matematycznych na potrzeby projektowania i doboru uktaddéw automatyki

Sylabusy
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Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 30
Przygotowanie do zajec 10
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 10
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100

Sylabusy 100/ 225



Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Wytrzymatos¢ materiatow
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.18PK.00534.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 4

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé

Z zakresu wiedzy

Efekt kierunkowy

Definiuje naprezenia i przemieszczenia w tarczach wirujgcych oraz
w rurach i zbiornikach grubosciennych, zna teorie cienkosciennych | K1_RAP_W06
powtok osiowo-symetrycznych, obcigzonych cisnieniem.

Przedstawia podstawy teoretyczne i metody wyznaczania naprezeh

w ztozonym stanie naprezenia w dowolnym elemencie
konstrukcyjnym.

Definiuje energie sprezysta uktadu i formutuje tw. Castigliano
i Menabrea-Castigliano

K1_RAP_W06

K1_RAP_W06

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Gtéwnym celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z metodami opisu ztozonych przypadkéw stanu naprezenia,
metodami energetycznymi stosowanymi w praktyce inzynierskiej. W trakcie kursu studenci zostang zapoznani z metodami
obliczeniowymi elementéw typu ptyty i tarcze oraz struktury powtokowe z podstawami opisu zachowania sie materiatéw i

Sylabusy

101/225



konstrukgji ztozonych pod obcigzeniami specjalnymi - w tym zawierajacych defekty w postaci pekniec i karbdw. Do realizacji
w/w tematdw postuza przywotane na wyktadzie twierdzenia i tematy zajec¢ ¢wiczeniowych obrazujgcych ich praktyczne
wykorzystanie tj: twierdzenia ogdlne o uktadach sprezystych, zasada wzajemnosci prac i wzajemnosci przemieszczen,
przemieszczenia uktaddw liniowo-sprezystych - twierdzenie Castigliano, uktady pretowe statycznie niewyznaczalne -
twierdzenie Menabrei, wybrane zagadnienia inzynierskie teorii sprezystosci - rury gruboscienne i tarcze wirujace, ptyty
kotowosymetryczne i pasma ptytowe, powtoki osiowosymetryczne.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta

Wyktad
Przeprowadzenie badan literaturowych
Samodzielne studiowanie tematyki zaje¢

Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych

na zrealizowane aktywnosci

15
15

15

Liczba godzin
50
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Statystyka inzynierska
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.18PM.00888.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 4

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty ksztatcenia podstawowego - matematyka

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Zna podstawowe statystyki opisowe charakteryzujgce wyniki

pomiaréw inzynierskich, zasady tworzenia szeregéw rozdzielczych,

zna i charakteryzuje podstawowe rozktady zmiennych losowych, K1 RAP_WO01
posiada wiedze nt. metod weryfikacji hipotez statystycznych oraz

metod analizy korelacji i regres;ji.

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi wyznaczy¢ podstawowe miary statystyczne i oszacowac ich
przedziaty ufnosci, umie zastosowad grupowanie danych w szereg
rozdzielczy, potrafi dopasowacd teoretyczny rozktad
prawdopodobienstwa do danych empirycznych, przeprowadzi¢
weryfikacje hipotez statystycznych, umie przeprowadzi¢ analize
regres;ji i korelacji dwéch zmiennych.

K1_RAP_UO1

Z zakresu kompetencji spotecznych
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Identyfikuje problemy zwigzane z wykorzystaniem metod

PEU_ K01 ; L -
- matematycznych w reprezentowanej dyscyplinie inzynierskiej.

K1_RAP_KO01

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

W ramach przedmiotu student zdobywa podstawowg wiedze z zakresu statystyki matematycznej oraz nabywa umiejetnos¢
analizy zbioréw danych liczbowych z wykorzystaniem metod i narzedzi i statystycznych. Uzyskana wiedza i umiejetnosci
pozwola wykorzystywa¢ wnioskowanie statystyczne w obszarze zagadnieh zwigzanych z inzynierig mechaniczna.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Projekt 15
Przygotowanie projektu 10
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Politechnika Wroctawska

Techniki wytwarzania - obrobka bezubytkowa

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.18PK.01067.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 4

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Identyfikuje i klasyfikuje elementy oprzyrzagdowania odlewniczego,

porzgdkuje technologie formy odlewniczej, metody wytwarzania

odlewdw ora wytapiania i obrébki metalurgicznej stopéw K1 RAP W11
odlewniczych, dobiera technologie odlewnia do danego typu

odlewu i rodzaju stopu.

Klasyfikuje procesy spawalnicze, podstawowe metody spawania,

zgrzewania i lutowania, rodzaje spoin, pozycje spawania,

0znaczanie spoin, przyczyny pekania ztaczy spawanych oraz K1_RAP W11
posiada wiedze w zakresie automatyzacji i robotyzacji

przemystowych proceséw spawania.
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Klasyfikuje technologie przerébki plastycznej, definiuje parametry
przerdbki plastycznej oraz charakteryzuje ich wptyw na wiasciwosci
PEU_WO03 odksztatcanego materiatu, posiada wiedze w zakresie K1 RAP W11
automatyzacji robotyzacji przemystowych proceséw ksztattowania
plastycznego

Z zakresu umiejetnosci

Absolwent kursu potrafi dobra¢ odpowiednia technologie odlewania
oraz okresli¢ podstawowe parametry procesu. Potrafi dobrac

PEU_UO1 odpowiednig metode obrébki stopu odlewniczego oraz okresli¢ K1_RAP_U17
podstawowe parametry procesu wytopu ciektego stopu.
PEU_UO2 Absolwent kursu potrafi krytycznie okresli¢ podstawowe mozliwosci K1_RAP U17

mechanizacji i automatyzacji proceséw obrdébki bezwiérowej

Absolwent kursu potrafi dobra¢ odpowiednig technologie spajania,
PEU_UO3 odlewania lub przerébki plastycznej podstawowych materiatéw K1 _RAP_U17
inzynierskich.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach zaje¢ zostanie przekazana podsatwowa wiedza w zakresie technologii odlewniczej, spawalnictwa oraz przerébki
plastycznej. W ramach zaje¢ studenci zostana zapoznani z podsatwowym oprzyrzadowaniem odlewniczym, z metodami
wytwarzania odlewdw, wytapiania i obrébki metalurgicznej stopéw odlewniczych oraz doboru technologii odlewnia do
danego typu odlewu i rodzaju stopu. Stuchacze réwniez zostang zapoznani z podstawowymi procesami spawalniczymi,
metodami spawania, zgrzewania i lutowania, a takze poznaja: rodzaje spoin, pozycje spawania, 0znaczanie spoin, przyczyny
pekania ztgczy spawanych oraz posiada wiedze w zakresie automatyzacji i robotyzacji przemystowych proceséw spawania.
W ramach kursu stuchacze pozanja podstawowe technologie i istotne parametry przerébki plastycznej oraz ich wptyw na
wtasciwosci odksztatcanego materiatu, posiada wiedze w zakresie automatyzacji robotyzacji przemystowych proceséw
ksztattowania plastycznego

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 30
Przygotowanie do zajec 15
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 10
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 4
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 11

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Analiza proceséw obrébki bezubytkowej
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.18PK.01068.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 4

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Absolwent kursu nazywa i klasyfikuje elementy wchodzace w sktad
zespotu modelowego, dokonuje analizy technologicznos¢
konstrukcji elementéw odlewanych, spawanych i ksztattowanych
plastycznie, rozréznia oprzyrzgdowanie odlewnicze, opisuje

i klasyfikuje: technologie formy odlewniczej, metody wytwarzania
odlewdw, wytapiania i obrébki metalurgicznej stopéw odlewniczych

K1_RAP_W11

Absolwent kursu opisuje procesy i objasnia zasady analizowania
elementdéw spawanych, klasyfikuje i charakteryzuje metody
spawania, zgrzewania i lutowania, wylicza i opisuje: rodzaje spoin,
pozycje spawania, 0znaczania spoin, przedstawia przyczyny
pekania ztagczy spawanych oraz wymienia i opisuje ukfady
automatyzacji i robotyzacji przemystowych proceséw spawania.

K1_RAP_W11
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Absolwent kursu klasyfikuje i charakteryzuje podstawowe
technologie i wylicza istotne parametry przerdbki plastycznej oraz
PEU_WO03 opisuje ich wptyw na wtasciwosci odksztatcanego materiatu, opisuje | KI_RAP_ W11
ukfady automatyzacji i robotyzacji przemystowych proceséw
ksztattowania plastycznego.

Z zakresu umiejetnosci

Absolwent kursu dobiera odpowiednig technologie odlewania
i przerébki plastycznej oraz okresla podstawowe parametry
proceséw. Dokonuje analizy poprawnosci prowadzenia procesu
PEU_UO1 technologicznego odlewania, spawania i przerébki plastyczne;j. K1 RAP_U17
Dobiera odpowiednig metode obrébki stopu odlewniczego
do wytwarzania zadanego wyrobu, okresla podstawowe parametry
procesu wytopu ciektego stopu.

Absolwent kursu okresla krytycznie podstawowe mozliwosci
PEU_U02 mechanizacji i automatyzacji proceséw obrébki bezwiérowej oraz K1 RAP_U17
wskazuje kierunki analizy proceséw.

Absolwent kursu dobiera odpowiednig technologie spajania
PEU_UO03 do tgczenia materiatéw (stopdw technicznych) inzynierskich, K1 RAP_U17
dokonuje analizy proceséw, opisuje niezgodnosci wyrobdw.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Program zaje¢ obejmuje podstawowa wiedze w zakresie technologii odlewania, spawalnictwa oraz przerébki plastycznej. W
ramach zaje¢ studenci zostang zapoznani z podsatwowym oprzyrzagdowaniem odlewniczym, z metodami wytwarzania
odlewdw, wytapiania i obrébki metalurgicznej stopdw odlewniczych oraz doboru technologii odlewnia do danego typu odlewu
i rodzaju stopu. Stuchacze réwniez zostang zapoznani z podstawowymi procesami spawalniczymi, metodami spawania,
zgrzewania i lutowania, a takze poznaja: rodzaje spoin, pozycje spawania, 0znaczanie spoin, przyczyny pekania ztgczy
spawanych oraz posiada wiedze w zakresie automatyzacji i robotyzacji przemystowych proceséw spawania. W ramach kursu
stuchacze poznajg podstawowe technologie i istotne parametry przerdbki plastycznej oraz ich wptyw na wiasciwosci
odksztatcanego materiatu, posiada wiedze w zakresie automatyzacji robotyzacji przemystowych proceséw ksztattowania
plastycznego

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 30
Przygotowanie do zajec 12
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 6
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 12
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow
lektoraty

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Politechnika Wroctawska

Poziom ksztatcenia
studia pierwszego stopnia

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestry
Semestr 2, Semestr 3,
Semestr 4, Semestr 5

Efekt przedmiotowy

Tresé

Politechnika Wroctawska
Jezyk obcy 1.1

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
PWRSJOS.81EJ0.04091.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Jezyki obce

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Cwiczenia: 60 godz., 3 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt kierunkowy

Z zakresu umiejetnosci

Ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje okreslone dla wasciwego
poziomu jezykowego: zna i stosuje okreslone poziomem $rodki
jezykowe (gramatyczne, leksykalne) oraz ze Srodowiska
akademickiego; postuguje sie umiejetnoscia ogdinego

PEU_UO1

i selektywnego czytania ze zrozumieniem; tworzy pisemne formy

SJ0_S1_U01

wypowiedzi; porozumiewa sie w srodowisku rodzinnym,
towarzyskim, akademickim i zawodowym; rozwija kompetencje
spoteczne wspotpracujgc w grupie i dostrzegajgc kontekst
interkulturowosci.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Forma zaje¢ - ¢wiczenia. Zagadnienia tematyczne i gramatyczne.
a. Al, A2, B1 jezyk francuski, hiszpanski, japonski, niemiecki, polski jako obcy, rosyjski

Sylabusy
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b. B2.1, C1.1 jezyk angielski, niemiecki; C2.1 angielski

Ogdlne tresci ksztatcenia

a. Podstawowe informacje personalne w kontekscie uczelni i miejsca pracy, moje najblizsze otoczenie, przebieg dnia,
poruszanie sie po kampusie i miescie, zycie kulturalne, czas wolny, praktyka, wyjazdy zagraniczne, uczelnia, plany
zawodowe, miniprojekty

b. autoprezentacja i budowanie zespotu; praca z tekstami specjalistycznymi (w celu zrozumienia ogdinego przekazu tekstu,
informacji szczegétowych, kluczowych stéw oraz zwrotéw; parafrazowanie informacji; streszczanie tekstéw); przygotowanie
do pracy indywidualnej i projektowej z wybranymi zagadnieniami z jezyka specjalistycznego zwigzanego ze studiowang
dziedzing; skuteczna komunikacja na tematy zwigzane ze srodowiskiem akademickim, naukami technicznymi oraz
wspétczesnym Swiatem.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . Y
na zrealizowane aktywnosci

Cwiczenia 60
Przygotowanie do zajec 30

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) Lmzbaggodzm
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Teoria maszyn i mechanizmow
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.110PK.01070.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 5

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_U03

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 3 ECTS, Egzamin
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Rozumie podstawy teoretyczne budowy strukturalnej
mechanizmdw maszyn i robotéw.

Zna metody analizy kinematycznej i dynamicznej uktadéw
wielocztonowych.

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi oceni¢ poprawnos¢ strukturalng uktadéw kinematycznych.

Potrafi wyznacza¢ wielkos$ci kinematyczne i dynamiczne
mechanizmdw.

Potrafi budowad i analizowa¢ modele mechanizméw
i manipulatoréw.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W10,
K1_RAP_W12

K1_RAP_W10,
K1_RAP_W12

K1_RAP_U07

K1_RAP_U07

K1_RAP_U07
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Ma Swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos¢
PEU_KO01 podporzadkowania sie zasadom pracy w zespole i ponoszenia K1 RAP K03
odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania.

PEU_KO02 Rozumie skutki dziatalnosci inzynierskiej. K1_RAP_KO03

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach przedmiotu studenci zdobeda wiedze w zakresie struktury, kinematyki i dynamiki mechanizméw, w tym
manipulatoréw. Zdobedg umiejetnosci analizy (struktura, kinematyka, kinetostatyka) uktadéw kinematycznych. Zdobeda
podstawowa wiedze w zakresie projektowania prostych mechanizméw (dobér idei, okreslenie geometrii).

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Projekt 30
Przygotowanie do zajec 16
Przygotowanie projektu 30
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 5
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 10
Zaliczenie/Egzamin 4

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 125
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Politechnika Wroctawska

Projektowanie wybranych systemdw w robotyce i automatyce
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢ Kod przedmiotu

- W10RAPS.110PK.01071.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw Blok zajeciowy

studia stacjonarne Przedmioty kierunkowe

Profil studiow Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
profil ogélnoakademicki Tak
Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 5 * Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

Potrafi dobra¢ odpowiednie technologie i urzadzenia automatyki

PEU_UO1 ; e K1_RAP_Ul6
- przemystowej dla wybranej aplikacji. - -
PEU_U02 Potrafi zaprojektowad uktad automatyki przemystowej. K1_RAP_Ul6
PEU_U03 Potrafi skonfigurowa¢ komponenty zaprojektowanego uktadu K1_RAP U16

automatyki przemystowej.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach przedmiotu studenci nabeda umiejetnosci analizy proceséw produkcyjnych/zadanh dla systeméw
zautomatyzowanych/zrobotyzowanych. W wyniku analizy opracuja wstepnie zadania do robotyzacji/automatyzacji. Nastepnie
dobiorg komponenty dostepne handlowo, zaprojektujg komponenty mechaniczne. Kolejny etap realizacji projektu obejmuje
wytwarznie zaprojektowanych elementéw badz adaptacja komponentéw handlowych. Po integracji mechanicznej nalezy
zaprojektowac pofaczenia elektryczne oraz system wymiany danych. Nastepny etap obejmuje programowanie sterownikéw
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urzadzen oraz testowanie rozwigzania. Ostatnie etapy to opracowanie dokumentacji, podsumowanie i oméwienie wnioskéw.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 30
Przygotowanie do zajec 4
Przygotowanie projektu 8
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 4
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 4

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Politechnika Wroctawska

Projektowanie elementéw mechanicznych manipulatoréw i efektoréw

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.110PK.01072.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 5

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

formutuje sposoby i metody projektowania oraz konstruowania
elementdéw, zespotéw i uktadéw maszynowych stosowanych
w manipulatorach.

objasnia metodyke projektowania manipulatoréw.
Z zakresu umiejetnosci

oblicza elementy, zespoty i uktady maszynowe stosowane
w manipulatorach z wykorzystaniem typowych programéw
komputerowych.

opracowuje dokumentacje techniczna dotyczaca realizacji zadania
inzynierskiego w formie szkicéw odrecznych oraz za pomocg
typowych programéw komputerowych.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W10

K1_RAP_W10

K1_RAP_U07,
K1_RAP_U16

K1_RAP_U07,
K1_RAP_U16
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PEU_UO3 samodzielnie formutuje i rozwigzuje proste zadania techniczne. K1 _RAP_UOQ7

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Przedmiot skupia sie na zapoznaniu z budowg i zasada dziatania podstawowych elementdw, zespotdéw i uktaddw
mechanicznych powszechnienie stosowanych w ogdlnie rozumianej robotyce. Bazuje na wiedzy i umiejetnosciach studenta z
zakresu mechaniki, wytrzymatosci materiatéw, materiatoznawstwa, podstaw konstrukcji maszyn oraz rysunku technicznego.
Zapoznaje studentéw z budowa i metodyka projektowania manipulatoréw. Zawiera oméwienie elementéw i zespotéw
gtéwnych uktadéw napedowych manipulatoréw takich jak: napedy liniowe, przektadnie mechaniczne wspétosiowe oraz
katowe. Ponadto omawia sie elementy, zespoty no$ne manipulatoréw i budowe, zasade dziatania oraz projektowanie
elementéw chwytajgcych. Przeprowadza sie synteze struktur no$nych i napedéw.

Podsumowaniem przekazanych tresci na wykfadzie jest przeprowadzenie procesu projektowo-konstrukcyjnego manipulatora
do wyznaczonego zadania.

Student w ramach projektu opracowuje ztozony uktad napedowy robota poprzez wykonanie obliczen i dokumentacji
technicznej.

Przedmiot kohczy sie zaliczeniem z wiedzy, oceng projektu oraz oceng z laboratorium, ktére weryfikuja praktycznie zdobyta
wiedze i umiejetnosci. Przygotowuje studentéw do samodzielnej realizacji projektéw zespotéw i uktadéw maszynowych
stosowanych w manipulatorach.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wykfad 30
Laboratorium 15
Projekt 30
Przygotowanie do zajec 5
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 10
Przygotowanie projektu 20
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 5
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 125
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Podstawy automatyzacji obrdbki skrawaniem

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.110PK.01069.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 5

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Osoba konczaca kurs zna podstawy fizyko-chemiczne obrébek

ubytkowych. Umie definiowac i opisywac najwazniejsze stosowane

materiaty narzedziowe oraz powtoki ochronne na narzedzia. Umie K1 RAP_W11
identyfikowa¢ miejsca w procesach technologicznych, w ktdérych

mozliwe jest wdrozenie procedur automatyzacji proceséw obroébki.

Osoba konczaca kurs zna i definiuje najwazniejsze obrébki
skrawaniem. Opisuje zastosowania obrébki skrawaniem. Potrafi
objasni¢ kinematyke proceséw obrébki, opisuje i definiuje narzedzia
i obrabiarki do obrébki skrawaniem, a takze zna mozliwe

do uzyskania efekty technologiczne w wyniku zastosowania obrébki
skrawaniem. Umie wskaza¢ zastosowania nowoczesnych narzedzi

i systeméw mocowania przedmiotu w zautomatyzowanych
procesach obrébki skrawaniem.

K1_RAP_W11
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Osoba konczaca kurs zna i definiuje najwazniejsze obrébki Scierne
i erozyjne. Opisuje zastosowanie tych rodzajow obrébek. Objasnia
kinematyke, opisuje i definiuje narzedzia i obrabiarki do obrébek

PEU_WO03 P ) ) . LT . K1 RAP W11l
- sciernych i erozyjnych, a takze wie, jakie efekty technologiczne sg - -
mozliwe do uzyskania w wyniku zastosowania obrébek $ciernych
i erozyjnych.
Z zakresu umiejetnosci
Osoba konczaca kurs potrafi zaplanowad eksperyment
PEU_UO1 laboratoryjny z zakresu obrdbek ubytkowych, a takze umie K1_RAP U17

przeprowadzi¢ pomiary (np. sit skrawania, chropowatosci
powierzchni, zuzycia narzedzi) i analizowa¢ otrzymane wyniki.

Osoba konczaca kurs umie przeprowadzi¢ dobdér narzedzia,
obrabiarki, parametréw i warunkéw obrébki, zaréwno w obrébce
PEU_U02 skrawaniem, jak i obrébkach sciernych i erozyjnych, ze wzgledu K1_RAP_U17
na oczekiwane efekty technologiczne oraz efektywnos¢ i koszty
wytwarzania.

Osoba konczaca kurs umie poprawnie zinterpretowaé postawione
przed nim zadania z zakresu automatyzacji proceséw obrébek
ubytkowych, a takze potrafi rozwigzywad stawiane przed nig
problemy technologiczne.

PEU_U03 K1_RAP_U17

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W trakcie realizacji przedmiotu przekazywana bedzie wiedza z zakresu podstawowych technik obrébek ubytkowych
materiatéw konstrukcyjnych, budowy narzedzi skrawajgcych oraz mozliwosci realizacji automatuzacji proceséw obrébki
ubytkowej. Przedmiot bazuje na wiedzy i umiejetnosciach z zakresu matematyki, fizyki, a takze zagadnien zwigzanych z
materiatoznawstwem oraz zastosowaniem materiatéw konstrukcyjnych w budowie maszyn. W trakcie realizacji przedmiotu
omoéwione beda zagadnienia teoretyczne zwigzane z realizacjg proceséw obrébki ubytkowej, takie jak: sity, moc,
temperatura, ciepto, drgania, rodzaje wiéréw czy mechanika oddzielania materiatéw. Przedstawione zostana zagadnienia
zwigzane z materiatami narzedziowymi oraz powtokami stosowanymi na narzedzia skrawajgce, wiasciwosciami warstwy
wierzchniej powstajgcej w trakcie oddzielania materiatu. Osoba uczestniczaca w zajeciach bedzie zapoznana z podstawami
teoretycznymi obrébek skrawaniem, $ciernych oraz erozyjnych, z budowa i zastosowaniem narzedzi sktadanych,
modutowych, systeméw narzedziowych i narzedzi mechatronicznych. Oméwione bedg mozliwosci realizacji zautomatyzacji
proceséw obrébek ubytkowych. W ramach laboratoriéw przeprowadzone bedg eksperymenty zapoznajace uczestnikdw zajec
z czynnikami wejsciowymi oraz mozliwymi do uzyskania efektami realizacji podstawowych i najczesSciej stosowanych w
procesach technologicznych technik obrébek: skrawaniem, $ciernych i erozyjnych. Laboratoria sg oceniane na podstawie
wiedzy teoretycznej oraz pracy osoby w nich uczestniczacej. Kurs konczy sie kolokwium zaliczeniowym wyktadu oraz
zaliczeniem catego cyklu zajec laboratoryjnych.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 15
Przygotowanie do zajec 5
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 15
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10
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Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Kierunek studiow
lektoraty

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Politechnika Wroctawska

Poziom ksztatcenia
studia pierwszego stopnia

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestry
Semestr 3, Semestr 4,
Semestr 5, Semestr 6

Efekt przedmiotowy

Tresé

Politechnika Wroctawska
Jezyk obcy 1.2

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
PWRS)0S.83CJ0.04092.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Jezyki obce

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Cwiczenia: 60 godz., 3 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt kierunkowy

Z zakresu umiejetnosci

Ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu minimum B2 ESOKJ; zna, rozumie

i stosuje srodki jezykowe (gramatyczne, leksykalne i stylistyczne)
typowe dla jezyka akademickiego, specjalistycznego i technicznego

PEU_UO1

stosowane w dziedzinie studiowanego kierunku stosowane
w $rodowisku akademickim i zawodowym; skutecznie porozumiewa

5J0_S1_U01

sie w zespotach interdyscyplinarnych ¢wiczgc umiejetnosé
komunikacji, kreatywnosci i krytycznego myslenia; docenia
potrzebe doskonalenia swoich umiejetnosci w zakresie jezyka
specjalistycznego.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Forma zaje¢ - ¢wiczenia. Zagadnienia tematyczne i gramatyczne.

Sylabusy
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B2.2 jezyk angielski, francuski, hiszpanhski, niemiecki

C1.2 jezyk angielski, niemiecki

Ogdlne tresci ksztatcenia

Autoprezentacja i budowanie zespotu, np. wiasny profil studenta w kontekscie uczelni technicznej oraz zainteresowan w
obszarze nauk Scistych; efektywne prezentowanie siebie, swoich zainteresowan i pomystéw w kontekstach akademickich i
zawodowych, interaktywne zadania budujgce zespét.

Prezentacja na temat zwigzany z kierunkiem studiéw oraz zainteresowaniami naukowymi studentéw - struktura prezentacji,
opracowanie oraz oméwienie materiatéw wizualnych - wykresy, tabele, ilustracje; stosowanie charakterystycznych zwrotéw i
wyrazen, przedstawienie prezentacji oraz przeprowadzenie dyskusji odnoszacej sie do przedstawionej prezentacji.
Przygotowanie do pracy indywidualnej i projektowej z wybranymi zagadnieniami z jezyka specjalistycznego zwigzanego ze
studiowang dziedzing - materiaty wyselekcjonowane przez studentédw i prowadzacego.

Jezyk w komunikacji na tematy akademickie z wykorzystaniem jezyka specjalistycznego - np. formutowanie oraz wymiana
pogladéw popartych argumentami, wiaczanie sie do dyskusji, parafrazowanie przedstawionych tresci, przechodzenie do
kolejnych punktéw, podsumowywanie wypowiedzi, stosowanie charakterystycznych zwrotdw i wyrazen; branie udziatu w
réznych formach interakcji, uzywanie réznorodnych strategii dyskursu.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Cwiczenia 60

Przygotowanie do zajec 30

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 90
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Metodologia obliczeh numerycznych
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.110PK.01083.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 5

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1
PEU_W02

PEU_WO3

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Znajomos$¢ zasad prowadzenia symulacji komputerowych
metodami numerycznymi.

Znajomos¢ podstaw teorii metody elementéw skonczonych.

Posiadanie podstawowej wiedzy o mozliwosciach zastosowania
metody elementéw skohczonych w obliczeniach inzynierskich.

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi wykona¢ prosta symulacje numeryczng i zinterpretowac jej
wyniki

Potrafi wykona¢ uproszczeny model numeryczny do celéw
obliczeniowych

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W08
K1_RAP_W08

K1_RAP_W08

K1_RAP_U05,
K1_RAP_U16

K1_RAP_U16
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K1_RAP_UO5,

PEU_UO3 Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia MES w zakresie sprezystym K1 RAP_U16
Z zakresu kompetencji spotecznych

PEU_KO1 g;aabc)éwa umiejetnosci ponoszenia odpowiedzialnosci za wykonang K1_RAP K03

PEU_KO02 Nabywa umiejetnos¢ pracy zespotowe;. K1 RAP K03

PEU_KO03 Potrafi myslec i dziata¢ w sposéb kreatywny. K1_RAP_KO03

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach zaje¢ wyktadowych studenci zapoznaja sie z aspektami metodologii prowadzenia badah numerycznych w zakresie
wytrzymatosci strukturalnej konstrukcji. Zapoznaja sie z podstawami modelowania 3D pod katem obliczeh numerycznych
oraz technik prowadzenia symulacji komputerowych.

Zajecia projektowe pozwolg naby¢ umiejetnosci prowadzenia obliczefh numerycznych w zakresie wytrzymatosci struktur
nosnych w zakresie statyki i dynamiki. Waznym efektem zaje¢ bedzie umiejetnos¢ przygotowania modeli dyskretnych i
zdefiniowania warunkéw brzegowych réznego rodzaju konstrukcji oraz prowadzenia symulacji komputerowych z
wykorzystaniem MES. Kluczowym elementem zaje¢ bedzie interpretacja otrzymanych wynikéw obliczeh numerycznych w
kontekscie opracowania wtasnego projektu obliczeniowego.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Projekt 30
Przygotowanie do zajec 15
Przygotowanie projektu 30
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Metoda Elementéw Skohczonych

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu

W10RAPS.110PK.01082.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 5

Efekt przedmiotowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé

Z zakresu wiedzy

Efekt kierunkowy

PEU_WO01 Zna podstawy teorii metody elementéw skonczonych. K1 _RAP_W08
Zna zasady budowy modeli numerycznych (geometrycznych
PEU_W02 i dyskretnych) elementarnych konstrukcji do obliczef MES. K1_RAP_W08
PEU W03 Posiada podsta\fvowa wiedze o.mozI!wosclla.ch ;astqsowama metody K1 RAP W08
- elementow skonczonych w obliczeniach inzynierskich. - -
Z zakresu umiejetnosci
PEU UO1 Posiada umiejetnos¢ postugiwania sie systemami komputerowymi | K1_RAP_UO05,
- do prowadzenia obliczen numerycznych z wykorzystaniem MES. K1_RAP_Ul6
Potrafi zastosowac odpowiedni rodzaj modelu geometrycznego
PEU_UO02 i dyskretnego do rozwigzania okreslonego zadania teorii K1 _RAP_Ul6

sprezystosci.

Sylabusy
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Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia MES w zakresie statyki, drgan K1 RAP_UO5,

PEU_UO3 wiasnych i statecznosci sprezyste;j. K1 RAP_U16
Z zakresu kompetencji spotecznych

PEU_KO1 g;aabc)éwa umiejetnosci ponoszenia odpowiedzialnosci za wykonang K1_RAP K03

PEU_KO02 Myslec i dziata¢ w sposdb kreatywny. K1 RAP K03

PEU_KO3 Nabywa umiejetnos¢ pracy zespotowe;. K1 RAP K03

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach zaje¢ wyktadowych przedstawione zostang zagadnienia zwigzane z podstawa teorii metody elementéw
skonczonych oraz przyktady zastosowania metody w praktyce inzynierskiej.

W ramach zaje¢ projektowych studenci nabywajg umiejetnosci zbudowania odpowiedniego modelu do obliczeh MES.
Najwazniejszym efektem zajec projektowych bedzie umiejetnos¢ przeprowadzenia symulacji komputerowych MES.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Projekt 30
Przygotowanie do zajec 20
Przygotowanie projektu 35

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Sensory w systemach wytworczych
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.110PK.01080.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 5

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Zna budowe, charakterystyki i zasady dziatania sensoréw
stosowanych w systemach wytwédrczych.

Wie jakie funkcje sa realizowane przez sensory w systemach
wytworczych i potrafi wskaza¢ umiejscowienie tych sensoréw.

Z zakresu umiejetnosci

Umie dobiera¢ odpowiednie sensory stosownie do funkg;ji
realizowanych w systemach wytworczych.

Potrafi zaprojektowac koncepcje toru pomiarowego
wykorzystywanego w ukfadach diagnostyki i nadzoru systeméw
wytworczych.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W09

K1_RAP_W09

K1_RAP_U11,
K1_RAP_U12

K1_RAP_U11,
K1_RAP_U12
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Studenci poznajg budowe wybranych sensoréw stosowanych w systemach wytwérczych. Zostanie przedstawiona wiedza z
zakresu wyznaczania charakterystyk poszczegdlnych sensoréw. Dodatkowo omdwione zostang zagadnienia umiejscowienia i
funckji realizowanych przez sensory w systemach wytwérczych.Ponadto oméwione zostana aspekty zwigzane z doborem
wiasciwych sensoréw w procesie projektowania systeméw wytwdrczych i ich wykorzystania do celéw diagnostyki i nadzoru.
W ramach kursu oméwnione zostang réwniez zagadnienia zwigzane z budowa konkretnych toréw pomiarowych oraz
mozliwo$ciami ich zastosowania w warunkach przemystowych.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Laboratorium 15
Przygotowanie do zajec 10
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 5
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 5

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) Llczbasgodzm
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Politechnika Wroctawska

Sensory i systemy pomiarowe
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.110PK.01079.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

Semestr 5

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Absolwentka/absolwent ma podstawowa wiedze w zakresie

rodzajéw, budowy, dziatania i wtasnosci podstawowych sensoréw.

Zna opis i charakterystyki elementéw uktadéw pomiarowych.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W09

Absolwentka/absolwent ma szczegétowq wiedze dotyczaca metod

PEU_WO02

obiektach technicznych.

pomiaru, technik mierzenia, oceny wynikéw pomiaru. Zna takze
zasady aplikacji urzadzen i uktadéw pomiarowych w réznych

K1_RAP_W09

Absolwentka/absolwent zna przetworniki pomiarowe i podstawy

PEU_WO03 przetwarzania sygnatéw pomiarowych oraz cechy metrologiczne

sprzetu pomiarowego.

K1_RAP_W09

Z zakresu umiejetnosci

Sylabusy
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PEU_UO1

PEU_U02

PEU_U03

Absolwentka/absolwent potrafi dobrac i zastosowa¢ wtasciwe
sensory do pomiaréw roznych wielkosci fizycznych elektrycznych
i nieelektrycznych.

Absolwentka/absolwent potrafi postuzy¢ sie wiasciwie dobranymi
metodami i urzadzeniami pomiarowymi umozliwiajgcymi pomiar
podstawowych wielko$ci charakteryzujacych elementy i zespoty
mechaniczne, a takze potrafi przeprowadzi¢ badania ich
charakterystyk.

Absolwentka/absolwent potrafi zastosowac rézne metody
przetwarzania sygnatdéw; ma praktyczne umiejetnosci w zakresie
konfigurowania sprzetu pomiarowego oraz przeprowadzania
pomiaréw z wykorzystaniem systeméw komputerowych.

K1_RAP_U12

K1_RAP_U12

K1_RAP_U11,
K1_RAP_U12

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Studentka/student poznaje dziatanie, budowe, wiasciwosci i parametry sensoréw i systeméw pomiarowych. Zna i rozumie
metody pomiaru podstawowych wielkosSci elektrycznych i mechanicznych. Ponadto, umie dobiera¢ przyrzady pomiarowe i
budowac systemy pomiarowe umozliwiajace pomiary podstawowych wielkosci elektrycznych i mechanicznych

charakteryzujacych elementy i zespoty mechaniczne. Student/studentka doskonali umiejetnosci pracy w grupie.

Rodzaje zajec studenta

Wyktad

Laboratorium

Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Przygotowanie do zajec

Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu

Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

na zrealizowane aktywnosci

15

15

Liczba godzin
50
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Politechnika Wroctawska

Techniki wytwarzania - projektowanie proceséw obrdbki bezubytkowe;

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.110PK.01076.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe
Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢
studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 5

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

Absolwent kursu pozyskuje informacje z literatury, baz danych,
norm technicznych, podrecznikéw, poradnikéw i innych zrédet; K1 RAP_U17
taczy uzyskane informacje, interpretuje, a takze wyciaga wnioski.

Absolwent kursu dokonuje analizy technologicznosci konstrukcji
elementdéw pod katem doboru technologii ich wytwarzania, dobiera
odpowiednie oprzyrzadowanie do realizacji wybranego procesu
technologicznego (odlewniczego, spawalniczego, przerdbki
plastycznej). Opracowuje procesy odlewania, przerébki plastycznej,
spajania dla wybranych zatozen projektowych. Dobiera materiaty
na narzedzia oraz na wyroby. Dokonuje ustalenia parametréw

do realizacji zadanego procesu technologicznego.

K1_RAP_U17
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Absolwent kursu analizuje i wykorzystuje wyniki symulacji (np.
symulacja ptyniecia metalu w formie, symulacja krzepniecia)
pozyskane z programéw komputerowych wspomagajgcych
PEU_UO3 ; . ! : .
- projektowanie proceséw wytwarzania (Flow-3D) do opracowania
proceséw technologicznych. Sporzadza szkice, rysunki
i dokumentacje techniczna.

K1_RAP_U17

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

W ramach realizacji programu zajec realizowane bedg zadania projektowe z zakresu podstawowych technologii takich jak:
odlewnictwo, spawalnictwo i przerébka plastyczna. W zakresie z odlewnictwa studenci zrealizujg projekt formy w oparciu o
procesy symulacji komputerowej. W zakresie przerébki plastycznej stuchacze opracuja projekt technologiczny elementu
ksztattowanego wybrang metodg przerébki plastycznej. W zakresie spawanictwa zaprojektowany zostanie element
konstrukcji z zastosowaniem wytwarzanych metod spawania, lutowania, zgrzewania rezystancyjnego lub tarciowego.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zaje¢ studenta Srednia _Ilczba godzin przgz!\aczonych
na zrealizowane aktywnosci
Projekt 30
Przygotowanie do zajec 10
Przygotowanie projektu 10
. Liczba godzin
Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Politechnika Wroctawska

Projektowanie technologii obrébki bezubytkowej
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢ Kod przedmiotu

- W10RAPS.110PK.01077.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw Blok zajeciowy

studia stacjonarne Przedmioty kierunkowe

Profil studiow Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
profil ogélnoakademicki Tak
Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 5 * Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

Absolwent kursu wyszukuje informacje z literatury, baz danych,
PEU_UO1 norm technicznych i innych Zrédet; integruje uzyskane informacje, | K1_RAP_U17
dokonywac ich interpretacji, wycigga wnioski.

Absolwent kursu dokonuje analizy technologicznosci konstrukcji
elementdw w celu uproszczenia procesu wytwdrczego,
ograniczenia kosztéw, uproszczenia obrébki kohcowej. Dobiera
poprawnie metody, materiaty narzedzi oraz wyrobu oraz okresla
parametry obrébki plastycznej wyrobéw. Dobiera oprzyrzadowanie
do realizacji procesu faczenia elementéw technikg spawania.
Absolwent kursu dobiera dane do poprawnego opracowania
procesu technologicznego.

PEU_U02 K1_RAP_U17
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Absolwent kursu dobiera dane do poprawnego opracowania
procesu technologicznego. Analizuje i wykorzystuje wyniki
PEU_UO3 symulacji do projektowania proceséw wytwarzania. Opracowuje K1 RAP_U17
procesy odlewania, przerébki plastycznej, spajania dla wybranych
zatozen projektowych. Sporzadza dokumentacje techniczna.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

W ramach programu zajec realizowane sg zadania projektowe z zakresu podstawowych technologii takich jak: odlewnictwo,
spawalnictwo i przerébka plastyczna. W zakresie z odlewnictwa studenci zrealizujg projekt formy w oparciu o procesy
symulacji komputerowej. W zakresie przerébki plastycznej stuchacze opracuja projekt technologiczny elementu
ksztattowanego wybrang metodg przerébki plastycznej. W zakresie spawanictwa zaprojektowany zostanie element
konstrukcji z zastosowaniem wytwarzanych metod spawania, lutowania, zgrzewania rezystancyjnego lub

tarciowego. Stuchacze réwniez zostang zapoznani z podstawowymi procesami spawalniczymi, metodami spawania,
zgrzewania i lutowania, a takze poznaja: rodzaje spoin, pozycje spawania, 0znaczanie spoin, przyczyny pekania ztgczy
spawanych oraz posiada wiedze w zakresie automatyzacji i robotyzacji przemystowych proceséw spawania. W ramach kursu
stuchacze poznajg podstawowe technologie i istotne parametry przerébki plastycznej oraz ich wptyw na wiasciwosci
odksztatcanego materiatu, posiada wiedze w zakresie automatyzacji robotyzacji przemystowych proceséw ksztattowania
plastycznego

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 30
Przygotowanie do zajec 6
Przygotowanie projektu 8
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 6

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Sterowniki PLC
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu

W10RAPS.110PK.00981.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 5

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_UO1

PEU_KO1

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé

Z zakresu wiedzy

Absolwent kursu przyporzadkowuje podstawowg wiedze w zakresie

budowy i dziatania sterownikéw PLC.

Z zakresu umiejetnosci

Absolwent kursu testuje opracowany program na sterowniku PLC.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Absolwent kursu jest zdolny do pracy samodzielnej oraz w grupie.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W13,
K1_RAP_W15

K1_RAP_U14

K1_RAP_KO03

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przekazanie wiedzy z zakresu zasady dziatania i programowania sterownikéw PLC, nauczenie podstaw ich obstugi i
programowania na przykfadzie produktéw wybranych firm, zapoznanie z zasadami projektowania uktadéw sterowania

Sylabusy
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opartych na sterownikach.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 30
Przygotowanie do zajec 10
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 10
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Politechnika Wroctawska

Programowalne uktady sterowania
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.110PK.01074.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 5 * Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie
Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy
PEU WO1 S’rucﬁac; przyporza_dlfowwe podstawowg wiedze w zakresie budowy K1 RAP W13
- i dziatania sterownikéw PLC. - =
PEU_WO02 Stuchacz testuje opracowany program na sterowniku PLC. K1_RAP_W15
Z zakresu umiejetnosci
PEU_UO1 Stuchacz testuje opracowany program na sterowniku PLC. K1 RAP Ul4
Z zakresu kompetencji spotecznych

PEU_KO01 Stuchacz jest zdolny do pracy samodzielnej oraz w grupie. K1 _RAP_KO03
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot zaznajamia studentéw ze sterownikami PLC poprzez wtajemniczenie w zasade ich dziatania i specyfike
programowania tych urzadzen. Studenci realizujg zadania projektowe dotyczace uktadédw kombinacyjnych i sekwencyjnych
sterowania wybranych urzadzen powszechnego uzytku oraz uktaddéw automatyki.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wykfad 30
Laboratorium 30
Przygotowanie do zajec 10
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 10
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow
wychowanie fizyczne

Specjalnos¢

Politechnika Wroctawska

Wychowanie fizyczne 2
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
PWRSWFS.84WF.04467.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Politechnika Wroctawska

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow

profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 3

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_U03

PEU_U04

PEU_UO5

Sylabusy

polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy

Zajecia z wychowania fizycznego

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

+ Cwiczenia: 30 godz., 0 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Uczestnik zaje¢ wie, jak zorganizowac zgodnie ze swoimi
Zainteresowaniami trening prozdrowotny z wykorzystaniem zasad
wybranej dyscypliny sportowej lub formy rekreacji.

Student zna metody treningowe ksztattujgce cechy motoryczne
z wykorzystaniem masy wiasnego ciata i réznych przyboréw.

Student zna podstawowa technike ¢wiczen ksztattujacych
potrzebng w przygotowaniu organizmu do wysitku fizycznego.

Student zna podstawowe zasady bezpiecznego zachowania sie
podczas aktywnosci ruchowe;.

Student potrafi opracowac plan treningowy krétko-
i dtugoterminowy adekwatny do swoich mozliwosci.

Efekt kierunkowy

SWF S1_U01

SWF S1_UO01

SWF_S1_U01

SWF S1_U01

SWF S1_U01
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Student zna zasady wzmacniania aparatu stabilizacyjnego
PEU_UO6 gtebokiego i obwodowego oraz technike podstawowych ¢wiczen SWF_S1 U01
ksztattujgcych wydolnos$¢ aerobowa i sitowa.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Zajecia sportowe - ABT, aikido, badminton, bodyART, body ball, brazylijskie Jiu Jitsu, Callanetics, cuban salsa fit, futsal, joga,
jogging, judo, karate, koszykéwka, kulturystyka, lekkoatletyka, modelowanie ciata, narciarstwo, Nordic walking, pilates, pitka
nozna, pitka reczna, pitka siatkowa, ptywanie, pump, rugby, samoobrona, shape, squash, stretch-one, taniec towarzyski,
tenis stotowy, tenis ziemny, trening funkcjonalny, trening prozdrowotny, turystyka gérska, turystyka rowerowa, unihokej,
wioslarstwo, wspinaczka, zajecia korekcyjne, zumba, zajecia korekcyjne dla studentéw z niepetnosprawnoscia.

Sekcje sportowe - aerobik sportowy, badminton, judo, karate, koszykéwka, lekkoatletyka, narciarstwo, pitka nozna, pitka
reczna, pitka siatkowa, ptywanie, sporty sitowe, szachy, tenis stotowy, tenis ziemny, unihokej , wio$larstwo, wspinaczka.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Cwiczenia 30

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 30
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Politechnika Wroctawska

Podstawy i algorytmy przetwarzania sygnatéw

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01084.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Absolwent posiada wiedze o parametrach sygnatéw ciggtych

i dyskretnych (moc, energia, wartos¢ srednia i skuteczna, srednia,

wzmocnienie, ttumienie).

ABsolwent zna podstawowe algorytmy przetwarzania sygnatéw

(prébkowanie, kwantowanie, kodowanie, odtwarzanie sygnatu

analogowego z sygnatu cyfrowego, szeregi Fouriera, FFT, splot).

Absolwent zna zasady filtracji cyfrowej i projektowania filtréw FIR

i lIR.

Z zakresu umiejetnosci

Absolwent potrafi obliczy¢ parametry sygnatéw takie jak: wartos¢
$rednia i skuteczna, potrafi przyblizy¢ sygnat okresowy za pomoca

trygonometrycznych i zespolonych wspétczynnikéw Fouriera.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W15

K1_RAP_W15

K1_RAP_W15

K1_RAP_U15

140/ 225



Absolwent potrafi zastosowa¢ algorytm ciagtej i dyskretnej
PEU_UO02 transformaty Fouriera i na tej podstawie dokonac¢ analizy widmowej | K1 _RAP_U15
sygnatéw.

Absolwent potrafi wykorzysta¢ w praktyce poznane algorytmy
PEU_UO3 projektowania filtréw cyfrowych o skonczonej i nieskonczonej K1 _RAP_U15
odpowiedzi impulsowej.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Absolwent szanuje i respektuje zasady pozycia spotecznego,

PEU K01 e N K1_RAP_K03
- a w szczegolnosci akademickiego. - -
Absolwent identyfikuje napotkane problemy zwigzane z tematyka
PEU_K02 zajed, potrafi je wyartykutowac i podja¢ prébe ich zespotowego K1_RAP_KO03

rozwigzania.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach kursu stuchacze zapoznaja sie z podstawowymi algorytmami przetwarzania sygnatéw i ich zastosowaniem w
aplikacjach inzynierskich. Podczas zaje¢ poruszane sa zagadnienia analizy sygnatéw w dziedzinie czasu i czestotliwosci z
wykorzystaniem Ciagtej Transformaty Fouriera, Dyskretnej Transformaty Fouriera, splotu w dziedznie czasu. Ponadto,
suchacze zapoznajg sie ze sposobami projektowania i programowej implementacji filtréw cyfrowych FIR i lIR.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 15
Przygotowanie do zajec 5
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 15

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Politechnika Wroctawska

Interdyscyplinarny projekt zespotowy
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01085.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowiagzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Projekt: 30 godz., 3 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢

Efekt kierunkowy

Z zakresu umiejetnosci

Absolwentka/absolwent potrafi zaprojektowac zespét mechaniczny
z uwzglednieniem zadanych kryteriéw z wykorzystaniem

PEU_UO1

niezbednych komponentéw uktadu sterowania, uzywajac do tego

K1_RAP_U16

celu whasciwych metod, technik i narzedzi, przy wykorzystaniu

programdéw komputerowych.

Absolwentka/absolwent potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca

PEU_U02
wynikéw realizacji tego zadania.

realizacji zadania inzynierskiego i przygotowa¢ prezentacje

K1_RAP_U16

Absolwentka/absolwent potrafi zaprojektowac zespét mechaniczny

PEU_U03

z uwzglednieniem zadanych kryteriéw z wykorzystaniem
niezbednych komponentéw uktadu sterowania, uzywajac do tego

K1_RAP_U09

potrafi pozyskiwac i interpretowad informacje z literatury.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Sylabusy
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Absolwentka/absolwent rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego

PEU_KO1 doksztatcania sie. K1_RAP_KO3

PEU_KO2 Abs_olyvgr)tka/absolwent potrafi pracowa¢ w grupie, przyjmujac K1_RAP K09
w niej rézne role.

PEU_KO03 Absolwentka/absolwent rozumie idee normalizacji. K1_RAP_K08

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Studentka/student zdobywa umiejetnosci projektowania zespotu mechanicznego z uwzglednieniem zadanych kryteridw i
niezbednego ukfadu sterowania do realizacji wymaganych funkcjonalnosci. Umie zaprojektowad uktad automatyki
(sterowania) spetniajgcy wymagane funkcje a ponadto, utrwala umiejetnosci pracy w grupie oraz umiejetnosci wyszukiwania
informacji.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 30
Przygotowanie projektu 25
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 10
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 5
Przeprowadzenie badan literaturowych 5

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Politechnika Wroctawska

Uktady napedowe hydrauliczne i pneumatyczne

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01086.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Definiuje wymagania stawiane cieczom roboczym
hydrostatycznych uktadéw napedowych.

Opisuje zasade dziatania podstawowych elementéw uktadu
hydrostatycznego.

Charakteryzuje prace podstawowych hydrostatycznych uktadéw
napedowych.

Z zakresu umiejetnosci
Analizuje prace elementéw i uktadéw hydrostatycznych.

Umie oblicza¢ podstawowe parametry hydrostatycznego uktadu
napedowego.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W20

K1_RAP_W20

K1_RAP_W20

K1_RAP_U16

K1_RAP_U16
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Umie interpretowa¢ podstawowe charakterystyki elementéw

PEU_UO3 i uktadéw hydrostatycznych.

K1_RAP_U16

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

W wyniku przeprowadzonych zajec¢ student powinien z zakresu wiedzy by¢ w stanie definiowa¢ wymagania stawiane cieczom
roboczym oraz opisywac i scharakteryzowa¢ zasade dziatania podstawowych elementéw uktadu hydrostatycznego. Z
zakresu umiejetnosci analizowac prace elementdw, oblicza¢ podstawowe parametry oraz interpretowad charakterystyki
elementdw i uktadéw hydrostatycznych. Z zakresu kompetencji spotecznych student posigdzie zdolnosci analizowania
informacji o réznym poziomie ztozonosci, obiektywnego oceniania argumentéw, racjonalnego ttumaczenia i uzasadniania
wiasnego punktu widzenia z wykorzystaniem wiedzy z zakresu hydrostatycznych uktadéw napedowych oraz przestrzegania
obyczajéw i zasad obowigzujacych w Srodowisku akademickim.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 15
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 2
Przygotowanie do zajec 5
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 8
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 15

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Kierunek studiow

% Politechnika Wroctawska

Programowanie robotéw i manipulatoréw

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01087.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_U03

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Egzamin
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy
Potrafi objasni¢ dowolny program dla robota

Potrafi dobiera¢ metody programowania robota do stopnia
skomplikowania zadania

Potrafi wyttumaczy¢ zasady programowania i stosowania robotéw
mobilnych i autonomicznych

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi utworzy¢ nowy i przeanalizowad istniejacy dowolny program
dla robota

Potrafi postugiwad sie srodowiskiem do tworzenia i symulacji
programéw dla robotéw

Potrafi obstugiwac robota mobilnego

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W12

K1_RAP_W12

K1_RAP_W12

K1_RAP U11

K1_RAP_U11

K1_RAP_U11
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot rozszerza wiedze na temat metod programowania i obstugi robotéw przemystowych réznych typéw. Bazuje na
wiedzy studenta z zakresu podstaw obstugi robotéw. Omawiane bedg zaawansowane metody programowania robotéw,
wykorzystanie réznych metod komunikacji pomiedzy robotem a zintegrowanymi urzadzeniami. Poruszane tez beda kwestie

programowania sterownikéw PLC.

Na zajeciach laboratoryjnych studenci majg mozliwos¢ praktycznego zapoznania sie z zaawansowanymi metodami

programowania robotéw i sterownikéw PLC.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta

Wyktad

Laboratorium

Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Przygotowanie do zajec

Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu

Zaliczenie/Egzamin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych

na zrealizowane aktywnosci

30
30
11
15

10

Liczba godzin
100
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Politechnika Wroctawska

Analiza MES w zastosowaniach silnie nieliniowych w pakiecie MSC.MARC

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01090.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 6 * Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢

Posiada umiejetnos¢ budowy modeli matematycznych proceséw

Efekt kierunkowy

Z zakresu umiejetnosci

PEU_UO1 . K1 RAP_U11
- technologicznych. - -
PEU U02 Potrafi przeprowad2|§ obliczenia oraz wstepng optymalizacje K1 RAP U1l
- procesu ksztattowania plastycznego. - -
PEU U03 Potrafi wskazgc parametry r,nodelowanla. wp’fywajgcg o K1 RAP U1l
- na zachowanie sie materiatdw w zagadnieniach silnie nieliniowych. - -

Z zakresu kompetencji spotecznych
PEU_KO01 Nabywa przekonania o odpowiedzialnosci za wykonywang prace. K1_RAP K03

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Nabycie wiedzy i umiejetnosci w zakresie rozwigzywania problemdw inzynierskich silnie nieliniowych tj. duzych odksztatcen

Sylabusy
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sprezysto-plastycznych, zagadnien kontaktowych, zagadnien cieplnych. Nabycie podstawowe] wiedzy i umiejetnosci budowy
modeli matematycznych proceséw technologicznych. Zapoznanie sie z wptywem parametréw modelowania np. wyborem
procedury zbieznosci rozwigzania i jej ustawien oraz definiowania zaawansowanych ustawien kontaktu, wymiany ciepta na
otrzymywane wyniki symulacji numerycznych. W trakcie zaje¢ uczestnicy nabywaja wiedze w zakresie odpowiedzialnosci za
wykonywang prace w szczegdlnosci Swiadomosci o uzyskiwaniu przyblizonych wynikéw symulacji numerycznych
wynikajacych z btedéw obliczen.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie do zajec 3
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 3
Przeprowadzenie badan literaturowych 2
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 2

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Grafika inzynierska 3D-SolidWorks
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01091.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 6 * Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci
PEU_UO1 Projektuje modele przestrzenne oprzyrzadowania odlewniczego. K1 RAP_U11l
PEU U02 Tw0fzy.modele prze{s{trzenne' rnlodeh i form qdlewmczych oraz K1 RAP U1l
- analizuje poprawnos¢ modeli i ich parametrow. - -
PEU U03 Wykonuje dokumentacje rysunkowa 2D na podstawie modelu K1 RAP U1l
- przestrzennego. - -
PEU U04 Korzysta z norm. Umlg dobrac nqlddatek odpowiedni do materiatu K1 RAP U1l
- odlewu oraz wybranej technologii. - -
Z zakresu kompetencji spotecznych
PEU_KO1 Otrzymuje ocene zaréwno za prace indywidualng, jak i efekty pracy K1_RAP_K03

Sylabusy

w grupach i ponosi odpowiedzialnosci za wykonang prace.
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie
Podczas zajec studenci wykonujg model wybranej czesci urzagdzenia automatyki. Nastepnie na podstawie norm dobieraja

naddatki i projektuja model odlewniczy oraz forme.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie projektu 3
Przeprowadzenie badan literaturowych 2
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 5

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Inspekcja wymiarowo-ksztattowa 3D z wykorzystaniem programéw GOM

Inspect i Solidworks
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéow

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01092.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tresé

Efekt kierunkowy

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi oceni¢ dane z procesu skanowania 3D i przeprowadzi¢

PEU_UO1 podstawowe zabiegi edycyjne. K1_RAP_U11
PEU U02 Umie pr;eprowadzm proces poréwnania modelu ze skanowania 3D K1 RAP U1l
- z danymi CAD. - -
PEU U03 Potrafi zastosowac dane ze skanera 3D do zaprojektowania nowego K1 RAP U11
- wyrobu. - -

Z zakresu kompetencji spotecznych
PEU_KO1 Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za efekty pracy wtasnej i innych K1_RAP K03

cztonkdw zespotu.

Sylabusy
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot koncentruje sie na przekazaniu studentom wiedzy w zakresie zastosowania inzynierii odwrotnej w kontroli jakosci.
Uczestnicy zostang zapoznani z metodami skanowania 3D i rekonstrukcji modeli CAD 3D obiektéw fizycznych. W ramach

zajec beda realizowane zadania w zakresie przetwarzania danych pomiarowych, oceny doktadnosci geometrycznej

produktéw oraz zastosowania danych z procesu skanowania 3D w projektowaniu nowych wyrobdw.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta
Projekt

Przygotowanie do zajec
Przygotowanie projektu

Samodzielne studiowanie tematyki zajec

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych

na zrealizowane aktywnosci

15

Liczba godzin
25
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Komputerowa analiza danych pomiarowych

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu

W10RAPS.120PK.01093.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1
PEU_U02

PEU_U03

PEU_KO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢
Z zakresu umiejetnosci
Umie graficznie przedstawi¢ dane pomiarowe.

Umie zastosowac interpolacje li aproksymacje danych
pomiarowych.

Umie zastosowac transformate Fouriera do analizy danych
pomiarowych.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Rozumie koniecznos¢ systematycznej pracy nad wszelkimi

zadaniami; umie oszacowac czas potrzebny na realizacje zleconego

zadania.

Efekt kierunkowy

K1_RAP U11

K1_RAP U11

K1_RAP_U11

K1_RAP_KO03

154 /225



Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na zdobyciu umiejetnosci z zakresu interpolacji oraz aproksymacji danych pomiarowych oraz ich
prezentacji w formie graficznej. Kurs omawia réwniez analize danych pomiarwoych z uzyciem transformaty Fouriera. Bazuje
umiejetnosciach studenta z zakresu zagadnien technologii informacyjnej. Studenci w ramach projektu wykonuja zadania z
uzyciem programu Matlab lub Mathematica. Kurs podlega weryfikacji efektéw uczenia sie w postaci sprawozdan z
wykonanych zadan.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15

Samodzielne studiowanie tematyki zajec 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Komputerowo wspomagane wytwarzanie w systemie CAD-CAM-CATIA

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01094.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_UO3

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Analizuje dokumentacje konstrukcyjng czesci i na tej podstawie
przygotowuje plan obrébki w systemie CAM. Dobiera i projektuje
komponenty geometryczne niezbedne do realizacji projektu takie
jak: maszyna, pétfabrykat, mocowanie, narzedzia, oprawki i inne.
Prowadzi symulacje i weryfikacje opracowanego procesu i ocenia
jego poprawnosc.

Potrafi zastosowac system CAM do przetozenia projektéw
opracowanych w systemach CAD na instrukcje dla maszyn CNC
w celu wytworzenia fizycznego obiektu.

Opracowuje proces technologiczny dla wybranych czesci realizujac
zadania takie jak: ustalenie kolejnosci operacji, dobdr strategii
obrébki, dobdér narzedzi z parametrami obrébki i inne.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_U11

K1_RAP_U11

K1_RAP_U11
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Podejmuje decyzje i wprowadza zmiany w projekcie. Przygotowuje
PEU_U0O4 dokumentacje projektowa w systemie CAM niezbedng do realizacji | K1 RAP_Ull
prac na maszynie CNC.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Jest otwarty na prace w zespole projektowym. Posiada umiejetnosé
PEU_KO01 krytycznej oceny uzyskanych wynikéw zespotu projektowego i ich K1 _RAP_KO03
wptywu na funkcjonowanie przedsiebiorstwa.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z zasadami wykorzystania systemu CAD/CAM CATIA w projektowaniu proceséw
obrébki. Prezentacja zagadnien zwigzanych z zarzadzaniem projektem w obszarze rozwoju produktu. Oméwienie zagadnien
weryfikacji proceséw poprzez analize symulacyjng w Srodowisku wirtualnym. Prezentacja wybranych funkcji systemu
pozwalajacych na tworzenia programéw obroébki dla frezowania i toczenia.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15

Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Modelowanie brytowe i powierzchniowe w systemie CATIA
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢ Kod przedmiotu

- W10RAPS.120PK.01095.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw Blok zajeciowy

studia stacjonarne Przedmioty kierunkowe

Profil studiow Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
profil ogélnoakademicki Tak
Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 6 * Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

Potrafi opracowa¢ model brytowy i powierzchniowy w programie
CATIA; Potrafi opracowac ztozenie parametryczne na bazie
"szkieletu"; Potrafi przygotowa¢ dokumentacje ptaskg w oparciu
0 model przestrzenny

PEU_UO1 K1_RAP_U11

Z zakresu kompetencji spotecznych

Umiejetnos¢ krytycznego myslenia i formutowania tresci w trakcie
PEU_KO1 dyskusji; Umiejetnos¢ systematycznego realizowania powierzonych | K1_RAP_K03
zadan; Nabywa umiejetnos¢ pracy zespotowej

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach przedmiotu student zostanie zaznajomiony z podstawowymi funkcjonalnosciami systemu CATIA, w szczegdlnosci z
modelami objetosciowymi oraz powlokowymi i strukturg budowania modeli parametrycznych.
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Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15

Przygotowanie do zajec 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 5
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Modelowanie numeryczne
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01096.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_UO3

PEU_KO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Dobiera odpowiednie narzedzia (pakiety) i typy symulacji
do rozwigzywania réznych probleméw inzynierskich.

Opracowuje modele symulacyjne, Swiadomie wybierajgc opcje
i parametry

Opracowuje wysokojakosciowe raporty z badan symulacyjnych

Z zakresu kompetencji spotecznych

Wyraza dbatos¢ o precyzyjne przygotowanie modeli symulacyjnych,

Efekt kierunkowy

K1_RAP_U11

K1_RAP U11

K1_RAP_U11

ktére sg zrozumiate dla innych odbiorcédw, zapewniajac tym samym | K1_RAP_KO03

ich praktyczne zastosowanie.
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach zaje¢ osoby uczace zaznajamiani zostaja z prowadzeniem symulacji wielodomenowych z uzyciem modelowania
blokowego. W trakcie trwania kursu osoby uczace samodzielnie realizujg 3 projekty. Pierwszym z nich sa proste uktady
mechaniczne, a wyniki symulacji nalezy skonfrontowac z wynikami analitycznymi. Drugi z projektéw dotyczy opracowania
systemu mechatronicznego pojazdu samochodowego. Trzeci z projektdw jest najbardziej rozbudowany i integruje
komponenty mechaniczne, pneumatyczne, hydrauliczne oraz sygnatowe.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 10

. Liczba godzin
Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Obliczenia inzynierskie z uzyciem arkusza kalkulacyjnego

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01097.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_UO3

PEU_KO01

PEU_K02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢
Z zakresu umiejetnosci
Umie graficznie opracowywacd dane.

Potrafi stosowac iteracyjne metody rozwigzywania réwnan
nieliniowych oraz oblicza¢ wybranymi metodami numerycznymi
catki oznaczone.

Umie uzywac jezyka VBA.
Z zakresu kompetencji spotecznych

Potrafi zastosowac zdobytg wiedze do rozwigzywania problemdéw
inzynierskich.

Potrafi pracowac w zespole i wykonywad przydzielone zadania.

Efekt kierunkowy

K1_RAP U11

K1_RAP_U11

K1_RAP_U11

K1_RAP_K03

K1_RAP_K03
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach przedmiotu studentowi przekazywana jest wiedza dotyczaca pracy z danymi w tym importowania, formatowania,
opracowania graficznego i wykorzystania tabel. Uczestnicy kursu wykorzystaja mozliwosci arkusza kalkulacyjnego do
rozwigzywania rownan metoda graficzng, iteracyjna (na. przyktadzie réwnan nieliniowych) oraz obliczania catek
oznaczonych. Przedstawione takze zostang mozliwosci zwigzane z wykorzystaniem jezyka VBA.

Zajecia umozliwiajg zdobycie wiedzy wykraczajacej poza organizowanie danych w arkuszach i zastosowanie podstawowych

formut.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta

Projekt
Przygotowanie do zajec

Samodzielne studiowanie tematyki zajec

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

15

Liczba godzin
25
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Politechnika Wroctawska

Podstawy modelowania geometrii i generowanie dokumentacji
z wykorzystaniem oprogramowanie PTC Creo Parametric

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01098.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéow
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

Absolwent potrafi korzystac¢ z oprogramowania PTC Creo

Parametric w zakresie tworzenia modeli brytowych, gtéwnie

z zastosowaniem takich cech jak: wyciggniecie, obrot, otwér, faza,

promien, powielenie. Absolwent potrafi zbudowad proste ztozenie

z wykorzystaniem kilku zamodelowanych przez siebie czesci, K1 RAP_Ull
potrafi nada¢ wiezy definiujace potaczenia state oraz ruchome

(mechanizmy). W modelach brytowych absolwent potrafi

prawidtowo zdefiniowa¢ przekroje, tolerancje wymiardw i ksztattow

oraz chropowatosci powierzchni.

164 /225



Wykorzystujac wczesniej zdefiniowane modele geometryczne
absolwent potrafi utworzy¢ dokumentacje techniczng uzywajac
dwdéch sposobdéw definiowania wymiaréw i tolerancji: definiujac
wymiary na rysunku ptaskim oraz przywotujac wymiary z modelu
3D. Absolwent potrafi wygenerowa¢ dokumentacje zaréwno dla
poszczegdinych czesci jak i dla ztozenia. Absolwent potrafi
wyeksportowad dokumentacje oraz modele do standardowych
plikéw wymiany danych: step, pdf (réwniez 3D), dwg, dxf i innych.

PEU_U02 K1_RAP_U11

Absolwent potrafi zmodyfikowaé¢ model geometryczny zachowujac
petne odwzorowanie zmian na wygenerowanej przez siebie
PEU_UO3 dokumentacji. Absolwent potrafi modyfikowa¢ wybrane cechy K1 RAP_U11l
modelu brytowego korzystajac wytgcznie z wygenerowanej przez
siebie dokumentac;ji 2D.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Absolwenci uczg sie wspdtpracy zaréwno w zakresie bezposrednio
PEU_KO01 dotyczacym realizowanego zadania jak i w zakresie wspélnego K1_RAP_KO03
poznawania cech uzytkowych oprogramowania.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Podczas zajec studenci pracujg w matych grupach realizujgc swoéj wtasny projekt wykorzystujac oprogramowanie PTC Creo
Parametric. Na kazdym etapie projektu studenci zapoznawani sg z obstuga oprogramowania. Na zajeciach zdobywajg wiedza
dot. modelowania brytowego (w tym konsturkcji ramowych i blaszanych), parametryzacji modelu, tworzenia rodziny czesci
oraz doktadnego wykonania dokumentacji technicznej 2D elementéw z modeli 3D.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie projektu 8
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 2

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Zaawansowane programowanie maszyn sterowanych numerycznie

Kierunek studiow

wspomagane oprogramowaniem CAXx

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.03928.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéow
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_K01

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé

Z zakresu umiejetnosci

Samodzielne zaprojektowanie procesu technologicznego poczgwszy
od analizy dokumentacji, modelowanie 3D, wybér odpowiednich

operacji w systemie CAM, dobdr oprzyrzgdowania, narzedzi
skrawajgcych oraz parametréw.

Opanowanie w podstawowym zakresie obstugiwania wybrane;j
obrabiarki sterowanej numerycznie, zamocowa¢ przedmiot
obrabiany oraz narzedzia oraz dokona¢ pomiaréw cech
charakterystycznych.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Nabywa umiejetnosci samodzielnego podejmowania decyzji
i ponoszenia odpowiedzialnosci za wykonang prace.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_U11

K1_RAP U11

K1_RAP_K03
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Opanowanie metod planowania operacji obrébkowych pod katem technologicznosci wykonania, doboru narzedzi
skrawajgcych i oprzyrzagdowania oraz prowadzenia i nadzorowania procesu skrawania.

Zapoznanie stuchaczy z zaawansowanymi narzedziami programistycznymi, budowa programéw sterujgcych opartych na
normie 1SO oraz dziataniem postprocesoréw.

Prezentacja nowoczesnych narzedzi informatycznych wspomagajacych wytwarzanie, oméwienie problematyki doboru,
wdrazania i integracji systeméw CAD/CAM.

Zapoznanie stuchaczy z zasada dziatania, wymaganiami BHP oraz obstuga obrabiarek CNC i specyfika opracowywania
proceséw technologicznych obrébki i wdrazaniem ich na tych obrabiarkach.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15

Przygotowanie projektu 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Projektowanie form wtryskowych i odlewniczych w programie Solidworks

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01100.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

Opracowuje kompletny model formy wtryskowej, uwzgledniajac
kluczowe elementy konstrukcyjne i funkcjonalne. Analizuje
wymagania dotyczace skurczu materiatu i dostosowuje
odpowiednio geometrie formy, stosujac pochylenia i linie neutralne
dla formy. Projektuje powierzchnie zamkniecia stykowego oraz
tworzy rdzenie boczne i wypychacze, aby zapewni¢ efektywnos¢ K1 RAP U1l
procesu formowania. Postuguje sie bibliotekami Solidworks

do opracowywania kanatéw chtodzacych, kontroluje poprawnos¢
oraz weryfikuje kazdy etap modelowania pod katem zgodnosci

z wymaganiami technicznymi, szacujac wptyw na jakos¢ finalnego
produktu.

Z zakresu kompetencji spotecznych
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Akceptuje odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonanej pracy i docenia
Znaczenie precyzji oraz starannosci w projektowaniu form
wtryskowych. Jest odpowiedzialny za zgodno$¢ projektu
z wymaganiami technicznymi i postepuje zgodnie z ustalonymi
PEU_KO01 standardami inzynierskimi. Dba o doktadnos¢ w realizacji zadan, K1 RAP K03
wykazuje inicjatywe w identyfikowaniu i rozwigzywaniu probleméw,
ktére mogg wptynac na jakosc¢ finalnego produktu oraz podejmuje
wyzwanie samodzielnego wykonywania pracy, jednoczesnie
szanujgc zasady obowigzujgce w procesie projektowym.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Przedmiot skupia sie na nauce projektowania form wtryskowych i odlewniczych w srodowisku Solidworks. Studenci poznajg
réznice miedzy modelowaniem brytowym a powierzchniowym oraz naucza sie uwzglednia¢ takie aspekty jak skurcz,
pochylenia, linie neutralne i powierzchnie zamkniecia stykowego w procesie modelowania form. Kurs obejmuje réwniez
modelowanie elementdw takich jak rdzenie boczne, wypychacze oraz projektowanie kanatéw chtodzacych, a zakonczeniem
kursu jest wykonanie kompletnego modelu formy wtryskowe;j.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie do zajec 5
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 5

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 5
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Politechnika Wroctawska

Projektowanie zespotdéw maszyn roboczych w systemach CAD (Inventor,

Kierunek studiow

AutoCAD)
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01101.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéow
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_U03

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé Efekt kierunkowy
Z zakresu umiejetnosci

Absolwentka/absolwent potrafi sporzadzac zbiory rozwigzan
koncepcyjnych uktadéw kinematycznych maszyn i urzadzen,
dokona¢ selekgji; potrafi stosowaé wspdtczesne strategie i techniki
w projektowaniu elementéw i zespotdw maszyn i pojazddw.

K1_RAP_U11

Absolwentka/absolwent potrafi przeprowadzi¢ dobdr materiatu lub
opracowac zatozenia projektowe na podstawie baz danych i zatozen
dotyczacych wymaganh eksploatacyjnych elementéw lub zespotéw
konstrukcyjnych maszyn i urzadzen.

K1_RAP U11

Absolwentka/absolwent potrafi pozyskiwac i stosowad informacje
z literatury, baz danych i innych dostepnych Zrédet do dziatanh

o charakterze inzynierskim w zakresie projektowania, eksploatacji
maszyn.

K1_RAP_U11

Z zakresu kompetencji spotecznych
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Absolwentka/absolwent nabywa dbatosci o estetyke wykonywanych

PEU K01 NN . K1 RAP K03
- prac, w tym projektéw i raportéw. - -
PEU K02 Abs.olwentka)/abﬁolwen,t potrafi odpomeo!mo ok.resllc prlorytgty K1 RAP KO3
- stuzace realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania. - -
PEU_KO3 Absolwentka/absolwent potrafi pracowac w grupie, przyjmujac K1_RAP K03

w niej rézne role.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Studentka\student zdobywa umiejetnosci syntezy elementdw i zespotéw w uktady maszynowe oraz umiejetnosci
postugiwania sie nowoczesnymi metodami i narzedziami do wirtualnego projektowania pojazdéw przemystowych i maszyn
roboczych. Podanto, utrwala umiejetnosci pracy w grupie.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie projektu 8
Samodzielne studiowanie tematyki zaje¢ 2

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Rozwigzywanie zagadanieh mechaniki w systemie ABAQUS

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01102.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_U03

PEU_KO01

PEU_K02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Potrafi wykonac i zaplanowa¢ badania symulacyjne oraz dobra¢
i dostosowa¢ model i parametry analizy dla stanéw duzych
odksztatcen, duzych przemieszczen i odksztatcen sprezysto-
plastycznych.

Potrafi wykona¢ model i zdefiniowa¢ parametry analizy dynamiki
konstrukcji maszyn.

Potrafi opracowaé model i zdefiniowa¢ parametry do analizy

zagadnien termosprezystych w stanach ustalonych i nieustalonych.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Nabywa umiejetnosci ponoszenia odpowiedzialnosci za wykonang
prace.

Nabywa umiejetnos¢ pracy zespotowe;.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_U11

K1_RAP U11

K1_RAP_U11

K1_RAP_K03

K1_RAP_K03
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach przedmiotu studenci majg mozliwos$¢ poznania i nabycia umiejetnosci postugiwania sie metodami analiz modeli
dyskretnych uwzgledniajacych nieliniowosci fizyczne i geometryczne. Nabywajg wiedze w zakresie stosowania metod
przeprowadzania analiz statycznych i dynamicznych z wykorzystaniem metody elementéw skonczonych z uwzglednieniem
nieliniowosci fizycznej i geometrycznej oraz z uwzglednieniem zjawisk zachodzacych na styku ciat (zjawisk kontaktowych
oraz interakcji).

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie projektu 4
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 6
Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) LiCZba259°dZi"
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Techniki projektowania - SolidWorks

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu

W10RAPS.120PK.01103.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Postuguje sie oprogramowaniem SolidWorks w rozszerzonym

Efekt kierunkowy

zakresie, samodzielnie opracowuje i tworzy szkice 2D oraz modele

PEU_UO1 i ztozenia 3D. Analizuje wymagania projektu, dobiera odpowiednie | K1_RAP_U11l
sposoby modelowania, korzysta z dostepnych rozwigzan ToolBox,
potrafi weryfikowac przenikania i kompilowa¢ modele.

Planuje kolejnos¢ wykonywania rysunku przy uzyciu definiowanych

PEU_U02

PEU_KO1

Sylabusy

funkcji systemowych, dobiera odpowiednie operacje szkicu,
klasyfikuje wykonane czesSci w tabeli oraz sporzadza gotowy
rysunek.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Potrafi zidentyfikowac problemy wnikajgce z poprawnosci

K1_RAP U11

wykonania modelu, jest zdolny do rozwigzania problemu wykonania | K1_RAP_KO03

narysowanej czesci.
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na opanowaniu wiedzy i umiejetnosci w zakresie rysunku, modelowania oraz symulacji ruchu w
$rodowisku SolidWorks. Bazuje na wiedzy studenta w zakresie rysunku technicznego. Przedmiot umozliwia realizacje
projektéw 2D oraz 3D. Umozliwia poznanie takich funkcji jak stworzenie: rysunku wykonawczego (pomocne dla operatora
maszyn), rysunku rozstrzelonego (dla montazysty), rysunku pojedynczych czesci (dla handlowca), rysunkéw ztozeh 3D w
celu optymalizacji czesci (dla technologa) oraz wykonanie animacji (dla doradcy klienta). Uniwersalnos$¢ przedmiotu

umozliwia zastosowanie go w przysztej pracy zawodowej bez wzgledu na ukonczony kierunek studiéw.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta

Projekt
Przygotowanie do zajec

Samodzielne studiowanie tematyki zajec

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych

na zrealizowane aktywnosci

15

Liczba godzin
25
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Politechnika Wroctawska

Tworzenie dokumentacji technicznej w programie Solidworks

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01104.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Opracowuje kompletng dokumentacje techniczng czesci i ztozen

na podstawie modelu 3D, postugujac sie narzedziami

z oprogramowania Solidworks. Tworzy rysunki techniczne

z uwzglednieniem odpowiednich widokéw, przekrojéw i detali,

a takze dobiera formaty zapisu zgodnie z wymaganiami. Weryfikuje
zgodnos$¢ dokumentacji z modelem 3D oraz modyfikuje jg w razie
potrzeby, aby spetniata odpowiednie normy. Student organizuje
dokumentacje, wdraza system numeracji czesci, eksploatuje
narzedzia do generowania listy komponentéw (BOM) oraz
kontroluje poprawnos¢ finalnie utworzonej dokumentaciji.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Efekt kierunkowy

K1_RAP_U11
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Decyduje o jakosci wykonanej pracy i akceptuje odpowiedzialnos¢
za jej rezultaty. Dba o starannos¢ i precyzje w procesie tworzenia
dokumentacji technicznej, jest odpowiedzialny za poprawnos¢
i zgodno$¢ z wymaganiami technicznymi. Podejmuje wyzwanie
PEU_KO01 samodzielnego wykonywania zadan, docenia wage konsekwencji K1 RAP K03
wynikajgcych z dokfadnosci swojej pracy oraz postepuje zgodnie
z ustalonymi standardami, okazujgc zdolnos¢ do wyciggania
wnioskOw i rozwigzywania problemdéw, jesli pojawig sie

nieprawidtowosci.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Przedmiot skupia sie na nauce tworzenia dokumentacji technicznej 2D w programie Solidworks na podstawie modeli 3D.
Studenci nauczg sie modelowania czesci i ztozen, a takze generowania kompletnej dokumentacji technicznej dla tych
elementéw, w tym listy komponentéw (BOM). Dodatkowo kurs obejmuje tworzenie dokumentacji dla konstrukcji spawanych
oraz omawia rézne formaty zapisu dokumentacji zgodnej ze standardami inzynierskimi.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajed studenta

Projekt
Przygotowanie do zaje¢

Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

15

Liczba godzin
25
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Politechnika Wroctawska

Zaawansowane metody modelowania i analizy w systemach CAD/FEM

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01106.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_KO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Potrafi opracowac model i parametry analizy dla stanéw duzych
odksztatcen, duzych przemieszczen i odksztatcen sprezysto-
plastycznych

Potrafi opracowa¢ model i zdefiniowa¢ parametry analizy
zagadnien termosprezystych w stanach ustalonych i nieustalonych
oraz dynamiki konstrukcji maszyn

Z zakresu kompetencji spotecznych

Nabywa umiejetnosci ponoszenia odpowiedzialnosci za wykonang
prace. Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposdb kreatywny. Nabywa
umiejetnos¢ pracy zespotowe;j.

Efekt kierunkowy

K1_RAP U11

K1_RAP_U11

K1_RAP_K03
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

W ramach zaje¢ projektowych studenci zapoznajg sie z analizami MES w zakresie duzych odksztatcen, duzych przemieszczen
i odksztatcen

sprezysto-plastycznych konstrukcji maszyn. Istotnym elementem zaje¢ bedzie opanowanie metod analizy dynamiki
konstrukcji maszyn oraz zapoznanie sie z metodami analiz termosprezysych w stanach ustalonych i nieustalonych.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie projektu 10

. Liczba godzin
Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Zarzadzanie konfiguracjami i budowanie sparametryzowanych bibliotek
danych CAD z wykorzystaniem programow Solidworks i Microsoft Excel

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.04090.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéow
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_K01

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Dobiera i postuguje sie narzedziami CAD do budowania

sparametryzowanych modeli geometrycznych oraz opracowuje

biblioteki modeli CAD3D agregujgce warianty konstrukcyjne.

Tworzy parametryczne modele geometryczne CAD3D zintegrowane

z arkuszem kalkulacyjnym. Wykorzystuje opracowane arkusze
kalkulacyjne do modyfikacji wybranych cechy struktury
geometrycznej produktu.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Rozwigzuje problemy za pomoca pracy w zespole, jest
zorientowany na osiaggniecie zaktadanych celéw grupy.

Efekt kierunkowy

K1_RAP U11

K1_RAP U11

K1_RAP_K03
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

1. Zdobycie umiejetnosci parametrycznego modelowania czes$ci maszyn i podzespotéw oraz wariantowania modeli
CAD3D projektowanych czesci maszyn i zespotdéw.

2. Zdobycie umiejetnosci budowania modeli CAD3D uwzgledniajacych matematyczne powigzania pomiedzy wartosciami
wybranych wymiaréw geometrycznej struktury produktu oraz integracji ich z zewnetrznymi Zzrédtami danych w
postaci arkuszy kalkulacyjnych.

3. Zdobycie umiejetnosci tworzenia bibliotek sparametryzowanych modeli CAD3D oraz zarzadzania wybranymi cechami
konstrukcyjnymi za pomoca arkuszy kalkulacyjnych MS Excel.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie projektu 9
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 1

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Zaawansowane wspomaganie wytwarzania w systemie CATIA

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01108.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_UO3

PEU_KO1

PEU_K02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Projekt: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Potrafi postuzy¢ sie modutem projektowania konstrukcji z blach
arkuszowych oraz samodzielnie utworzy¢ dokumentacje
wykonawcza detalu wytwarzanego w ten sposéb.

Potrafi planowa¢ eksperyment numeryczny, umie zautomatyzowac
optymalizacje modelu za pomocg MES.

Potrafi wykonywad¢ rendering i wizualizacje zbudowanego modelu.
Z zakresu kompetencji spotecznych
Potrafi myslec¢ i dziata¢ w sposéb kreatywny.

Docenia konieczno$¢ podnoszenia kompetencji zawodowych,
osobistych i spotecznych.

Efekt kierunkowy

K1_RAP U11

K1_RAP U11

K1_RAP_U11

K1_RAP_KO03

K1_RAP_KO03
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Docenia mozliwos¢ wykorzystania narzedzi komputerowych
PEU_KO03 w procesie automatyzacji optymalizacji oraz tworzenia K1 RAP K03
atrakcyjnego wizualnie projektu graficznego utworzonych modeli.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Wykorzystanie funkgji logicznych (Boolean) w modelowaniu objetosciowym (2 godz.)
Wprowadzenie do projektowania konstrukcji z blach arkuszowych w systemie CATIA (2 godz.)
Przygotowanie dokumentacji detalu wytwarzanego z blach arkuszowych (2 godz.)

Planowanie eksperymentu numerycznego: Design of Experiment (2 godz.)

Automatyzacja optymalizacji konstrukcji za pomocg MES (2 godz.)

Rendering i wizualizacja modeli CAD (2 godz.)

Podstawy rekonstrukcji powierzchni, tworzenie modelu objetosciowego z chmury punktéw (2 godz.)
Prezentacja projektu i zaliczenie (1 godz.)

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Projekt 15
Przygotowanie do zajec 4
Przygotowanie projektu 5
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 1

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Robotyka i manipulatory w medycynie

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01110.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 6 * Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Efekt przedmiotowy Tres¢

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt kierunkowy

Z zakresu wiedzy

Ma wiedze niezbedna do wskazania i objasnienia najnowszych

PEU_WO1

trendéw w zakresie robotyzacji i automatyzacji w medycynie oraz
rozpoznaje szczegdlne wymagania zwigzane z projektowaniem

K1_RAP_W12

robotédw i manipulatoréw stosowanych w medycynie i rehabilitacji.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Celem wyktadu jest zaprezentowanie aktualnego stanu techniki w zakresie robotéw i manipulatoréw stosowanych w
medycynie i rehabilitacji. Oméwione beda manipulatory chirurgiczne wspomagajace prace chirurga w czasie operacji oraz
systemy umozliwiajace planowanie operacji i zabiegéw chirurgicznych. W ramach wykfadu zostang zaprezentowane
urzadzenia wspomagajace rehabilitacje narzadu ruchu cztowieka, a takze urzadzenia wspomagajgce lokomocje 0séb z
niedowtadem konczyn dolnych. Oméwione beda najanowsze rozwigzania z zakresu bionicznych protez kofczych oraz
sposoby sterowania pracg protez z wykorzystanie naturalnych sygnatéw biologicznych. Na zakonczenie wyktadu beda
omoéwione kierunki rozwoju robotyzacji medycyny w perspektywie najblizszej dekady.

Sylabusy
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Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Przygotowanie do zajec 15
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 20

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 50
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Politechnika Wroctawska

Techniczne wspomaganie funkcji zyciowych cztowieka
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢ Kod przedmiotu

- W10RAPS.120PK.01111.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw Blok zajeciowy

studia stacjonarne Przedmioty kierunkowe

Profil studiow Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
profil ogélnoakademicki Tak
Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 6 * Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢ Efekt kierunkowy
Z zakresu wiedzy

Identyfikuje i objasnia podstawowe zagadnienia z zakresu

PEU_WO1 biomechaniki uktadu ruchu i uktadu krazenia cztowieka.

K1 RAP_W12
Wybiera i argumentuje rodzaj sygnatu biologicznego, ktéry mozna

PEU_WO02 wykorzysta¢ do sterowania praca protezy, sztucznego narzadu lub | K1_RAP_W12
urzadzenia rehabilitacyjnego.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Celem przedmiotu jest przedstawienie aktualnego stanu wiedzy w zakresie rozwigzan i systeméw wspomagajgcych funkcje
zyciowe cztowieka w sytuacji, gdy naturalne narzady nie moga samodzielnie sprawow¢ swojej funkcji. Zaprezentowane
zostang urzadzenia wspomagajace lokomocje osséb z niedowtadem konczyn, egzeszkielety umozliwiajgce samodzielne
poruszanie sie 0séb z niedowtadem kofczyn dolnych, rozwigzania protez konczyn utraconych w wyniku ich amputacji, w tym
bionicznych protez, a tkaze systemy wspomagajace rehabilitacje oséb po przebytych operacjach lub traumatycznych
zdarzeniach. Omdwieone beda zagadnienia dotyczace mozliwosci wykorzystania naturalnych sygnatéw generowanych przez
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ciato cztowieka do sterowania praca protez i i sztucznych narzadéw.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Przygotowanie do zajec 15
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 20
Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) LiczbaSgodzin
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Projektowanie proceséw technologicznych

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01113.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe
Wydziat Mechaniczny polski

Poziom ksztatcenia Obligatoryjnos¢
studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Potrafi definiowa¢ podstawowe pojecia z zakresu projektowania
proceséw technologicznych.

Zna zasady doboru naddatkdw, baz obrébkowych oraz posiada
wiedze na temat normowania czasu pracy.

Umie okresli¢ i scharakteryzowac procesy obrdébki elementéw
klasy: wat, tuleja, koto zebate i korpus. Potrafi zaprojektowad
narzedzie i oprzyrzadowanie specjalne.

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi przeprowadzi¢ analize technologicznosci konstrukcji
z uwzglednieniem okres$lonego rodzaju produkcji.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W11

K1_RAP_W11

K1_RAP_W11

K1_RAP_U17
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Potrafi opracowac plan obrébki z uwzglednieniem kolejnosci

PEU_UO02 operacji, doborem obrabiarek, parametréw obrébki, narzedzi K1 RAP_U17
i uchwytéw.
PEU_UO3 Posiada umiejetnos¢ sporzadzania dokumentacji technologiczne;j. K1 _RAP_U17

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na zdobyciu i opanowaniu wiedzy oraz umiejetnosci projektowania procesdw technologicznych i
wytworczych czesci maszyn. Bazuje na wiedzy studenta w zakresie budowy maszyn, technik wytwarzania i automatyzacji
proceséw obrébkowych. W ramach przedmiotu studenci wykonajg projekty technologiczne wybranych czesci maszyn.
Opracuja ogdlny plan procesu technologicznego, dobiorg obrabiarki, narzedzia skrawajace, parametry obrébkowe.
Dodatkowo zaprojektuje przyrzad specjalny umozliwiajgcy zautomatyzowanie zaprojektowanego procesu technologicznego
w produkcji seryjnej. Przedmiot konczy sie kolokwium jako zaliczeniem wyktadu oraz opracowaniem dokumentacji

technologicznej w postaci raportu jako zaliczenie projektu.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta

Wyktad

Projekt

Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Przygotowanie projektu

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

15
30
10
15

30

Liczba godzin
100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Automatyzacja proceséw technologicznych

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01114.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Projekt: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Potrafi definiowa¢ podstawowe pojecia z zakresu projektowania
proceséw technologicznych.

Zna zasady doboru naddatkdw, baz obrébkowych oraz posiada
wiedze na temat normowania czasu pracy.

Umie okresli¢ i scharakteryzowac procesy obrdébki elementéw
klasy: wat, tuleja, koto zebate i korpus. Wie jak dla poszczegélnych
klas elementéw zaplanowad automatyzacje procesu
technologicznego.

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi przeprowadzi¢ analize technologicznosci konstrukcji
z uwzglednieniem okres$lonego rodzaju produkcji.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W11

K1_RAP_W11

K1_RAP_W11

K1_RAP_U17
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Potrafi opracowac plan obrébki z uwzglednieniem kolejnosci
PEU_UO02 operacji, doborem obrabiarek, parametréw obrébki, narzedzi K1 RAP_U17
i uchwytéw oraz mozliwosci automatyzacji procesu.

PEU_UO3 Posiada umiejetnos¢ sporzadzania dokumentacji technologiczne;j. K1 _RAP_U17

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot skupia sie na zdobyciu i opanowaniu wiedzy oraz umiejetnosci projektowania proceséw technologicznych czesci
maszyn w zautomatyzowane;j lini produkcyjnej. Bazuje na wiedzy studenta w zakresie budowy maszyn, technik wytwarzania i
automatyzacji proceséw obrébkowych. W ramach przedmiotu studenci wykonaja projekty technologiczne wybranych czesci
maszyn. Opracuja ogdlny plan procesu technologicznego, dobiorg obrabiarki, narzedzia skrawajace, parametry obrébkowe.
Dodatkowo zaprojektuje przyrzad specjalny umozliwiajgcy zautomatyzowanie zaprojektowanego procesu technologicznego
w produkcji seryjnej. Przedmiot konczy sie kolokwium jako zaliczeniem wyktadu oraz opracowaniem dokumentacji
technologicznej w postaci raportu jako zaliczenie projektu.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Projekt 30
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 10
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 15
Przygotowanie projektu 30

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Teoria i technika sterowania
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01116.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Opisuje liniowe uktady automatyki (transmitancja operatorowa
obiektu ciggtego) za pomocg dyskretnej transmitancji i dyskretnych
réwnanh stanu oraz rozréznia zamkniety i otwarty uktad sterowania.

Dobiera metody i warunki badania stabilnosci uktadéw
dyskretnych.

Rozréznia rodzaje i struktury uktadéw sterowania, elementéw
uktaddéw regulacji, struktur z regulatorem PID, przesuwania
biegunéw, obserwatoréw stanu.

Z zakresu umiejetnosci

Rozwiazuje réznicowe uktady réwnan liniowych oraz uktady liniowe
z danymi dyskretnymi (transmitancja operatorowa i widmowa
uktadéw dyskretnych).

Efekt kierunkowy

K1_RAP W13

K1_RAP W13

K1_RAP_W13

K1_RAP_U14,
K1_RAP_U15
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Projektuje oraz dobiera nastawy cyfrowych regulatoréw K1 RAP_U14,

PEU_U02 przemystowych PID. K1 RAP_U15

Potrafi zaprojektowac cyfrowy korektor szeregowy o minimalnym K1_RAP_U14,

PEU_UO3 czasie odpowiedzi oraz cyfrowy korektor odporny. K1 _RAP_U15

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Kurs skupia sie na nabywaniu wiedzy i umiejetnosci w zakresie metod opisu uktadéw liniowych i nieliniowych oraz rodzajéw i
struktur uktadéw sterowania stosowanych w procesach technologicznych. W ramach laboratorium trenowane sg
umiejetnosci badania wtasciwosci wybranych uktadéw regulacji oraz projektowania wybranych uktadéw sterowania z
regulatorem przemystowym na przyktadzie wybranego procesu technologicznego. W realizacji laboratorium wykorzystywane
jest oprogramowanie Matlab / Simulink lub jego odpowiednik o odpowiedniej funkcjonalnosci, niezbedny do przeprowadzenia
wymaganych analiz symulacyjnych. Kurs konczy sie testem wiedzy oraz oceng z zajec laboratoryjnych, ktére weryfikujg
praktyczng, zdobytg wiedze i umiejetnosci.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 30
Przygotowanie do zajec 15
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 15
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Uktady impulsowe
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PK.01117.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Opisuje liniowe uktady automatyki (transmitancja operatorowa
obiektu ciggtego) za pomocg dyskretnej transmitancji i dyskretnych
réwnanh stanu oraz rozréznia zamkniety i otwarty uktad sterowania.

Dobiera metody i warunki badania stabilnosci uktadéw
dyskretnych.

Rozréznia rodzaje i struktury uktadéw sterowania, elementéw
uktaddéw regulacji, struktur z regulatorem PID, przesuwania
biegunéw, obserwatoréw stanu.

Z zakresu umiejetnosci

Rozwiazuje réznicowe uktady réwnan liniowych oraz uktady liniowe
z danymi dyskretnymi (transmitancja operatorowa i widmowa
uktadéw dyskretnych).

Efekt kierunkowy

K1_RAP W13

K1_RAP W13

K1_RAP_W13

K1_RAP_U14,
K1_RAP_U15
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Projektuje oraz dobiera nastawy cyfrowych regulatoréw K1 RAP_U14,

PEU_U02 przemystowych PID. K1 RAP_U15

Potrafi zaprojektowac cyfrowy korektor szeregowy o minimalnym K1_RAP_U14,

PEU_UO3 czasie odpowiedzi oraz cyfrowy korektor odporny. K1 _RAP_U15

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Kurs skupia sie na nabywaniu wiedzy i umiejetnosci w zakresie metod opisu liniowych oraz nieliniowych uktadéw sterowania,
a takze ich rodzajéw i struktur stosowanych w maszynach oraz urzadzeniach roboczych. W ramach laboratorium trenowane
sg umiejetnosci badania wtasciwosci wybranych uktadéw regulacji oraz projektowania wybranych uktadéw sterowania z
regulatorem przemystowym w oparciu o wybrang maszyne lub urzagdzenie. W realizacji laboratorium wykorzystywane jest
oprogramowanie Matlab / Simulink lub jego odpowiednik o odpowiedniej funkcjonalnosci, niezbedny do przeprowadzenia
wymaganych analiz symulacyjnych. Kurs konczy sie testem wiedzy oraz oceng z zajec laboratoryjnych, ktére weryfikujg
zdobyta wiedze praktyczng i umiejetnosci.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 30
Laboratorium 30
Przygotowanie do zajec 15
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 15
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100

Sylabusy 195/ 225



Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Praktyka zawodowa
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.120PZ.00058.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy do wyboru

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 6

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_UO3

PEU_KO01

Sylabusy

Blok zajeciowy
Praktyka zawodowa

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
* 6 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu umiejetnosci

Poznanie struktury organizacyjnej jednostek gospodarczych
w aspekcie praktycznym oraz charakteru pracy i zadan inzyniera
w podstawowych dziatach przedsiebiorstwa

Weryfikacja i pogtebienie umiejetnosci rozwiazywania
rzeczywistych probleméw i zadanh inzynierskich

Poznanie zasady organizacji pracy w jednostce gospodarczej,
proceséw technologicznych, organizacji produkcji oraz kontroli
proceséw od strony praktyczne;j

Z zakresu kompetencji spotecznych

Weryfikacja i pogtebienie umiejetnosci pracy zespotowej
w rzeczywistosci gospodarczej

Efekt kierunkowy

K1_RAP_U08

K1_RAP_U08

K1_RAP_U08

K1_RAP K07
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Weryfikacja wiedzy nt. uwarunkowan prawnych obowigzujgcych
w jednostce gospodarczej (obowigzujace regulacje prawne
PEU K02 . ! . . X
- w zakresie Kodeksu Pracy, tajemnicy stuzbowej, wewnetrznych
regulamindw, itp.)

K1_RAP K07

Ksztattowanie osobowos$¢ w zakresie kreatywnego i innowacyjnego
PEU_KO3 dziatania, odpowiedzialnosci i rzetelnosci w dziataniu zawodowym, | K1_RAP_KO07
identyfikacji z pracodawca i wspétpracownikami

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Celem praktyki jest zdobycie doswiadczenia przemystowego, zapoznanie sie z podstawowym wyposazeniem technicznym i
technologicznym zaktaddw, zapoznanie sie z pracg wyzszego dozoru technicznego zaktadu, a w szczegdlnosci:

* poszerzenie wiedzy zdobytej na studiach i rozwijanie umiejetnosci jej wykorzystania,

* zapoznanie sie ze specyfika Srodowiska zawodowego,

* ksztattowanie konkretnych umiejetnosci zawodowych zwigzanych bezposrednio z miejscem odbywania praktyki,

* ksztattowanie umiejetnosci skutecznego komunikowania sie,

* poznanie zasad organizacji pracy i podziatu kompetencji, procedur, procesu planowania pracy, kontroli,

« doskonalenie umiejetnosci organizacji pracy wtasnej, pracy zespotowej, efektywnego zarzadzania czasem, sumiennosci,
odpowiedzialnosci za powierzone zadania,

* doskonalenie umiejetnosci postugiwania sie jezykiem obcym w sytuacjach zawodowych.

Poprzez swobodny wybdr miejsca odbywania praktyki, m. in. przez wtasny wybér ,firmy”, student moze realizowac swoje
zainteresowania zawodowe. Wynikiem tego moze by¢ sformutowanie indywidualnego tematu pracy dyplomowej
inzynierskiej.

Pierwsza praca zawodowa odbywa sie czesto w miejscu praktyki.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Realizacja praktyki zawodowe;j 150

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 150
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Politechnika Wroctawska

Systemy zarzgdzania jakoscig

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.140HS.01118.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowiagzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty z dziedziny nauk humanistycznych lub
spotecznych

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 7 * Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢

Charakteryzuje podstawowe pojecia z zakresu zarzadzania jakosciag

Efekt kierunkowy

Z zakresu wiedzy

PEU_WO01 R : O L K1_RAP W17
- i wyjasnia znaczenie zarzadzania jakoscig dla organizacji. - -

Zna i rozumie znaczenie znormalizowanych systeméw zarzadzania

PEU_WO02 jakoscig w przedsiebiorstwach oraz w zapewnianiu jakosci K1_RAP W17
w tancuchu dostaw.

PEU_WO03 Charakteryzuje wybrane metody i narzedzia zarzadzania jakoscia. K1 _RAP_W17

Z zakresu kompetencji spotecznych
PEU_KO01 Jest Swiadomy znaczenia jakos$ci w organizacji i w spoteczenstwie. K1_RAP_K06

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Jakos¢ jest jednym najwazniejszych czynnikdw konlkurencyjnosci przedsiebiorstw. Dostarczenie klientom wyrobéw lub ustug

Sylabusy
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spetniajacych ich wymagania wymaga szerokiego spojrzenia na dziatano$¢ organizacji. W ramach kursu poruszane sg
zagadnenia zwigzane z budowaniem projakosciowej klutury organziacji, z funkcjonowaniem znormalizowanych systeméw
zarzadzania jakoscig, z instytucjonalnym podejsciem do zapewnenia jakosci w spoteczenstwie oraz z wybranymi metodami i
narzedziami zarzadzania jakoscia.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 4
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 6

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 5
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Politechnika Wroctawska

Systemy cyberfizyczne w zastosowaniach przemystowych
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.140PK.01119.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowiagzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi
Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢

Efekt kierunkowy

Z zakresu wiedzy

Rozumiec zasady projektowania i budowy systemdw

PEU_WO01 . . K1_RAP_W15
- cyberfizycznych w przemysle - -
PEU W02 Mie¢ wiedze o proto!<o’fach komunikacyjnych wykorzystywanych K1 RAP W15
- w systemach cyberfizycznych - -

Mie¢ podstawowg wiedze na temat takich technologii jak:
PEU_WO03 Przemystowy Internet Rzeczy, Big Data, przetwarzanie w chmurze, | K1_RAP_W15

rzeczywisto$¢ wirtualna, rozszerzona i mieszana.

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Przedmiot ma na celu przekazanie wiedzy z obszaru zaawansowanych systeméw cyberfizycznych wykorzystywanych w
systemach technicznych. Szczegélna uwaga poswiecona bedzie technologiom takim jak wytwarzanie addytywne,
rzeczywisto$¢ wirtualna, rozszerzona, mieszana, protokoty komunikacyjne, Przemystowy Internet Rzeczy, Big Data,
obliczenia w chmurze, cyberbezpieczenstwo, inteligentna robotyka.

Sylabusy
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Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 5
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 5

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Systemy laserowe
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.140PK.01120.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny
Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Przedstawia budowe laseréw wysokiej mocy i rozréznia
podstawowe typy generatoréw

Posiada wiedze z zakresu uktaddéw formowania wiazki laserowej
i interakcji promieniowania z materig

Objasnia zakres stosowania laseréw duzej mocy w wytwarzania
i metody monitorowania proceséw laserowych

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi dobra¢ odpowiedni system laserowy do zadanego procesu
obrébki

Wykorzystuje w sposéb wtasciwy specjalistyczny sprzetem
laserowym

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W13

K1_RAP_W09,
K1_RAP_W13

K1_RAP_W09

K1_RAP_U12

K1_RAP_U12
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PEU_UO3

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

W zaleznosci od realizowanego procesu technologicznego potrafi
dobra¢ odpowiedni uktad formowania wigzki laserowej

K1_RAP_U12

Przedmiot skupia sie na opanowaniu wiedzy i umiejetnosci w zakresie zastosowania skoncentrowanej wiazki energii (wigzki
laserowej) w procesach wytwarzania i systemach produkcyjnych. Bazuje na znajomosci fizyki i wtasciwosci koherentnego
promieniowania elektromagnetycznego, podstawowych uktadéw rezonatoréw i uktadéw optycznych oraz analizie interakcji
wiazki laserowej z materig. Podkreslone sg réwniez zasady bezpiecznej pracy z laserami duzej mocy. Wyktad zawiera
omdwienie najpopolarniejszych proceséw wytwdrczych z zastosowaniem laseréw: ciecie, spawanie, hartowanie, napawanie,

mikrobrdbka.

W ramach laboratorium uczestnicy zapoznaja sie z zasadami bezpieczefistwa laserowego oraz podstawowymi elementami
optycznymi stosowanymi w technice laserowej do budowy systemoéw laserowych. Przy uzyciu profesjonalnych narzedzi
pomiarowych wykonywane jest réwniez charakteryzacja wigzki laserowej. W formie krétkich zadan technologicznych
realizowane s réwniez badania eksperymentalne na stanowiskach realizujacych procesy laserowego ciecia, spawania,

napawania oraz grawerowania.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zajec studenta

Wyktad

Laboratorium

Przygotowanie do zaje¢

Samodzielne studiowanie tematyki zaje¢

Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych
na zrealizowane aktywnosci

15
15

10

Liczba godzin
50
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Politechnika Wroctawska

Podstawy projektowania uktaddéw sterowania pojazdéw przemystowych

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.140PK.01121.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_WO02

PEU_WO3

PEU_UO1

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Posiada podstawowa wiedze o budowie i zasadzie dziatania
typowych uktadéw sterowania stosowanych w pojazdach
przemystowych.

Posiada podstawowa wiedze o typowych elementach uktadéw
sterowania pojazdéw przemystowych.

Posiada podstawowa wiedze o programowaniu sterownikéw,
mikrokontroleréw i paneli operatorskich stosowanych w uktadach
sterowania pojazdéw przemystowych.

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi skompletowac typowy uktad sterowania dla pojazdu
przemystowego z dostepnych na rynku komponentéw.

Efekt kierunkowy

K1_RAP W13

K1_RAP W13

K1_RAP_W13

K1_RAP U11

204 /225



Potrafi zaprogramowac wybrane typy sterownikéw,
PEU_UO02 mikrokontroleréw i paneli operatorskich stosowanych w uktadach K1 RAP_Ull
sterowania pojazdéw przemystowych.

Potrafi przetestowac zbudowany i zaprogramowany przez siebie

PEU_UO3 prosty uktad sterowania.

K1_RAP U11

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Program kursu skupia sie na przekazaniu studentom podstawowej wiedzy z zakresu budowy, zasad funkcjonowania oraz
sposobow projektowania typowych ukfadéw sterowania stosowanych we wspédtczesnych pojazdach przemystowych. Kurs
bazuje na wiedzy zdobytej juz przez studentédw w ramach takich przedmiotdw jak: Podstawy automatyki, Sensory i systemy
pomiarowe, Podstawy elektrotechniki, Uktady napedowe hydrauliczne i pneumatyczne oraz Podstawy mikrosterownikéw.
Kurs szczegélny nacisk ktadzie na sterowanie: uktadami napedowymi jazdy, uktadami skretu i uktadami pozycjonowania
organdw roboczych pojazdéw przemystowych. Czes¢ laboratoryjna kursu umozliwia nabycie przez studentéw umiejetnosci w
projektowaniu i programowaniu prostych uktadéw sterowania do zastosowania w pojazdach przemystowych.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Laboratorium 30
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 5
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 5
Przygotowanie do zajec 10
Przygotowanie projektu 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 75
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Seminarium dyplomowe
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.140PK.00056.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy do wyboru

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Seminarium: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé

Z zakresu umiejetnosci

Absolwent potrafi opracowac zagadnienia na egzamin dyplomowy

i ze zrozumieniem odpowiada¢ na zadawane pytania.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_U09

Dla ustalonego celu i zakresu pracy dyplomowej absolwent potrafi
PEU_U02 opracowac plan jej realizacji, ustali¢ jej strukture oraz samodzielnie | K1 _RAP_U18

ja napisac.

Absolwent potrafi w przejrzysty sposéb przygotowad prezentacje
PEU_UO3 i oméwic postepy w realizacji pracy dyplomowej oraz swobodnie K1_RAP_UO09

PEU_KO01

Sylabusy

prowadzi¢ dyskusje na tematy zwigzane z kierunkiem studiéw.
Z zakresu kompetencji spotecznych

Absolwent rozumie konieczno$¢ ciagtego zdobywania wiedzy
w zakresie dziatalnosci inzyniera o specjalnosci automatyka

i robotyka oraz podnoszenia kompetencji zawodowych

i spotecznych.

K1_RAP K07
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Absolwent rozumie potrzebe krytycznej dyskusji rezultatéw pracy

PEU_K02 L - ;
- inzynierskiej prowadzonej w zespole.

K1_RAP_K07

Absolwent ma $wiadomos¢ odpowiedzialnosSci za prace wiasna i jej

PEU_KO3 wptyw na funkcjonowanie przedsigbiorstwa.

K1_RAP K07

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Podczas realizacji kursu "Seminarium dyplomowe" stuchacze ostatniego semestru studiéw prezentuja postepy i wyniki prac
realizowanych w ramach pracy dyplomowej inzynierskiej. Ponadto, celem przedmiotu jest przygotowanie i nadzorowanie
uczestnikdw seminarium podczas pisania pracy dyplomowej inzynierskiej. Podczas zaje¢ stuchacze i prowadzacy podejmuja
dyskusje akademicka, wymieniajg poglady, a prowadzacy, wykorzystujgc do$wiadczenie naukowo-dydaktyczne przygotowuje
ich do podejmowania nowch wyzwah po zakonczeniu studiéw.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Seminarium 15
Przygotowanie pracy dyplomowej 5
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 5

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Praca dyplomowa
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu

W10RAPS.140PD.00057.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Obowiagzkowy do wyboru

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_UO1

PEU_U02

PEU_KO01

Blok zajeciowy
Praca dyplomowa

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

* Praca dyplomowa: 6 godz., 15 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé

Z zakresu umiejetnosci

Absolwentka/absolwent potrafi definiowac zatozenia projektowe lub

badawcze, wybrac i opisac narzedzia projektowe lub metody
badawcze stosowane do realizacji celu pracy.

Absolwentka/absolwent potrafi scharakteryzowaé uzyskane wyniki,
wyjasni¢ otrzymane zaleznosci oraz podsumowac efekty wtasnych

dziatan.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Absolwentka/absolwent rozumie potrzebe okreslenia priorytetow
stuzacych realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_U18

K1_RAP_U18

K1_RAP_KO03,
K1_RAP_K04

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

Studentka/student ma umiejetnosci planowania i przeprowadzania badan lub prac projektowych, formutowania wnioskéw

Sylabusy
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oraz prezentacji wynikéw wiasnej pracy, opanowuje umiejetnosci edytorskiego i merytorycznego opracowania pracy
dyplomowej inzynierskiej.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Praca dyplomowa 6

Przygotowanie pracy dyplomowej 255
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 50
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 14
Przeprowadzenie badan literaturowych 50

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 375
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Politechnika Wroctawska

Bezpieczehstwo pracy z elementami projektowania ergonomicznego

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.140HS.01123.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

PEU_KO01

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty z dziedziny nauk humanistycznych lub

spotecznych

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy
Zna podstawowe przepisy i zasady bezpieczenstwa i higieny pracy

Posiada wiedze z podstaw ergonomii oraz jest Swiadomy
mozliwosci praktycznego jej zastosowania w projektowaniu
i wytwarzaniu wyrobdéw

Zna podstawowe zagrozenia wystepujace na stanowiskach pracy
oraz metody ochrony przed nimi

Z zakresu kompetencji spotecznych

Rozumie prawne i srodowiskowe aspekty i skutki dziatalnosci
inzynierskiej, ma swiadomos¢ ekologiczna lokalng i globalng

Efekt kierunkowy

K1_RAP W17

K1_RAP_W17

K1_RAP_W17

K1_RAP_K06
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

1. Prawo pracy oraz wypadki przy pracy i choroby zawodowe;
2. Ergonomia z biomechanikg pracy;
3. Czynniki niebezpieczne, szkodliwe i ucigzliwe w Srodowisku pracy.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wykfad 15
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 5
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 5

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Podstawy zarzadzania
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.140HS.00152.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

PEU_KO01

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty z dziedziny nauk humanistycznych lub

spotecznych

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Ma podstawowq teoretyczng wiedze w zakresie zarzadzania; ma
elementarng wiedze z zakresu organizacji i zarzadzania
przedsiebiorstwem oraz podstawowych modeli, metod i funkcji
zarzadzania.

Zna takze funkcje zarzadzania, strategie organizacyjne i poziomy
planowania w przedsiebiorstwie. Rozumie trendy rozwojowe
zarzadzania w kontekscie rozwoju gospodarczego.

Zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej
przedsiebiorczosci.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Ma swiadomos¢ wptywu otoczenia na decyzje podejmowane

w organizacji i decyzji podejmowanych w organizacji na otoczenie.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W17

K1_RAP_W17

K1_RAP_W17

K1_RAP_K06
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Ma Swiadomos¢ roli planowania, organizowania, przewodzenia
PEU KO2 i konFroI.owama oraz t.gchnlk stosqwanych i narz§d2| stosowanych K1 RAP K06
- w kazdej z tych funkcji zarzagdzania na sprawne i skuteczne - -
funkcjonowanie organizacji jako catosci.

PEU_KO03 Ma swiadomos¢ istoty innowacji i przedsiebiorczosci dla otoczenia. | K1_RAP_K06

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Kurs ,,Podstawy zarzadzania” wprowadza uczestnikéw w teorie zarzadzania i przedstawia kluczowe funkcje zarzadzania,
takie jak planowanie, organizowanie, przewodzenie i kontrolowanie. W ramach kursu omawiano strategie zarzgdzania,
analize otoczenia, zarzadzanie zasobami ludzkimi, przedsiebiorczo$¢ oraz innowacyjnos¢, z szczegélnym naciskiem na
praktyczne narzedzia i techniki wspierajace efektywne funkcjonowanie organizacji.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci
Wyktad 15
Samodzielne studiowanie tematyki zajec¢ 10

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) ticzba godzin
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Politechnika Wroctawska

Programy komputerowe w technice pomiarowej

Kierunek studiow

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.140PK.01125.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Absolwentka/absolwent ma wiedze na temat mozliwosci
wykorzystania programdéw komputerowych do realizacji zadan
pomiarowych (planowanie eksperymentu, stworzenie aplikacji
do realizacji pomiaréw i obrébki i wizualizacji wynikdéw.

Absolwentka/absolwent ma szczegétowa wiedze na temat
interfejséw komunikacyjnych wykorzystywanych w technice
pomiarowe;.

Z zakresu umiejetnosci

Absolwentka/absolwent potrafi stworzy¢ aplikacje pomiarowa
umozliwiajgca realizacje zadania pomiarowego.

Absolwentka/absolwent potrafi skonfigurowa¢ przyrzad wirtualny
z wykorzystaniem réznych urzadzeh pomiarowych i réznych
interfejséw komunikacyjnych.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W08

K1_RAP_W08

K1_RAP_U11,
K1_RAP_U15

K1_RAP_U11,
K1_RAP_U15
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Studentka/student pozyskuje uporzadkowang wiedze na temat programéw komputerowych wykorzystywanych w technice
pomiarowej. Umie postugiwac sie nimi przy konfiguracji aparatury, sprzetu pomiarowego, wizaualizacji i akwizycji danych
pomiarowych. Studentka/student utrwala wiedze na temat przyrzadéw wirtualnych, interfejséw komunikacyjnych
stosowanych w pomiarach a takze utrwala umiejetnosci pracy w grupie.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Laboratorium 30
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 15
Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu 15
Samodzielne studiowanie tematyki zaje¢ 10
Przeprowadzenie badan empirycznych 15

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 100
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Metody numeryczne w analizie danych
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.140PK.01126.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_UO1

PEU_U02

Sylabusy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Przedmiot powiazany z badaniami naukowymi

Tak

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
* Laboratorium: 30 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Ma podstawowa wiedze z zakresu metod numerycznych
stosowanych w analizie danych. Ma podstawowg wiedze w zakresie
analizy danych, prezentacji danych, przetwarzania i analizowania
obrazéw.

Z zakresu umiejetnosci

Potrafi importowad, generowad oraz prezentowac rozne formaty
danych w srodowisku MATLAB. Potrafi wykonywac obliczenia
macierzowe oraz rézniczkowe z wykorzystaniem srodowiska
MATLAB.

Potrafi postugiwac sie toolboxami srodowiska MATLAB w celu
zwiekszenia funkcjonalnosci modelu.

Efekt kierunkowy

K1_RAP_W08

K1_RAP_U11

K1_RAP_U15
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Poznanie zasad programowania wysokiego poziomu w systemie Matlab, przeznaczonego do wykonywania obliczen

inzynierskich i naukowych.

Zapoznanie studentéw z mozliwosciami srodowiska MATLAB. Nabycie przez studentéw umiejetnosci formutowania
problemdéw inzynierskich w sposéb umozliwiajacy ich modelowanie oraz rozwigzywanie w srodowisku MATLAB.
Nabycie przez studentéw umiejetnosci w zakresie przetwarzania danych oraz prezentacji danych.

Naktad pracy studenta

Rodzaje zaje¢ studenta

Wyktad

Laboratorium

Przygotowanie do zajec

Przygotowanie raportu/sprawozdania/prezentacji/referatu
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia

Samodzielne studiowanie tematyki zajec

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS)

Sylabusy

Srednia liczba godzin przeznaczonych

na zrealizowane aktywnosci

15
30
10
10
20

15

Liczba godzin
100
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Politechnika Wroctawska

Ekologia

Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.140P0.01128.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty ksztatcenia ogélnego

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 7 * Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢

Efekt kierunkowy

Z zakresu wiedzy

Ma wiedze na temat zagrozen wynikajacych z dziatalnosci

PEU W01 . K1 RAP W16
- przemystowe;j. - -
PEU W02 l,’otraﬁ ;charakteryzowac nowoczesne rozwigzania stuzgce ochronie K1 RAP W16
- srodowiska. - -
PEU W03 Zna podstawowe konwencje miedzynarodowe i polskie akty prawne K1_RAP W16

w dziedzinie ochrony Srodowiska.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Ma swiadomos¢ waznosci zrozumienia pozatechnicznych skutkéw
PEU_KO01 dziatalnosci cztowieka, w tym jej wptywu na srodowisko i zwigzanej | K1_RAP_K05
z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje.

Sylabusy
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Tresci przedmiotu zawierajg zagadnienia umozliwiajace zapoznanie z zagadnieniami z zakresu ekologii oraz ochrony
srodowiska. Pozwalaja na poznanie zagrozeh wynikajacych z dziatalnos$ci cztowieka oraz nowoczesnych rozwigzah stuzacych
ochronie srodowiska.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wykfad 15
Przygotowanie do zajec 1
Samodzielne studiowanie tematyki zaje¢ 1
Zaliczenie/Egzamin 2
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 6

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Politechnika Wroctawska

Ekologia w produkcji przemystowej
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Kierunek studiow
robotyka i automatyzacja proceséw

Specjalnos¢

Jednostka organizacyjna
Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

studia pierwszego stopnia (inzynier)
Forma studiéw

studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Cykl ksztatcenia
2025/2026

Kod przedmiotu
W10RAPS.140P0.01129.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Wybieralny

Blok zajeciowy
Przedmioty ksztatcenia ogélnego

Semestr Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia
Semestr 7 * Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Efekt przedmiotowy Tres¢

Efekt kierunkowy

Z zakresu wiedzy

Ma wiedze na temat zagrozen wynikajacych z dziatalnosci

PEU W01 . K1 RAP W16
- przemystowe;j. - -
PEU W02 l,’otraﬁ ;charakteryzowac nowoczesne rozwigzania stuzgce ochronie K1 RAP W16
- srodowiska. - -
PEU W03 Zna podstawowe konwencje miedzynarodowe i polskie akty prawne K1_RAP W16

w dziedzinie ochrony Srodowiska.

Z zakresu kompetencji spotecznych

Ma swiadomos¢ waznosci zrozumienie pozatechnicznych skutkéw
PEU_KO01 dziatalnosci cztowieka, w tym jej wptywu na srodowisko i zwigzanej | K1_RAP_K05
z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje.

Sylabusy
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

Tresci przedmiotu zawierajg zagadnienia umozliwiajace zapoznanie z zagadnieniami z zakresu ochrony $rodowiska.
Pozwalajg na poznanie zagrozeh wynikajacych z dziatalnosci przemystowej oraz nowoczesnych rozwigzanh stuzacych ochronie
$rodowiska.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta na zrealizowane aktywnosci

Wykfad 15
Przygotowanie do zajec 1
Przygotowanie do egzaminu/zaliczenia 6
Zaliczenie/Egzamin 2
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 1

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25
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Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Ochrona wtasnosci intelektualnej
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.140HS.00197.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1
PEU_W02
PEU_W03

PEU_KO01

PEU_K02

PEU KO3

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty z dziedziny nauk humanistycznych lub

spotecznych

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresc
Z zakresu wiedzy
Posiada wiedze na temat informacji patentowe;.
Potrafi objasni¢ zdolnos¢ patentowa.
Posiada wiedze dotyczaca plagiatu.
Z zakresu kompetencji spotecznych

Rozumie potrzebe ksztattowania Swiadomosci dziatalnosci
inzynierskiej w ujeciu ochrony wtasnosci intelektualne;.

Weryfikuje aspekty prawne w zakresie prawa autorskiego i praw
pokrewnych oraz prawa wtasnosci przemystowej.

Potrafi pracowad w grupie.

Efekt kierunkowy

K1_RAP W18
K1_RAP_W18
K1_RAP W18

K1_RAP_K08

K1_RAP_KO08

K1_RAP_KO08
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Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektow uczenia sie

1. Poznanie podstawowych wiadomosci o funkcjonujgcym systemie prawnym ochrony wtasnosci intelektualnych i
réznych postaciach débr: prawo autorskie, prawo wtasnosci przemystowej, patenty, wzory uzytkowe, przemystowe,
itp.

2. Nabycie elementarnych umiejetnosci przygotowania opiséw zgtoszeniowych wynalazkéw i wzoréw uzytkowych oraz
przemystowych itp.

3. Umiejetnos¢ korzystania z informacji patentowe;j.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zaje¢ studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15

Samodzielne studiowanie tematyki zaje¢ 10

Liczba godzin

Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25

Sylabusy 223/225



Kierunek studiow

Politechnika Wroctawska

Wtasnosc¢ intelektualna
Karta przedmiotu

Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia

robotyka i automatyzacja proceséw 2025/2026

Specjalnos¢

Kod przedmiotu
W10RAPS.140HS.01131.25

Jednostka organizacyjna Jezyki wyktadowe

Wydziat Mechaniczny

Poziom ksztatcenia

polski
Obligatoryjnos¢

studia pierwszego stopnia (inzynier) Wybieralny

Forma studiéw
studia stacjonarne

Profil studiow
profil ogélnoakademicki

Semestr
Semestr 7

Efekt przedmiotowy

PEU_WO1

PEU_W02

PEU_WO3

PEU_KO01

PEU_K02

Sylabusy

Blok zajeciowy

Przedmioty z dziedziny nauk humanistycznych lub

spotecznych

Forma dydaktyczna, godziny zaje¢, liczba punktéw ECTS i forma zaliczenia

» Wyktad: 15 godz., 1 ECTS, Zaliczenie na ocene

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Tresé
Z zakresu wiedzy

Charakteryzuje podstawowg wiedze niezbedng do zrozumienia
prawnych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej z zakresu
wiasnosci przemystowej i prawa autorskiego

Kategoryzuje pojecia zwigzane z prawem wtasnosci przemystowej

Rozréznia i wyjasnia znaczenie prawa autorskiego i praw
pokrewnych

Z zakresu kompetencji spotecznych

Akceptuje prawne aspekty przestrzega zasad etyki zawodowej
i wymaga tego od innych

Docenia aspekty dziatalnosci intelektualnej w tym wtasnosci

przemystowej i dba o nienaruszanie praw autorskich oséb trzecich.

Efekt kierunkowy

K1_RAP W18

K1_RAP_W18

K1_RAP_W18

K1_RAP_K08

K1_RAP_KO08

224 /225



PEU_KO3 Jest odpowiedzialny i wrazliwy na przejawy nieuczciwej dziatalnosci

L - K1 RAP K08
wynalazczej i konkurencji. - -

Tresci programowe zapewniajace uzyskanie efektdw uczenia sie

1. Poznanie podstawowych wiadomosci o funkcjonujgcym systemie prawnym ochrony wiasnosci intelektualnych i
réznych postaciach débr: prawo autorskie, prawo wtasnosci przemystowej, patenty, wzory uzytkowe, przemystowe,
itp.

2. Nabycie elementarnych umiejetnosci przygotowania opiséw zgtoszeniowych wynalazkéw i wzoréw uzytkowych oraz
przemystowych itp.

3. Umiejetnos¢ korzystania z informacji patentowe;j.

Naktad pracy studenta

Srednia liczba godzin przeznaczonych

Rodzaje zajec studenta . .
na zrealizowane aktywnosci

Wyktad 15
Samodzielne studiowanie tematyki zajec 10

. Liczba godzin
Catkowity naktad pracy studenta (CNPS) 25

Sylabusy 225/ 225



