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Odniesienie do charakterystyk PRK

Charakterystyki drugiego stopnia typowe dla
kwalifikacji uzyskiwanych w ramach
szkolnictwa wyzszego (S)

; Charakterystyki dla
. Symbol Opis efektow uczenia si¢ dla kierunku studiow: Robotyka i Automatyzacja Procesow Uniwersalne . Kk ].frlzf 4
kierunkowych Po ukonczeniu kierunku studiow absolwent: charakterystyki : wanaeas) i
efektow uczenia sie : pierwszego stopnia Charakterystyki dla poziomach 617
U) kwalifikacji na PRK,
poziomach 6 / 7* umozliwiajacych
PRK uzyskanie
kompetencji
inzynierskich
WIEDZA (W)
KRAP_WO01 Ma poszerzong wiedze w zakresie dziatdw matematyki i sterowania, obejmujaca elementy P7U_W P7S_WG
matematyki dyskretnej i stosowanej, programowania liniowego, modelowanie zjawisk
losowych, zasady stosowania modeli probabilistycznych oraz metod optymalizacji, w tym
metod matematycznych niezbednych do identyfikaciji wtasnosci ztozonych uktadow
automatyki.
KRAP_W02 Ma poszerzong wiedze o dynamicznych uktadach dyskretnych, rownaniach dynamiki, P7U_ W P7S_WG
zasadzie zachowania energii, réwnaniach Lagrange’a oraz formach drgan i ich parametrach
KRAP_WO03 Ma szczegdtowg wiedze z zakresu budowy, dziatania, metod analizy i projektowania uktadow P7U_W P7S_WG P7S_WG_inz.
kinematycznych oraz mechatronicznych zespotéw maszyn i urzgdzen. Ma pogtebiong
wiedze dotyczgcg technik projektowania mechatronicznych uktadéw napedowych maszyn,
wymagan zwigzanych z projektowaniem proceséw montazowych i proceséw wytwarzania z
wykorzystaniem systemoéw wspomagania komputerowego.
KRAP_W04 Ma rozszerzong wiedze o zasadach realizacji ztozonych zadan inzynierskich z zakresu P7U_W P7S_WG
automatyki i robotyki a takze ich opisu, dokumentowania oraz prezentaciji.
KRAP_W05 Ma rozszerzong wiedze o cyklu zycia obiektow i systemow technicznych oraz wiedze P7U_W P7S_WK P7S_WK_ inz.
dotyczgcg zarzgdzania i prowadzenia dziatalnosci gospodarcze;j.
KRAP_WO06 Ma rozszerzong wiedze dotyczgcg rodzajow uktadéw sterowania, ich struktury, stawianych im P7U_ W P7S_WG P7S_WG_inz.
wymagan oraz sposobdw ich spetniania.
Ma uporzadkowang wiedze w zakresie zasad aplikacji urzadzeh automatyki oraz
oprogramowania stosowanego w maszynach i urzadzeniach.
Ma wiedze dotyczgcag budowy obrabiarek CNC i zasad ich dziatania.
KRAP_WO07 Ma rozszerzong wiedze z zakresu zjawisk wystepujgcych podczas realizacji bezubytkowych P7U_W P7S_WG

procesow obrobki.
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KRAP_WO08

Ma rozszerzong wiedze dotyczgcg zastosowania sensoréw réznych wielkosci fizycznych.
Zna budowe, dziatanie oraz zastosowania sterownikéw PLC, regulatoréw i systemow
sterowania nadrzednego SCADA. Ma takze szczegdtowa wiedze dotyczgca zastosowania
sitownikéw, silnikéw krokowych oraz napedéw elektrycznych z falownikami.

P7U_W

P7S_WG

KRAP_W09

Posiada rozszerzong wiedze o rodzajach i budowie uktadéw napedowych i sterowania. Zna
charakterystyki zrodet energii mechanicznej - silnikdw elektrycznych, spalinowych,
hydraulicznych i pneumatycznych oraz charakterystyki odbiornikéw - elementéow
wykonawczych. Posiada wiedze o funkcjach realizowanych przez uktady napedowe.

P7U_W

P7S_WG

KRAP_W10

Ma pogtebiong i rozszerzong wiedze o metodach sztucznej inteligencji. Ma takze wiedze o
budowie i strukturach baz danych, systemach ekspertowych i sztucznych sieciach
neuronowych oraz zakresie ich zastosowan i przyktadach wykorzystania.

P7U_W

P7S_WG

KRAP_W11

Zna mozliwosci aplikacji rozwigzan z zakresu automatyki i robotyki w zakresie bioinzynierii i
robotyki medycznej.

P7U_W

P7S_WG

KRAP_W12

Zna rézne $rodowiska wirtualne i sposoby implementacji proceséw zrobotyzowanych i
zautomatyzowanych z ich wykorzystaniem, np: spawanie, paletyzacja, lakierowanie.

P7U_W

P7S_WG

KRAP_W13

Ma szczegdtowg wiedze dotyczacg metod syntezy strukturalnej uktadoéw mechanicznych Ma
takze pogtebiong wiedze o wybranych metodach zapisu oraz doboru podstawowych
wymiaréw opisujgcych kinematyke i kinostatyke uktadéw

P7U_W

P7S_WG

KRAP_W14

Ma podstawowg wiedze niezbedng do rozumienia spotecznych funkcji komunikowania w
dziatalnosci inzynierskiej.

P7U_W

P7S_WK

P7S_WK_ inz.

UMIEJETNOSCI (U)

KRAP_U01

Potrafi dokonywa¢ doswiadczalnej identyfikacji ztozonych elementow i uktadéw automatyki.
Potrafi takze przeprowadzac¢ badania symulacyjne zachowania sie zespotow i uktadéw
automatyki.

P7U_U

P7S_UW

KRAP_U02

Potrafi implementowac algorytmy ewolucyjne oraz algorytmy optymalizacji dla zadan ciggtych
(bez ograniczen, z ograniczeniami) i zadan dyskretnych.

P7U_U

P7S_UW

KRAP_UO3

Potrafi wykorzystywac¢ metody analityczne i komputerowe stosowane w rozpatrywaniu
dynamiki uktadéw mechanicznych w oparciu o teorie uktadéw dyskretnych. Potrafi
zastosowac¢ metode symulacji komputerowej w analizie drgan uktadéw mechanicznych, a
takze przeprowadzi¢ badania doswiadczalne na rzeczywistym ukfadzie drgajacym.

P7U_U

P7S_UW

KRAP_U0O4

Potrafi, przy formutowaniu i rozwigzywaniu ztozonych zadan projektowania
mechatronicznych zespotéw maszyn i urzgdzen, integrowac interdyscyplinarng wiedze z
mechaniki, elektrotechniki, elektroniki i informatyki. Potrafi takze dokonac krytycznej analizy
istniejacych rozwigzan technicznych maszyn i urzadzen.

P7U_U

P7S_UW

P7S_UW._ inz.
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KRAP_UO05 Zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka: P7U_U P7S_UK
ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu A1
ESOKJ; uzywa w elementarnym stopniu podstawowych sprawnosci jezykowych; zna
podstawowe stownictwo i struktury gramatyczne w zakresie tematéw zycia codziennego i
podstawowych zachowan interkulturowych lub ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje
zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu A2 ESOKJ; stosuje srodki
leksykalno-gramatyczne w zakresie poznanej tematyki i adekwatnie do posiadanej wiedzy
socjokulturowej; potrafi uczestniczy¢ w rozmowach na znane tematy i w ograniczonym
stopniu wypowiadac sie na temat studidw i pracy zawodowej

KRAP_UO06 Potrafi przeprowadzi¢ analize funkcji, wybra¢ koncepcje mechanizmu napedowego, ustali¢ P7U_U P7S_UW
jego strukture kinematyczng i obcigzenia, zestawi¢ pozostate sktadniki oraz wykonac¢
obliczenia i sporzadzi¢ dokumentacje projektu.

KRAP_UO7 Potrafi zaprojektowac, zgodnie z zadanymi wymaganiami, zautomatyzowane ztozone P7U_U P7S_UW
procesy wytwarzania z doborem wiasciwych metod, maszyn, narzedzi i oprzyrzgdowania
technologicznego.

Potrafi, zgodnie z zadanymi wymaganiami, zaprojektowa¢ zrobotyzowany proces
wytwarzania z doborem wtasciwego robota, jego osprzetu, sterowania i zapewnienia
wymagan bezpieczenstwa

KRAP_UO08 Potrafi, zgodnie z zadanymi wymaganiami, zaprojektowa¢ ztozony system sterowania P7U_U P7S_UW P7S_UW_ inz.
maszyny (urzgdzenia), a takze przynajmniej czesciowo nadzorowac jego budowe, stosujgc
przy tym wiasciwe metody, techniki i narzedzia.

KRAP_UQ09 Potrafi programowa¢ sterowniki komputerowe, umie opracowac¢ program aplikacyjny dla P7U_U P7S_UW
sterownika PLC w réznych jezykach programowania dla realizacji ztozonych zadan
automatyzaciji, a takze potrafi projektowa¢ rozproszone uktady sterowania z wykorzystaniem
przemystowych sieci komunikacyjnych.

Potrafi projektowac proste aplikacje typu SCADA.

Potrafi opracowac programy NC przeznaczone do sterowania obrébka przedmiotéw dla
réznych obrabiarek CNC.

KRAP_U10 Potrafi przeprowadza¢ badania i dokonywac analizy funkcjonalnej i energetycznej P7U_U P7S_UW
konkretnych uktadéw napedowych, a takze syntezy struktury i fizycznej zasady dziatania
uktadu napedowego dla zadanych charakterystyk obcigzenia.

KRAP_U11 Potrafi przeprowadzi¢ synteze strukturalng i geometryczng uktadéw kinematycznych. P7U_U P7S_UW P7S_UW_ inz.

KRAP_U12 Potrafi zestawiac¢ uktady pomiarowe, planowac i dokonywa¢ pomiaréw réznych wielkosci P7U_U P7S_UW P7S_UW_ inz.
fizycznych, a takze interpretowac uzyskane wyniki.

KRAP_U13 Potrafi, zgodnie z zadanymi wymaganiami, zaprojektowac zrobotyzowany proces P7U_U P7S_UW
wytwarzania z doborem wtasciwego robota, jego osprzetu, sterowania i zapewnienia
wymagan bezpieczenstwa
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KRAP_U14

Potrafi zaprojektowa¢ wybrany proces technologiczny z wykorzystaniem robotéw i
elementow automatyki w Srodowisku wirtualnym i dokona¢ wirtualnego uruchomienia
stanowiska uwzglednieniem kolizji, czaséw oraz wzajemnej integracji elementow systemu.

P7U_U

P7S_UW

KRAP_U15

Posiada umiejetnos¢ korzystania z najnowszych osiggnie¢ nauki w praktyce inzyierskiej,
zwlaszcza doborze materiatéw funkcjonalnych do réznych zastosowan praktycznych. Zna
podstawowg terminologie z zakresu nanotechnologii i materiatow funkcjonalnych. Potrafi
okresli¢ relacje pomiedzy rodzajem materiatu, jego strukturg a wiasciwosciami chemicznymi,
fizycznymi i mechanicznymi w réznych dziedzinach jego aplikacji.

P7U_U

P7S_UW

KRAP_U16

Zaleznie od wybranego poziomu studiowanego jezyka: ma wiedze, umiejetnosci i
kompetencje zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu dodatkowego B2+ ESOKJ w
zakresie jezyka naukowo-technicznego zwigzanego ze studiowang dyscypling i pokrewnymi
zagadnieniami lub ma wiedze, umiejetnosci i kompetencje zgodne z wymaganiami
okreslonymi dla poziomu dodatkowego C1+ ESOKJ; korzysta samodzielnie z literatury
specjalistycznej, postuguje sie jezykiem naukowo-technicznym w mowie i piSmie, analizuje
przedstawione tresci i prezentuje je w réznych formach debat specjalistycznych

P7U_U

P7S_UW, P7S_UU

KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)

KRAP_KO1

Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie, a takze zna mozliwosci ciggtego
doksztatcania sie (studia Il i Ill stopnia, studia podyplomowe, kursy) i podnoszenia
kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych.

P7_UK

P7S_KR

KRAP_K02

Ma swiadomos$¢ waznosci i zrozumienie pozatechnicznych aspektéw i skutkdw dziatalnosci
inzyniera-mechanika i automatyka, w tym takze jej wptywu na srodowisko oraz zwigzanej z
tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje.

P7_UK

KRAP_KO03

Ma swiadomos$¢ waznosci zachowania w sposoéb profesjonalny, przestrzegania zasad etyki
zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladow i kultur.

P7_UK

KRAP_KO04

Ma swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie
zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania.

P7_UK

KRAP_K05

Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z realizacjg zadan inzynierskich.

P7_UK

P7S_KK

KRAP_KO06

Potrafi myslec¢ i dziataé w sposdéb przedsiebiorczy.

P7_UK

P7S_KO

KRAP_K07

Ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwtaszcza rozumie
potrzebe formutowania i przekazywania spoteczenstwu — m.in. poprzez srodki masowego
przekazu — informacji i opinii dotyczacych osiggnie¢ elektroniki i innych aspektéw dziatalnosci
inzyniera-elektronika; podejmuje starania, aby przekazac takie informacje i opnie w sposéb
powszechnie zrozumiaty.

P7_UK

P7S_KR

KRAP_K08

Potrafi odpowiednio ustali¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego przez siebie lub innych
zadania; Potrafi pracowac w grupie, przyjmujac w niej rozne role. Potrafi kierowa¢ matym
zespotem przyjmujgc odpowiedzialnos¢ za efekty jego pracy.

P7_UK

P7S_KK
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KRAP_K09

Myslec¢ i dziataé w sposob kreatywny. Potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace
realizacji okreslonego zadania.

P7_UK

P7S_KK, P7S_KO

* niepotrzebne usunaé
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OPIS PROGRAMU STUDIOW
Kierunek studiéw:  Robotyka i Automatyzacja Procesow Profil: ogodlnoakademicki
Poziom studiéw: studia drugiego stopnia Forma studiéw: stacjonarna
1. Opis ogélny
1.1 Liczba semestrow: 3 12C ita liczba p éow ECTS i do ukon ia studiéw na danym poziomie: 90
Specjalnosé:| SPR | AMP 1.4 Wy i ¢pne (W 6lnosci w przypadku studiéw drugiego stopnia)
1.3 Laczna liczba godzin zajeé: 1105 | 1105 Tytut inZyniera oraz uzyskanie odpowiedniej liczby punktow w procesie rekrutacji

1.6 Sylwetka absolwenta, mozliwosci zatrudnienia

Program ksztalcenia oparty jest o grupg przedmiotéw ogélnych (informatyka, matematyka, fizyka, jezyki obce) oraz bloki przedmiotéw kierunkowych, takich jak mechanika,
podstawy konstrukcji, podstawy wytwarzania, podstawy automatyzacji przedmioty elektronicznocybernetyczne. Ostateczne uksztattowanie absolwenta nastgpuje poprzez
przedmioty specjalistyczne, do ktorych zaliczy¢ mozna: zaawansowane metody sterowania, teoria i metody optymalizacji, metody i techniki sztucznej inteligencji, sterowniki
PCL. Student podczas studiéw realizuje dwie prace przejsciowe tj. projekty konkretnych maszyn i uktadow, wycieczki dydaktyczne i praktyki przemystowe. Zwieficzeniem
studiow jest praca dyplomowa, $ci$le zwigzana z wybrana specjalnoscig. Absolwenci kierunku RiAP beda mogli znalez¢ zatrudnienie we wszystkich gateziach przemystu, a
w szczegolnosci w przemysle budowy maszyn i urzqdzen placowkach naukowobadawczych, biurach projektowych. Po ukonczeniu tego kierunku, inzynier bedzie stanowi¢

swoisty pomost laczacy umiejetnosci a z elektronikiem - projektantem systemow sterowania.

1.5 Tytul y y po i iu studiow magister inzynier

1.7 Mozliwo$¢ kontynuacji studiow 1.8 Wskazanie zwiazku z misja Uczelni i strategia jej rozwoju

Studia w szkole doktorskiej, studia podyplomowe Proces ksztalcenia na kierunku Robotyka i Automatyzacja Procesow jest $cisle zwiazany z misja Wydziatu Mechanicznego, ktora opiera si¢ na przewodzeniu w rozwoju
cywilizacji technicznej, odkrywaniu i przekazywaniu wiedzy w obszarze inzynierii mechanicznej poprzez ksztalcenie uniwersyteckie oparte na zaawansowanych badaniach
naukowych, rozwoju wiedzy oraz transferze nowych technologii i wdrozZen przemystowych. Jest ona zgodna z misjg i strategia Politechniki Wroctawskiej, wg ktérej badajac,
uczac i wspoldziatajac inspirujemy i wspieramy rozwoj osobowosci, ktore w oparciu o wiedzg i standardy etyczne, wykazujac wrazliwo$¢ na potrzeby spoleczne i globalne
wyzwania, z odwaga i odpowiedzialnoscig ksztattujq przysztos¢. Plany i programy studiow dyskutowane sa z Rada Spoteczng Wydziatu Mechanicznego
(https://wm.pwr.edu.pl/o-wydziale/wladze/rada-spoleczna) jako glosu otoczenia spoteczno-gospodarczego. Ma to na celu powigzanie misji i strategii Uczelni i Wydziatu z
potrzebami otoczenia spoteczno-gospodarczego, by sprosta¢ wymaganiom stawianym specjalistom w zakresie robotyki i automatyki. Wyraznym przestaniem zgodnym z
misja i strategig uczelni jest, by nasz student zdobyt wiedzg, ktora bedzie mogta zaowocowaé nie tylko sukcesami w przysztym zyciu zawodowym, ale rowniez uksztattowac
czlowieka ze zmystem przedsigbiorcy, tworczego i otwartego na nowe wyzwania.

2. Opis szczegélowy
2.1 Calkowita liczba efektow uczenia si¢ w programie studiow:
W (wiedza) = 14, U ( oéci) = 16, K (kompetencje) =9, W + U + K = 39

2.2 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wigcej niz jednej dyscypliny - liczba efektéw uczenia si¢ przypisana do dyscypliny:
D1 (wiodaca) = 39 (liczba ta musi by¢ wigksza od polowy catkowitej liczby efektow uczenia si¢), D2 =0, D3 =0, D4 =0

2.3 Dla kierunku studiéw przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny - procentowy udziat liczby punktéw ECTS dla kazdej z dyscyplin:
D1 (wiodaca) = 100% punktow ECTS, D2 = 0% punktéw ECTS, D3 = 0% punktow ECTS, D4 = 0% punktéw ECTS

2.4a Dla kierunku studiéw o profilu ogélnoakademickim - liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom zwigzanym z prowadzona w Uczelni dzialalnoscia naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest kierunek studiéw (musi by¢ wieksza niz 50% calkowitej
liczby punktéw ECTS z p.1.2)

69 ECTS - Specjalno$¢: (SPR) Systemy Produkcyjne
70 ECTS - Specjalno$¢: (AMP) Automatyzacja Maszyn i Procesow Roboczych

2.4b Dla kierunku studiéw o profilu praktycznym - liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom ksztaltujacym umiejetnosci praktyczne (musi byé wigksza niz 50 % catkowitej liczby punktéow ECTS z p. 1.2)
ECTS

dnoéei 7aklad

2.5 Zwiezla analiza zg

ych efektéw ia si¢ z potrzebami rynku pracy

Efekty uczniea odnosza si¢ nie tylko do automatyki i robotyki, ale rowniez ze wzglgdu na wymagania nowoczesnego przemyshu do zarzadzania, mechaniki i budowy maszyn, mechatroniki oraz informatyki i technologii informatycznych. Uzyskanie zakladanych efektow uczenia si¢ pozwoli absolwentowi na
znalezienie atrakcyjnej i cickawej pracy we wszystkich gaf¢ziach przemystu, jak rowniez na uruchomienie wlasnej dziatalnosci gospodarczej. Prace nad efektami uczenia si¢ byty referowane i dyskutowane na zebraniach Konwentu Wydziatu Mechanicznego, w sktad ktorego wehodza migdzy innymi
przedstawiciele zaktadow.

2.6 Laczna liczba punktéw ECTS, ktora student musi uzyska¢ na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli
studiéw stacjonarnych liczba ta musi by¢ wieksza niz 50 % calkowitej liczby punktéw ECTS z p. 1.2)
47,6 ECTS - Specjalno$¢: (SPR) Systemy Produkcyjne

47,7 ECTS - Specjalno$¢: (AMP) Automatyzacja Maszyn i Procesow Roboczych

Kad

ickich lub innych os6b prowadzacych zajecia (wpisaé¢ sume punktéw ECTS dla przedmiotéw/ grup zajeé ych kodem BU1, przy czym dla
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2.7 Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student musi uzyska¢ w ramach zaje¢é z zakresu nauk podstawowych
Specjalnos¢: SPR  AMP

Liczba punktow ECTS z przedmiotéw obowiazkowych 2 2
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 0 0
Laczna liczba punktéw ECTS 2 2
2.8 Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym, w tym zaje¢ laboratoryjnych i projektowych (wpisa¢ sume punktéw ECTS pr iotéw/grup zajec oz ych kodem P)
Specjalnos¢: SPR AMP
Liczba punktow ECTS z przedmiotow obowiazkowych 11 1
Liczba punktow ECTS z przedmiotow wybieralnych 38 39
Laczna liczba punktéw ECTS 49 50
2.9 Minimalna liczba punktéow ECTS , ktora student musi uzyskacé, realizujac bloki ksztalcenia oferowane na zajeciach ogélnouczelnianych lub na innym kierunku studiéw (wpisa¢ sum¢ punktéw ECTS przed grup zajeé ych kodem O)
4 ECTS - Specjalno$¢: (SPR) Systemy Produkcyjne
4 ECTS - Specjalnos¢: (AMP) Automatyzacja Maszyn i Procesow Roboczych
2.10 Laczna liczba punktéw ECTS, ktéra student moze uzyskad, realizujac bloki wybieralne (min. 30 % calkowitej liczby punktéw ECTS)
58 ECTS - Specjalno$¢: (SPR) Systemy Produkcyjne
58 ECTS - Specjalno$¢: (AMP) Automatyzacja Maszyn i Procesow Roboczych
3. Opis procesu prowadzacego do uzyskania efektéw uczenia sie:
- Student rozpoczynajacy zajgcia posiada odpowiedni poziom wiedzy i umiejgtnosci stanowigcy wymagania wstepne.
- Student uczestniczy w zajgciach zorganizowanych na uczelni
- Student realizuje prace projektowe, laboratoryjne, obliczeniowe, analizy, prezentacje, studiuje literaturg i zalecane materiaty.
- Student uczestniczy w sprawdzianach wiedzy i umiejgtnosci, zapoznaje si¢ z prawidtowymi odpowiedziami, ocenami i uwagami prowadzacego.
- Student w ramach wyszczegélnionych przedmiotéw uczy si¢ pracy grupowe;.
- Student jest zachgcany do angazowanie si¢ w pracg kot naukowych.
- Student uczestniczy w spotkaniach z przedsigbiorcami, wycieczkach technicznych, targach pracy.
4. Lista blokow zaje¢:
4.1 Lista blokéw zaje¢ obowiazkowych
4.1.1 Lista blokow ksztalcenia ogélnego
4.1.1.1 Blok Przedmioty h istyc dzerskie (min. 5 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajgt _ _
w ¢ | p s 770 | CNPS | laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °g‘i’;‘;“(jz)e'" Z"nvaif(zg' ° °“a(’6)'"a“ rodzaj (7)
1 WO08RAP-SM0003W Autoprezentacja 1 KRAP_W14, KRAP_KO07 15 50 2 0,6 T z KO
2 WO08RAP-SM0004W Podstawy negocjacji 1 KRAP_W14 15 25 1 0,6 T z o KO
3 W10RAP-SM0013W Zarzadzanie produkcjg 1 KRAP_W05 15 25 1 0,6 T z KO
4 W10RAP-SM0021W Zarzadzanie przedsigbiorstwami przemystowymi 1 KRAP_W05 15 25 1 0,6 T z KO
Razem 4 0 0 0 0 60 125 5 0 2,4
4.1.1.2 Blok Jezyki obce (min. 3  pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajgt _ _
w ¢ | P s 220 | CNPS | laczna | zajes DN (5) | zajee BU (1) °g‘i’;’:;“(jz)e'“ Z"nvajkdf;' ° C“a("s)"'ak" rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.1.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposch (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zaieé
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o -
w ¢ | p 72U | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘i’a‘"n‘;“&z)e'" Z‘:“"aif(zga)" ° Cha(%)‘”ak" rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.1.1.4 Technologie informacyjne (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu /grupy | zaliczenia
zajec _ ,
w ¢ | p zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °9‘I’a‘r:;“(f‘z)e'” Z‘:ﬁisfg‘;' ° Cha(%)p’a“ rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
Razem dla blokéw ksztalcenia ogolnego
taczna
) taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktéw
: ; punktow .
godzin | godzin | punkiow | BTSN | ECTS zaje
72U | CNPS ECTS on BU (1)
(5)
w ¢ ] P
4 0 0 0 60 125 5 0 24
4.1.2 Lista blokow z zakresu nauk podstawowych
4.1.2.1 Blok Matematyka (min. 1  pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajgé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajet _ _
w ¢ | p 77U | CNPS | laczna | zajec DN (5) | zajeé BU (1) DQCI'LRU&Z)QI" z"nvaif(zg' ° Cha(rs)prak' rodzaj (7)
1 W10RAP-SM0016W Rachunek prawdopodobieristwa 1 KRAP_WO01 15 25 1 0,6 T z PD
Razem 1 0 0 0 15 25 1 0 0,6
4.1.2.2 Blok Fizyka (min. 1 pkt ECTS)
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéh (3) Przedmiot / grupa zajet
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaj¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajet _ _
w ¢ | p 770 | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °g?a‘r"“;“(‘f‘z)5'” Z‘:’aikdf;' ° Cha(%)‘”a“ rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.1.2.3 Blok Chemia (min. 1  pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu /grupy | zaliczenia
zajeé _
w ¢ | p pdl) CNPS laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘i‘;’:;“('f‘z)e'" Z"n"ailff;' ° C“a("s)'"ak‘ rodzaj (7)
1 W10RAP-SM0022S Fizykochemia KRAP_U15 15 25 1 0,7 T Z P PD
Razem 0 0 0 0 15 25 1 0 0,7
4.1.2.4 Blok Przedmioty podstawowe (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Spossb (3) Przedmiot / grupa zajgé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajet _
w ¢ 1 p 77U | cNPS laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °9‘i’a‘:‘;“&z)e'" z‘;‘v'aif(z;" ° C“a(’é)‘"ak" rodzaj (7)
1
2
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0

Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych
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) taczna | taczna | taczna tﬁczb"a Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba Jf‘Zk[:w punktow
godzin | godzin | punkiow | BTSN | ECTS zajec
77U | CNPs ECTS on e BU (1)
)
w ¢ 1 p s
1 0 0 0 1 30 50 2 0 1,3
4.1.3 Lista blokéw kierunkowych
4.1.3.1 Blok Przedmioty obowigzkowe kierunkowe (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin ) ) ! .
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zajet _
w ¢ | p s 72U | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘i’a":;”(§z)e'" Z‘:‘Vajff;' ° c"a('f‘s)'”ak" rodzaj (7)
1 W10RAP-SM0019W Diagnostyka i nadzorowanie proceséw i maszyn 1 KRAP_WO03, KRAP_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN K
KRAP_U04, KRAP_U08, KRAP_U12,
2 W10RAP-SM0019P Diagnostyka i nadzorowanie proceséw i maszyn 1 KRAP_K02, KRAP_K03, KRAP_K05, 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
KRAP_K06, KRAP_K08
3 W10RAP-SM0010W Mechanika analityczna 1 KRAP_W02 15 25 1 1 0,6 T z DN K
: ) KRAP_U03, KRAP_K01, KRAP_K03,
4 W10RAP-SM0010C Mechanika analityczna 1 KRAP_K04. KRAP_K06 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
) ) KRAP_U03, KRAP_K01, KRAP_K03,
5 W10RAP-SM0010L Mechanika analityczna 1 KRAP_KO04, KRAP_K06 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
6 W10RAP-SM0011W Modelowanie i symulacja procesow 1 KRAP_WO01, KRAP_W02 15 25 1 1 0,6 T z DN K
. . . KRAP_UO01, KRAP_U02, KRAP_U07,
7 W10RAP-SM0011P Modelowanie i symulacja proceséw 1 KRAP_KO04, KRAP_K07 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
8 W10RAP-SM0014W Napedy hydrostatyczne w maszynach roboczych 2 KRAP_W09, KRAP_KO05 30 50 2 2 1,2 T z DN K
9 W10RAP-SM0015W Podstawy mechatroniki 1 KRAP_W03 15 25 1 1 0,6 T z DN K
10 |W10RAP-SM0015L Podstawy mechatroniki 1 KRAP_U04, KRAP_U06, KRAP_K04 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
11 |W10RAP-SM0020W Roboty autonomiczne 2 KRAP_W03, KRAP_W04 30 50 2 2 1,2 T z DN K
12 |WO04RAP-SM0002W Sieci przemystowe rozproszone 2 KRAP_W04, KRAP_W06 30 50 2 2 1,2 T z DN K
13 |W10RAP-SM0009W Teoria i metody optymalizaciji 2 KRAP_W01, KRAP_W10 30 50 2 1,2 T z K
14 |W10RAP-SM0009L Teoria i metody optymalizaciji 1 KRAP_U02, KRAP_K09 15 50 2 0,7 T z P K
15 |WO5RAP-SM0002W Teoria sterowania 2 KRAP_WO01, KRAP_W02 30 50 2 1,2 T E K
16 |WO5RAP-SM0002C Teoria sterowania 1 KRAP_U02, KRAP_KO01, KRAP_K02 15 25 1 0,7 T z P K
17  |WO5RAP-SM0002L Teoria sterowania 1 KRAP_U02, KRAP_KO01, KRAP_K02 15 25 1 0,7 T z P K
18 |W10RAP-SMoo1gw | Wirtualizacja i komputerowe wspomaganie projektowania 1 KRAP_W04, KRAP_W12, KRAP_W13 15 25 1 1 0,6 T z DN K
stanowisk zrobotyzowanych
19 |wiorRAP-SMop1gp | WVirtualizacja i komputerowe wspomaganie projektowania 1 KRAP_U07, KRAP_U11, KRAP_U13, KRAP_U14| 15 | 25 1 1 07 T z DN P K
stanowisk zrobotyzowanych = = = =
Razem| 15 2 4 3 0 360 625 25 17 15,1
Razem dla blokéw kierunkowych
) taczna | taczna | taczna tﬁ"zb"a Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba J‘:‘i(:w punktow
godzin | godzin | punkiow | BTSN | ECTS zajec
77U | CNPs ECTS on e BU (1)
)
w ¢ 1 p s
15 2 4 3 0 360 625 25 17 15,1
4.2 Lista blokéw wybieralnych
4.2.1 Lista blokow ksztalcenia ogélnego
4.2.1.1 Blok Przedmioty h istyc skie (min. 5 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin ) ) " .
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposob (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajgt
. I I ial. h K -
w ¢ | p s 72U | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) DQ?;‘;“&Z)” z"nvais(zéa' ol a(’s)"'a U rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.2.1.2 Blok Jezyki obce (min. 3 pkt ECTS)
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Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Sposch (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy | zaliczenia
zaje¢ -
w ¢ | p 770 | CNPS | laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) DQ?;':;”&Z)e'" z"nvaif(zéa" ° °ha(r6)'"ak' rodzaj (7)
1 SJO-SM0001C Jezyk obcy | 1 KRAP_U16 15 30 1 0,7 T z (o] P KO
2 SJO-SM0002C Jezyk obcy I 3 KRAP_U05, KRAP_KO01 45 60 2 2,0 T z (o] P KO
Razem 0 4 0 0 60 90 3 0 2,7
4.2.1.3 Blok Zajecia sportowe (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajet _
w ¢ | p 720 | CNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘i’;”n‘;“(f‘z)e'" Z‘:“"azf(z;“)" ° Cha(’é)p'ak" rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.2.1.4 Technologie informacyjne (min. 0 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje (grupe zajeé oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajec _ ;
w ¢ | p zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °9?a‘r:;“(f‘z)e'” Z‘:ﬁisfg‘;' ° Cha(‘(‘s)p’a“ rodzaij (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
Razem dla blokéw ksztalcenia ogélnego
taczna
) taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktow
: ; punkiow \
godzin | godzin | punkiow | BTN | ECTS zajes
7220 | cNPs | ECTS on BU (1)
" (5)
w ¢ ] P
0 4 0 0 60 90 8] 0 2,7
4.2.2 Lista blokow z zakresu nauk podstawowych
4.2.2.1 Blok Matematyka (min. 1 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajet _ _
w ¢ | p 77U | CNPS | laczna | zajec DN (5) | zajeé BU (1) "gcl'a‘rx;”&z)e'" z"nvaiff;' ° Cha(rs)"'a“ rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.2.2.2 Blok Fizyka (min. 1 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajet
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaj¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu /grupy | zaliczenia
zaje¢ _ _
w ¢ | p 770 | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) 097;?“;“&2)9'” Z‘:aif(zgj' ° Cha(%)‘”ak" rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.2.2.3 Blok Chemia (min. 1 pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajgé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajgé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy | zaliczenia
zajeé _
w ¢ | p zzu CNPS laczna | zajeé DN (5) | zaje¢ BU (1) "g‘i’;’:;”(’f‘z)e'" Z"n"ais(zg' ° C“a("s)'"ak‘ rodzaj (7)
1
Razem 0 0 0 0 0 0 0 0 0,0




Razem dla blokéw z zakresu nauk podstawowych

Zat. nr 4 do ZW 77/2023
Zal. nr 2 do programu studiow

) taczna | taczna | taczna t‘i‘i’f Liczba
taczna liczba godzin liczba liczba liczba " punktow
¢ 2 punktow i
godzin | godzin | punkiow | Ry . | ECTS zaje¢
77U | CNPs on e BU (1)
®)
w ¢ I p
0 0 0 0 0 0 0 0 0,0
4.2.3 Lista blokéw kierunkowych
4.2.3.1 Blok Przedmioty wybieralne kierunkowe (min. 0  pkt ECTS)
Tygodniowa liczba godzin X .
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ _ -
w ¢ | P 220 | CNPS | laczna | zaje DN (5) | zajee BU (1) °g‘i’;’;‘;“(§z)e'“ Z:ajf(zs':' ° C“a("s)"'ak" rodzaj (7)
KRAP_U04, KRAP_U12, KRAP_KO1,
1 W10RAP-SM0017D PRACA DYPLOMOWA | 0,20 KRAP_KO04, KRAP_K09 3 100 4 4 04 T z DN P K
KRAP_U04, KRAP_U12, KRAP_KO1,
2 W10RAP-SM0024D PRACA DYPLOMOWA |1 0,47 KRAP_KO04, KRAP_K09 7 300 12 12 0,8 T z DN P K
KRAP_U04, KRAP_U15, KRAP_KO1,
3 W10RAP-SM0012P Praca przejsciowa 2 KRAP_K02, KRAP_KO03, KRAP_K04, 30 50 2 2 1.4 T z DN P K
KRAP_K05, KRAP_K06, KRAP_K08, KRAP_K09
4 W10RAP-SM0023S Seminarium dyplomowe i:ﬁgiﬁgi KRAP_KO5, KRAP_KO06, KRAP_K09 30 50 2 2 1,4 T z DN P K
Razem| 0 0 0 2,67 70 500 20 20 3,9
Razem dla blokéw kierunkowych
taczna .
taczna | taczna | taczna - Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktow
: punktéw
godzin | godzin | punkiow | (RreCt | ECTS zajec
77U | CNPS ECTS on e BU (1)
5)
w ¢ | p
0 0 0 2,67 70 500 20 20 3;9)
4.2.4 Lista blokéw specjalnosciowych
4.2.4.1 Blok Przedmioty specjalnosciowe (min. 0  pkt ECTS)
Specjalno$¢: Systemy Produkeyjne (SPR)
Tygodniowa liczba godzin i <
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sig przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ _ x
w ¢ | P 220 | CNPS | laczna | zajes DN (5) | zajee BU (1) °g‘i’;’;‘;“(§z)e'“ Z‘:'Vajff;' ° C“a("s)"'ak" rodzaj (7)
1 W10RAP-SM2029W Aplikacja komputerowych systemoéw sterowania 1 KRAP_W08 15 25 1 0,6 T z S
2 W10RAP-SM2029P Aplikacja komputerowych systeméw sterowania 2 KRAP_U09 30 50 2 1.4 T z P S
3 W10RAP-SM2017W Drgania i hatas maszyn wytwérczych 2 KRAP_WO03, KRAP_W04 30 50 2 2 1.2 z DN S
KRAP_U03, KRAP_KRAP_U10,
4 |W10RAP-SM2017L Drgania i hatas maszyn wytwdrczych 1 KRAP_KRAP_U12, KRAP_KO01, KRAP_K04, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
KRAP_KO05, KRAP_K08, KRAP_K09
5 W10RAP-SM2018W Elastyczne systemy wytwoércze 2 KRAP_W03, KRAP_W04 30 50 2 2 1,2 T z DN S
6 W10RAP-SM2023W Modelowanie i symulacja uktadéw automatyki 1 KRAP_W12 15 25 1 1 0,6 T z DN S
7 W10RAP-SM2023P Modelowanie i symulacja uktadéw automatyki 1 KRAP_U03 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
8 W10RAP-SM2019W Programowalne sterowniki przemystowe 1 KRAP_W04 15 25 1 1 0,6 T z DN S
9 W10RAP-SM2019L Programowalne sterowniki przemystowe 1 KRAP_U04, KRAP_U09, KRAP_K08 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
10 |W10RAP-SM2024W Programowalne systemy bezpieczeristwa funkcjonalnego 1 KRAP_W04, KRAP_W06 15 25 1 1 0,6 T z DN S
11 |W10RAP-SM2024P Programowalne systemy bezpieczenstwa funkcjonalnego 1 KRAP_U07 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
12 |W10RAP-SM2025W Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 1 KRAP_W06 15 25 1 1 0,6 T z DN S
13 |W10RAP-SM2025L Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 2 KRAP_U09 30 50 2 2 1.4 T z DN P S
14 |W10RAP-SM2027W Robotyka i automatyzacja 1 KRAP_WO04, KRAP_W11, KRAP_W12 15 25 1 1 0,6 T z DN S
15 |W10RAP-SM2027C Robotyka i automatyzacja 1 KRAP_U07, KRAP_U13, KRAP_U14, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
16 |W10RAP-SM2027L Robotyka i automatyzacja 1 KRAP_U07, KRAP_U13, KRAP_U14, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
17 |W10RAP-SM2020W Sterowanie maszyn i urzagdzen wytwoérczych 2 KRAP_W06 30 50 2 2 1,2 T E DN S




Zat. nr 4 do ZW 77/2023
Zal. nr 2 do programu studiow

18 |W10RAP-SM2020L Sterowanie maszyn i urzadzen wytwoérczych 1 KRAP_U08 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
19 |[W10RAP-SM2021W Technologia i automatyzacja montazu 1 KRAP_WO03, KRAP_W12 15 25 1 1 0,6 T z DN S
KRAP_U06, KRAP_U07, KRAP_U13,

20 |W10RAP-SM2021P Technologia i automatyzacja montazu 2 KRAP_K02, KRAP_KO03, KRAP_K04, 30 50 2 2 1,4 T z DN P S
KRAP_KO05, KRAP_K06, KRAP_K08
21 |W10RAP-SM2026W Utrzymanie ruchu maszyn i urzagdzen wytwérczych 1 KRAP_W03 15 25 1 1 0,6 T z DN S
22 |W10RAP-SM2022W Zaawansoyvane modelowanie i projektowanie proceséw 2 KRAP_W04 30 50 2 2 1.2 T E DN s

wytwarzania w systemach CAD/CAM
23 |W1O0RAP-SM2022p | %@awansowane modelowanie i projektowanie proceséw 1 KRAP_U07, KRAP_U08, KRAP_K04 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
wytwarzania w systemach CAD/CAM
- " KRAP_W07, KRAP_KO01, KRAP_K06,
24 |W10RAP-SM2030W Zaawansowane procesy obrobki bezubytkowej 2 KRAP_K08, KRAP K09 30 50 2 2 1,2 T z DN S
25 |WIORAP-SM2028W | Zaawansowane technologie wytwarzania 2 ﬁxg—&v&i KRAP_WO7, KRAP_KO04, 30 | 50 2 2 12 T E DN s
26 |W10RAP-SM2028L Zaawansowane technologie wytwarzania 1 KRAP_U07, KRAP_U13, KRAP_K04, KRAP_K06| 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
Razem| 20 1 7 7 525 875 35 32 22,2
4.2.4.2 Blok Przedmioty specjalnos$ciowe (min. 0 pkt ECTS)
Specjalnos$é: Automatyzacja Maszyn i Proceséw Roboczych (AMP)
Tygodniowa liczba godzin .
Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zajeé oznaczyé symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajec¢ _
w ¢ | P 720 | CNPs laczna | zajeé DN (5) | zaje¢ BU (1) °g‘i’;’;‘;“(§z)e'" Z:ajf(zs'?' ° C"a('é)'"ak" rodzaj (7)
1 W10RAP-SM1027W Automatyzacja pojazdéw i maszyn roboczych 2 KRAP_W03 30 50 2 2 1,2 T z DN S
2 W10RAP-SM1027L Automatyzacja pojazdéw i maszyn roboczych 1 KRAP_U09, KRAP_K02, KRAP_K03 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
3 |W10RAP-SM1031W Automatyzacja proceséw wytwérczych 1 KRAP_W06, KRAP_W07 15 25 1 1 0,6 T z DN S
4 W10RAP-SM1031L Automatyzacja proceséw wytwérczych 1 KRAP_U07, KRAP_U09, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
. . . - . KRAP_U12, KRAP_K01, KRAP_K04,
5 W10RAP-SM1034L Badania uktadéw mechanicznych i niemechanicznych 2 KRAP_K05, KRAP_K06, KRAP_K08, KRAP_K09 30 50 2 2 1.4 T z DN P S
6 |W10RAP-SM1020W |Bionika w zagadnieniach technicznych 2 g (RAPKOT, KRAP_KO2, 30 | 50 2 12 T z s
7 W10RAP-SM1021W Drgania i hatas w inzynierii maszyn 2 KRAP_W03, KRAP_W04 30 50 2 2 1,2 T z DN S
. T KRAP_U03, KRAP_U10, KRAP_KO1,
8 W10RAP-SM1021L Drgania i hatas w inzynierii maszyn 1 KRAP_KO04, KRAP_K05, KRAP_K08, KRAP_K09 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
9 W10RAP-SM1025W Metody i techniki sztucznej inteligenciji 1 KRAP_W10 15 25 1 1 0,6 T z DN S
. - - " KRAP_U01, KRAP_K01, KRAP_K02,
10 |W10RAP-SM1025P Metody i techniki sztucznej inteligencji 1 KRAP_KO04, KRAP_K05, KRAP_K06, KRAP_K09 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
11 |W10RAP-SM1028W Modelowanie i symulacja uktadow 1 KRAP_W01, KRAP_W04 15 25 1 1 0,6 T z DN S
12 |W10RAP-SM1028P Modelowanie i symulacja uktadéw 1 KRAP_U01, KRAP_U03, KRAP_U06 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
13 |W10RAP-SM1022W Podstawy projektowania uktadéw kinematycznych 1 KRAP_W13 15 25 1 1 0,6 T z DN S
14 |W10RAP-SM1022P Podstawy projektowania uktadéw kinematycznych 1 KRAP_U11, KRAP_KO05 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
15 |W10RAP-SM1023W Projektowanie uktadow elektrohydraulicznych i 4 KRAP_W09 15 25 1 4 06 T z DN s
elektropneumatycznych
16 |W10RAP-SM1023p | Frojektowanie uktadow elektrohydraulicznych i 1 KRAP_U08, KRAP_K04 15 25 1 1 0,7 T z DN P s
elektropneumatycznych
17 |W10RAP-SM1029W Sterowanie w uktadach hydraulicznych 1 KRAP_W04, KRAP_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN S
18 |W10RAP-SM1029P Sterowanie w uktadach hydraulicznych 1 KRAP_U8 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
19 |W10RAP-SM1035W Systemy hydrotroniki i pneumotroniki 1 KRAP_W03, KRAP_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN S
20 |W10RAP-SM1035L Systemy hydrotroniki i pneumotroniki 1 KRAP_U04, KRAP_K04, KRAP_K08 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
21 |W10RAP-SM1024W Teoria uktadéw napedowych 2 KRAP_W09 30 50 2 2 12 T E DN S
22 |W10RAP-SM1024P Teoria uktadéw napedowych 1 KRAP_U06, KRAP_K02 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
23 |W10RAP-SM1033S Teoria uktadéw napedowych KRAP_U06 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
24 |W10RAP-SM1030W Uk&qdy mechatroniczne w pojazdach samochodowych i silnikach Py KRAP_W03 30 50 Py Py 12 T E DN s
spalinowych
25 |W10RAP-SM1030L g:;a"?]’;vrv’;e:hha"""'°z“e w pojazdach samochodowych i silnikach 1 KRAP_U04, KRAP_K01, KRAP_K02, KRAP_K04| 15 25 1 1 0,7 T z DN P s
26 |W10RAP-SM1026W Urzadzenia i uktady automatyki 2 KRAP_W08, KRAP_K04 30 50 2 2 1.2 T z DN S
27 |W10RAP-SM1032L Urzadzenia i uktady automatyki 2 KRAP_U09, KRAP_K04 30 50 2 2 1,4 T V4 DN P S
Razem| 19 0 9 6 525 875 35 33 22,3




4.3. Blok praktyk - dotyczy zasad zaliczania praktyk

4.4 Blok ,,praca dyplomowa”

Razem dla blokéw specjalnosciowych

taczna .
i taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktow
¢ punktow i
godzin | godzin | punkiow | Rre . | ECTS zajes
77U | CNPS ECTS on (5)’e BU (1)
w ¢ | p s
20 1 7 7 0 jalnosé: Sy y Pr jne (SPR) 525 | 875 35 32 222
Specjalnosé: Automatyzacja Maszyn i
i @ g ® U Proceséw Roboczych (AMP) 223 85 B &) 228
Nazwa praktyki
Liczba punktow ECTS Liczba punktow ECTS DN (5) Liczba punktéw ECTS BU (1) Tryb zaliczenia praktyki Kod
0 0 0
Czas trwania praktyki Cel praktyki
(o ile jest przewidywana na studiach pierwszego stopnia)
Typ pracy dyplomowej magisterska
Liczba semestrow pracy dyplomowej Liczba punktéw ECTS Kod
2 16 WI10RAP-SM0017D, W10RAP-SM0024D

Charakter pracy dyplomowej

Przedmiotem pracy dyplomowej magisterskiej jest kompleksowe rozwigzanie problemu z Robotyki i Automatyki poprzedzone analizg literaturowa. Praca nie ma wylacznie charakteru
opisowego, a jest w niej widoczna czg$¢ bgdaca wkladem whasnym studenta.

Liczba punktow ECTS BU (1) 1,2
Liczba punktéw ECTS DN (5) 16
Liczba godzin zaje¢ zorganizowanych ZZU 10

5. Sposoby weryfikacji zakladanych efektéw uczenia si¢

Forma zajec

Klad

Sposoby weryfikacji 2 ych efektéw uczenia si¢

wyktad egzamin, kolokwium, kartkéwka, odpowiedz ustna, udziat w dyskusji
éwiczenia test, kolokwium, ocena przygotowania projektu, kartkéwka, odpowiedz ustna, sprawdzian
laboratorium wejsciowka, sprawozdanie z laboratorium, kartkéwka, odpowiedz ustna, sprawdzian, aktywnos¢, referat, dyskusja
projekt obrona projektu, kolokwium, kartkéwka, test, dyskusja problemowa, prezentacja projektu, raport, odpowiedz ustna
seminarium udziat w dyskusji, prezentacja tematu, aktywnos$c¢, raport
praktyka raport z praktyki

praca dyplomowa

przygotowana praca dyplomowa

6. Zakres egzaminu dyplomowego
Egzamin dyplomowy jest egzaminem ustnym sprawdzajagcym wiedze nabytg przez studenta w czasie jego studiéw, w zakresie danego planu i programu studiéw z uwzglednieniem zakresu wiedzy opisanego w kartach przedmiotow.
W czasie egzaminu studentowi zadawane sg 3 pytania - jedno pytanie z pierszej grupy pytan i dwa pytania z drugiej grupy pytan.

- Grupa pierwsza pytan skupia si¢ na przedmiotach kierunkowych w obszarze tematycznym ogélnie pojetej inzynierii mechanicznej w zakresie robotyki i automatyzaciji procesow,

- Grupa druga pytan obejmuje swoim zakresem zagadnienia zwigzane z przedmiotami specjalnosciowymi z obszaru robotyki i automatyzacji procesow

7. Wymagania dotyczace terminu zaliczenia okreslonych przedmiotow / grup zajeé¢ lub wszystkich przedmiotéw w poszczegolnych blokach

Lp.

Kod przedmiotu /
grupy zajeé

Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zajec oznaczy¢ symbolem "GK') Termin zaliczenia do... (numer semestru)

1

8. Plan studiow (zalacznik nr 4)

Zaopiniowane przez wlasciwy organ uchwatodawczy Samorzadu Studenckiego:

Zat. nr 4 do ZW 77/2023
Zal. nr 2 do programu studiow



Data Imi, nazwisko i podpis przedstawicicla studentéw

Data Podpis Dzickana Wydziatu / Dyrektora Filii

1 BU - liczba punktow ECTS przypi zajgciom jacy iego udziatu nauczycieli lub innych osob prowadzacych zajecia

2 Tradycyjna — T, zdalna — Z
3 Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie zajg¢ po literze E lub Z w nawiasie wpisa¢ formg zaje¢ wiodacych (w, ¢, 1, p, s)
4 przedmiot/ grupa zajgé Ogélnouczelniany — O

5 Przedmiot/ grupa zajeé zwi zp $cig naukowg — DN

6 Przedmiot / grupa zajgé o charakterze praktycznym — P. W grupie zajg¢ w nawiasie wpisa¢ liczbg punktow ECTS dla kursow czastkowych o charakterze praktycznym

7 KO - & i 1 PD - pod , K — kierunkowy, S - specjalnosciowy

Zat. nr 4 do ZW 77/2023
Zat. nr 2 do programu studiow



Zalacznik nr 5 do ZW 77/2023
Zalacznik nr 3 do programu studiow

PLAN STUDIOW
WYDZIAL: Wydzial Mechaniczny
KIERUNEK STUDIOW: Robotyka i Automatyzacja Procesow
POZIOM KSZTALCENIA: studia drugiego stopnia
FORMA STUDIOW: stacjonarna
PROFIL: ogolnoakademicki
SPECJALNOSC: Automatyzacja Maszyn i Proces6w Roboczych
JEZYK PROWADZENIA STUDIOW: polski

OBOWIAZUJE OD CYKLU KSZTALCENIA: 2023/2024

*niepotrzebne skresli¢

Struktura planu studiow (opcjonalnie)
w uktadzie punktowym i/lub godzinowym



1. Zestaw kurséw / grup kurséw obowigzkowych i wybieralnych w ukladzie semestralnym

Zalacznik nr 5 do ZW 77/2023

Zalacznik nr 3 do programu studiow

Semestr 1
Przedmioty / grupy zaje¢ obowigzkowe Liczba punktéw ECTS 13
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajec _
w ¢ P s 720 | CNPs laczna | zajeé DN (5) | zajeé BU (1) °g‘i’a";‘;”&z)e‘" Z;Vajf(zé?' ° C"a('é)'"ak" rodzaj (7)
1 W10RAP-SM0010W Mechanika analityczna 1,0 KRAP_W02 15 25 1 1 0,6 T z DN K
. " KRAP_U03, KRAP_KO01, KRAP_KO03,
2 W10RAP-SM0010C Mechanika analityczna 1,0 KRAP_K04, KRAP_K06 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
. y KRAP_U03, KRAP_KO01, KRAP_KO03,
3 W10RAP-SM0010L Mechanika analityczna 1,0 KRAP_KO4, KRAP_K06 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
4 W10RAP-SM0011W Modelowanie i symulacja proceséw 1,0 KRAP_WO01, KRAP_W02 15 25 1 1 0,6 T z DN K
. : . KRAP_U01, KRAP_U02, KRAP_U07,
5 W10RAP-SM0011P Modelowanie i symulacja procesow 1,0 KRAP_K04, KRAP_K07 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
6 W10RAP-SM0009W Teoria i metody optymalizacji 2,0 KRAP_WO01, KRAP_W10 30 50 2 1,2 T z K
7 W10RAP-SM0009L Teoria i metody optymalizacji 1,0 KRAP_U02, KRAP_K09 15 50 2 0,7 T z P K
8 WO05RAP-SM0002W Teoria sterowania 2,0 KRAP_WO01, KRAP_W02 30 50 2 1,2 T E K
9 WO05RAP-SM0002C Teoria sterowania 1,0 KRAP_U02, KRAP_K01, KRAP_K02 15 25 1 0,7 T z P K
10 |WO5RAP-SM0002L Teoria sterowania 1,0 KRAP_U02, KRAP_KO01, KRAP_K02 15 25 1 0,7 T V4 P K
Razem| 6,0 2,0 3,0 1,0 0,0 180 325 13 5 7,7
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéw ECTS 17
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajg¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ -
w ¢ p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °g‘i’;':;“(4a)e‘" Z‘:‘Vaﬁ:(z;' ° Cha(%)‘”ak" rodzaij (7)
1 W10RAP-SM1020W Bionika w zagadnieniach technicznych 2,0 ﬁ:ﬁg—%g KRAP_K01, KRAP_K02, 30 50 2 1,2 T z S
2 |W10RAP-SM1021W Drgania i hatas w inzynierii maszyn 2,0 KRAP_WO03, KRAP_W04 30 50 2 2 1.2 T Z DN S
. R KRAP_U03, KRAP_U10, KRAP_KO1,
3 W10RAP-SM1021L Drgania i hatas w inzynierii maszyn 1,0 KRAP_K04. KRAP_KO5, KRAP_K08, KRAP_K09 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
4 SJO-SM0001C Jezyk obcy | 1,0 KRAP_U16 15 30 1 0,7 T z o P KO
5 W10RAP-SM1025W Metody i techniki sztucznej inteligenciji 1,0 KRAP_W10 15 25 1 1 0,6 T z DN S
) - S KRAP_U01, KRAP_KO1, KRAP_K02,
6 W10RAP-SM1025P Metody i techniki sztucznej inteligencji 1,0 KRAP_K04. KRAP_KO5, KRAP_K06, KRAP_K09 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
7 W10RAP-SM1022W Podstawy projektowania uktadéw kinematycznych 1,0 KRAP_W13 15 25 1 1 0,6 T z DN S
8 W10RAP-SM1022P Podstawy projektowania uktadoéw kinematycznych 1,0 KRAP_U11, KRAP_K05 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
9 W10RAP-SM1023W Projektowanie uktadéw elektrohydraulicznych i 10 KRAP_W09 15 25 1 1 06 T z DN s
elektropneumatycznych
10 |W10RAP-SM1023p | Froiektowanie ukiadow elekirohydraulicznych i 1,0 KRAP_U08, KRAP_K04 15 | 25 1 1 07 T z DN P s
elektropneumatycznych
11 |W10RAP-SM1024W Teoria uktadéw napedowych 2,0 KRAP_W09 30 50 2 2 1,2 T E DN S
12 |W10RAP-SM1024P Teoria uktadéw napgdowych 1,0 KRAP_U06, KRAP_K02 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
13 |W10RAP-SM1026W Urzadzenia i uktady automatyki 2,0 KRAP_W08, KRAP_K04 30 50 2 2 1,2 T V4 DN S
Razem| 11,0 1,0 1,0 4,0 0,0 255 430 17 14 10,7
Razem w semestrze
taczna .
taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktow
: : punktow W
godzin | godzin | punktow | (RIS | ECTS zajes
7zu | CNPS ECTS N e BU (1)
(5)
w ¢ | p s
17,0 3,0 4,0 5,0 0,0 435 755 30 19 18,4

Semestr 2




Przedmioty / grupy zaje¢ obowiazkowe

Liczba punktéow ECTS

Zalacznik nr 5 do ZW 77/2023
Zalacznik nr 3 do programu studiow

Tygodniowa liczba godzin

Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajet _ _
w ¢ b s 72U | CNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °g‘i’a":’y“(4a)e‘" z‘;"‘aif(zga)" ° C“a%p’ak" rodzaj (7)
1 W10RAP-SM0014W Napedy hydrostatyczne w maszynach roboczych 2,0 KRAP_W09, KRAP_KO05 30 50 2 2 1,2 T z DN K
2 |W10RAP-SM0015W Podstawy mechatroniki 1,0 KRAP_W03 15 25 1 1 0,6 T Z DN K
3 |W10RAP-SM0015L Podstawy mechatroniki 1,0 KRAP_U04, KRAP_U06, KRAP_K04 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
4 W10RAP-SM0016W Rachunek prawdopodobieristwa 1,0 KRAP_WO01 15 25 1 0,6 T z PD
5 WO04RAP-SM0002W Sieci przemystowe rozproszone 2,0 KRAP_W04, KRAP_W06 30 50 2 2 1,2 T z DN K
6 W10RAP-SM0013W Zarzadzanie produkcjg 1,0 KRAP_WO05 15 25 1 0,6 T z KO
Razem| 7,0 0,0 1,0 0,0 0,0 120 200 8 6 4,9
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéw ECTS 22
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajg¢ " -
w ¢ p s 772U | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘|’:;°y“&z)e‘” z"nvaiff;" ° Cha(%)'"a“ rodzaj (7)
1 W10RAP-SM1027W Automatyzacja pojazdéw i maszyn roboczych 2,0 KRAP_W03 30 50 2 2 1,2 T z DN S
2 W10RAP-SM1027L Automatyzacja pojazdéw i maszyn roboczych 1,0 KRAP_U09, KRAP_KO02, KRAP_K03 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
3 W10RAP-SM1031W Automatyzacja proceséw wytworczych 1,0 KRAP_W06, KRAP_WO07 15 25 1 1 0,6 T z DN S
4 W10RAP-SM1031L Automatyzacja proceséw wytworczych 1,0 KRAP_UO07, KRAP_U09, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
5 SJO-SM0002C Jezyk obey I 3,0 KRAP_U05, KRAP_KO01 45 60 2 2,0 T z o P KO
6 W10RAP-SM1028W Modelowanie i symulacja uktadow 1,0 KRAP_WO01, KRAP_W04 15 25 1 1 0,6 T z DN S
7 W10RAP-SM1028P Modelowanie i symulacja uktadow 1,0 KRAP_U01, KRAP_U03, KRAP_U06 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
KRAP_U04, KRAP_U12, KRAP_KO01,
8 W10RAP-SM0017D PRACA DYPLOMOWA | 0,2 KRAP_KO4, KRAP_K09 3 100 4 4 0,4 T z DN P K
KRAP_U04, KRAP_U15, KRAP_KO1,
9 W10RAP-SM0012P Praca przejsciowa 2,0 KRAP_K02, KRAP_K03, KRAP_K04, 30 50 2 2 1.4 T z DN P K
KRAP_K05, KRAP_K06, KRAP_K08, KRAP_K09
10 |W10RAP-SM1029W Sterowanie w uktadach hydraulicznych 1,0 KRAP_W04, KRAP_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN S
" W10RAP-SM1029P Sterowanie w uktadach hydraulicznych 1,0 KRAP_U8 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
12 | W10RAP-SM1030W Ukla_dy mechatroniczne w pojazdach samochodowych i silnikach 20 KRAP_W03 30 50 2 Py 12 T E DN s
spalinowych
13 |W10RAP-SM1030L ::;i‘;xyi‘;\ham’”'cme W pojazdach samochodowych i silnikach 1,0 KRAP_U04, KRAP_KO1, KRAP_K02, KRAP_K04 | 15 25 1 1 07 T z DN P s
14 |W10RAP-SM1032L Urzadzenia i uktady automatyki 2,0 KRAP_U09, KRAP_K04 30 50 2 2 14 T 4 DN P S
Razem| 7,0 3,0 5,0 4,2 0,0 288 560 22 20 12,8
Razem w semestrze
taczna .
— e el ol I e
: : ° punktow v
godzin | godzin | punkiow | RTECTE | ECTS zajec
77U | CNPS ECTS DN e BU (1)
" (5)
w ¢ ] P s
14,0 3,0 6,0 42 0,0 408 760 30 26 17,6
Semestr 3
Przedmioty / grupy zaje¢ obowiazkowe Liczba punktéow ECTS 1
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajgé -
w ¢ p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °g‘i’a":’y“g)e‘" z‘;"‘aif(zga)" ° C“a(%)‘”ak" rodzaj (7)
1 WO08RAP-SM0003W Autoprezentacja 1,0 KRAP_W14, KRAP_KO07 15 50 2 0,6 T z KO
2 |W10RAP-SM0019W Diagnostyka i nadzorowanie procesow i maszyn 1,0 KRAP_W03, KRAP_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN K
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KRAP_U04, KRAP_U08, KRAP_U12,
3 W10RAP-SM0019P Diagnostyka i nadzorowanie procesow i maszyn 1,0 KRAP_K02, KRAP_K03, KRAP_K05, 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
KRAP_K06, KRAP_K08
4 W10RAP-SM0022S Fizykochemia 1,0 |KRAP_U15 15 25 1 0,7 T z P PD
5 WO08RAP-SM0004W Podstawy negocjaciji 1,0 KRAP_W14 15 25 1 0,6 T z o KO
6 W10RAP-SM0020W Roboty autonomiczne 2,0 KRAP_W03, KRAP_W04 30 50 2 2 1,2 T z DN K
7 |W10rRAP-sMootgw | Wirtualizacja i komputerowe wspomaganie projektowania 1,0 KRAP_W04, KRAP_W12, KRAP_W13 15 25 1 1 06 T z DN K
stanowisk zrobotyzowanych
8  |W10rRAP-sMootgp | Wirtualizacja i komputerowe wspomaganie projektowania 1,0 KRAP_U07, KRAP_U11, KRAP_U13, KRAP_U14| 15 25 1 1 07 T z DN P K
stanowisk zrobotyzowanych
9 W10RAP-SM0021W Zarzadzanie przedsiebiorstwami przemystowymi 1,0 KRAP_W05 15 25 1 0,6 T z KO
Razem| 7,0 0,0 0,0 2,0 1,0 150 275 " 6 6,2
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéow ECTS 19
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajet
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajeé _ _
w ¢ 1 s 72U | CNPs laczna | zajeé DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘|’a‘:‘;“ma)e‘” Z‘:EES(Z;' ° Cha(%)p’ak" rodzaj (7)
. . . . . KRAP_U12, KRAP_KO01, KRAP_KO04,
1 W10RAP-SM1034L Badania uktadéw mechanicznych i niemechanicznych 2,0 KRAP_K05. KRAP_K06, KRAP_K08, KRAP_K09 30 50 2 2 1,4 T z DN P S
KRAP_U04, KRAP_U12, KRAP_KO01,
2 |W10RAP-SM0024D PRACA DYPLOMOWA I 0,47 KRAP_K04. KRAP_K09 7 300 12 12 0,8 T z DN P K
3 W10RAP-SM0023S Seminarium dyplomowe 2,0 igﬁgiﬁg‘; KRAP_KO5, KRAP_K06, KRAP_K09 30 50 2 2 1,4 T z DN P K
4 W10RAP-SM1035W Systemy hydrotroniki i pneumotroniki 1.0 KRAP_W03, KRAP_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN S
5 |W10RAP-SM1035L Systemy hydrotroniki i pneumotroniki 1,0 KRAP_U04, KRAP_K04, KRAP_K08 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
6 |W10RAP-SM1033S Teoria uktadéw napedowych 1,0 |KRAP_U06 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
Razem| 1,0 0,0 3,0 0,47 3,0 12 475 19 19 55
Razem w semestrze
taczna .
) taczna | taczna |  taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liozba punktow
: : e punktow v,
godzin | godzin | punkiow | RIECPE | ECTS zajec
ZzU | CNPS ECTS on BU (1)
(5)
w ¢ ] P s
8,0 0,0 3,0 2,47 4,0 262 750 30 25 1,7
2, Zestaw egzaminoéw w uktadzie semestralnym
Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwy grup zaje¢ ko sie Semestr
WO5RAP-SM0002W Teoria sterowania 1
W10RAP-SM1024W Teoria uktadéw napgdowych 1
W10RAP-SM1030W Uktady mechatroniczne w pojazdach samochodowych i silnikach sy~ 2

3. Liczby dopuszczal

nego deficytu punktéow ECTS po poszczeg

Semestr

Dopuszczalny deficyt punktow ECTS po semestrze

1

7

2

5

3

0

o6lnych semestrach (etapach studiow)
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Zaopiniowane przez wlasciwy organ uchwatodawczy Samorzadu Studenckiego:

Imig, nazwisko i podpis przedstawiciela studentow

Data

Data Podpis Dziekana Wydziatu / Dyrektora Filii

1 BU - liczba punktow ECTS przypi zajgciom j 1 POs| iego udziatu ieli lub innych 0sob prowadzacych zajgcia

2 Tradycyjna— T, zdalna — Z

3 Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie zajg¢ po literze E lub Z w nawiasie wpisac forme zaje¢ wiodacych (w, ¢, 1, p, s)

4 przedmiot/ grupa zaje¢ Ogolnouczelniany — O

5 Przedmiot/ grupa zaje¢ zwi zp dzong dziatalnoscig naukowa — DN

6 Przedmiot / grupa zajg¢ o charakterze praktycznym — P. W grupie zajg¢ w nawiasie wpisa¢ liczbg punktow ECTS dla kursow czastkowych o charakterze praktycznym

7 KO - ksztalcenia ogolnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalno$ciowy



WYDZIAL:

KIERUNEK STUDIOW:
POZIOM KSZTALCENIA:
FORMA STUDIOW:
PROFIL:

SPECJALNOSC:

JEZYK PROWADZENIA STUDIOW:

OBOWIAZUJE OD CYKLU KSZTALCENIA:

*niepotrzebne skresli¢

Struktura planu studiow (opcjonalnie)
w uktadzie punktowym i/lub godzinowym

PLAN STUDIOW

Wydzial Mechaniczny

Robotyka i Automatyzacja Procesow
studia drugiego stopnia

stacjonarna

ogolnoakademicki

Systemy Produkcyjne

polski

2023/2024

Zalacznik nr 5 do ZW 77/2023
Zalacznik nr 3 do programu studiow



1. Zestaw kurséw / grup kurséw obowigzkowych i wybieralnych w ukladzie semestralnym

Zalacznik nr 5 do ZW 77/2023
Zalacznik nr 3 do programu studiow

Semestr 1
Przedmioty / grupy zaje¢ obowigzkowe Liczba punktéw ECTS 13
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajg¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajec _
w ¢ p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °g‘i’a";‘;”&z)e‘" Z;Vajf(zé?' ° C"a('é)'"ak" rodzaij (7)
1 W10RAP-SM0010W Mechanika analityczna 1,0 KRAP_W02 15 25 1 1 0,6 T z DN K
. " KRAP_U03, KRAP_KO01, KRAP_KO03,
2 W10RAP-SM0010C Mechanika analityczna 1,0 KRAP_K04, KRAP_K06 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
' ) KRAP_U03, KRAP_K01, KRAP_K03,
3 W10RAP-SM0010L Mechanika analityczna 1,0 KRAP_KO4, KRAP_K06 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
4 W10RAP-SM0011W Modelowanie i symulacja proceséw 1,0 KRAP_WO01, KRAP_W02 15 25 1 1 0,6 T z DN K
. . ) KRAP_U01, KRAP_U02, KRAP_U07,
5 W10RAP-SM0011P Modelowanie i symulacja procesow 1,0 KRAP_K04, KRAP_K07 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
6 W10RAP-SM0009W Teoria i metody optymalizacji 2,0 KRAP_WO01, KRAP_W10 30 50 2 1,2 T z K
7 W10RAP-SM0009L Teoria i metody optymalizacji 1,0 KRAP_U02, KRAP_K09 15 50 2 0,7 T z P K
8 WO05RAP-SM0002W Teoria sterowania 2,0 KRAP_WO01, KRAP_W02 30 50 2 1,2 T E K
9 WO05RAP-SM0002C Teoria sterowania 1,0 KRAP_U02, KRAP_K01, KRAP_K02 15 25 1 0,7 T z P K
10 |WO5RAP-SM0002L Teoria sterowania 1,0 KRAP_U02, KRAP_KO01, KRAP_K02 15 25 1 0,7 T V4 P K
Razem| 6,0 2,0 3,0 1,0 0,0 180 325 13 5 7,7
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéw ECTS 17
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajg¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ -
w ¢ p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °g‘i’;':;“(4a)e‘" Z‘:‘Vaﬁ:(z;' ° Cha(%)‘”ak" rodzaij (7)
1 W10RAP-SM2017W Drgania i hatas maszyn wytwérczych 2,0 KRAP_W03, KRAP_W04 30 50 2 2 1.2 T z DN S
KRAP_U03, KRAP_KRAP_U10,
2 |W10RAP-SM2017L Drgania i hatas maszyn wytwdrczych 1,0 KRAP_KRAP_U12, KRAP_KO01, KRAP_K04, 15 25 1 1 07 T z DN P S
KRAP_KO05, KRAP_K08, KRAP_K09
3 W10RAP-SM2018W Elastyczne systemy wytwoércze 2,0 KRAP_WO03, KRAP_W04 30 50 2 2 1,2 T z DN S
4 SJO-SM0001C Jezyk obcy | 1,0 KRAP_U16 15 30 1 0,7 T z o P KO
5 W10RAP-SM2019W Programowalne sterowniki przemystowe 1,0 KRAP_W04 15 25 1 1 0,6 T z DN S
6 W10RAP-SM2019L Programowalne sterowniki przemystowe 1,0 KRAP_U04, KRAP_U09, KRAP_K08 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
7 W10RAP-SM2020W Sterowanie maszyn i urzadzen wytwérczych 2,0 KRAP_WO06 30 50 2 2 1,2 T E DN S
8 W10RAP-SM2020L Sterowanie maszyn i urzadzen wytwérczych 1,0 KRAP_U08 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
9 W10RAP-SM2021W Technologia i automatyzacja montazu 1,0 KRAP_WO03, KRAP_W12 15 25 1 1 0,6 T z DN S
KRAP_U06, KRAP_U07, KRAP_U13,
10 |W10RAP-SM2021P Technologia i automatyzacja montazu 2,0 KRAP_K02, KRAP_K03, KRAP_K04, 30 50 2 2 14 T z DN P S
KRAP_KO05, KRAP_K06, KRAP_KO08
1 W10RAP-SM2022W Zaawansm_lvane modelowanie i projektowanie proceséw 20 KRAP W04 30 50 > 5 12 T E DN s
wytwarzania w systemach CAD/CAM =
12 |W10RAP-SM2022p | 23awansowane modelowanie i projektowanie procesow 1,0 KRAP_UO7, KRAP_U08, KRAP_K04 15 | 25 1 1 0.7 T z DN P s
wytwarzania w systemach CAD/CAM
Razem| 10,0 1,0 3,0 3,0 0,0 255 430 17 16 10,8
Razem w semestrze
taczna
taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktow
godzin | godzin | punktow | (PYHOM | ECTS zajec
7zu | CNPS ECTS N e BU (1)
®)
w ¢ | p s
16,0 3,0 6,0 4,0 0,0 435 755 30 21 18,4

Semestr 2
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Przedmioty / grupy zaje¢ obowiazkowe Liczba punktéow ECTS 8
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposob (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ _ -
w ¢ b s 72U | CNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zajeé BU (1) °g‘i’a":’y“(4a)e‘" z‘;"‘aif(zga)" ° C“a%p’ak" rodzaj (7)
1 W10RAP-SM0014W Napedy hydrostatyczne w maszynach roboczych 2,0 KRAP_W09, KRAP_KO05 30 50 2 2 1,2 T z DN K
2 |W10RAP-SM0015W Podstawy mechatroniki 1,0 KRAP_W03 15 25 1 1 0,6 T z DN K
3 |W10RAP-SM0015L Podstawy mechatroniki 1,0 KRAP_U04, KRAP_U06, KRAP_K04 15 25 1 1 07 T z DN P K
4 W10RAP-SM0016W Rachunek prawdopodobieristwa 1,0 KRAP_WO01 15 25 1 0,6 T z PD
5 WO04RAP-SM0002W Sieci przemystowe rozproszone 2,0 KRAP_W04, KRAP_W06 30 50 2 2 1,2 T z DN K
6 W10RAP-SM0013W Zarzadzanie produkcjg 1,0 KRAP_WO05 15 25 1 0,6 T z KO
Razem| 7,0 0,0 1,0 0,0 0,0 120 200 8 6 4,9
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéow ECTS 22
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zaje¢
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajg¢ - -
w ¢ p s 772U | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘|’:;°y“&z)e‘” z"nvaiff;" ° Cha(%)'"a“ rodzaj (7)
1 SJO-SM0002C Jezyk obcy Il 3,0 KRAP_U05, KRAP_KO01 45 60 2 2,0 T z o P KO
2 W10RAP-SM2023W Modelowanie i symulacja uktadéw automatyki 1,0 KRAP_W12 15 25 1 1 0,6 T z DN S
3 W10RAP-SM2023P Modelowanie i symulacja uktadéw automatyki 1,0 KRAP_UO03 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
KRAP_U04, KRAP_U12, KRAP_KO1,
4 |W10RAP-SM0017D PRACA DYPLOMOWA | 0,2 KRAP_K04, KRAP_K09 3 100 4 4 04 T z DN P K
KRAP_U04, KRAP_U15, KRAP_KO01,
5 W10RAP-SM0012P Praca przej$ciowa 2,0 KRAP_K02, KRAP_K03, KRAP_K04, 30 50 2 2 1,4 T z DN P K
KRAP_K05, KRAP_K06, KRAP_K08, KRAP_K09
6 W10RAP-SM2024W Programowalne systemy bezpieczenstwa funkcjonalnego 1,0 KRAP_W04, KRAP_W06 15 25 1 1 0,6 T z DN S
7 W10RAP-SM2024P Programowalne systemy bezpieczenstwa funkcjonalnego 1,0 KRAP_UO7 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
8 W10RAP-SM2025W Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 1,0 KRAP_W06 15 25 1 1 0,6 T z DN S
9 W10RAP-SM2025L Programowanie obrabiarek sterowanych numerycznie 2,0 KRAP_U09 30 50 2 2 1,4 T z DN P S
10 |W10RAP-SM2027W Robotyka i automatyzacja 1,0 KRAP_W04, KRAP_W11, KRAP_W12 15 25 1 1 0,6 T z DN S
11 |W10RAP-SM2027C Robotyka i automatyzacja 1,0 KRAP_U07, KRAP_U13, KRAP_U14, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
12 |W10RAP-SM2027L Robotyka i automatyzacja 1,0 KRAP_U07, KRAP_U13, KRAP_U14, 15 25 1 1 0,7 T z DN P S
13 |W10RAP-SM2026W Utrzymanie ruchu maszyn i urzadzen wytwérczych 1,0 KRAP_WO03 15 25 1 1 0,6 T z DN S
14 |W10RAP-SM2028W Zaawansowane technologie wytwarzania 2,0 igﬁg*\g&a’ KRAP_WO07, KRAP_KO04, 30 50 2 2 1,2 T E DN S
15 |W10RAP-SM2028L Zaawansowane technologie wytwarzania 1,0 KRAP_U07, KRAP_U13, KRAP_K04, KRAP_K06| 15 25 1 1 0,7 T Z DN P S
Razem| 7,0 4,0 4,0 4,2 0,0 288 560 22 20 12,8
Razem w semestrze
taczna .
N taczna | taczna | taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liczba punktow
. @ punktow .
godzin | godzin | punkiow | £ore s | ECTS zaiee
72U | CNPs ECTS on BU (1)
(5)
w ¢ | p s
140 | 40 5,0 4,2 0,0 408 760 30 26 17,6
Semestr 3
Przedmioty / grupy zaje¢ obowiazkowe Liczba punktéw ECTS 1
Tygodniowa liczba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajeé
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zajeé Nazwa przedmiotu / grupy zajeé (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zaje¢ -
w ¢ p s zzu | cNPs laczna | zaje¢ DN (5) | zaje¢ BU (1) °9?;';‘;“&Z)e‘" Z:aj:(zs'?' ° Cha('é)‘"ak" rodzaj (7)
1 WO08RAP-SM0003W Autoprezentacja 1,0 KRAP_W14, KRAP_KO07 15 50 2 0,6 T z KO
2 W10RAP-SM0019W Diagnostyka i nadzorowanie proceséw i maszyn 1.0 KRAP_W03, KRAP_W09 15 25 1 1 0,6 T z DN K
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KRAP_U04, KRAP_U08, KRAP_U12,
3 W10RAP-SM0019P Diagnostyka i nadzorowanie procesow i maszyn 1,0 KRAP_K02, KRAP_K03, KRAP_K05, 15 25 1 1 0,7 T z DN P K
KRAP_K06, KRAP_K08
4 W10RAP-SM0022S Fizykochemia 1,0 |KRAP_U15 15 25 1 0,7 T z P PD
5 WO08RAP-SM0004W Podstawy negocjaciji 1,0 KRAP_W14 15 25 1 0,6 T z o KO
6 W10RAP-SM0020W Roboty autonomiczne 2,0 KRAP_W03, KRAP_W04 30 50 2 2 1,2 T z DN K
7 |W10rRAP-sMootgw | Wirtualizacja i komputerowe wspomaganie projektowania 1,0 KRAP_W04, KRAP_W12, KRAP_W13 15 25 1 1 06 T z DN K
stanowisk zrobotyzowanych
8  |W10rRAP-sMootgp | Wirtualizacja i komputerowe wspomaganie projektowania 1,0 KRAP_U07, KRAP_U11, KRAP_U13, KRAP_U14| 15 25 1 1 07 T z DN P K
stanowisk zrobotyzowanych
9 W10RAP-SM0021W Zarzadzanie przedsiebiorstwami przemystowymi 1,0 KRAP_W05 15 25 1 0,6 T z KO
Razem| 7,0 0,0 0,0 2,0 1,0 150 275 " 6 6,2
Przedmioty / grupy zaje¢ wybieralne Liczba punktéow ECTS 19
Tygodniowa liezba godzin Liczba godzin Liczba pkt. ECTS Forma (2) Sposéb (3) Przedmiot / grupa zajet
Lp. | Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwa przedmiotu / grupy zaje¢ (grupe zaje¢ oznaczy¢ symbolem "GK") Symbol efektu uczenia sie przedmiotu / grupy zaliczenia
zajeé _ _
w ¢ 1 s 72U | CNPs laczna | zajeé DN (5) | zaje¢ BU (1) °9‘|’a‘:‘;“ma)e‘” Z‘:EES(Z;' ° Cha(%)p’ak" rodzaj (7)
1 W10RAP-SM2029W Aplikacja komputerowych systeméw sterowania 1,0 KRAP_W08 15 25 1 0,6 T z S
2 W10RAP-SM2029P Aplikacja komputerowych systeméw sterowania 2,0 KRAP_U09 30 50 2 1,4 T z P S
KRAP_U04, KRAP_U12, KRAP_KO01,
3 W10RAP-SM0024D PRACA DYPLOMOWA |1 0,47 KRAP_K04. KRAP_K09 7 300 12 12 0,8 T z DN P K
4 W10RAP-SM0023S Seminarium dyplomowe 2,0 igﬁgigg; KRAP_KO0S, KRAP_K06, KRAP_K09 30 50 2 2 14 T z DN P K
L " KRAP_W07, KRAP_KO01, KRAP_K06,
5 W10RAP-SM2030W Zaawansowane procesy obrobki bezubytkowej 2,0 KRAP_KO08, KRAP K09 30 50 2 2 1,2 T z DN S
Razem| 3,0 0,0 0,0 2,47 2,0 12 475 19 16 53
Razem w semestrze
taczna .
) taczna | taczna |  taczna Liczba
taczna liczba godzin liczba | liczba liczba liozba punktow
: @ punktow .
godzin | godzin | punkiow | (RIECH | ECTS zajec
77U | CNPS ECTS DN e BU (1)
" (5)
w ¢ | P s
100 | 00 | 00 | 447 | 30 262 | 750 30 22 11,6
2. Zestaw egzaminéw w uktadzie semestralnym
Kod przedmiotu / grupy zaje¢ Nazwy grup zaje¢ ko sie Semestr
W10RAP-SM2020W Sterowanie maszyn i urzadzen wytwdrczych 1
WO5RAP-SM0002W Teoria sterowania 1
W10RAP-SM2022W Zaawansowane modelowanie i projektowanie proceséw wytwarzan 1
W10RAP-SM2028W Zaawansowane technologie wytwarzania 2

3. Liczby dopuszczal

nego deficytu punktéow ECTS po poszczeg

o6lnych semestrach (etapach studiow)

Semestr Dopuszczalny deficyt punktow ECTS po semestrze
1 7
2 5

3

0




Zalacznik nr 5 do ZW 77/2023
Zalacznik nr 3 do programu studiow

Zaopiniowane przez wlasciwy organ uchwatodawczy Samorzadu Studenckiego:

Imig, nazwisko i podpis przedstawiciela studentow

Data

Data Podpis Dziekana Wydziatu / Dyrektora Filii

1 BU - liczba punktow ECTS przypi zajgciom j 1 POs| iego udziatu ieli lub innych 0sob prowadzacych zajgcia

2 Tradycyjna— T, zdalna — Z

3 Egzamin — E, zaliczenie na oceng — Z. W grupie zajg¢ po literze E lub Z w nawiasie wpisac forme zaje¢ wiodacych (w, ¢, 1, p, s)

4 przedmiot/ grupa zaje¢ Ogolnouczelniany — O

5 Przedmiot/ grupa zaje¢ zwi zp dzong dziatalnoscig naukowa — DN

6 Przedmiot / grupa zajg¢ o charakterze praktycznym — P. W grupie zajg¢ w nawiasie wpisa¢ liczbg punktow ECTS dla kursow czastkowych o charakterze praktycznym

7 KO - ksztalcenia ogolnego, PD — podstawowy, K — kierunkowy, S — specjalno$ciowy



