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OPINIA 

o rozprawie doktorskiej
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Tytuł: Metoda syntezy mobilnego robota do zadań inspekcyjnych 

z uwzględnieniem systemów wizyjnych 

A. Uwagi ogólne o rozprawie i zakresie prac

Omawiana rozprawa doktorska została wydane w postaci publikacji Politechniki Wrocławskiej 

o objętości 154 stron formatu A4, w języku polskim, a zatem w klasyczny sposób, zgodnie

z właściwą Ustawą 1.

Zawiera 11 rozdziałów. Na początku zamieszczono jednostronicowe streszczenia w języku 

polskim i angielskim. Następnie mamy: Spis treści oraz Spis najważniejszych oznaczeń. 

Rozdział końcowy, numer 11- to Bibliografia. W publikacji zamieszczono 189 rysunków oraz 

20 tabel numerowanych według rozdziałów. Typy rysunków to zdjęcia, schematy np. blokowe 

i kinematyczne, a także wykresy różnych zależności, przedstawianych zawsze na siatce (w tle) 

oraz w kolorach co ułatwia ich analizę i zrozumienie. Generalnie rysunki i tabele stanowią 

adekwatną skondensowana ilustrację omawianych treści. Pod wybranymi zdjęciami podano 

źródła ich pochodzenia, pozostałe rysunki i tabele są opracowane przez Autora rozprawy. 

W rozdziale Bibliografia zestawiono 107 tzw. publikacji zwartych (papierowych} oraz 

48 adresów do stron internetowych (oddzielnie numerowanych, z datami dostępu), a zatem 

łącznie podano ponad 150 pozycji bibliograficznych. 

1 Będzie podana na końcu niniejszej opinii. 
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